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{54) Zai‘'fzeni k navijeni a vraceni pifize u bezvietenového spfédaciho stroje

Vynélez fe&i problém zamezeni pro-
kluzu navijené civky na rozviddécim valei
vliivem rozdflnych setrvadng§ch hmot. Pod-
stata zarizen{ podle vyndlezu spoéivé
v tom, %e civka nebo jeji civkovy drZék
je ve spojeni s pfitladnym zai{zenim pro
kratkodobé zvySeni pfitlaku civky k na=-
vijec{mu védlci, které je spojeno s ov-
s14dacim ustrojim pro jeho uvédéni do
‘¢innosti, propojené oviddacim vedenim
és ¢idlem pfetrhu pifze bud pfimo, nebo
prostiednictvim Fidicfho centrélniho
zatizeni,
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Vynile se tykd zatifzeni k navijeni a vraceni p¥ize u bez-

a odvidéef trubici, ve které zistdévéd konec pPize pii zastavovéni
sprddaci jednotky, na kterou navazuji odvédéci védlelky a navije=~
ci vélec, ktery je ve spojeni jednak s pohonem prostiednictvim
spojky, jednak s brzdou a o ktery je oprena navijenéd civka, upra=-
vend na civkovém driZédku,.

U bezvietenovych dopiddacich strojd je obvykle potfebné pii
porude sprddaciho procesu zastavit navijeni p¥ize. Zastaveni na-"
vijectho procesu mi¥e byt pomalé, pritom se vdak vyrdb&né prize
avjm koncem setrva¥nosti navine na civku a p¥i nésledném odstra-
flovéni{ poruchy, resp. zaprddéni, je obtiZné konec p¥ize na civce
nalézt, a to zejména u automatickych systémi. Je znémopdle &8,
pat. spiey &, 128 97 8’) %o lze zastavit navijeni rychle, tak
aby koneec vyrébéné prize zistal v pofadované oblasti odvdddedl
trubice., U modernich strojd jsou vsak vysoké odtahové rychlosti,
a p¥i rychlém zastavovéni navijeciho procesu vznikaji vlivem
rdzné setrvadnosti prokluzy mezi navijenou civkow a navijecim
vélcem, které maji za nésledek a¥ i pretrh p¥ize mezi odtahovymi
véledky a civkous

Tento problém Sdstednd Fedf ¥sl. pat. spis &, 421 438,
kde odtahové védle¥ky jsou uspo¥édddny od sebe odddliteln& p¥i
zjidténl pretrhu a zastavovdni navijeciho procesu. Odstrani se
tek sice mo¥nost pFetrhu, ale neodstrani se vliv pisobeni rozdil-
nych setrvanych sil nap¥. na pln&jdi civku a navijeci vdlec, je-
ho% disledkem je, %e civka se zastavi pozdé&ji, tedy na jiZ za-
staveném navijecim vdlei prokluzuje aZ do svého zastaveni, Toto
md vliv na zastaveni konce prize v rozdilngych drovnich odvédéci
trubice, co% pak plsobi potiZe p¥i zapfddéni a ovliviuje kvalitu
zapPedeného dseku prize. Takovy bezvietenovy dopiddaci siroj
vybaveny jednotkovou automatikou k odstranovéni p¥etrhu prize,
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pro jeji¥ dspédnost je limitujici, aby p¥i pPeruseni pFedeni,
pPi tzve pietrhu piize, pfize‘;Pstala v odvédsci trubici spidda=-
ci jednotky, je zném 2 éal.pat.jﬁéz 618, Spréddaci misto takové-
ho stroje se skl4dd ze sprédaci jednotky s rotorem, Z¥idla pretr-
hu prize, odtahovych véledkd, navijeciho vélce a civkového dr-
%éku, ve kterém je drZend civka op¥end o navijeci védlec. PFi
predeni je prize odtahovéna ze spiddaci jednotky odtahovymi 'vé=-
le¥ky a navijena navijecim védlcem na civku. P#i tzve. pretrhu
 prize, tjo preruseni sp¥ddaciho procesu ve spréddacim rotoru, in-
dikuje ¥idlo ztrdtu prddnfho nap&ti a pfes ¥fdfci orgén zpisobi
,» gagtaveni a zm&nu smiru otddeni odtahovych véledkd a navijeciho
vdlce ve zpétny, zaptféddaci pohybo. Po vréceni prislusného dseku
prize se obrdti chod odtahovych vélelkd a navijeciho vélce v
normdlni navijeci chode U vysokych odtahovych rychlosti je po=
_treba provést tuto reverzaci velmi rychle, aby konec piize neo-
pustil odtahovy kandl odtahové trubice. Prisludnd za¥izeni k to-
muto ddelu vyvinutd, jsou pFedmétem Fady vynédlezd a proto nejsou
bli%e popisovéna nap¥. podle DAS 15 10 986 nebo DAS 15 35 002,

U t&chto zerizeni $idlci dstroji ovlddé reverzalini elektromagne-
tickou spojku, zarazenou do pohonu odtahovych a navijecich vél-
cl. PPi velkém priméru civek a vysokych odtahovych rychlostech
¥4dové nad 100 m/mim. a primérech civky nad 18 cm dochdzi v3ak
pti reverzaci k zmin&nému prokluzu civky na navijecim vélci p¥i
rychlém zastavovdni. Civka neni schopna sledovat pohyb navije=-
cfho vélce a zastavit se ve stejném okam¥fiku a pokraduje v otéd-
Zeni setrvaZnosti{ po dobu, kterd je podstatn® del¥i neZ doba
potiebnd k zastaveni navijeciho vélce. Ne? & jde i u civky k re-
verzaci, miZe se pFize vlivem tohoto prokluzu pretrhnout, co%
znamend nemo¥nost automatického odstran&ni pFetrhu.

Jsou znémé zpisoby Pedeni tohoto problému. Prvy spolivd v
prodlou¥eni odvddéci trubilky spréddaci jednotky, aby nebylo nut-
né tek intenzivni brzdsni a civka byla schopna se zastavit tak,
aby konec p¥fze nevyb&hl z odvéd&ci trubifky. Toto provedeni by
vedlo vdak k nutnosti konstruovat vys#3f stroj, cof prindsi Fadu
nevyhod a neni to vyhodné ani z hlediska textilnf technologie.
Dalsf teseni spolivéd v tom, Ze by bylo moZno zvydit trvale pri-
tlak civky p¥i navijeni., ZvySovat p¥itlak neni moZno na libovol=-
nou droveli, naopak velikost piftlsku je dédna textilni technolo-
gii a poZadavky na stavbu civky a pohybuje se na drovni fédové
10 a% 20 N na"lo em ¥{¥ky civky. Tyto hodnoty jsou viak z hle-
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Je zndm i jiny zplsob Fedeni tohotévproblémq,napio zvysit
koeficient t¥en{ navijeciho védlce 8 civkou podle AO 184 037,
ale ani toto se p¥i praktickych zkoudkdch neukédzalo jako dosta=
tedné G¥inné reseni daného problému,

Z vyse uvedenych nevyhod znémych reSeni vyplyvé kol vyfe-
8it u zePizeni s reverzaci navijeciho vdlce a odvdd&cich vdleé-
kd provozné& jednoduchym zplsobem zarizeni k zamezeni prokluzu
navijené civky na rozvéddécim vdlci vlivem rozdilnych setrvaZnych
hmot, a tim zastaveni konce piize v odvéadéci trubidce v riznych
polohdch, nebo dokonce jejimu vyb&hnuti, Ddle je mutno zamezit
moZnému pretrhu prize mezi odvddécimi vAle¥ky a navijecim vél-
cem,

Uvedeny ikol resi zarizeni k navijeni a vracen{ p¥ize pod=-
le vyndlmuy, jeho% podstata spolivd v tom, Ze civka nebo jeji civ- -
kovy drZdk je ve spojeni s pfitladnym zafizenim pro krétkodobé
zvyseni pP¥itlaku civky k navijecimu vAlei, které je spojeno s
ovlddacim dstrojim pro jeho uvéddéni do &innesti, propojené ovlé-
dacim vedenim s ¥idlem pPetrhu p¥fize bud p¥imo, nebo prost¥ednic=
tvim ¥idfciho centrdlniho zafizeni.

Dald{ znaky FeSeni jsou charakterizovény v bodech 2 aZ 4
piedm&tu vyndlezu,

Piikladné FesSeni, které viak nevylerpévd vSechna dalsi moZ-
né feSeni zaloZend na my&lence vyndlezu, je popséno v néasledu=
jicim ve spojitosti s priloZenym vykresH, kde na obr. 1 je sche=
maticky zndzorndna z boku zndméd sprddaci jednotka se znémym za=-
¥izenim k navijenf a vraceni p¥ize tyte spPédaci jednotky
jsou uspoiddény v Fadé vedle sebe na bezvietenovém sprddacim
stroji.

Sprddaci jednotka 1 je zndzorn&na blokové a zahrnuje bliZe
nezndzorndny znémy spiddaci rotor a vyfesdvaci zaifizeni pro ojed-
nocovéni vléken z piedkléddanéhe pramene 2., Ve spiéddaci jednotce
1l je ddle upravena odvéddci trubice 3, kterou je odwéddéna pFfize
ze sprddaciho rotoru. Sprddaci jednotky 1 jsou upraveny v $adé
vedle sebe na bliZe nezndzornéné kost¥e 4 stroje a nad témito
spPddacimi jednotkami 1 je upraveno automatické zarizeni k navie
jeni a vraceni prize, které sestdvd z pdru odvddé&cich vélelkld 5
a nad nimi upravenym navijecim vélcem 6, o kterjy je opfena navi=
jenéd civka 7 upravend na civkovém drZdku 8. Navijeci vdlec 6 je
spojen jednak s pohonem 9 prost¥ednictvim spojky 10, jednek s
brzdou 1l a dd4le je spiaZen nap¥. ozubenym Feminkem 12 & odvédé-
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cimi védlelky 5. Uvedenj'pohom_g, spojka 10 a brzda 12 je znézor-
nén jen symbolicky pro zjednoduseni vikmesﬁ, nebot v praktickém
provedeni se nap¥. uplatinuje elektromagnetickd spojka spojend s
brzdou, kde spojkovy kotou¥ v jedné krajni poloze pfipojuje na-
vijeci vdlec na pohom a v druhé krejni poloze, po presunuti a
odpojeni od pohonu, na brzdu. V pFikladném provedeni je spojka
10 a brzda 1l ovlddand elektromagnetem, upravena nezévisle, aby

- mohla brzda 1l uvddé&t do &innosti soufasn& s vypnutim spojky 10,
nebo i d¥ive, kdyZ se vezme v dvehu urditd setrvadnost (prodle-
va) brzdy do uvedeni v &innost od okamZiku povelu., Spojka 10 i
brzda 11 jsou vedenim 13, 14 napojeny na *idfci centrdlni za¥i=
zeni 15, kterym jsou ovldddény. Na #idici centrdln{ zatizeni 15
je dd4lo napojenc ovliddacim vedenim 16 znémé &idlo pretrhu piize
17, které je upraveno nad odvéddéci trubiei 3. Popsané provedeni
Jje ji%Z zndmé a pouZivéd se u autoﬁétickjeh systémi zapidddni jak
u jednotlivych spPédacich jednotek, tek u celého stroje na po-
g4tku zapidddni, kde odvadéci vdlelky 5 a navijeci védlec § jsou
pohdndny spoledné od jednoho pohonues Pro vylouleni moZnosti pro-
kluzu civky 7 n& navijecim vdlei § je civka T, jak je zndzorné-
no dérkované, nebo jeji civkovy dr#dk 8, jek je zndzornénc play-
mi Caremi, we spojeni s pritladnym zaPizenim 18 pro krédtkodobé
zvisen{ pritlaku civky 7 k navijecimu vélci 6. Civkovy dridk 8
tvor{ nap¥iklad ramena upravend vykyvné na &epu 21, ktery je u-
loZ%en na kost¥e 4 stroje. P¥itla¥né zaePizeni 18 tvoii s vyhodou
pneumaticky vé4leo s pistnici, nebot tato miZe bez v&tdich pro-
blémi sledovat zvySovédni priméru nevijené civky v dob&, kdy je

v nedinnosti. P¥itladné zarizeni 18 viak miZe byt tvofeno jinym
zat¥izenim, jako nap¥iklad hydraulickymi vélci nebo i elektrome-
gnetickym zefizenim, jehoZ zasouvatelné jddro miZe byt napojeno
na zmininy civkovy dr#ék 8., Podstatné je, aby tote pritladné za-
¥{zen{ plsobile v poZadovaném okamZiku p#i brzdéni eventualng i
zapP4déni a to po zvolenou dobu. Zé&im idelem je piitladné zati-
zeni 18 napojeno na ovlddaci dstroji 19, kterym je uvddéno do
ginnosti na poZadovanou dobu., Ovlddacd dstroji 19 tvori napriklad
elektromagneticky ventil v piipadd pouZiti pneumatického vélce
jeko pr¥itlaZného zarizeni 18, ktery je napojen na zdroj tlakové-
ho vzduchu gg'a ktery je propojen ovlddacim vedenim 16 s didlem
17 pfetrhu p¥ize. Ovliddaci vedeni 16 propojuje ¥idle 17 & ovlidda-
cim dstrojim 19 bud primo, jak je zndzornEno na obr. 1 a soulasnd
je napojeno na ¥£dfci{ centrdlni za¥izeni ;ifnebo je ovlédaci i~
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stroji 19 napojeno na &idlo 17 pPes #idlci centrdlni zafizeni 13,
jak je naznafeno &&arkované,

Funkce zabizeni je nédsledujici:

Ve sprédaci jednotce 1 pPedend p¥ize 22 je odvédZna odvadé~
ci trubici 3 odvddécimi vdledky 5 a navijena navijecim védlcem 6
na civku 7. Prize 22 je odvddéna za urditého pFddniho nap&ti, kte-
ré je sledovéno &idlem 17, Jakmile nastene tzv. pretrh pfize v ro-
toru spi*ddaci jednotky 1 nebo-li p¥eruseni sprddaciho procesu, po-
klesne prédni napéti pfize a jekmile tento pokles &idlo 17 zjis-
t1i, pfedé tuto informaci ihned do ¥{dlctho centrdlniho za®fzeni
15 a do ovlédaciho Gstrojf 19 bud p¥imo, nebo prostrednictvim ¥i-
dletho centrdlniho zaPizeni 15, Ridfei centrdlni zafizeni 15 od-
poji spojkou 10 navijeci vélec 6"a tim i odvddéci vélelky 2,04 po~
honu 9 a ddle uvede do &innosti brzdu 1l. Brzda 1l musi zastavit

navijeci vdlec § a odvddéci véleCky 5 souéasné a to v tekovém &a~= -

sovém okem¥iku, aby konec prize nevybéhl = odvédéci trubice 3.
Bialci centrélni za¥izeni 15, nebo p¥imo &idlo 17 uvede sou¥asné
do &innosti pies ovlddaci ustrojf 19 p¥itlalné zarizeni 18, které
zvy&i alespon po dobu zastavovédni mavijeciho védlce § a civky J
pr{tlak civky na navijeci védlec 6 tak, aby nemohl nastat jeji pro=
kluz po navijecim vélci 6, Cilem tedy je, aby civka 7 se zastavi=
la ve stejném okemZiku jako navijeci vdlec 6. PPitlek mezi civkou
7 a navijecim védlcem 6 by m&l pro tento y¥el ¥init nejméns 150%
jmenovité hodnoty pi#ftlaku p¥i navijeni, aby se dosdhlo bezpelné-
ho zastaveni civky 7. Po zastaveni civky 7, navijeci védlce § a
odvdddci vdledky 5 se obrdti, jak znémo, na krétky okamfik jejich
chod, aby se vr&til prislusny konec piize 22 zp&t do rotoru apré-
daci jednotky l. Po vrdceni p¥isludné délky p¥ize 22 zpét do ro=-
toru se obrdti chod navijeciho vélce 6, civky 7 a odvddécich vé-
le¥kd 5 op&t v normélni chod, pfi kterém zapredend prize 22 je
odvéddna od sp¥édaci jednotky l. Po zapiedeni stoupné v prizi 22
opét nap&ti a &idlo 17 se nastavi do sledovaci polohy, Timto ta=-
k¢ ¢idle 17 pPerusi pPimo nebo prost¥ednictvim ¥Fidfcihe centrdl-
niho zaFizen{ 15 &innost ovlédaciho dstroji 19 a tim i p¥{tla¥né=
ho za¥{zeni 18. Toto je jedno moZné provedeni. V druhém mo¥ném
provedeni{ je na ovlédacim dstroji 19 moZno napojit &asovaci zari-
zenl 23, kterym se doba pisobeni p¥{tla¥ného zafizeni 18 dé na-
stavit na kratsi dobu, neZ je doba celého cyklu-zapfedeni, nap¥.
jen po dobu brzddni brzdy 1ll, p¥i zastavovéni navijeciho védlce 6.
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Uvedené asovaci zaifzeni 23 mi¥e byt i souddsti ¥{diciho cen-
trdlniho zeifizeni 15, které miZe mit i takové uspo¥dddni, Ze se
dé nestavit i doba pisobenf brzdy ll. Popsand funkce uvéddi ¥in-
nost zarizeni za bé&hu stroje pri pPetrhu u jednoho sp¥ddaciho
mista, resp. spiPadaci jednotky 1, vybavené uvedenym zaXizenim.

Za¥izeni podle vyndlezu miZe vS8ak byt pouZito i u znémych
strojd, kde sprddaci jednotky nejsou vybaveny vy3e uvedenym auto=
matickym zapfddacim zarizenim, ale kde je cely stroj zastavovén
tak, aby konce prize zlstaly v odvdd&cich trubicich sp¥ddacich
jednotek. U t&chto strojd musi zastaveni odvdddcich v4leXkd 5a
navijeciho védlce 6 prob&hnout tak rychle, aby konec p¥ize zlstal
ve zmin¥né odvéd&el trubici 3, nebo¥ toto pak umofnuje pri spou=
sténf stroje provést tzv, hromadné zap¥edeni. V takovém piFipa=-
dé jsou piitladnd zarizeni 18 upravena na kaZdém civkovém drZéku
pro kaZ%dou sp¥ddaci jednotku, ale jejich ovlédaci dstroji 19 mi-
%Ze pak byt upraveno jako centrélni pro cely stroj. Toto ovlédaci
dstroji 19 pak mi¥e také byt napojeno jen na jedno &idlo, nebo¥
odvddéci véledky a navijeci vélce 6 jsou pohén&ny z centrdlni po-
hén&c{ sk¥ind pohonem upravenym na boku stroje.

Popsané zatizeni tak jednoduchym zpisobem zamezuje nejen
prokluzy civky 7 na navijecim védlci 6, ale i moZné pFretrhy pPize
v dseku mezi odvéddécimi védlelky 5 a navijecim vdlcem §., Konec
p¥ize 23 se zastavi v odvédscich trubicich 3, presn¥ji v poZado-
vané poloze, co% je dlile?ité pro ziskéni kvalitniho zépFedku,
tje napojeny konec p¥ize neni nap¥iklad zesilen proti ostatnimu

priméru prize.
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1, Zatizeni k navijeni a vraceni piize u bezvietenového sphd-
daciho stroje se sprédacimi jednotkami s rotorem a odvéddéci trubi-
ci, ve které zlstédvd konec pF¥ize p¥i zastavevéni sprddaci jednot-
ky, na kterou navazuji odvddéci vdlelky a navijeci vdlec, ktery
Je ve spojeni jednsk s pohonem prostiednictvim spojky, jednak e
brzdou & ¢ ktery je opfena navijend civka, upravend na civkovém
drZdku, vyzna¥ujici se tim, Ze civka (7) nebo jeji civkovy drZdk
(8) je ve spojeni & piitla¥nym za¥fzenim (18), pro krétkodobé
zvy8eni pritlaku civky (7) k nsdjecimu vélci (6), které je spoje-
no 8 ovléddaeim dstrojim (19) pro jeho uvddéni do &innosti, propo-
Jené ovlddacim vedenim (16) s ¥idlem (17) pretrhu prize (22) bud
pPimg nebo prost¥ednictvim ¥1dfciho centrélniho za¥fzeni (15),

2o Zarfzeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, ﬁe p*itlaéné
zePfizeni (18) tvoii pneumaticky védlec,

30 Zarizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze ovlddaci
dstroji (19) tvod¥i elektromagneticky ventil napojeny na zdro
tlakového vzduchu (20),

4. Za¥fzeni podle bodu 1 aZ 3, vyzna¥ujici se tim, %¥e na

oviédacim:ﬁstroji (19) je napojeno Zasovaci zarizeni (23) pro na=
staveni{ délky ¥innosti p¥itla&ného zarizeni (18).

1 vykres
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