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【手続補正書】
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【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　血管の超音波データの空間的に異なるサブボリュームを位置合わせするための方法であ
って：
　超音波トランスデューサ素子の２次元アレイの素子を用いて、各トランスデューサ素子
によって対向する空間的に異なる深さのスキャニングから第１のサブボリューム内の血管
の時間的に不連続な信号を取得するステップであって、前記アレイは、該取得するステッ
プの間に前記血管に対して第１の位置に配置される、取得するステップと；
　各トランスデューサ素子から受信した前記時間的に不連続な信号をドップラー処理して
、各トランスデューサ素子によって対向する第１のサブボリューム内のスキャン深さのス
ペクトルドップラーデータを生成するステップと；
　前記スペクトルドップラーデータの第１の３次元マップを第１のサブボリューム内の前
記血管に対する前記アレイの位置に空間的な関係で生成するステップと；
　超音波トランスデューサ素子の前記２次元アレイの素子を独立に動作させて、各トラン
スデューサ素子によって対向する空間的に異なる深さのスキャニングから第２のサブボリ
ューム内の前記血管の時間的に不連続な信号を取得するステップであって、前記アレイは
、該取得するステップの間に前記血管に対して第２の位置に配置され、第２のサブボリュ
ームは、第１のサブボリュームと少なくとも部分的に重なる領域を有する、取得するステ
ップと；
　各トランスデューサ素子から受信した前記時間的に不連続な信号をドップラー処理して
、各トランスデューサ素子によって対向する第２のサブボリューム内のスキャン深さのス
ペクトルドップラーデータを生成するステップと；
　前記スペクトルドップラーデータの第２の３次元マップを第２のサブボリューム内の前
記血管に対する前記アレイの位置に空間的な関係で生成するステップと；
　前記２つの３次元マップのうちの一致するスペクトルドップラーデータの１つ以上の特
定された領域が前記部分的に重なる領域に対応することに基づいて、第１の３次元マップ
を第２の３次元マップと位置合わせするステップと；
　該位置合わせされた第１及び第２の３次元マップから前記血管の血流の３次元結合マッ
プを生成するステップと；を含む、
　方法。
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【請求項２】
　前記アレイが前記血管に対して追加の位置に配置されるときに、前記２次元アレイを用
いて、前記血管の追加のサブボリュームの時間的に不連続な追加の信号を取得するステッ
プであって、各追加のサブボリュームは、少なくとも１つの他のサブボリュームと部分的
に重なる領域を有する、取得するステップと；
　該時間的に不連続な追加の信号をドップラー処理して、各トランスデューサによって対
向する前記追加のサブボリューム内のスキャン深さの追加のスペクトルドップラーデータ
を生成するステップと；
　前記追加のスペクトルドップラーデータの追加の３次元マップを前記追加のサブボリュ
ーム内の前記血管に対する前記アレイの前記追加の位置に空間的な関係で生成するステッ
プと；
　前記２つの３次元マップのうちの一致するスペクトルドップラーデータの前記特定され
た領域が前記部分的に重なる領域に対応することに基づいて、前記追加の３次元マップの
それぞれを少なくとも１つの他の３次元マップと位置合わせするステップと；
　第１、第２及び追加の３次元マップから３次元結合マップを生成するステップと；をさ
らに含む、
　請求項１に記載の方法。
【請求項３】
　前記一致するスペクトルドップラーデータは、時間領域のドップラーデータをさらに含
む、請求項１に記載の方法。
【請求項４】
　前記時間領域のドップラーデータは、ピーク収縮期の速度データをさらに含む、請求項
３に記載の方法。
【請求項５】
　生成された各３次元マップは、各トランスデューサ素子の前方の深さ寸法に延びる複数
のボクセルをさらに含む、請求項１に記載の方法。
【請求項６】
　前記深さ寸法に延びる前記複数のボクセルは、ボクセルの列を含み、各ボクセルは、ド
ップラーフロー値を有する、請求項５に記載の方法。
【請求項７】
　位置合わせするステップは、１つの３次元マップのドップラーフロー値を有するボクセ
ルの列を、別の３次元マップの同様のドップラーフロー値を有するボクセルの列と一致さ
せるステップをさらに含む、請求項６に記載の方法。
【請求項８】
　前記ドップラーフロー値は、流速値をさらに含む、請求項６に記載の方法。
【請求項９】
　３次元マップを位置合わせするステップは、空間的な基準で、１つの３次元マップのデ
ータを別の３次元マップのデータと相関付けるステップをさらに含む、請求項１に記載の
方法。
【請求項１０】
　取得するステップは、非位相合せ方法で動作するように構成された２次元アレイの素子
を用いて血管の時間的に不連続な信号を取得するステップをさらに含む、請求項１に記載
の方法。
【請求項１１】
　第１及び第２の３次元マップを生成するステップは、第１及び第２の３次元マップを空
間的に部分的に重なるように生成するステップをさらに含む、請求項１に記載の方法。
【請求項１２】
　位置合わせされた第１及び第２の３次元マップを補間又は平滑化するステップをさらに
含む、請求項１に記載の方法。
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