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Urzadzenie

1

Przedmiotern wynalazku jest urzgdzenie prze-
no$nikowe do przenoszenia przedmiotéw, zawiera-
jace ruchomy czion przeno$nikowy z czlonami
podtrzymujacymi przenoszone przedmioty oraz
nieruchomg bieznie podtrzymujgcg czlon przenos-
nikowy. Wynalazek dotyczy takich urzadzen prze-
noénikowych, w ktérych jeden z tych dwéch czlo-
noéw, np. bieznia lub przenoénik, jest zaopatrzony
w jeden lub kilka mastawnych z goéry urzadzen
sterujgcych i z ktérych kazdy moze wspoéldziataé
z jednym lub wieloma elementami roboczymi na-
lezacymi do drugiego z tych czlonéw i przystoso-
wanymi do wyzwalania szczegdlnej czynnoS$ci prze-
nos$nika jak np. tadowania lub wyladowania po-
szczeg0lnych przedmiotéw lub zespolu przedmio-
tow, albo zatrzymywanie, rozruch lub inng zmiang
ruchu samego przeno$nika, wigcznie z jednym lub
kilkoma czlonami przeno$nikowymi podtrzymuja-
cymi przedmioty. Urzadzenia przeno$nikowe o po-
wyzej omoéwionych cechach sg nazywane ponizej
,omoéwionymi urzadzeniami przenos$nikowymi.

Taki przenoSnik moze posiadaé np. obiegowy
tarficuch przeno$nikowy, na ktérym sg umocowane
bezposrednie elementy podtrzymujgce przenoszone
przedmioty, np. haki zawieszeniowe, lub tez moze
posiadaé obiegowy laficuch przeno$nikowy z sze-
regiem elementéw posuwajacych przedmioty, a

. wykonanych oddzielnie od lafncucha i podtrzymy-

wanych przez bieznie, przy czym oddzielne ele-
menty do posuwania przedmiotéw sa przystosowa-
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ne do posuwania naprzéd za pomocg wspomniane-
go lancucha przeno$nikowego.

Dotychczas w nastawianych z géry urzadzeniach
sterujacych stosowano powszechnie pewng liczbe
kolkéw, osadzonych w sposéb umozliwiajgcy wy-
suwanie sie podluzne w odpowiednio dziurkowa-
nej obsadzie, zazwyczaj w postaci plytki, przy
czym kazdy kotek moze byé przesuwany w kierun-
ku wskazanym przez jego koniec, czyli w kierun-
ku dlugoéci wzgledem plytki miedzy polozeniem
czynnym lub mastawionym i poloZeniem nieczyn-
nym.

W ten sposéb powszechnie dotychczas stosowana
konstrukcja nastawnego z gory elementu sterujg-
cego wykazuje te niedogodno$é, ze kotki wybiera-
jace, gdy sa nastawione lub wylaczone, muszg by¢
przesuniete podiuznie w czasie cigglego posuwu
cziona przenosnikowego za pomocg sily przylozo-
nej do kolkéw, dzialajacej podiluznie, a jak io
czesto sie zdarza, element nastawczy jest posu-
wany przez sam czion przeno$nikowy, przy czym
kolki wybierakowe sg z koniecznosci poddane dzia-
taniu naprezen bocznych, gdy ci$nienie jest przy-
lozone do kolkéw dla ich nastawienia lub wyla-
czenia, tak iz powstaje znaczna sila tarcia przy
ruchu nastawiania lub wylaczania chociaz mog3y
by¢ one tak skonstruowane, ze po zajeciu poloze-
nia nastawienia przedstawiajg . tylko stosunkowo
maty opdér przy wysuwaniu wylgcznie w kierunku
podluznym.
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 Inna niedogodnos$é¢ takiego znanego urzadzenia
polega na tym, ze zazwyczaj kolki wybierakowe sa
utrzymywane w swym mnastawionym polozeniu
2a pomoca sprezyn, uchwytéw lub obcigzonych
" sprezynami lozysk kulkowych, dzialajacych w
zlobku lub w ziobkach wykonanych w kolku, wo-
bec czego ruchy podiluzne nastawiania lub wyla-
czania kolkéw jak rowniez ich przesuniecia w po-
lozenie nieczynne muszg by¢ bardzo dokladne. Ta-
ki ruch precyzyjny jest trudny do uzyskania w
praktyce, poniewaz w urzadzeniach przenos$niko-
wych muszg byé przyjete stosunkowo duze tole-
rancje, jezeli czeSci urzadzenia majg byé wyko-
nane w granicach handlowo dopuszczalnych kosz-
tow. :

Jeszcze inna niedogodno$é polega na tym, ze
jezeli z jakichkolwiek przyczyn kolek wybierako-
wy zostal nieznacznie przesuniety w kierunku po-
diluznym z polozenia nastawionego, to w zaden
spos6b nie moze sam wrdcié do tego polozenia,
a kazde nieznaczne przesuniecie w kierunku po-
dluznym moze zakldcié dzialanie urzadzenia prze-
noénikowego.

Wynalazek ma na celu wykonanie urzgdzenia
przenosnikowego omoéwionego rodzaju, pozwalajg-
cego unikngé wymienionych niedogodnos$ci zna-
nych urzadzenh. :

Cecha wyrozniajagca urzadzenia przeno$nikowe-
go wedlug wynalazku jest to, ze ma ono jeden
lub kilka nastawnych z géry elementéw sterujg-
cych, zawierajacych jeden lub kilka elementéw
sterujacych, osadzonych obrotowo na elemencie
podporowym w przeciwienstwie do ruchu $lizgo-
wego tak, iz moze by¢ przesuniety wzgledem ele-
mentu podporowego w jedno lub kilka nastawio-
nych z géry potozen. przy czym przewidziane sjy
urzgdzenia latwego zatrzymania kazdego elementu
sterujacego w nastawionym z gory polczeniu oraz
sg przewidziane urzadzenia do cofania kazdego
elementu sterujacego w nastawione z géry poto-
zenie w przypadku, gdy element sterujgcy jest
cbrocony wzgledem swego elementu podtrzymujg-
cego z nastawionego z géry polozenia na odleglosé
katowa mniejszg niz polowa odleglosci wymaganej
do przesuniecia cbrotowego elementu sterujacego
z nastawionego z gory polozenia do nastepnego
obrotowo przyleglego polozenia wzgledem czlona
podporowego.

Takim przyleglym polozeniem moze by¢ drugie
nastawione z géry polozenie lub tez moze by¢
przewidziane polozenie nieczynne.

Bez wzgledu na rodzaj tego nastepnego przy-
leglego polozenia jest oczywiste, ze dzieki niniej-
szemu wynalazkowi w przypadku gdy omgwiany
element sterujgcy jest przesuniety nieodpowiednio
z nastawionego z gory polozenia na cdleglosé
mniejsza niz polowa odleglo$ci obrotowej potrzeb-
nej do przesuniecia w nastepne przylegle przewi-
dziane polozenie, to element sterujagcy powraca sa-
morzutnie w polozenie wybrane z goéry. Takie
urzgdzenie zapewnia, Ze niepozgdane nastawienie
elementu sterujgcego za pomoca jednego z omoé-
wionych Srodkéw operacyjnych, np. mikrowylacz-
nika, nie musi wplywaé zaklécajgco na dzialanie
urzadzenia przenosnikowego.
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Réwniez jezeli oobrotowe przemieszczenie ele-
mentu sterujacego z nastawionego z goéry poloze-
nia przekracza polowe pelnej odlegloSci katowej
wymaganej do obrécenia elementu sterujacego w
nastepne przylegle polozenie katowe, to nie moze
nastgpi¢ powrét do bezposrednio poprzedzajgcego
polozenia nastawionego z géry, wskutek czego
przesuniecie elementu sterujgcego w drugie polo-
zenie nie jest zakl6écone przez rodzaj przewidzia-
nych charakterystyk powrotnych.

Inna zaleta niniejszego wynalazku polega na
tym, Ze przez obrotowe osadzenie kazdego elemen-
tu sterujacego w przeciwienstwie do ruchu posliz-
gowego, przesuniecie elementu sterujacego-z jed-
nego polozenia w drugie jest male i znacznie
mniejsze miz w przypadku gdy element ste‘rujacy'
jest osadzony w sposéb umozliwiajgcy pediuzny

- ruch posuwowy.
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Aby jeszcze wiecej ulatwié przesuniecie kazdego
elementu sterujacego z jednego polozenia obroto-
wego w drugie, najlepiej jezeli wedlug innej cechy
wynalazku, urzgdzenia do zatrzymywania elementu
sterujagcego w kazdym polozeniu majg jedng lub
kilka kulek albo innych elementow przystgSowa-
nych do ruchu toczenia sie w przeciwienstwie do
poélizgu, wzgledem wspébldzialajacej powierzchni,
przy czym kazdy z tych elementéw osadzonych
obrotowo ma sprzezonym elemencie sterujgcym
moze byé przystosowany do zapadania do jednego
lub szeregu wglebien lub otworéw wykonanych
w czeSci elementu podporowego, na ktéorym ele-
ment sterujacy jest osadzony obrotowo.

Inna zaleta niniejszego wynalazku polega na

‘tym, ze daje mozno$é obrotowego osadzenia licz-

nych elementéw sterujacych niezaleinie od siebie
na wspoélnej osi obrotu, dzieki odpowiednio ufor-
mowanemu elementowi podtrzymujgcemu, np. w
postaci rurki, w odstepach wzdluz swej dlugosci
oraz osadzenia urzadzenia do sterowania ich obro-
tu w sposéb oméwiony wyzej.

W ten sposéb otrzymuje sie szczegélnie zwarta
konstrukcje rozmieszczenia nastawianych z géry
elementéw sterujacych, zawierajgcych pewng licz-
be niezaleznie obrotowych elementéw sterujgcych
w kazdym polozeniu wymaganym wzdiuz dluges$ci
przeno$nika.

Na rysunku uwidoczniono przyklad wykonania
wynalazku, przy czym fig. 1 przedstawia schema-
tyczny widok cgdlny jednej z odmian przeno$nika,
do ktérego nadaje sie niniejszy wynalazek, fig. 2 —
widok perspektywiczny urzgdzenia wylacznikowego
biezni nadajacego sie do urzgdzenia przeno$nikc-
wego, przedstawionego na fig. 1; fig. 3 — widok
z boku cze$ci urzadzenia przeno$nikowego pokaza-
nego na fig. 1; fig. 4 — widok z boku w powiek-
szeniu cze$ci konstrukcji wediug fig. 3; fig. 5 —
widok z gory w zwiekszonej skali w przekroju
wzdluz linii 5 — 5 na fig. 4, pokazujacy jeden
z obrotowo osadzonych elementéw sterujacych w
nieczynnym polozeniu obrotowym, fig. 6 — widok
podobny jak na fig. 5, lecz przedstawiajacy jeden
z elementow sterujacych, obréccnych w jedno z
polozerh czynnych, fig. 7 — czeSciowy przekroj
wzdluz linii 7 — 7 na fig. 5, fig. 8 i 9 przedsta-
wiajg w widoku z goéry dwie czesci skladowe ele-
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mentu -sterujacego’ pokazanego na fig. 5 — 7,
fig. 10 przedstawia szczeg6él czeSci tej samej kon-
strukciji, fig. 11 — przekréj w zwiekszonej skali
Wwzdiuz linii 11 — ¥l na fig. 3; fig. 12 — widok
z gory czesci konstrukcji przedstawionej na fig: 11,

pokazujgcej sposéb dzialania mikrowylgcznika za

pomocy jedhego z elementéw sterujacych, "a fig.
13 i 14 przedstawiajg odpowiednio widok z przodu
i z géry urzadzenia -do wylaczania elementu ste-
rujacego, nadajace sie¢ do konstrukcji wedlug fig.
11 — 12,
- W konstrukeji pnedstawionej na fig. 1 — 3
urzadzenie przeno$nikowe zawiera szereg nape-
dzanych przeno$nik6w obiegqwych 10 w postaci
ébiegowych laficuch6w przenoénikowych, przysto-
sowanych do posuwania wzdluz biezni laficucho-
wej, przy czym ponizej kazdego z nich sa osadzo-
ne bieznie lancuchowe 11 na biezniach woézko-
wych 12, podtrzymujgcych szereg woézkéw tocz-
nych 13 podtrzymujacych przedmioty.

Kazdy lancuch przenoSnikowy 10 jest zaopa-
trzony w pewnych odstepach wzdtuz swej dlugosci
w- zabieraki 14 do napedu wozkéw osadzone dla

ruchu pionowego wzgledem przynaleznego lafcu- -

cha pomiedzy dolnym polozeniem napedowym, w
ktéorym wspoldziala ze zderzakiem napedowym 13
przymocowanym do kazdego woézka i gérnym po-
tozeniem rozigczenia. Przesuniecie kazdego zabiera-
ka 14 w goérne polozenie jest dokonywane za po-
mocg popychaczy 16 osadzonych na woézku 13

i ‘wspoéldzialajgcych z wystajaca w tyl czeScig na

poprzednim woézku, tak iz w spos6b nie stanowiacy
jednak istoty wynalazku moze byé podnoszony
wzgledem sprzezonego woézka, aby w ten sposéb
usungé poprzednio czynny zabierak napedowy 14
z polozenia wspéldzialania ze zderzakiem 15 woéz-
ka i spowodowaé przez to zatrzymanie woézka 13.
* Jak przedstawiono na fig. 1 urzadzenie przenos$-
nikowe 2zawiera gléwny lancuch przenoSnikowy
i bieznie wozka, oznaczone ogélnie liczbg 17, oraz
ma szereg odgalezimych' talicuchéw przencéniko-
wych i bieini wézkéw, majgcych wspélne ozna-
czenia 17a, 17b i nastepne wraz ze zwrotnicami do
przelaczania postepujacych wozkéw z gléwnej
biesni 17’ na kazda oddzielng bieznie odgalezng na
zlaczeniach 18a, 18b i nastepnych miedzy gléwng
biezniag 17 i biezniag odgaleing 17a, 17b. Kazda
z tych zwrotnic, jak przedstawiono na fig. 2, ma
znany iglice zwrotnicza 19 ruchoma pomiedzy po-
tozeniem gléwmnej biezni oznaczonym linig kropko-
wang na fig. 2 i polozeniem przestawienia z giéw-
nej biezni na bocznicowa oznaczonym linie cig-
gla na fig. 2. Nastawienie iglicy zwrotniczej 19
jest dokonywane w znany spos6éb za pomocag cew-
ki 20 polaczonej z wrzecionem napedowym 21 igli-
cy, przy czym cewka jest sterowana za pomocy
jednego z mikrolacznikéw m pola M (fig. 1), pod-
trzymywanych przez bieznie wézkéw 12 i bieznie¢
laficuchowa 11 w postaci przedstawionej na fig. 3,
11, 13. Mikrolgczniki majace oznaczenie ml, m?2
na fig. 3i 11 sg poiaczone z odpowiednimi cew-
kami iglic zwrotmczych 20, znajdujgcych sie w
polaczeniach 18a, 18b, jak przedstawiono schema-
tycznie na fig. 1. ‘ )

Jedna. 'z postaci ukladu do sterowania dziala-
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6 .
nia tych ce'wek odrpow1edn1ch 1g11c zwrotmczych
wedlug - mme]szego ‘wynalazku jest opisana nizej
najpierw w 2zwiazku 'z fig.”3 — 10 rysunku.

Jak przedstawiono na fig. 3 i 4 na wézku 13
jest osadzony wspornik 22 podtrzymujacy przed-
mioty, na dolnym koficu za pomocy haczyka za-
wieszeniowego - do ktorego cze$é jest oznaczona
liczby 23. Do wspornika 22 sa przymocowane dwa
ramiona 24 w ksztalcie litery U, a do $§rodnika 25
tego wsporhnika (fig. 5) jest przymocowany element
sterujacy 26 nastawiany z géry wediug niniejszego
wynalazku. Element sterujacy 26 zawiera wydrg-
zong rame 27, a jego"sifodnik 28 jest przymocowa-
ny do §rodnika wspornika 25. Dwa boki 29 ramy.
27 s oddalone od siebie w kierunku pionowym
i polyczone ze sobg parq pionowych réwnolegltych
rurek 30, 31.

Rurka 30 najdalej polozona od $rodka 28 ra-
my stanowi wraz z ramg 27 element podtrzymu-
jacy dla elementéw sterujacych 32 urzadzenia ste-
rujacego 26, przy czym potrzebna liczba elemen-
tow 32 jest osadzona na rurze 30 w pewnych od-
stepach, zapewniajacych rozstawienie wzgledem
siebie w kierunku pionowym.

W tym celu na rurze podtrzymujacej 30 jest
osadzona pewna liczba tulejek rozporowych 33
(fig. 7), z ktérych kazda odpowiada jednemu ele-
mentowi, przy czym tuleje 33 maja odwiniete na
zewnatrz koinierze 34 i 34a na kaidym koncu.

W poblizu jednego z kolnierzy, a mianowicie
kolnierza 34 tulei 33 w polozeniu zasadniczo po-
ziomym znajduje sie plytka podporowa 35 zawie-
rajaca pewna liczbe, np. trzy pary otworéw przy-
trzymujacych w postaci wglebiefi, ktére, jak po-
kazano na rysunku, stanowig stozkowe wglebienia
36 (fig. 9 i 10) utworzone w $ciance plytki pod-
porowej polozonej najdalej od sasiedniego kolnie-
rza tulei. Wglebienia 36 majg ksztalt rozchylonego
stozka, a w przekroju ksztalt litery V w piasz-
czyznie §rednicowej, przechodzjcej przez $rodek
podstawy wglebienia, przy czym dwa wglebienia
kazdej pary sa rozmieszczone na przeciwleglych
bokach sgsiedniej tulei 33, przechodzacej przez
otwor 37 (fig. 9) wykonany po Srodku plyty pod-.
porowej 35.

Gdy sa przewidziane trzy takie pary wglebien..
to sasiednie wglebienia sg rozmieszczone we wza-
jemnych odstepach katowych 45° dokola Srodko-
wej osi podtrzymujacej tulei 33.

Obrét ptytki podtrzymujgcej 85 dokola osi od-
powiedniej tulei 33, a wiec i osi rury podporowej
30 jest uniemozljwiony, poniewaz na krawedzi
plytki znajduje si¢ wglebienie 38, w ktérym mie-
§ci sie rurka 31, laczgca razem dwa boki 29 ramy
podporowej 27.

Element sterujacy 32 jest wykonany przez spa-
wanie dwéch plaskich odwinietych na obwodzie
plytek 40, ktérych kolnierze 41 wystaja pionowo
w przeciwleglych kierunkach od siebie. Kohie-
rze 41 stuza do usztywnienia obwodu zestawionych
ptytek i zapobiegajg odksztalceniu obwodu oraz
tak uformowanego elementu sterujacego 32, gdy
wspoéldziala z oméwionymi elementami roboczymi,
np. ramieniem roboczym 42 (fig. 3 i 12) jednego z
wymienionych wyzej mikrolgcznikéw, przy czym
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pomiedzy nimi i elementem sterujacym 32 odby- .

wa sie ruch wzgledny na skutek posuniecia na-
przé6d woézkéw 13 urzadzenia przenosnikowego, a
mianowicie w kierunku strzalki A ma fig. 1, 3,
4,51i6.

Jak przedstawiono na rysunku element steru-
jacy 32 ma ogélny ksztalt oSmiokatny, ale jeden
z oémiu bokéw jest odpowiednio zakrzywiony w
miejscu 43, natomiast pozostale siedem bokéw jest
prostych, przy czym w poblizu zakrzywionego bo-
ku 43 element sterujgcy ma otwoér 44, mimosro-
dowy wzgledem sSrodka elementu sterujacego,
utworzonego z dwéch plytek 40. '

Otwoér 44 jest okragly i zawiera cylindryczna
nasadke 45 otworu, odpowiadajaca zewnetrznej
$rednicy tulei podporowej 33, przy czym nasadka
45 znajduje sie pomiedzy sasiednig pitytkg pod-
porowa 35 i podkladka podtrzymujacg 46 na prze-
ciwleglym koncu tulei podporowej 33, przy czym
sama podkladka opiera sie o sasiedni kolnierz 34a
tulei 33, tak iz nasadka 45 jest zabezpieczona przed
przesunieciem poosiowym wzgledem tulei 33.

Nasadka 45 ma S$rednice nieznacznie mniejsza
niz wydrazenie otworu 44 elementu sterujacego,
tak iz stanowi lozysko dla elementu sterujgcego
32, pozwalajagc na ruch obrotowy dokola osi rur-
ki podporowej 30.

Jak przedstawiono na fig. 8, element sterujacy
32 na przeciwleglych bokach wydrgzenia cylin-
drycznego 44 ma w dwoéch plytkach 40 szczeliny
47 o szeroko$ci mniejszej niz promien wydraze-
nia i z nim polaczone, a w kazdej z tych szcze-
lin jest umieszczona kulka podporowa 48 o Sred-
nicy nieco mniejszej od szerokos$ci szczeliny 47.

Urzadzenie jest tego rodzaju, ze kazda z dwdch
kulek podporowych 48 normalnie wspdldziala w
jednym z dwodch wglebien 36 kazdego zespolu
wglebien w sgsiedniej ptytce podporowej 35, tak
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iz znajduje si¢ na jednej linii z dnem wglebienia,

jak pokazano na fig. 10.

Wedtug fig. 7 i 10 dwie kulki 48 na bokach naj-
wiecej oddalonych cd piytki podporowej 35 ma-
jacej wglebienia stozkowe wspdldziatajg z plytka
wsporezg 49 o ksztalcie kolowym, majgcg obwo-
wodowy kolnierz usztywniajacy, a powierzchnia
czolowa piytki wsporczej 49 polozona najdalej od
kulek podporowych sama wspéldziala z zespolem
kulek wsporczych 50 i jest obcigzona spreizyna w
kierunku ku plytce podporowej 35 za poSrednic-
twem plytki naciskowej 51, ktéora w przypadku
plytki wsporczej jest przesuwna poosiowo wzdiluz
zewnetrznej czeSci sgsiedniej nasadki 45. Miedzy
pitytka naciskowg 51 i podkladky podtrzymujaca
46 jest umieszczona podkladka sprezysta 52 lub
inna odpowiednia sprezynka naciskowa na 'sasied-
nim koncu nasadki, np. na koncu oddalonym od
plytki podporowej 35.

Urzadzenie jest tego rodzaju, ze plytka nacisko-
wa 49, ktora wspoéldziala z dwiema kulkami pod-
porowymi 48, popycha je pod dzialaniem sily spre-
zyny w kierunku podstawy dwo6ch wglebien 36
kazdego z kilku zespoléw wglebien, ale ptytka na-
ciskowa 49 moze swobodnie obracaé sie naokoto
nasadki 45, np. moze zupelie swobodnie obracad
sie wzgledem obydwu elementéw sterujgcych 32
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i ptytki podporowej 35, przy czym ten ruch ob-
rotowy jest ponadto ulatwiony dzigki zastosowa-
niu kulek naciskowych 50, znajdujacych sie mie-
dzy plytka naciskowa 49 i plytka 51 obcigzong
sprezyna. )

Wglebienia 36 wspomniane wyzej, mieszczace
kulki i zatrzymujace je majg $rodki rozmieszczo-
ne na wspolnym kole podzialowym o S$rednicy
odpowiadajacej odleglosci miedzy plytkami dwdch
przeciwleglych szczelin 47 w elemencie. steru-
jacym 32. .

Rozwarcie 36a o ksztalcie kolowym, wglebienia
36 o ksztalcie stozkowym, lezace w tej samej
plaszczyznie co powierzchnia plytki podporowej
majacej wglebienie, ma zawsze wieksza S$rednicg
niz Srednica kulki 48, a najlepiej jest okolo poi-
tora razy wiekszag. W jednej z odmian, w ktoére)
kazda kulka 48 ma Srednice 6,35 mm S$rednica roz-
warcia wglebienia 36a wynosi okolo 9,5 mm, na-
tomiast kazde wglebienie 36 moze mie¢ maksy-
malng glebokoéé okolo 2,8 mm, a grubos§é plytki
podporowej 35 jest rzedu 1,6 mm.

Réwniez kat wierzchotkowy stoika weglebienia
36 moze byé¢ rzedu 120°, tak iz kulka 48, lezac
catkowicie we wglebieniu, styka sie¢ z nim wzdluz
kola opisanego dokola podstawy wglebienia. W
ten sposob kulka styka sie z wglebieniem przez
styk liniowy, a nie powierzchniowy gdy lezy cal-
kowicie we wglebieniu i ten fakt, wobec szero-
kiego kata rozwarcia stozka, tak iz kazdy bok
wglebienia jest nachylony tylko okolo 30° wzgle-
dem plaszezyzny piytki podporowej 35, pozwala
na latwe wymykanie sie kulki 48 z wglebienia
podczas ruchu toczenia sie, gdy element sterujacy
32 jest przesuniety z jednego polozenia katowego
w inne dokola osi rurki 30, jak to ma miejsce
podczas nastawiania lub wylacz'ania elementu.

Srednica rozwarcia 36a wgtebienia 36 i $redni-
ca kola podzialowego przechodzacego przez Srodki
wglebien i majgcego Srodek na osi obrotu ele-
mentu sterujacego 32 jest tego rodzaju, ze wgle-
bienia ktére sg przesuniete o kat 45° wzgledem
siebie majg rozwarcia zlewajace sie ze sobg (fig. 9).
Urzadzenie jest tego rodzaju, ze gdy kulka 48
przechodzi z jednego wglebienia do sgsiedniego
wglebienia umieszczonego dalej o kat 45° dokola
osi obrotu, to kulka pod dzialaniem wspomniane]
sprezyny samorzutnie powraca do tego wglebie-
nia, ktére jest jej najblizsze w kierunku obwodo-
wym. Kulka 48 zostanie wéwczas zatrzymana w
tym wglebieniu pod naciskiem przyleglej sprezy-
ny 52, ktéra dazy do przesuniecia elementu ste-
rujacego 32 wraz z jego kulkami 48 w kierunku
osiowym przynaleznej nasadki lozyskowej 45 w
kierunku ku odpowiedniej ptytce podporowej 35.

Wobec tego, gdy element sterujgcy 32 jest ob-
racany w kierunku pozwalajgcym na przesuniecie
przynaleznej pary kulek 48 z jednego zespoiu
wglebien 36 do nastepnego zespolu przesurietego
0 kat 45°, jezeli catkowity ruch obrotowy nadany
elementowi sterujacemu jest mniejszy niz polo-
wa 45°, to pozostaje mniej niz potowa pelnego ru-
chu wymaganego do przeniesienia catkowicie ku-
lek z jednego zespolu wglebien do nastepnego ze-
spotu wglebien dla ich zatrzymania w tym ze-
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spole, przy czym element sterujacy 32 powraca w
polozenie pierwotne pod dzialaniem obcigzenia
sprezyny.
W ten sposob element sterujgcy 32 zatrzymuje
si¢ samorzutnie to jest samorzutnie powraca w

swo‘je obecne polozenie jezeli podlega matym prze- .

sunieciom katowym o amplitudzie mniejszej niz
polowa pelnego przesuniecia katowego, wymaga-
nego do ustawienia go w innym katowym poto-
zeniu. Jednocze$nie, jezeli element sterujacy 32
jest przesuniety o kat wiekszy niz polowa takie-
go pelnego przesuniecia katowego, to jednak wy-
kona swéj ruch katowy, lecz tylko o 45° do na-
stepnego kolejnego polozenia katowego.

W razie potrzeby urzadzenie moze byé tego ro-
dzaju, ze jezeli element sterujgcy 32 jest przesu-
niety o kat wynoszacy np. 60°% odlegloSci wy-
maganej do osiggniecia koncowego polozenia, to
wykona pozostalg cze§¢ ruchu samorzutnie wtedy,
gdy jest nastawiany lub wylgczany. Jezeli nato-
miast jest nieznacznie przesuniety niewlasciwie
przez ramie robocze mikrotgcznika lub innego
urzadzenia nastawczego, ktore nieznacznie wy-
padio z zamierzonego polozenia, tak iz element
sterujacy jest zmuszany niepotrzebnie do wyjScia
nieznacznie z obecnego potozenia, to natychmiast
powrdci do swego pierwotnego nastawienia az do
odchylki 40°% wspomnianej odleglo§ci odpowia-
dajacej katowemu przesunieciu do 18°.

W kazdym przypadku, inaczej niz w wybiera-
kach typu kotkowego opisanych na wstepie, ta-
kie niepozadane nieznaczne rozregulowanie ele-
mentu sterujgcego wedlug niniejszego wynalazku
nie powoduje zadnego uszkodzenia w _jakiejkol-
wiek czeSci urzadzenia przeno$nikowego.

Ruch katowy elementu sterujacego 32 jest ulat-
wiony przez swobodne obrotowe osadzenie plytki
naciskowej 49 wspdéldziatlajacej z kulkami za po-
mocg oporowego tozyska kulkowego 50, ktére moze
obracaé sie wzgledem elementu 32 i umozliwia
swobodne wtaczanie sie kulek do wglebient
36, tak iz jedyny wopér stawiany obrotowi
elementu sterujacego pochodzi od sprezyny 52.
W ten sposéb elementy sterujace 32 mogg obra-
caé sie swobodnie miedzy wyznaczonymi potloze-
niami pod dzialaniem sprezyny 52.

Jak widaé z powyzszego, zwlaszcza w  zwigzku
z fig. 7, elementy sterujgce 32 lgcznie z plytkami
podporowymi 35 i tulejami podporowymi 33, jak
réowniez kulki 48 i obcigzona sprezyng plytka na-
ciskowa 49 ljcznie z czeSciami obcigzajagcymi sta-
nowia zwarty zespdl, ktérego rézne czeSci s
utrzymywane we wlaSciwym polozeniu na tulei 33
za pomocg kolnierzy 34 i 34a, znajdujacych sie na
koncach tulei. ’

Kazidy z tych zwartych zespoléw, stanowigcych
element sterujacy 32, moze byé osadzony nieza-
leznie od innych na rurze podporowej 30 przez
zwykle nasuniecie tulei 33 wraz z jej cze$ciami.
W ten spos6b oméwiona konstrukcja, jak widaé
na fig. 4 i 7, pozwala na latwe zmontowanie kaz-
dej dowolnej liczby elementéw sterujacych jako
zwartych zespoléw wzdluz rurki podporowej 30
lacznie z sgsiednimi elementami sterujgcymi 32,
rozstawionymi we wzajemnych odleglo$ciach za
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‘ 10
pomoca kolierzy 34 tulei podporowej 33 jednego
elementu sterujqcegovsz, opierajacych sie o sgsied-
nie kolnierze 34a sasiedniej tulei 33 drugiego s3-
siedniego zespolu sterujgcego.

Takie urzadzenie pozwala na latwe zmontowa-
nie zadanej liczby elementéw sterujacych na ru-
rze podporowej 30, z ograniczeniem tylko dlugoécia
rury, jak réwniez zmontowanie zmiennej liczby -
elementéw sterujgcych 32 w réznych odleglo$ciach
pionowych wzdiuz rury podporowej 30, jak to mo-
ze byé wymagane w specjalnym urzadzeniu prze-
no$nikowym, przy czym tuleje podporowe 33 s3
wowecezas zastapione przez tuleje rozporowe w tych
miejscach, gdzie nie powinno byé elementéw ste-
rujacych. .

W opisanym wyzej urzadzeniu calkowity obrét
elementu sterujacego 32 wynosi 90°, a ruch ob-
rotowy ponad 90° jest ograniczony przez naciecie
jednego z dwo6ch kolnierzy 41 dwdéch plytek kol-
nierzowych 40. W praktyce dla uproszczenia pro-
dukeji kolnierze obu plytek powinny byé naciete
w spos6b podobny. Naciecie jednego kolnierza 41
znajduje sie w polozeniu, gdzie przynalezna plyt-
ka 40 jest przylegla do odpowiedniej piytki pod-
porowej 35, tak iz, jak pokazano na fig. 6, nacigta
krawedz 4la (fig. 5) kolnierza 41 moze opieraé sie
na sasiedniej krawedzi 35a plytki podporowej 35,
ktéra znajduje sie bezpoSrednio ponad piytka ste-
rujacg 40 ze wspomnianym nacietym kolnierzem.

W ten spos6éb kazdy element sterujacy 32 ma
trzy rézne potozenia obrotowe, a mianowicie §rod-
kowe polozenie nieczynne przedstawione na fig. 3,
kiedy element sterujacy znajduje si¢ w jedna-
kowej odlegloSci katowej miedzy dwoma skraj-
nymi polozeniami, z ktérych jedno jest zazna-
czone linig ciggla na fig. 6, a drugie jest ozna-
czone linig przerywana na fig. 6, i jest oczywiste,
ze w kazdym z tych trzech réinych katowych po-
lozeniach przesunietych wzgledem siebie o kgt 45°
para kulek zapadkowych 48 mieSci sie calkowicie
w jednej z trzech par wglebiei 36 przyjmujacych
kulki.

Gdy element sterujacy zajmuje jedno z dwéch
skrajnych lub czynnych potozen przedstawionych
na fig. 6, to oczywiscie cze§¢ brzegowa 39 wystaje
na wieksza odleglo$é na droge poza podtuzing linig
Srodkowa toru sterujacego 12 niz w przypadku
kiedy element sterujacy zajmuje gléwne lub nie-
czynne polozenie przedstawione na fig. 5.

Gdy element sterujacy zajmuje polozenie czyn-
ne przedstawione na fig. 6, to jego czeé brzego-
wa 39, jak przedstawiono w szczegélno$ci na fig. 3,
11 i 12, moze wspéldzialaé z czgSciami roboczymi
mikrolgcznikéw do sterowania dzialania iglic 19
(fig. 2), znajdujacych sie na kaidym z polgczen
torowych 18a, 18b i dalszych. )

Jak przedstawiono na fig. 3 i 11 pole mikro-
lacznikéw M jest zaopatrzone w znany sposéb -
w okreflonym polozeniu wzdluz dlugoéei toru 12
woézkéw w oddzielne ljczniki ml, m2 i dalsze,
ktére s3 rozmieszezone w dwéch zespotach po
dwa zespoly poziome w pewnej odleglo§ci wzdiuz
diugo$ci toru, jak przedstawiono na fig. 3, przy
czym rézne laczniki w kazdym zespole sg roz-
stawione w pewnych odleglo§ciach pionowych, a
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mianowicie laczniki jednego zespolu sg spietrzo-
ne w Kkierunku pionowym wzgledem tacznikéw
drugiego zespotu. _

Mikrolaczniki sa zaopatrzone w elementy ro-
bocze w postaci plytki 52, ktérej jeden koniec
jest potrzymywany przez ostone 53 odpowiedniego
mikrolgcznika dla umozliwienia ruchu wahliwego
wzgledem oslony dokola pionowo wystajacej za-
wiasy sprezynowej- 54 znanego rodzaju, tak iz
plytka jest wypychana na okreflong odleglos¢ w
kierunku od odpowiedniej ostony 53.

Urzadzenie jest tego rodzaju, ze swobodne cze-
$ci koficowe 52a plytek, wspéidzialajace z dwoma
zespolami mikrolgcznikéw w polu M wystaja do
drugich mikrolgcznik6w w tym polu, jak pokaza-
no na fig. 12, przy czym wszystkie poszczegolne
plytki 52 pola sg rozsuniete w kierunku pionowym
wzgledem siebie.

Pionowe rozstawienie plytek 52 odpowiada pio-
nowemu rozstawieniu elementéw sterujacych 32
na ich rurach podporowych 30. W ten sposéb kaz-
dy z wielu elementéw sterujacych 32, gdy zajmuje
jedno z dwéch czynnych polozeni, a mianowicie
polozenie czynne oznaczone linig ciagla na fig. 6,
moze wspéldzialaé z odpowiednig plytka 52, ale
boczne krawedzie sa calkowicie oddalone od od-
powiedniej plytki, gdy sg posuniete przez odpo-
wiedni woézek z elementem sterujacym zajmujg-
cym nieczynne polozenie, przedstawione na fig. 5.

Plytka 52 w poblizu zawiasy sprezynowej 54
jest polaczona z ramieniem 55, ktérego swobodny
koniec wspoéldziala z przyciskiem lacznikowym 56.
Urzadzenie jest tego rodzaju, ze kazda plytka 52
obciazona. zawiasg sprezynowa 54 zostaje przesu-
nieta wraz z odpowiednim ramieniem 55 od przy-
cisku lacznikowego 56 i pozostaje w tym potoze-
niu poza droga odpowiedniego postepujacego ele-
mentu sterujacego 32, gdy ten element zajmuje
polozenie nieczynne. Gdy . element sterujacy jest
przestawiony w polozenie czynne pokazane na
fig. 6, to cze$¢é brzegowa 39 elementu wspéidziala
ze swobodng cze$ciag koficowa 52a odpowiedniej
plytki niezaleznie od kierunku w jakim swobodna
cze§é koncowa plytki wystaje wzgledem Kkierun-
ku ruchu woézka. W ten sposéb piytka jest zabie-
rana przez element ustawiony jako czynny w
kierunku do odpowiedniej ostony 53 mikrolacz-
nika, a mianowicie w polozenie oznaczone linia
przerywang, przedstawiong na fig. 12, dla spro-
wadzenia odpowiedniego ramienia 55 réwniez w
polozenie oznaczone linia przerywang dla wsp6i-
dzialania z przyciskiem 56 mikrolgcznika i w ten
spos6b uruchomienia zwojnicy 20 przylaczonej do
lacznika dla przesuniecia iglicy 19 w polozenie za-
pewniajace ruch woézka przenoszacego ciynnie
pobudzony element sterujacy na zgdany tor od-
galeziony 17a, czy 17b.

Kaidy z wielu mikrotgcznikéw ml, czy m2 jest
polaczony z odpowiednig zwojnica dla sterowa-
nia jednej ze zwrotnic wielu toréw odgaleZnych
i jest oczywiste, ze przez wyznaczenie z géry po-
szczegblnego elementu sterujgcego woéozka i prze-
stawienie tego elementu w polozenie czynne, kaz-
dy wozek moze by¢é wprowadzony na jeden z licz-
nych toréw odgalezionych przedstawionych na fig.
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1, odpowiednio do wymagan stawianych urzadze-
niu przeno$nikowemu. .

Chociaz, jak przedstawiono na fig. 12, wszyst-
kie elementy sterujace 32 musza byé przesuniete
w jednym - kierunku obrotowym 2z polozenia nie-
czynnego przedstawionego na fig. 5 dla wspdl-
dzialania z plytkami 52 mikrolgcznikéw, to jed-
nak fakt, ze elementy sterujace mogg byé prze-
stawione w drugie czynne polozenie pokazane li-
nig przerywang na fig. 6, daje moznoéé ustawie-
nia pola mikrolgczniké6w wraz z ich platkami 52
w jedno z dwoch przeciwleglych polozen z bokéw
toru 12 wozka w sposob najkorzystniejszy.

Urzadzenia wylaczajace sa przedstawione na
fig. 13 i 14 dla obrécenia elementéw sterujgcych
z polozenia czynnego wedlug fig. 6 w polozenie
nieczynne wedlug fig. 5.

Jak przedstawiono na fig. 13 urzgdzenie zwrot-
ne posiada zespdél pionowo rozstawionych ramion
57, podtrzymywanych przez rame zwrotng 58, kt6-
re sa osadzone w spos6b umozliwiajacy ruch wah-
liwy na wspélnym pionowym trzpieniu 59, pod-
trzymywanym przez rame 58, ktéra moze byé
umieszczona w odpowiednim polozeniu z jednej
strony toru 12 wézkoéw.

Ramiona zwrotne 57 maja w poblizu trzpienia
osiowego ramie przenoszenia ruchu 60 potgczone
za pomocg lacznika 61 z kotwiczkyg 62 cewki 63,
przy czym ramie 60 jest réwniez polgczone ze
sprezyna zwrotng 64.

Urzadzenie jest tego rodzaju, ze gdy cewka 63
nalezagca do odpowiedniego ramienia zwrotnego
jest wzbudzona, to ramie zostaje przesuniete z po-
tozenia nieczynnego, przedstawionego na fig. 14,
w polozenie czynne oznaczone linig ciagla, w kté-
rym swobcdna cze§¢ koncowa 57a ramienia moze
wspoldzialaé z odpowiednim brzegiem 39 elemen-
tu sterujgcego 32 postepujacego za ramieniem 57
w przypadku gdy taki element sterujacy zajmuije
polozenie czynne zaznaczone linig ciggla na fig. 14,
tak iz przesuwa ruchem obrotowym w polozenie
nieczynne oznaczone liniag przerywana przedsta-
wiong na tej figurze odpowiednio do polozenia
na fig. 5.

Takie przesuniecie jest wynikiem dziatania kli-
nowego miedzy wierzchotkiem 39a oSmiobocznego
elementu sterujacego 32 i stosunkowo sztywno
umieszczonego ramienia 57, ktére nadaje moment
obrotowy elementowi sterujagcemu, powodujac w
ten spos6b obrét elementu w polozenie nieczynne.

Jest oczywiste, ze gdyby urzadzenie zwrotne te-
go rodzaju bylo zastosowane do znanych dotych-
czas nastawianych z gory urzadzefi z przesuw-
nymi kolkami, o czym byla mowa na wstepie, to
ze wzgledu na boczny nacisk na przesuwne kot-
ki, spowodowany ruchem post¢epowym swobod-
nych koficow za ramionami 57 w polozeniu czyn-
nym, osie koltkéw bylyby prostopadle do kierunku
posuwania sie woézka, co powodowaloby zaklesz-
czanie sie kolkéw w obsadach, w ktorych sa
przesuwne, a urzadzenie zwrotne przedstawione
na fig. 13 i 14 wykazywaloby woéwczas niedogod-
no§¢ wylaczania kotkéw w ich nieczynne poto-
Zenie.

Jest oczywiste, ze pionowe rozstawienie ramion
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57 odpowiada pionowemu rozstawieniu ' réznych
elementéw sterujacych 32 na rurze podporowej 30,
czyli kazde ramie 57 odpowiada elementowi ste-
rujgcemu. ) '

Cewki ‘63 moga byé wlaczane w znany sposob
z odpowiedniej tablicy rozdzielczej, nie stanowia-
cej przedmiotu wynalazku. W razie potrzeby za-
miast stosowania oddzielnej cewki 63 dla kazde-
go ramienia zwrotnego 57, poszczegélne ramiona
moga byé wszystkie umieszczone razem i podle-
gaé dzialaniu wspélnej zwojnicy napedowej.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie przeno$nikowe, znamienne tym, :ze
ma jedno lub wigkszg liczbe nastawianych z
gory urzadzen sterujacych, osadzonych obroto-
wo, w przeciwienstwie do ruchu posuwistego,
elementu podporowego tak, iz sa one przesta-
wialne wzgledem elementu podporowego w
jedno lub wiecej wybranych z géry polozen,
przy czym zaopatrzone jest w urzadzenia do
swobodnego utrzymywania kazdego elementu
sterujgcego w wybranym z gory potozeniu
oraz urzadzenia do cofania kazdego elementu
sterujgcego w wybrane z gory polozenie w
przypadku, gdy element sterujacy jest wy-

prowadzony z wybranego z géry polozenia’
wzgledem jego elementu podporowego na od-.

leglo$é katowag mniejszg niz odleglo§é wyma-
gana do przesuniecia elementu sterujacego
ruchem obrotowym z wybranego z goéry po-
lozenia w mnastepne polozenie, przesunigte pod
katem wzgledem elementu podporowego.

2. Urzadzenie przeno$nikowe wedlug zastrz. 1,_'

znamienne tym, ze urzadzenie do utrzymywa-
nia elementu sterujacego w kazdym botloze-
niu zawiera jedng lub wiecej kulek lub in-
nych elementéw obrotowych, przy czym kazdy
z tych elementéw obrotowych jest osadzony
na elemencie sterujacym i moze zapadaé do
jednego lub wielu otworéw przewidzianych w

czeSci elementu podporowego, na ktérym ele- _

ment sterujacy jest osadzony obrotowo.

3. Urzadzenie przeno$nikowe wedlug zastrz. 2,
znamienne tym, ze kazdy z otworéw elementu
podporowego ma wglebienia o rozwarciu w
ksztalcie litery V w przekroju plaszezyzng
réwnolegla do osi obrotu a kulka lub inny
element obrotowy jest sprezyscie obcigzony
w kierunku podstawy takiego. wglebienia w
ksztalcie litery V, przy czym jezeli element
sterujacy wraz z kulkg lub innym obrotowym
elementem jest przesuniety ruchem obroto-
wym w jednym lub drugim kierunku na ta-

ka odleglo$é, ze jeden lub drugi z bokéw .

wglebienia w ksztalcie litery V jeszcze wspél-
dziatata z kulkg lub innym cbrotowym ele-
mentem, to ta kulka wraz z odpowiednim ele-
mentem sterujacym pod dzialaniem obcigze-
nia sprezystego powréci w poltozenie, w kto-
rym kulka lub inny element obrotowy jest
zblizony do dna wglebienia.

4. Urzadzenie przeno$nikowe wedlug zastrz. 2
i 3, znamienne tym, ze kaidy element steru-
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jacy jest' zaopatrzony w pare kulek lub in-
nych obrotowych elementéw osadzonych na
przeciwleglych stronach osi obrotu elementu
sterujgcego. ]

Urzadzenie przeno$nikowe wedlug zastrz. 2—
4, znamienne tym, ze kulki lub inne elementy
obrotowe s3 umieszczone miedzy sprezyScie
obcigzonym elementem naciskowym i elemen-
tem podtrzymujgcym, posiadajacym otwory
wspoldzialajgce z elementem obrotowym, oraz
urzadzenia do osadzenia elementu naciskowe-

- go dla umozliwienia ruchu obrotowego dokola

osi obrotu elementu sterujacego, przy czym
gdy element sterujacy jest obrécony dla prze-
suniecia kulki lub innych elementéw obroto-
wych z jednego otworu elementu podporowe-
go do drugiego, to sam element naciskowy ob-
raca sie tak, iz kulki lub inne elementy ob-
rotowe wspoéldziataja w ruchu tocznym za-
réwno z elementem podporowym jak i z ele-
mentem naciskowym, dzieki czemu ruch ob-
rolowy elementu sterujacego jest ulatwiony.
Urzadzenie przeno$nikowe wedlug zastrz. 3—
5, znamienne tym, ze elementy obrotowe sa
wykonane w postaci kulek, ktére w jednym
%z dwoéch przeciwleglych polozeh sg przystoso-
wane do wspoldzialania tocznego z czeScig ele-
mentu podporowego, majacego wglebienia w
ksztalcie litery V, przy czym kazda kulka w
polozeniu przeciwleglym wspoéldziala w ruchu
tocznym ze sprezyScie obcigzonym elementem
naciskowym, ktéry jest osadzony w sposéb
wmozliwiajacy ruch obrotowy wzgledem ele-

" mentu podporowego dokola osi obrotu ele-
" .mentu sterujgcego.

Urzadzenie przen-oénikowé wedlug zastrz. 5
i 6, znamienne tym, ze element naciskowy
jest osadzony obrotowo za posrednictwem opo-
rowego lozyska kulkowego.

Urzadzenie przeno$nikowe wedlug zastrz. 1—
7, znamienne tym, ze pewna liczba elemen-
tow sterujacych jest osadzona dokola wspoél-
nej osi, przy czym elementy sg rozstawione
we wzajemnych odstepach w kierunku diu-
gosci osi obrotu.

Urzadzenie przeno$nikowe wedlug zastrz. 1—-
8, zhgmienne tym, ze element sterujacy wraz

z odpowiednimi elementami przytrzymujacymi
-stanowi zwarty zespél, przy czym kazde urzg-

dzenie sterujgce w tym ukladzie jest zaopa-
trzone. w zmienng liczbe elementéw steruja-
cych.

Urzgdzenie przenosnikowe wedlug zastrz. 5—-
7 oraz 9, znamienne tym, ze element steruja-
cy, element podporowy i element naciskowy

. s3 osadzone na tulei podporowej, ktérej prze-

ciwlegle konce majg kolierze do utrzymywa-
nia w wymaganym polozeniu poszczegélnych
elementéw osadzonych na tulei.

Urzadzenie przeno$nikowe wedlug zastrz. 8—-
10, znamienne tym, ze tuleje podporowe s3
osadzone na wspoélnej rurze podporowej, DPrzy
czym kolnierze koncowe sgsiednich w kierun-
ku osiowym tulei podporowych stykaja sie ze
sobg w celu przytrzymywania elementéw ste-



12.

15

rujacych w zadanym rozstawieniu w kierunku
osiowym.

Urzadzenie przeno$nikowe wedlug zastrz. 2
8 i 11, znamienne tym, ze urzadzenie steru-
jace zawiera rame podporows o ksztalcie ko-
rytkowym z para rurek przebiegajacych obok
siebie réwnolegle miedzy dwoma ramionami
ramy, przy czym element sterujacy jest osa-
dzony obrotowo na jednej z dwodch rurek, a
element podporowy elementu sterujacego za-
wiera plytke podporows, przez ktérg prze-
chodzi rurka, przy czym plytka podporowa
wspoétdziala z drugg z tych dwu rurek tak,
iz dzieki temu uzyskuje sie ograniczenie ru-
chu obrotowego, przy czym elementy obroto-
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we kazdego elementu sterujgcego dzialajg mie-
dzy elementem sterujacym i plytka podpo-
rows.
Urzadzenie przeno$nikowe wedlug zastrz. 1—
12, znamienne tym, ze kazdy element steru-
jacy ma postaé plytki, ktérej o§ obrotu prze-
biega prostopadle do plaszczyzny plytki, a ob-
wodowo przylegle czeSci krawedzi obwodowej
plytki sg nachylone wzgledem siebie.
Urzadzenie przenosnikowe wedlug zastrz. 13,
znamienne tym, ze element sterujacy ma po-
staé dwdéch podobnych plytek, ktére maja
kolnierze wzdluz swych brzegéw, przy czym
dwie plytki tworzgce element sterujacy sa
polaczone kolnierzami.
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