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Reseni spadd do oboru elektrotechni-
ky a tykd se zapojeni obvodu pro bezkon-
taktni pulzni regulaci teploty, sestava-—
jici ze silového obvodu se silovym spi-
nacim polovodidovym prvkem, z ridiciho
obvodu a ovladaciho prvku. Prvni vstupni
svorka (1) je spojena pres kondensdtor o T
(C1l) a odpor (RLl) na svorku (5) a odtud 1e——3 £ L9035,

jednak pres katodu druhé diody (D2) na

vystupni svorku (4) a jednak pPes druhy 0, )
odpor (R2) na vystupni svorku (3), pii- b, //
Cemz vstupni svorka (2) je spojena pres 10Dk . '
anodu spinaci diody (Dl) na bazi tran-

sistoru (Pl), jehoz emitor je spojen s 1

vystupni svorkou (4) a jehoz kolektor je

spojen jednak pies kondensétor (C2) a

odpor (R3) g bazi transistoru (T1) a

jednak s vystupni svorkou (3). Zapojeni

lze vyuZit v prlmyslové i spotfebni tech=-

nice, kde neni nutno dodrZet extrémni

pfesnost, ale jsou poZadovany malé roz-

méry a spolehlivost.
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. Vyndlez se tykd zapojeni obvodu pro bezkontaktni pulzni
regulaci teploty sestdvajici ze silového obvodu se silovym
spinacim polovodidovym prvkem, z ¥idfciho obvodu & ovlddaciho
prvku.

Dosud pouzivané reguldtory teploty s tyristory vyuZivaji
¥izeni fdze spinani tyristoru v zdvislosti na velikosti
poZadovené teploty a tim reguluji pF¥ikon topného télesa..
Uvedeny zplsob regulace vyZaduje sloZité ¥idici obvody a je
nutné pouzit znaéné rozmérné odrusovaci prvky v silovém
obvodu. I pFes tato opat¥eni je hladina ruSeni znadnd. Ridfedi
obvod je nutno napdjet bud ze zvlddtniho transformitoru nebo
z usmérnéného silového napéti s pouZitim srdZeciho odporu,
coZz prindsi znacné tepelné zirdty a spiZuje se ucinnost.

VySe uvedené nedostatky do znacné miry odstraliuje zapo-
jeni obvodu pro bezkontaktni pulzni regulaci teploty, jehoZ
‘podstata spodivd v tom, Ye prvni vstupni svorka je spojena
pres kondensdtor & odpor na patou svorku & odtud jednak
pres katodu druhé diody na vystupni ¢étvrtou svorku a jednak
pres druhy odpor na vystupni tfeti svorku, pricemZ vstupni
svorke druhd je spojena pres anodu spinaci diody na bdzi
tranzistoru, jehoZ emitor je spojen s vystupni ¢tvrtou svor-
kou a jehoZ kolektor je spojen jednak pres druhy kondensdtor
a treti odpor s bédzi transistoru a jednak s vystupni treti
svorkou.

Vyhody zapojeni bezkontaktniho pulzniho reguldtoru teplo-
ty spolivaji v odstranéni pouzZiti srdZeciho odporu nebo
transformdtoru pro napdjeni ¥idiciho obvodu. Dédle se nevyza-
duji rozmérné a hmotné odrusSovaci prvky v silovém obvodu.
RuSeni vyhovuje t¥idé R0O2. Konstrukce je jednoduchd, lehce
reprodukovatelnd. Zvysi se ulinnost a sniZi se tepelné ztrdty
odstranénim sriiecich odpori.

Vyndlez je zndzornén na pripojeném vykrese, kde je
zobrazen priklad zapojeni Fidiciho obvodu bezkontaktniho
pulzniho reguldtoru teploty podle vyndlezu.

Ridici obvod bezkontaktniho pulzniho reguldtoru podle
priloZzeného vykresu se sestdvd z prvni vstupni svorky 1,
kterd je spojena pres kondensator (] a odpor R] na svorku 5
e odtud jednak p¥es katodu druhé diody D2 na vystupni svorku
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4 a jednak pfes druhy odpor Rg na vystupni svorku 3, pricem%
vstupni svorka 2 je spojena pTes anodu spinaci diody D] na bdzi
tranzistoru T1, jehoZ emitor je spojen s vystupni svorkou 4 a
jehoZ kolektor je spojen jednak p¥es kondensdtor C2 a odpor R3
s bézi transistoru T1 a jednak s vystupni svorkou J.

St¥idavé napéti sinusového pribéhu ze silového obvodu je
pFivédéno p¥es tvarovaci obvod tvoFeny kondensdtorem Ci,
odporem R] & druhou diodou D2 nap¥. Zenerovou pres odpor R2
na vystupni svorku 3. Tvarovéaci obvod zajisd¥uje takovy pribéh
napéti, %e na vystupni svorce 3 je signdl urceny pro Pidici
m¥i¥ku silového spinaciho polovodidového prvku nap#. tyristoru
tak, %e silovy spinaci polovodidovy prvek spind v kladné pal-
periodd napéti silového obvodu tésné za prechodem tohoto nepé-
t{ nulou. Tim je odstrandno rudeni a neni nutné pouZivat roz-
m&rné odrusiovaci prvky v silovém obvodu. Vytvarované stPidavé
napéti slou?i soudasn& jako napdjeci zdroj pro transistor 1Ll.
Zpétnovazebni signdl od éidla teploty, napr. termistoru, se
pfivddi pies plynule nastavitelny ovlddeci prvek, napT.
potenciometr, na vetupni svorku 2. Zpétnovazebni signdl je
obdélnikového pribdhu & vstupuje pies spinaci diodu D1
do integreéniho zesilovabe tvoreného transistorem I1, odporem
R3 a kondensdtorem £2. Kolektor trensistoru I1 je pripojen
na vystupni svorku 3 a intervelové pTrerusuje vystupni signdl
pro ¥idici miiZku silového spineciho polovodicového prvku.
Uetnost spindni je zdvisld na rozdilu, teploty vyh¥iveného
télesa & teploty nastavené ovlddacim prvkem. Tuto teplotu lze
plynule nastavit. '

Zapojeni je vyrobn& i provozné jednoduché a lze ho vyuzit
v primyslové i spot¥ebni technice, kde neni nutné dodrzet
extrémni pPesnost, ale jsou poZadovdny malé rozméry a spoleh-
livost. Reguldtor teploty mé uplatnéni zejména u elektricky
vyh¥ivené podudky, u elektrické vyh¥ivané boty, pri regulaci
teploty vody akvérii a pro svoji hmotnost & rozméry jako
mezisflrovy reguladni prvek. Lze souCasnd pouZit i optické
indikace vytdpéni topného télesa.
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Zapojeni obvodu pro bezkontaktni pulzni regulaci teploty,
vyznalujici se tim, Ze prvni vstupni svorka (1) je spojena
pPes kondensdtor (C1) a odpor (R1) ne svorku (5) a odtud
jednak p¥es katodu druhé diody (D2) na vystupni svorku (4)
a jednak pYes druhy odpor (R2) ne vy¥stupni svorku (3), pFidemZ
vstupni svorka (2) je spojena p¥es anodu spinaci diody (D1)
ne bdzi transistoru (T1), jehoZ emitor je spojen s vystupni
svorkou (4) a jehoZ kolektor je spojen jednak pies kondensdtor

(C2) a odpor (R3) s bdzi transistoru (T1) a jednak s vystupni
svorkou (3).

1 vykres
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