[ S

o ]

W e

Y 4 o
CESKOSLOVENSKA / A
o] POPIS VYNALEZU /233429
REPUBLIKA . ay ®1)
19 : :
(19) K AUTORSKEMU OSVEDCENI
(51) Int. Q13
(22) P¥ihléSeno 08 06 83 A 01 D 35/264
(21) (PV 4103-83)
(40) Zvetejndrio 13 08 84
ORAD PRO VYMALEZY | (45  vyaano 15 08 86
A OBIEVY '
o 8 x
Autor vynél SOUSEK 2 ing. CSc., VALOUCH LUBOMIR ing.,
uor vynflemt VONIRAK JIR 1ng§, svgeom KAREL, pELHRmor\;g MIJSIL mmrém

HORNI CEREXEV

(54) Rotaéni 2aci astroji

Rotatni Zac¢{i dstréji je urZeno .k ekono-
mické a kvelitni sklizni porostu, zejméns
zelené pice. Je opatfeno rotadnimi tali#i,
z nichZ ka%dy je tvofen stfedovym kulelem,
ktery ne &dstech svého spodniho obvodu pie-
chézl v nejuénd dv® krajni dopravni plochy.
Tytjsou tvoreny strmou néb&hovou Zésti
s ndbdhovou hranou 3irsi, ne% je zadni hra-
na rovinné &dsti krajni do;ravni ploechy.

Ta je té% opatfens vzhiru zvednutym okrejo-
vym limcem. St¥edovy kuZel je opatf-en do-~
pravnimi Zebry.
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" Vyndlez se tykxé rota¥nfho Zsciho ustrojf.

Je zndmo zne¥né mnoZstvi rotalnich Zacich ustroji, kterd se v podstat® d¥l{ ne bubno-
vé 8 telifovd. Bubnové rote¥ni %eci dstrojf mej{ oproti telifovym nevihody ve vy33{i mdrné
hmotnosti & vys8im pfikonu. Z uvedenjch divodd se proto v posledni dobd stéle vice pouZi-
vaji Zaci dstroji telffové.

Rotadni Zaci stroje s talifovym ustrojim Jsou v podstet? dvojiho typu. PouZiveji se
eliptické, resp. ovélné talife, které Jsou vedle sebe uspoidddny pootolend o 90° o protoZe
meji stejné otd¥xy, jejich obvody se p¥i préci prekryveji{. Sousedni telife se obvykle oté-
teJi proti sob® e je mezi nimi pii otd¥eni pribliin¥ stdle stejnd memera. Meteridl je do-
‘pravovén st¥fdevym zdbérem scusednich talfii. Nevfhodou tdchto ustrojl je, %e zejméne p¥i

vét8im vinosu sklizené plodiny p¥ichdzf meteridl, ktery meni nizkymi teli¥i nijek zveddn
" & Jjde pres celou liBtu, opStovn¥ do styku s rotujfcimi no%i, ¥které abvykle byvejl dva,
vzqy ne delsi ose elipsy nebo ovdlu. Tim se zvyduje nutny priken a zvy¥uji ztrdty, protoZe
vznikejici drobtné Fezenke zdstene pri sklizni do zne¥né miry nesebriﬁqh Pro del3i typ talf-’
Fové rotadni Zeci 1i¥ty se poufivajf telife s kruhovim obvodem a s ovfagem stoupejicim ve
&rouboviei. Sroubovice jsou ne kaidém teliri dvé e mezl nimi je ne ¥dsti obvedu mezers,
kterd umofnuje vzéjemné prekryvéni obvodu snusednich talf¥), montevensed—epst pontofend
vi¥i snusednimu teliri. Mezery virezn¥ napeméheji doprevnimu ud&inwu.pedeissprn rotujfcich
sousednich tali¥}, protoZe materiél je v nich svirédn a dopravovén v%ﬂﬁ?'&de je po vzddlent
okrajl rotujicich teli¥d od sebe vypustén. Takto je visk dopravnvéha~peuoe-iést poseteného
materidlu, a to te, kterd se dostene mezi telife. N3%, ktery je umist®n ne nejni%¥fm mistd
obvodu, od¥izne porost e ten, pokud se nalézéd strennu od osy teli¥l, orientovené podélnd
ve sm¥ru jizdy, tedy ze mistem, kde se talire podinajl sbihet, je pri soudesném pojezdu
stroje tlafen kruhovim obvodem telife vpFed a v disledku t¥eni na obvodu vrhén v te&ném
sméru, do konce v %dsti obvodu proti sméru jizdy do neposeieného porosiu, cok zpisobuje je-
ho hrnutf, zejméne p¥i pomelé jizd¥, nutné ne svezich. Tim jsou zpisobovény jednsk energe-
tické ztréty, jednsk sniZovédne kvelita préce.

Tyto nevyhody & nedostetky jsou. odstrandny rotadnim ¥acim Ustrojim podle vyndlezu,
JehoZ podstate spolivéd v tom, %e krejni doprevni plochy, v n&% prechdzi stfedovy kuZel Z¥aci-
ho Ustroji, navezuji na ¥ésti spodniho obvodu st¥edového ku¥ele strmou nébdhoveu Edsti,
dédle ¥lkmou dopravni &ésti, v niZ néb¥hovd dst krajni doprevni plochy prechézl a déle ro-
vinnou &dsti, v ni% prechézi Ziwmé doprevni ¥dst krejni dopravwni plnchy, opatienéd zvednu-
tym okrajovim limcem. 23
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Rotadni Zaci stroj podle vyndlezu méd ektivn{ deprevni d&inek ne poseleny materisl 16"
smérem dozadu se soulasnym viraznym omezenim doprevy materidlu proti smiru j{zdy, niZs{0
nutny p¥ikon, tim sniZfenou energeticlkou spotifebu & zvyZenou ¥valitu prédce v disled¥ku nd-
stren&ni opakovanych Ffezl d¥five poseleného materidlu.

Brixlad provedeni'roteénihc 2actho dstreji podle vyndlezu je schemeaticky znézornn ne
pfipojenych vykresech, kde obr. 1 je pohledem zezadu, obr. 2 pddorysem & obr. 3 predstavuje
v detailu Fez okrejem rotainiho talife.

Z horizontélni nosné hnaci prevodové sk¥inZ 1 jsou vzhiru vyvedeny hi¥idele 2 rotadnich
talifd 3. Tyto jsou obvykie usporddény tek, Ze hiidele 2 vZdy sousednich roteinich tali¥i 3
Jsou napojeny na neznézorndny hneci pohon v hnaci{ prevedové skiini 1 vZdy v ope&ném smyslu
rotace, p¥itemZ rota¥nich telifd 3 Je s vyhodou sudy polet. Rotsdni telffe 3 jsou bud uspo-
Pédény ve vodorovné rovind, enebo jsou mirn& sklon&ny dopfedu ve sméru jizdy y. Hneci pfe-
vodové ~sk¥in 1 je s vihodou pred kaidym rotednim telirem 3 opatfenes ochrennym obloukovym
v¥stupkem 4. KaZdy rota¥ni teli¥ 3 sestévé jednek ze stfedového kuZele 5, opetieného do-
pravmnimi Zebry 6, s vyhodou komolého, jednek z n¥kolika, v zobrezeném priped& ze dvou kraj-
nich dopravnfch kol 7, ir¥ich u nédb&hové hrany p & u%3ich u zadn{ hreny z. Krajni dopravni
plochy 1 jsou rozmist¥ny pravideln& po spednim vit3im obvedu kuZele 5, ktery v krejni do-
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pravni plochy 1 p!‘oché:i Jsou-1i tedy pouZity dvé krejni dopravni plochy I, Jsou ne ro-
tainim telifi 3 uspoi‘édény po 180°, tedy naproti sob®, prilemf tytéf ‘rejni dopreavni plechy
1 ne sousednim rotednim teli¥i J jsou uspoiédény pootofend o polovinu uhlové miry rozmisté-
ni ¥rajnich depravnich ploch ] ne rotednim telifi 3, tedy v zobrezené polose je sousednf
rotadni tal{¥ 3 pootoden o 90°. Krajni dopravni pleche ] je opetfena na svém wnéjsim okra-
31, pFiblifujicim se proti smiru rotece g3 ose g otdfenf, s vyhodou plynule, zvednutjm okre-
;;ovy- limcen 8. Je tvofens jednak strmou nédb¥hovou %dstf 9, déle ne ni nevazujici ménd str-
mou, tedy 3iimou deopravni Zdsti 10 a kone¥nZ posledni rovinneu éésti 11, uloZenou p¥ibliind
knlmo nebo knlmo ne osu g oté¥eni rotsintho telife 3.

KeZdy rotadn{ telif 3 Je opestien Zacimi no¥i 12, zeviZenymi ne dchytnych &epech 13,
JichZ je s vjhndou stejny polet jekn krejnich doprawnich ploach 1 2 %Zaci nofe jsou teké
s vyhodou pomoci dchytnych Zepd 13 ne krejnich doprawnich plechéch J uchyceny. Dopravni
Zebra 6, provedend na povrchu stiedového ¥ufele 5, Jjsou s vihodou ve své dolnf Zdsti 14
rovnob&iné s povrchem kuZele 5 a ve své horni ¥ésti 15 se ve smdru vzhiru Jejich vylka h
zmen¥uje. Zeci noZe 12, zasshuji zea obr;ya ochrannych obloukevych vystupkﬁ 4 pi‘evodové
axfind 1.

Rotedn{ Zsci stroj podle vyndlezu precuje takto: Hnené rota¥n{ telife 3y otédlejici se
ve smiru g, postupujf pfi jizdé stroje s hnaci prevodovou skiinf | dopiedu ve sméru X
Rotujici Zec{f noZe 12, které vyinivajl zs obrys ochramnych obloukovich vystupld 4 hnsc{
pi‘evodov& sk¥in¥ |, odfezévaji porost. Ten postupuje svou odiisnutou spodni &dsti do pro-
storu ze okrajem krajnf doprevni plochy 7, na nif¥ je uchycen Zac{ nd 12, ktery provedl
Yez, e dostenou se pred néb¥Znou hranu p nésledné krajni dopravni plachy 7. Ta svou strmou
nébEhovou fdsti 9 nabere odfiznuty prouZek porostu, podrezi dolni konce stébel a zvedd
Je vzhiru. 0d¥iznuty porost, resp. jeho spodni konce jsou urychleny ne fdst rychloati obi-
hejici ¥rajni doprevni plochy 7, po které se smykaji.

Okrajovy limec 8 bréni materidlu, aby byl ndstrediveu silou vrhén ze okraj rote&niho
talife J o neopek tim, %e se pFibliZuje ose g otd&ent, jej nutf, zejuéna ne del3{ méné
5¥mé doprevni ¥dsti 10 ¥rajni doprawni plochy 7, ¥dy se zmen#{ jeho treni o ni, aby se
pribli%il we stfedovému kuZelu 5. Jeho doprawvni Zebre 6 jej pak zneZn& menk{ .rychlosti,
ne¥ je obvedovéd rychlost okraje krejni dopravni plochy 7, cof je déno meniim polomérem pii
stejné dhlové rychlesti rotednich talfi¥) 3, deprevujf vzed pii soulasném zvednuti ned po-
sledni rovinnou &ést 11 krajni doprawni plechy 1, cof vyrasné omezuje zpEtnou dopravu na-
teridlu proti smiru jizdy.

Je-1i odffznutého porostu vyS3{ vrstva, zejméne p¥ vySSich vynesech, le¥{ tsto nshofe
Jif v ¥ésti sniZujicich se dopravnich Zeber §, co¥f ji% neZddouct zp&tnou dopravu nezpisodbi,
eviek zejistl, eby v disledku rotace kuZele 5 byla podle jeho poﬁchu ohnuté a X nému
pfilnuté stébla urychlena sprévnym samdrem vzed. PP pomalé j1zdd onebo pfi zestaveni pojez-
du stroje a pokrsfujicim oté¥eni rote¥nich tali¥y 3 zajisfuje poslednt rovinnd &ést 11
kre;jni doprewni plochy ], %e vrstve od¥fznutého porostu spolivé na prastencich, vytvotcnych
rotecl rovinnych ¥dstf{ 11, &im¥ je zabréndno poklesnuti poreseného porostu a jeho styku
8 rotujicimi Zecimi no%i 12 e nevznikd tek nefédouci! Fezenke. PFi noraélni préci, obvykle
p¥i rychlém pojezdu, se materidl plynule intenz{vn& zvedd a rovinnd Zést 11 ¥rajni{ dopravni
plochy 7 bezpednd bréni jehs op&tovnému vstupu se Zacimi no¥i 12. -
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PREDMET VINAKLEZU

1. Rotadni Zeci udstrojf, tvoiené rote¥nimi telifi se stredovim xufelem, prochéld:l'ieiu '
v xrajni doprewvni plochy poseleného materidlu, vysnefené tim, Ze krain{ doprawni ploechy (7)
navezuji ne &dsti spodniho obvodu stredového kufele (5) strmou nébdhovon ¥dsti (9), dfle
Elxmou dopravni Zdstl (10), v ni¥ ndbdhové &ést (9) ¥rsjni doprewvn{ plechy (7) prechést
e déle rovinnou ¥ésti (11), v nif prechézi Bikmd doprevni ¥dst (10) ¥rejni dopravni plechy
(7), opatfené zvednutym okrajovym limcem (8).

2. Rotadni Zac{ \isf.ro;ji podle bodu 1, vysneZené tim, fe stfedovy ¥uiel (5) je opatien.
doprevninmi Zetry (6) usporédsnymi mezi Xrejnimi doprevnimi plochami (7).

3. Rotedni ¥sci \strojf pndle bodu !, vyznalené tim, Ze kaldé krla:]ni dopravni plocha
(7) rota¥niho talife (3) je opatiena Zacim noZem (12), zaviSenym ne dchytném Zepu (13) e vy-
¢nivejicin za obrys ochrammého obloukového vystupku (4), provedeného na predni Zésti nosné
hnaci prevodové sxi¥in& (1) rotednich telii) (3) pred ke¥dym rotelnim telifem (3).

3 vykresy
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