(73)

(10)

(12)

(45)

97)

SUOMI - FINLAND
(F1) 51)

PATENTTI- JA REKISTERIHALLITUS
PATENT- OCH REGISTERSTYRELSEN
FINNISH PATENT AND REGISTRATION OFFICE

Haltija - Innehavare - Holder

FI/EP3542833 T3

EUROOPPAPATENTIN KAANNOS

OVERSATTNING AV EUROPEISKT PATENT
TRANSLATION OF EUROPEAN PATENT SPECIFICATION

K&annoksen kuulutuspéiva - Kungorelsedag av dversattning - 26.09.2023
Translation available to the public

Eurooppapatentin mydntamispaiva - Meddelandedatum for 16.08.2023
det europeiska patentet - Date of grant of European patent

Kansainvalinen patenttiluokitus - Internationell patentklassificering -
International patent classification
A61M 1/00(2006.01)

Eurooppapatenttihakemus - Europeisk patentansokan - EP19172872.4
European patent application

Tekemispaéiva - Ingivningsdag - Filing date 22.10.2013
Patenttihakemuksen julkiseksitulopéiva - Patentanskans 25.09.2019

publiceringsdag - Patent application available to the public
Etuoikeus - Prioritet - Priority

24.10.2012 US US201261717793 P

1. Stryker Corporation, 2825 Airview Boulevard , Kalamazoo, MI 49002, (US)

Keksija - Uppfinnare - Inventor

1. REASONER, Stephen J., 5240 Saddle Club Drive, Kalamazoo, Ml 49009, (US)
2+ HENNIGES, Bruce , 4465 Coral Bell Circle , Galesburg, M| 49053, (US)

3« CARUSILLO, Steven, 8301 North 26th Street, Kalamazoo, M| 49004, (US)

4« MACLACHLAN, Brian, 344 Silverton Drive, Northern Shores, M| 49444 , (US)

Asiamies - Ombud - Agent

Kolster Oy Ab, Salmisaarenaukio 1,00180 Helsinki, (Fl)

Keksinndn nimitys - Uppfinningens bendmning - Title of the invention

Jatekerdyskokoonpano
WASTE COLLECTION ASSEMBLY



10

15

20

25

30

35

Patenttivaatimukset

1. Kokoonpano kaytettavaksi laakintaproseduurin tai kirurgisen pro-
seduurin aikana, joka kokoonpano kasittaa:

rungon (100, 2100, 3100) suunniteltuna poistettavasti vastaanotta-
maan liikkuva jatteenkerayskarry (1000, 2500, 4000), jossa on ainakin yksi séi-
li6 (1200, 1202, 4200, 4202) potilaasta poistetun jatteen varastoimiseksi;

tyhjépumpun (210, 3210) asennettuna mainittuun runkoon (100,
2100, 3100); ja

tyhjéregulaattorin (3222, 3224) asennettuna runkoon (100, 2100,
3100) likkuvan karryn (1000, 2500, 4000) sailiésta (4200, 4202) vedetyn imun
tason reguloimiseksi;

rungon tyhjékytkennan (400, 3400) asennettuna mainittuun runkoon
(100, 2100, 3100) ja kytkettyna tyhjdpumppuun (210, 3210) muodostamaan
kytkentd mainitun rungon tyhjékytkennan (400, 3400) ja tadydentavan karrytyh-
j6kytkennan (1600, 4600) valiin muodostamaan reitti (70, 72, 3070, 3072), jon-
ka yli tyhjé voidaan vetaa tyhjépumpulla (210, 3210) liikkuvan jatteenkerays-
karryn (1000, 2500, 4000) ainakin yhdelle séiliélle (1200, 1202, 4200, 4202);

jossa

kommunikaatiopiiri (620, 3510) on asennettu runkoon (100, 2100,
3100) signaalin vastaanottamiseksi liikkkuvalta jatteenkerayskarryltd (1000,
2500, 4000), joka edustaa painetta ainakin yhdessa séilidssa (1200, 1202,
4200, 4202); ja

ohjain (802, 3802) on asennettu runkoon (100, 2100, 3100) ja konfi-
guroitu vastaanottamaan kommunikaatiopiiriltd (620, 3510) signaali ja, perus-
tuen signaaliin, joka edustaa painetta, ohjaamaan mainittua tyhjéregulaattoria
(3222, 3224) asettamaan imun taso, vedettyna ainakin yhdesta liikkkuvan jat-
teenkerayskarryn (1000, 2500, 4000) sailiésta (1020, 1022, 4200, 4202);

tunnettu siita, etta:

nayttékokoonpano (162, 3162) on asennettu mainittuun runkoon
(100, 2100, 3100) ja kommunikaatiossa mainitun ohjaimen (802, 3802) kans-
sa, jossa mainittu nayttékokoonpano (162, 3162) on konfiguroitu nayttdmaan
informaatiota koskien liikkuvan jatteenkerayskarryn (1000, 2500, 4000) toimin-
tatilaa, perustuen ainakin osittain mainittuun signaaliin, joka kuvaa painetta ai-
nakin yhdessa liikkuvan jatteenkerayskarryn (1000, 2500, 4000) sailiéssa
(1020, 1022, 4200, 4202).
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2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kokoonpano, edelleen kasittaen
karrypidatysominaisuuden (300, 3300) asennettuna mainittuun runkoon (100,
2100, 3100) ja konfiguroituna kytkeytymaan liikkkuvaan jatteenkerayskarryyn
(1000, 2500, 4000) niin, ettd mainittu runko (100, 2100, 3100) ja liikkuva jat-
teenkerayskarry (1000, 2500, 4000) ovat kytkettavissa ja liikuteltavissa yksit-
taisena yksikkéna, ja kytkettavissa erilleen ja liikkuteltavissa itsenaisesti.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen kokoonpano, jossa mainittu kar-
rypidatysominaisuus (300, 3300) kasittad sédhkémagneetin (420, 3160) asen-
nettuna runkoon (100, 2100, 3100).

4. Mink& tahansa patenttivaatimuksen 1-3 mukainen kokoonpano,
edelleen kasittden signaalinkytkentakomponentin (620, 500, 3500) asennettu-
na mainittuun runkoon (100, 2100, 3100) ja konfiguroituna, kun liikkuva jat-
teenkerayskarry (1000, 2500, 4000) on rajoittunut mainittuun runkoon (100,
2100, 3100), automaattisesti muodostamaan ainakin joko tehokytkennan tai
datansiirtokytkennan mainitun rungon (100, 2100, 3100) ja likkuvan jatteenke-
rayskarryn (1000, 2500, 4000) valilla.

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen kokoonpano riippuen vaatimuk-
sesta 3, jossa mainittu ohjain (802, 3802) on konfiguroitu automaattisesti ener-
gisoimaan mainittu sdhkédmagneetti (420, 3160) vasteena signaalin vastaanot-
tamiselle mainitulta signaalinkytkentdkomponentilta (620, 500, 3500) edustaen
mainitun tehokytkennan lasnéoloa.

6. Patenttivaatimuksen 4 mukainen kokoonpano, jossa mainittu sig-
naalin kytkentakomponentti (620, 500, 3500) kasittda kaamin (510, 1824) sijoi-
tettuna mahdollistamaan signaalien induktiivinen vaihto mainitun rungon (100,
2100, 3100) ja likkuvan was-kerayskarryn (1000, 2500, 4000) valilla.

7. Patenttivaatimuksen 4 mukainen kokoonpano, jossa mainittu sig-
naalinkytkentdkomponentti (620, 500, 3500) kasittda infrapunavaloa emittoivan
diodin (IRLED) lahettimen (630) ja vastaanottimen (640) konfiguroituna fasili-
toimaan datakommunikaatiota, kun on tuotu l&heiseen fyysiseen laheisyyteen
IRLED-lahettimen (1858) ja liikkuvan jatteenkerayskarryn (1000, 2500, 4000)
vastaanottimen (1860) kanssa.
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8. Minké& tahansa patenttivaatimuksen 1-7 mukainen kokoonpano,
edelleen kasittéen:

ainakin yhden vastaanottimen (5100) asennettuna runkoon (100,
2100, 3100) ja konfiguroituna vastaanottamaan imuputki (60, 64); ja

erdan ensimmaisen jatekytkimen (5600) asennettuna runkoon (100,
2100, 3100) ja konfiguroituna tulemaan kytketyksi eradsséd ensimmaisessa
paassa (5606) liikkuvan jatteenkerayskarryn (1000, 2500, 4000) jatekytkimeen
(4700), ja eraassa toisessa paassa (5500) mainittuun ainakin yhteen vastaan-
ottimeen (5100) imureitin (3070, 3072) muodostamiseksi imuputkesta (60, 64)
likkuvaan jatekerayskarryyn (1000, 2500, 4000).
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