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DESCRIPCION
Método para manipular troncos y herramienta de marcado de troncos para su uso en tal método
Campo de la invencién y técnica anterior

La presente invencién se refiere a un método para manipular troncos, en donde una herramienta de marcado de
troncos portétil, de mano, se usa para aplicar una marca de c6digo sobre un tronco. La invencién también se refiere
a una herramienta de marcado de troncos portatil, de mano, para su uso en tal método.

A partir del documento WO 99/23873 A1 se conoce anteriormente un sistema que permite una recoleccién forestal
racional. Segln un aspecto de este sistema, la recoleccion forestal se lleva a cabo por medio de una méaquina de
recoleccién que comprende un vehiculo y una disposicién de recoleccidén montada en el mismo, el vehiculo que esta
dotado con una disposicién informatica adaptada para registrar la calidad y/o el tamafio concerniente a los troncos
recolectados. En conexién con la tala de un éarbol, se determina la posicién de la maquina de recoleccién, por
ejemplo, por medio de un equipo de GPS, y un tronco obtenido del arbol se marca por un dispositivo de marcado
con un coédigo por medio del cual el tronco es asociable a la informacién de posicién. El coédigo aplicado sobre un
tronco se puede almacenar en una base de datos asociada con datos concernientes a la calidad y/o al tamafio del
tronco en cuestién. De esta forma, sera posible tratar los troncos como productos que tienen una identidad de origen
y, por ello sera posible comprobar que un tronco individual o un lote de troncos no proviene de una reserva natural
donde esta prohibida la tala de arboles.

No obstante, este sistema conocido anteriormente requiere que la tala de los arboles se lleve a cabo por medio de
una maquina recoleccién, lo que no siempre es el caso. Existe la necesidad de una solucién similar que se pueda
usar para manipular troncos que provienen de arboles que no han sido talados por medio de una méquina de
recoleccién o al menos no por medio de una maquina de recoleccién equipada con un dispositivo de marcado.

Se conoce anteriormente marcar troncos individuales con transpondedores (véase, por ejemplo, el documento US 8
511 570 B2) o con etiquetas marcadoras (véase, por ejemplo, el documento US 7 080 577 B2) que se fijan a los
troncos por medio de una herramienta de impacto de mano.

Compendio de la invencién
El objeto de la presente invencién es proporcionar un método nuevo y favorable para manipular troncos.

Segun la invencién, este objetivo se consigue por medio de un método que tenga las caracteristicas definidas en la
reivindicacioén 1.

El método segun la presente invencién comprende los siguientes pasos:

- recuperar o generar un cdédigo Unico en un primer momento por medio de un dispositivo de procesamiento
electrénico;

- establecer, por medio de un dispositivo de determinaciéon de posicién, informacién de posicién en cuanto a la
posicién geografica de una herramienta de marcado de troncos portétil, de mano, en dicho primer momento;

- aplicar el cédigo como una marca de cdédigo correspondiente sobre un tronco por medio de la herramienta de
marcado de troncos en un segundo momento y establecer autométicamente un valor de tiempo que representa el
tiempo transcurrido entre dicho primer momento y dicho segundo momento;

- comparar dicho valor de tiempo con un valor umbral de tiempo predeterminado; y

- almacenar el cédigo como un cédigo autenticado en una base de datos asociada a la informacién de posicién
cuando dicho valor de tiempo sea menor que el valor umbral de tiempo.

Con este método, serd posible establecer el lugar de origen de un tronco marcado leyendo la marca de cédigo
aplicada sobre el tronco. La marca de cédigo también se puede utilizar con el fin de seguir el movimiento del tronco
desde la tala hasta el cliente final. Un cédigo autenticado verifica que la marca de cédigo asociada se aplicé sobre el
tronco en cuestién dentro de un intervalo de tiempo determinado (por ejemplo, del orden de 30-120 segundos)
después del momento cuando se recuperd o generd el cédigo y se estableci6 la posicién de la herramienta de
marcado de troncos, lo que implica que el tronco debe haber estado en las inmediaciones de esta posiciéon cuando
se aplicé la marca de cédigo sobre el tronco por medio de la herramienta de marcado de troncos. Por este medio se
verifica la exactitud de la informacién de posicién asociada con una marca de cédigo especifica sobre un tronco.

Caracteristicas ventajosas adicionales del método segun la presente invencién apareceran a partir de la descripcién
siguiente y de las reivindicaciones dependientes.

La invencidén también se refiere a una herramienta de marcado de troncos que tiene las caracteristicas definidas en
la reivindicacion 15.
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Caracteristicas ventajosas adicionales de la herramienta de marcado de troncos segln la presente invencién
apareceran a partir de la descripcién que sigue a continuacion.

Breve descripcién de los dibujos

Con referencia a los dibujos adjuntos, una descripcién especifica de realizaciones preferidas de la invencién citadas
como ejemplos sigue a continuacién. En los dibujos:

la Fig. 1 es una vista esquematica en perspectiva de un tronco marcado en un extremo con una marca de codigo y
con un soporte de informacién,

las Figs. 2 y 3 son vistas esquematicas en perspectiva desde diferentes direcciones de una herramienta de marcado
de troncos segln una primera realizacidén para su uso en un método segun la presente invencién,

la Fig. 4 es una vista lateral esquemética de la herramienta de marcado de troncos de las Figs. 2y 3,
la Fig. 5 es una vista frontal esquematica de la herramienta de marcado de troncos de las Figs. 2y 3,

las Figs. 6 y 7 son vistas esquematicas en perspectiva desde diferentes direcciones de una herramienta de marcado
de troncos segln una segunda realizacién para su uso en un método segun la presente invencion,

la Fig. 8 es una vista lateral esquemética de la herramienta de marcado de troncos de las Figs. 6y 7,
la Fig. 9 es una vista frontal esquematica de la herramienta de marcado de troncos de las Figs. 6y 7,
la Fig. 10 es una vista trasera esquematica de la herramienta de marcado de troncos de las Figs. 6y 7,y

la Fig. 11 es un diagrama esquematico de las partes incluidas en una herramienta de marcado de troncos para su
uso en un método segln la presente invencién.

Descripcion detallada de realizaciones de la invencién
Los siguientes pasos se realizan cuando se aplica el método segun la presente invencién:
- se recupera o se genera un c6digo Unico en un primer momento t4;

- la informacién de posicién, en cuanto a la posicién geografica, de una herramienta de marcado de troncos 1
portatil, de mano en dicho primer momento t; se establece por medio de un dispositivo de determinacidén de posicidén
2 (ilustrado esquematicamente en la Fig. 11);

- el cédigo recuperado/generado se aplica como una marca de cédigo 3 correspondiente (véase la Fig. 1) sobre un
tronco 4 por medio de la herramienta de marcado de troncos 1 en un segundo momento t,, y se establece un valor
de tiempo t, que representa el tiempo transcurrido entre dicho primer momento t; y dicho segundo momento t»;

- dicho valor de tiempo t, se compara con un valor umbral de tiempo ti, predeterminado; y

- el cbdigo se almacena como un cédigo autenticado en una base de datos asociada a la informacién de posicién
cuando dicho valor de tiempo t, es menor que el valor umbral de tiempo ti,.

El cédigo y/o la informacion de posicidn se almacenan preferiblemente como datos con marca de tiempo en dicha
base de datos para hacer posible por ello comprobar, en un momento posterior, cuando se almacend un cédigo
especifico o la informacién de posicién asociada.

El valor umbral de tiempo ti, esta, por ejemplo, en el intervalo de 30-120 segundos, preferiblemente en el intervalo
de 45-90 segundos.

La marca de cddigo 3 puede tener, por ejemplo, la forma de una combinacién de nimeros o un patrén, o una
combinacion de los mismos.

Las Figs. 2-5 y 6-10 ilustran esquematicamente dos realizaciones diferentes de una herramienta de marcado de
troncos 1 portatil, de mano, adaptada para su uso en un método segln la presente invencién. La herramienta de
marcado de troncos 1 va a ser usada para aplicar una marca de cddigo 3 Unica sobre un tronco 4, preferiblemente
sobre una superficie en un extremo transversal 4a del tronco.

La herramienta de marcado de troncos 1 tiene preferiblemente una identidad Unica con el fin de hacer posible
distinguir diferentes herramientas de marcado de troncos unas de otras. La identidad Unica de la herramienta de
marcado de troncos 1 se indica, por ejemplo, en forma de un nimero de articulo grabado en la herramienta de
marcado de troncos.
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En las realizaciones ilustradas, la herramienta de marcado de troncos 1 comprende un cabezal de impacto 5 y un
mango 6. El cabezal de impacto 5 esta fijado al mango 6 y ha de ser golpeado contra un tronco 4 por una persona
que agarra el mango 6 con una mano o con las dos manos, con el fin de aplicar una marca de cédigo 3 sobre el
tronco. La marca de codigo 3 se consigue por medio de elementos de marcado ajustables 7, 7’ dispuestos en un
primer lado 5a del cabezal de impacto 5. Cada elemento de marcado ajustable 7, 7’ estad conectado a un miembro de
configuracion 8, 8a, 8b asociado dispuesto en un segundo lado opuesto 5b del cabezal de impacto 5 con el fin de
permitir que las posiciones de los elementos de marcado ajustables 7, 7' se ajusten manualmente por medio de los
miembros de configuracién 8, 8a, 8b y por ello permitir que se consiga una marca de cédigo 3 Unica de una
configuracién deseada por medio de los elementos de marcado 7, 7°.

En las realizaciones ilustradas, cada elemento de marcado ajustable 7, 7’ esta configurado para aplicar una marca
rotacionalmente asimétrica sobre un tronco y es configurable en diferentes posiciones de rotacién con relacién a los
otros elementos de marcado ajustables 7, 7’ en el cabezal de impacto 5.

En la realizacién ilustrada en las Figs. 2-5, cada elemento de marcado ajustable 7 puede girar alrededor de su eje
longitudinal y estd configurado para aplicar una marca en forma de flecha sobre un tronco. Los elementos de
marcado ajustables 7 de la herramienta de marcado de troncos 1, por supuesto, también pueden tener cualquier otra
forma adecuada con el fin de formar una marca rotacionalmente asimétrica de una forma deseada sobre un tronco.
Cada elemento de marcado ajustable 7 esta fijjado a una superficie de extremo circular en un primer extremo de un
miembro de sujecién 9, en donde cada miembro de sujecién 9 esta montado de manera giratoria en el cabezal de
impacto 5 y se extiende axialmente a través del cabezal de impacto 5 desde el primer lado 5a del cabezal de
impacto hasta el segundo lado Sb del cabezal de impacto. Un miembro de configuracién 8 esta fijado a una
superficie de extremo circular en un segundo extremo opuesto de cada miembro de sujeciéon 9. Mediante la rotacién
de un miembro de configuracién 8, el miembro de sujecién 9 asociado, y por ello también el elemento de marcado
ajustable 7 en el extremo opuesto del elemento de sujecién 9, se hace girar alrededor de su eje longitudinal.

En la realizacién ilustrada en las Figs. 6-10, un primer elemento de marcado ajustable 7’ esta fijado a una superficie
de extremo circular en un primer extremo de un miembro de sujecién cilindrico 9a. El miembro de sujecién cilindrico
9a se extiende axialmente a través del cabezal de impacto 5 desde el primer lado 5a del cabezal de impacto hasta el
segundo lado 5b del cabezal de impacto. Se proporciona un miembro de configuracién cilindrico 8a en un segundo
extremo opuesto del miembro de sujecién cilindrico 9a. Cada uno de los otros elementos de marcado ajustables 7’
esta fijado a una superficie de extremo anular en un primer extremo de un miembro de sujecién tubular 9b, en donde
los miembros de sujecién tubulares 9b estan dispuestos coaxialmente en relacién con el miembro de sujecidon
cilindrico 9a y unos en relacién con otros. Cada miembro de sujecién tubular 9b se extiende axialmente a través del
cabezal de impacto 5 desde el primer lado 5a del cabezal de impacto hasta el segundo lado 5b del cabezal de
impacto. Se proporciona un miembro de configuracién anular 8b en un segundo extremo opuesto de cada miembro
de sujecién tubular 9b. EI miembro de sujecidn cilindrico 9a y los miembros de sujecion tubulares 9b estdn montados
de manera giratoria en el cabezal de impacto 5 y pueden hacer girar individualmente unos en relacién a otros y en
relaciéon con el cabezal de impacto 5 alrededor de un eje central comuln. En el ejemplo ilustrado, cada elemento de
marcado ajustable 7’ se extiende radialmente a través de la superficie de extremo del miembro de sujecién 9a, 9b
asociado y estd configurado para aplicar una marca lineal sobre un tronco. Mediante la rotacién de un miembro de
configuracién 8a, 8b, el miembro de sujecién 9a, 9b asociado, y por ello también el elemento de marcado ajustable
7’ en el extremo opuesto del miembro de sujecidén 9a, 9b, se hace girar alrededor de dicho eje central.

Cada elemento de marcado ajustable 7, 7’ estd dispuesto preferiblemente para ser girado paso a paso con un
angulo de rotacién dado entre cada paso. En los ejemplos ilustrados, el angulo de rotacién entre cada paso es de
22,5°. De este modo, en estos casos cada elemento de marcado ajustable 7, 77 es configurable en dieciséis
posiciones de rotacién diferentes.

Los elementos de marcado ajustables 7, 7’ de las herramientas de marcado de troncos 1 ilustrados en las Figs. 2-10
estan dispuestos para aplicar una marca sobre un tronco 4 mediante estampacién o punzonado. De este modo,
estos elementos de marcado 7, 7’ estan destinados a penetrar en la superficie de un tronco golpeado por el cabezal
de impacto 5 para conseguir una hendidura en dicha superficie.

La herramienta de marcado de troncos 1 comprende un dispositivo de procesamiento electrénico 10 (ilustrado
esquematicamente en la Fig. 11), que preferiblemente estd acomodado en el mango 6 de la herramienta de marcado
de troncos. El codigo Unico mencionado anteriormente se recupera o genera electrbnicamente con ventaja por
medio del dispositivo de procesamiento electrénico 10 de la herramienta de marcado de troncos 1. El cédigo Unico,
por ejemplo, se puede recuperar electronicamente por el dispositivo de procesamiento electrénico 10 desde una
base de datos que comprende un conjunto de cédigos Unicos predeterminados, en donde esta base de datos se
almacena en un medio de almacenamiento de datos 11, por ejemplo, en forma de una memoria acomodada en el
mango 6 de la herramienta de marcado de troncos. Como alternativa, el cbédigo Unico se puede generar
electrébnicamente de una manera predefinida por medio del dispositivo de procesamiento electrénico 10. Como
alternativa adicional, el cédigo Unico se puede recuperar o generar electrénicamente por medio de un dispositivo de
procesamiento electrénico externo, que en su a su vez estd configurado para transmitir el cédigo al dispositivo de
procesamiento electrénico 10 de la herramienta de marcado de troncos 1 a través de una conexién inaldmbrica.
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Preferiblemente, el c6digo Unico se recupera o genera de una manera aleatoria, para hacer imposible por ello que el
usuario de la herramienta de marcado de troncos 1 prediga el siguiente cédigo Unico a ser recuperado o generado.

El dispositivo de determinaciéon de posicién 2 mencionado anteriormente para establecer la posicion geogréfica
actual de la herramienta de marcado de troncos 1 esta configurado con ventaja para operar segln el sistema GPS
(GPS = Sistema de Posicionamiento Global). No obstante, también se puede usar cualquier otro tipo adecuado de
dispositivo de determinacion de posicién. El dispositivo de determinacién de posiciébn 2 estd acomodado
preferiblemente en el mango 6 de la herramienta de marcado de troncos 1 y estd conectado al dispositivo de
procesamiento electrénico 10. Como alternativa, la posicion geografica de la herramienta de marcado de troncos 1
se puede establecer por medio de un dispositivo de determinacién de posicién externo, por ejemplo, incluido en un
teléfono inteligente o en otro aparato electrénico transportado por la persona que actualmente usa la herramienta de
marcado de troncos, en donde la informacién de posicién generada por medio de este dispositivo de determinacion
de posicidn externo se transmite al dispositivo de procesamiento electrénico 10 de la herramienta de marcado de
troncos 1 a través de una conexién inaldmbrica.

Se pretende que se recupere o genere un cédigo Unico cuando asi se ordene por el usuario actual de la herramienta
de marcado de troncos 1, por ejemplo, por medio de un miembro de desencadenamiento 12 (ilustrado
esquematicamente en la Fig. 11) en forma de botén pulsador o similar dispuesto en el mango 6 de la herramienta de
marcado de troncos 1. El dispositivo de procesamiento electrdnico 10 estd configurado preferiblemente para permitir
que se recupere o genere un codigo solamente bajo la condicién de que el dispositivo de procesamiento electrénico
10 sea capaz de recibir informacién de posicién desde el dispositivo de determinacion de posicién 2 en cuanto a la
posicién geografica actual de la herramienta de marcado de troncos 1.

Seguln una realizacién preferida, el dispositivo de procesamiento electrénico 10 estd configurado para evitar que se
recupere o genere un cédigo en una situacién cuando se establezca por el dispositivo de procesamiento electrénico
10, en base a la informacién de posicidn del dispositivo de determinacién de posicién 2, que la herramienta de
marcado de troncos 1 esta situada actualmente en una reserva natural u otra drea donde estéa prohibida la tala de
arboles.

La herramienta de marcado de troncos 1 puede estar dotada con actuadores, por ejemplo, en forma de motores
eléctricos o actuadores operados neumética o hidraulicamente, que estan controlados por el dispositivo de
procesamiento electrénico 10 de la herramienta de marcado de troncos y que estan configurados para establecer
automaticamente los elementos de marcado ajustables 7, 7’ en posiciones de configuracion definidas por el cédigo
unico que se ha recuperado o generado. Como alternativa, los elementos de marcado ajustables 7, 7’ en el cabezal
de impacto 5 se ajustan manualmente dependiendo del cddigo que muestra sefiales o informacién que representa el
cédigo recuperado o generado, con el fin de permitir que los elementos de marcado 7, 7' formen una marca de
cédigo correspondiente al c6digo en un tronco a ser marcado. Tal c6digo que muestra sefiales o informacién puede
aparecer, por ejemplo, en un visualizador proporcionado en el mango 6 de la herramienta de marcado de troncos 1.
En las realizaciones ilustradas en las Figs. 2-10, el c6digo que muestra sefiales se presenta por medio de diodos
emisores de luz 14 que estan dispuestos alrededor de cada miembro de configuracién 8, 8a, 8b, en donde los diodos
emisores de luz 14 representan diferentes posiciones de cada miembro de configuracién 8, 8a, 8b y, por ello,
diferentes posiciones de ajuste de los elementos de marcado ajustables 7, 7’ asociados con los miembros de
configuracién. Cada diodo emisor de luz 14 representa una posiciéon de ajuste para un elemento de marcado 7, 7’
especifico. En las realizaciones ilustradas, donde cada elemento de marcado ajustable 7, 7' es configurable en
dieciséis posiciones de configuracién diferentes, cada miembro de configuracién 8, 8a, 8b estd dotado en
consecuencia con su propio conjunto de dieciséis diodos emisores de luz 14 igualmente distribuidos alrededor del
miembro de configuracién. Los diodos emisores de luz 14 se controlan por el dispositivo de procesamiento
electrénico 10. Cuando se ha recuperado o generado un cédigo Unico, el dispositivo de procesamiento electrénico
10 esta configurado para establecer, en base al cédigo, una posicidbn de configuracién especifica para cada
elemento de marcado ajustable 7, 77 y encender un diodo emisor de luz 14 para cada miembro de configuracion 8,
8a, 8b, en donde los diodos emisores de luz 14 que se han encendido indican las posiciones de configuracién
establecidas para los elementos de marcado 7, 7. Entonces se pretende que el usuario gire cada miembro de
configuracién 8, 8a, 8b individual hacia una posicién rotacional en la que un miembro de indice 15 o una marca de
indice 15’ en el miembro de configuracidén se coloca delante de un diodo emisor de luz 14 que se ha encendido. En
la realizacién ilustrada en las Figs. 6-10, los diodos emisores de luz 14 estan dispuestos sobre miembros de soporte
16 en forma de manguito (véanse las Figs. 7 y 10) dispuestos entre los miembros de configuracién 8a, 8b. En la
realizacién ilustrada en las Figs. 2-5, cada miembro de configuracién 8 estd dotado con un miembro de indice 15 que
forma un extremo puntiagudo del miembro de configuraciéon. En la realizacion ilustrada en las Figs. 6-10, cada
miembro de configuraciéon 8a, 8b esta dotado con una marca de indice 15 en su superficie de extremo orientada
hacia atras.

La herramienta de marcado de troncos 1 esté dotada con un detector de impacto 17 (ilustrado esqueméticamente en
la Fig. 11), que esta configurado para detectar un movimiento de impacto del cabezal de impacto 5. Se consigue una
marca de cédigo 3 deseada sobre un tronco 4 golpeando el cabezal de impacto 5 contra el tronco. En el método
seguln la presente invencién, la deteccién de un movimiento de impacto ejecutado con la herramienta de marcado de
troncos 1 dentro de un periodo de tiempo dado después de la recuperacién o generacién de un c6digo Unico se trata
como una indicacién de que se ha usado la herramienta de marcado de troncos 1 dentro de este periodo de tiempo
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con el fin de aplicar un marcado de cddigo 3 sobre un tronco 4 correspondiente al cédigo en cuestién. El detector de
impacto 17 comprende preferiblemente uno o mas extensémetros y/o uno o méas acelerémetros para detectar un
movimiento de impacto del cabezal de impacto 5. No obstante, el detector de impacto 17 también puede comprender
cualquier otro tipo adecuado de sensor para detectar un movimiento de impacto del cabezal de impacto 5. El
detector de impacto 17 y los sensores incluidos en el mismo pueden estar dispuestos en el mango 6 de la
herramienta de marcado de troncos 1.

El dispositivo de procesamiento electrdnico 10 se puede configurar para generar automaticamente un nuevo cédigo
Unico cuando se haya establecido, por medio del detector de impacto 17, que se ocurrido un movimiento de impacto
del cabezal de impacto 5, para asegurar por ello que esté disponible facilmente un nuevo cédigo Unico cuando el
usuario de la herramienta de marcado de troncos 1 inicia una nueva secuencia de marcado de troncos.

El valor de tiempo t, mencionado anteriormente, que representa el tiempo transcurrido entre un primer momento t4
cuando un cédigo Unico se ha recuperado o generado por el dispositivo de procesamiento electrénico 10 y un
segundo momento to cuando se aplica una marca de cddigo 3 correspondiente a este cédigo Unico sobre un tronco 4
por medio de la herramienta de marcado de troncos 1, se establece por el dispositivo de procesamiento electrénico
10 en base a la informacién del detector de impacto 17, en donde dicho primer momento t; se conoce por el
dispositivo de procesamiento electrénico 10 y dicho segundo momento t; se registra por el dispositivo de
procesamiento electrénico 10 como el momento cuando el dispositivo de procesamiento electrénico 10 recibe
informacién del detector de impacto 17 acerca de un movimiento de impacto detectado.

El dispositivo de procesamiento electrénico 10 de la herramienta de marcado de troncos 1 estad configurado para
comparar el valor de tiempo t, establecido con un valor umbral de tiempo ti, predeterminado. Si se establece por el
dispositivo de procesamiento electrénico 10 que el valor de tiempo t, es menor que el valor umbral de tiempo ti, el
dispositivo de procesamiento electrénico 10 esta configurado para efectuar que el cédigo Unico se almacene como
un codigo autenticado en una base de datos asociada a la informacién de posicién mencionada anteriormente en
cuanto a la posicién geogréfica actual de la herramienta de marcado de troncos 1. El dispositivo de procesamiento
electrénico 10 se puede configurar para almacenar el cédigo Unico y la informacién de posicién asociada en una
base de datos en un medio de almacenamiento de datos 11, por ejemplo, en forma de una memoria, acomodada en
el mango 6 de la herramienta de marcado de troncos. Como alternativa, el dispositivo de procesamiento electrénico
10 de la herramienta de marcado de troncos 1 se puede configurar para transmitir el cédigo Unico y la informacién de
posicién asociada a un dispositivo de procesamiento electrénico externo a través de una conexién inalambrica, en
donde el dispositivo de procesamiento electrénico externo estd configurado para almacenar el cédigo Unico y la
informacién de posicién asociada en una base de datos en un medio de almacenamiento de datos, por ejemplo en
forma de una memoria.

El dispositivo de determinacidén de posicién 2 también se puede configurar para establecer informacién de posicién
en cuanto a la posicién geografica de la herramienta de marcado de troncos 1 en el segundo momento t,
mencionado anteriormente, es decir, en el momento cuando se estableci6é por medio del detector de impacto 17 que
ocurrié el movimiento de impacto del cabezal de impacto 5, en donde también se almacena esta informacién de
posicién como datos con sello de tiempo en una base de datos asociada al cddigo Unico.

El dispositivo de procesamiento electrénico 10 se puede configurar para apagar los diodos emisores de luz 14
cuando se haya establecido por medio del detector de impacto 17 que ha ocurrido un movimiento de impacto del
cabezal de impacto 5. El dispositivo de procesamiento electrénico 10 también se puede configurar para apagar los
diodos emisores de luz 14 cuando han estado encendidos durante un periodo de tiempo dado.

Los datos caracteristicos para un tronco 4 marcado se almacenan con ventaja en la base de datos que contiene el
cédigo autenticado o en otra base de datos, en donde los datos caracteristicos se almacenan asociados al cédigo
autenticado. La informacién relacionada con un tronco 4 marcado se puede recuperar por este medio en conexién
con una lectura posterior de la marca de codigo 3 sobre el tfronco. Los datos caracteristicos del tronco 4 pueden
incluir, por ejemplo, datos relacionados con el didmetro y la longitud del tronco y/u otros datos relacionados con el
tamafio y la calidad del tronco, tales como el tipo de arbol. Los datos caracteristicos del tronco 4 se pueden
establecer por medio de un equipo electrénico montado en la herramienta de marcado de troncos 1, por ejemplo, en
forma de una cdmara y/o un dispositivo laser, o por medio de un equipo externo. En este ultimo caso, los datos
caracteristicos se pueden transmitir al dispositivo de procesamiento electrénico 10 de la herramienta de marcado de
troncos 1 a través de una conexién inaldmbrica o una conexién por cable o introducir manualmente por medio de
una pantalla tactil o de otro tipo de dispositivo de entrada montado o conectado a la herramienta de marcado de
troncos 1.

Como alternativa o ademas del almacenamiento de datos caracteristicos del tipo mencionado anteriormente, se
pueden almacenar una o mas imagenes digitales del tronco 4 y/o una o mas imagenes digitales del tocdn
perteneciente al arbol del que se ha obtenido el tronco en la base de datos que contiene el cédigo autenticado o en
otra base de datos, en donde las imagenes se almacenan asociadas al cédigo autenticado. Las imagenes se pueden
tomar por medio de una camara digital montada en la herramienta de marcado de troncos 1 o por medio de una
camara digital externa. En este Ultimo caso, las imagenes digitales se pueden transmitir al dispositivo de
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procesamiento electrénico 10 de la herramienta de marcado de troncos 1 a través de una conexién inaldmbrica o
una conexién por cable.

Un almacenamiento de los datos caracteristicos mencionados anteriormente y/o de las imagenes mencionadas
anteriormente solamente se autoriza preferiblemente dentro de un periodo de tiempo predeterminado antes y/o
después de dicho primer o segundo momento, es decir, dentro de un periodo de tiempo predeterminado antes y/o
después del momento ti cuando se recupera/genera el cdédigo Unico o dentro de un periodo de tiempo
predeterminado antes y/o después del momento t; cuando la marca de cédigo 3 correspondiente se aplica sobre el
tronco 4 por medio de la herramienta de marcado de troncos 1.

El dispositivo de procesamiento electrénico 10 puede estar configurado para almacenar los datos caracteristicos
mencionados anteriormente y/o las imagenes mencionadas anteriormente en una base de datos en un medio de
almacenamiento de datos 11, por ejemplo, en forma de una memoria acomodada en el mango 6 de la herramienta
de marcado de troncos. Como alternativa, los datos y/o imagenes en cuestién se pueden almacenar en una base de
datos en un medio de almacenamiento de datos, por ejemplo, en forma de una memoria dispuesta en otro aparato
electrdnico, por ejemplo, en una disposicién informética externa.

Segun una realizacién preferida de la invencién, la informacién de posicién en cuanto a la posicion geogréfica actual
de la herramienta de marcado de troncos 1 se establece de manera continua o repetida por medio del dispositivo de
determinacién de posicién 2 durante un periodo de trabajo y se almacena como datos de seguimiento con sello de
tiempo para la herramienta de marcado de troncos 1 en una base de datos. Por este medio, sera posible seguir
posteriormente el movimiento de la herramienta de marcado de troncos 1 y establecer en qué area geogréfica se
us6 la herramienta de marcado de troncos en un punto de tiempo especifico. Los datos de seguimiento
almacenados, por ejemplo, se pueden comparar con la informacién de posicién que estd almacenada asociada a los
cédigos autenticados, para verificar por ello la precisién de esta informacién de posicién almacenada. El dispositivo
de procesamiento electrénico 10 se puede configurar para almacenar los datos de seguimiento en una base de
datos en un medio de almacenamiento de datos 11, por ejemplo, en forma de una memoria acomodada en el mango
6 de la herramienta de marcado de troncos. Como alternativa, los datos de seguimiento se pueden almacenar en
una base de datos en un medio de almacenamiento de datos, por ejemplo, en forma de una memoria dispuesta en
otro aparato electrénico, por ejemplo, en una disposicién informatica externa.

Preferiblemente, se requiere que un usuario de la herramienta de marcado de troncos 1 se identifique a si mismo
biométricamente o introduciendo un cédigo de identificacion personal al comienzo de un periodo de trabajo, en
donde los datos de identificacion del usuario se almacenan en la base de datos que contiene el cédigo autenticado o
en otra base de datos, en donde los datos de identificacién se almacenan asociados al cédigo autenticado. Por este
medio, sera posible evitar que una persona no autorizada use la herramienta de marcado de troncos 1 y/o
comprobar posteriormente la identidad de la persona que efectué el marcado de un tronco especifico.

La herramienta de marcado de troncos 1 puede comprender una unidad de comunicacién 19 (ilustrada
esquematicamente en la Fig. 11) para la transmisién inaldambrica de datos almacenados en la base de datos en el
medio de almacenamiento de datos 11 de la herramienta de marcado de troncos 1 a una disposicién informatica (no
mostrada). La unidad de comunicacién 19 puede comprender un transceptor de radio para comunicarse con la
disposicién informatica. Por supuesto, también es posible usar cualquier otra técnica adecuada para la comunicacién
inalambrica entre la unidad de comunicacién 19 y la disposicién informética. La operacién de la unidad de
comunicacién 19 se controla por el dispositivo de procesamiento electrénico 10. Como alternativa a la transmisién
inalambrica, la transferencia de datos desde la base de datos en el medio de almacenamiento de datos 11 a una
disposicién informatica podria tener lugar a través de un cable, en donde la herramienta de marcado de troncos 1 se
conecta temporalmente a la disposiciéon informética cuando vaya a tener lugar una transferencia de datos
almacenados.

La introduccién y escritura de datos en el medio de almacenamiento de datos 11 esta controlada por el dispositivo
de procesamiento electrénico 10. El medio de almacenamiento de datos 11 es, por ejemplo, una memoria del tipo
ROM, PROM, EPROM o EEPROM. El dispositivo de procesamiento electrénico 10 también es responsable del
control de otros componentes incluidos en la herramienta de marcado de troncos 1.

El dispositivo de procesamiento electrénico 10 y otros componentes electrénicos sensibles de la herramienta de
marcado de troncos 1 estan acomodados preferiblemente en una unidad estanca, que estd montada en un espacio
interno del mango 6 de manera que absorba los choques.

La herramienta de marcado de troncos 1 también comprende una unidad de suministro de energia 21, que es
responsable del suministro de corriente eléctrica al dispositivo de determinacién de posicién 2, al dispositivo de
procesamiento electrénico 10, al medio de almacenamiento de datos 11, a los diodos emisores de luz 14, al detector
de impacto 17, a la unidad de comunicacién 19 y a cualquier otro posible componente de la herramienta de marcado
de troncos 1 que requiera suministro de corriente eléctrica. La unidad de suministro de energia 21 estd montada en
el mango 6 de la herramienta de marcado de troncos 1 y puede consistir, por ejemplo, en una bateria de litio o
similar. La unidad de suministro de energia 21 tiene preferiblemente la forma de una bateria recargable y puede
estar montada de manera desmontable en el mango 6.
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Ademas de la aplicacion de la marca de cddigo 3 anteriormente mencionada sobre un tronco 4, también se podria
unir un soporte de informacién 20 (ilustrado esquematicamente en la Fig. 1) al tronco 4 marcado. Tal soporte de
informacidn podria estar dotado con una marca de c6digo y/o cualquier otra informacién deseada y podria consistir,
por ejemplo, en una etiqueta marcadora o en una etiqueta con una marca de cddigo impresa y/o informacion
impresa, o una etiqueta de RFID (RFID = Identificacion por radiofrecuencia), por ejemplo, en forma de un
transpondedor o de un chip electrénico. El cabezal de impacto 5 de la herramienta de marcado de troncos 1 también
puede estar dotado con un miembro de marcado en forma de una valvula que esta disefiada para emitir pintura o
tinta cuando el cabezal de impacto 5 golpea contra la superficie de un tronco 4 para aplicar por ello un punto de
pintura o tinta en la superficie del tronco.

Por supuesto, la invencién no se restringe de ninguna forma a las realizaciones descritas anteriormente. Por el
contrario, muchas posibilidades de modificaciones de la misma seran evidentes para los expertos. La invencién se
define en las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES
1. Un método para manipular troncos, en donde el método comprende los siguientes pasos:

- recuperar o generar un cédigo Unico en un primer momento (t1) por medio de un dispositivo de procesamiento
electrénico;

- establecer, por medio de un dispositivo de determinacién de posicién (2), informacién de posicién en cuanto a la
posicién geografica de una herramienta de marcado de troncos (1) portétil, de mano, en dicho primer momento (t1);

- aplicar el cédigo como una marca de cddigo (3) correspondiente sobre un tronco (4) por medio de la herramienta
de marcado de troncos (1) en un segundo momento (t2) y establecer automaticamente un valor de tiempo (t,) que
representa el tiempo transcurrido entre dicho primer momento (t1) y dicho segundo momento (t2);

- comparar dicho valor de tiempo (t,) con un valor umbral de tiempo (ti) predeterminado; y

- almacenar el cédigo como un cédigo autenticado en una base de datos asociada a la informacién de posicién
cuando dicho valor de tiempo (t,) es menor que el valor umbral de tiempo (t).

2. Un método segun la reivindicacién 1, caracterizado por que el cddigo y/o la informacion de posiciéon se almacenan
como datos con sello de tiempo.

3. Un método segln la reivindicacién 1 o 2, caracterizado por que se usa una herramienta de marcado de troncos (1)
con un cabezal de impacto (5) para aplicar la marca de cédigo (3) sobre el tronco (4), en donde la marca de cédigo
se aplica sobre el tronco golpeando el cabezal de impacto (5) contra el tronco, preferiblemente contra una superficie
en un extremo transversal del tronco.

4. Un método segun la reivindicacién 3, caracterizado por que los elementos de marcado ajustables (7; 7’) en el
cabezal de impacto (5) se ajustan manualmente en dependencia del cédigo que muestra sefiales o informacién que
representa el codigo recuperado o generado, con el fin de permitir que los elementos de marcado (7; 7’) formen
sobre el tronco (4) una marca de cédigo (3) que corresponde al codigo.

5. Un método segun la reivindicacién 4, caracterizado por que los elementos de marcado (7; 7’) estan dispuestos en
un primer lado del cabezal de impacto (5), en donde cada elemento de marcado ajustable (7; 7’) se establece
manualmente por medio de un miembro de configuracién (8; 8a, 8b) asociado dispuesto en un segundo lado opuesto
del cabezal de impacto (5).

6. Un método segun la reivindicaciéon 5, caracterizado por que dicho cédigo que muestra sefiales se presenta por
medio de diodos emisores de luz (14) que estan dispuestos alrededor de cada miembro de configuraciéon (8; 8a, 8b),
en donde los diodos emisores de luz (14) representan diferentes posiciones de cada miembro de configuracién (8;
8a, 8b) y por ello diferentes posiciones de configuracién de los elementos de marcado ajustables (7; 7’) asociados
con los miembros de configuracién (8; 8a, 8b).

7. Un método segln cualquiera de las reivindicaciones 3-6, caracterizado por que el valor de tiempo (t,) se establece
en base a la informacién de un detector de impacto (17) que esta incluido en la herramienta de marcado de troncos
(1) y que detecta un movimiento de impacto del cabezal de impacto (5).

8. Un método segun la reivindicacion 7, caracterizado por que el detector de impacto (17) detecta un movimiento de
impacto del cabezal de impacto (5) por medio de uno o0 mas extensémetros y/o uno o mas acelerémetros.

9. Un método segln cualquiera de las reivindicaciones 1-8, caracterizado por que la informacién de posicién en
cuanto a la posicién geografica actual de la herramienta de marcado de troncos (1) se establece de manera continua
o repetida por medio del dispositivo de determinacién de posicién (2) durante un periodo de trabajo y se almacena
como datos de seguimiento con sello de tiempo para la herramienta de marcado de troncos (1) en una base de
datos.

10. Un método seguln cualquiera de las reivindicaciones 1-9, caracterizado por que dicho valor umbral de tiempo (tw)
esta en el intervalo de 30-120 segundos, preferiblemente en el intervalo de 45-90 segundos.

11. Un método seguln cualquiera de las reivindicaciones 1-10, caracterizado por que los datos caracteristicos para el
tronco (4) y/o una o mas imagenes del tronco (4) y/o una o0 més iméagenes del tocdn perteneciente al arbol del que se
ha obtenido el tronco se almacenan en una base de datos asociada al cédigo autenticado.

12. Un método segun la reivindicacién 11, caracterizado por que un almacenamiento de dichos datos caracteristicos
y/o dicha imagen o imagenes solamente se autoriza dentro de un periodo de tiempo predeterminado antes y/o
después de dicho primer o segundo momento.

13. Un método segln cualquiera de las reivindicaciones 1-12, caracterizado por que se requiere que un usuario de la
herramienta de marcado de troncos (1) se identifique a si mismo biométricamente o introduciendo un cddigo de
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identificacién personal al comienzo de un periodo de trabajo, en donde los datos de identificacién del usuario se
almacenan en una base de datos asociada al c6digo autenticado.

14. Un método segln cualquiera de las reivindicaciones 1-13, caracterizado por que el dispositivo de determinacion
de posicién (2) esté incluido en la herramienta de marcado de troncos (1).

15. Una herramienta de marcado de troncos portatil, de mano, para su uso en un método segun cualquiera de las
reivindicaciones 1-14, en donde la herramienta de marcado de troncos (1) comprende un cabezal de impacto (5),
caracterizada por que los elementos de marcado ajustables (7; 7’) estan dispuestos en un primer lado del cabezal de
impacto (5), en donde cada elemento de marcado ajustable (7; 7’) esta conectado a un miembro de configuracion (8;
8a, 8b) asociado dispuesto en un segundo lado opuesto del cabezal de impacto (5) con el fin de permitir que las
posiciones de los elementos de marcado ajustables (7; 7’) se ajusten manualmente por medio de los miembros de
configuracién (8; 8a, 8b).

10
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