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En vejecellevagt indeholder en vejecelle (2), en test-
spendingsgenerator (22), der er indrettet til at frem-
bringe en spending, der er lig med en fastsat udgangs-
spending for vejecellen (2), et nulpunktsindstillings-
kredsleb (24), et forstarkningskredsleb (&), et omskif-
terkredslsb (S1 til S3), der er indrettet til pa valg-
bar mide at forbinde vejecellen (2) og testspendings-
generatoren (22) til forstzrkerkredslebet (&), og et
databehandlingskredsleb (6, 10), der er indrettet il

at frembringe vmgtdata svarende til et udgangssignal

fra forsterkerkredslebet (4). Forstarkerkredslsbet in-
denolder en ferste forstarker (4-2) med forsterkning 1,
der er indrettet til at forstazrke en udgangsspanding
fra nulpunktsindstillingskredslebet (24), en forste og
anden modstand (R2 og R1) og en anden forsterker (4-1),
hvis ferste indgangsterminal er forbundet til en udgangs-
terminal p4 den forste forsterker {4-2) gennem den fors-
te modstand (R2) og er forbundet til sin egen udgangs-

fortsattes
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terminal gennem den anden modstand (Rl), og denne for-
stzrkers (4-1) anden indgangsterminal er ferbundet til
onskifterkredslebet (S1 til S3).
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Opfindelsen angar en vagt af den i patentkravets indled-

ning angivne art.

Szdvanligvis kraves der en hej grad af npjagtighed af
vaegte, der indeholder vejeceller. Derfor er disse vagte
opbygget pa en sadan made, at de automatisk kan udfore
forskellige testfunktioner til undersggelse af driftstil-
standen. F.eks. kraves det i Vesttyskland, at vagte med
vejeceller for det fprste afpr¢ves 0Og godkendes pé& fa-
brikken og for det andet undersgges automatisk, nar de
anvendes, med henblik pa at fastsld, om de fungerer nor-
malt eller ikke. Hvis funktionen ikke er normal, afbrydes

driften af den pagazldende vagt.

UsS-A 3 565 194 viser en digitalvegt, der har en strain-
gauge-vejecelle, en testspandingsgenerator, et omskifter-
kredslgb, et forstaerkerkredslgb og en analog-digitalom-
sptter. Dette trykskrift viser et tararegister, der an-
vendes til at indstille vagtens nulpunkt. Nulpunktet be-
stemmes imidlertid ved behandling af udgangssignalet fra
analog-digitalomsatteren med reference til det signal,
der afgives fra tararegistret. Selv om omskifterkredslo-
bet selektivt £fo¢rer udgangsspandingerne fra testspan-
dingsgeneratoren og vejecellen til forsterkerkredslebet,
har vagten en kompliceret struktur, da informationen til
indstilling af nulpunktet fores til den aritmetriske en-
hed og ikke til forsterkerkredslgbet. Denne kendte
vegt indeholder saledes flere kredslgb og kraver omfat-

tende signalbehandling.

US-A 4 158 396 viser en vejecelle og et nulpunktsindstil-
lingskredslgb. Udgangsspandingerne fra vejecellen og nul-
punktsindstillingskredsl¢bet velges af et omskifterkreds-
1¢b, og en udvalgt af disse spandinger tilf¢res en ana-
log-digitalomsatter via et forsterkerkredsleb. Dette
trykskrift viser imidlertid ikke et forsterkerkredsleb,

der frembringer en udgangsspanding svarende til en for-
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skel mellem udgangsspandingerne fra vejecellen og nul-
punktsindstillingskredslgbet. Derfor er dette kendte
kredslgb kompliceret ligesom det af US-A 3 565 194 om-
handlede. Endvidere benyttes omskifterkredslgbet ikke til
at kontrollere vagten.

Det er formdlet med den foreliggende opfindelse at frem-
bringe en vagt af den indledningsvis angivne art, som un-
der driften automatisk kontrollerer sig selv og g¢r dette
pa en enklere madde, end det er kendt fra fprnezvnte US-A

3 565 194.

Dette formdl opnds ved de i patentkravets kendetegnende

del angivne midler.

Ifplge den foreliggende opfindelse bliver udgangsspandin-
gen fra nulpunktsindstillingskredslg¢bet overfeort til den
f¢rste indgangsterminal pé& den anden forsterker gennem
den forste forstzrker, der har en forstarkning pa 1. Ud-
gangsspandingen fra et testspandingsfrembringende kreds-
l¢b overfgres til den anden indgangsforsterkers anden
indgangsterminal gennem omskifterkredslgbet. Derved kan
testfunktionen nemt udfeores ved pa valgbar méde at over-
fore vejecellens udgangsspanding, testspandingen og refe-

rencespendingen til de anden forstarker.

De to modstande, Rl og R2 tjener i kombination med for-
stzrkerne 4-1 og 4-2 i forstarkningskredslgbet til at
tilfg¢re en spanding, som svarer til en forskel imellem
testspandingsgeneratorens eller vagtcellens udgangsspan-
ding og udgangsspandingen fra nulpunktsindstillingsorga-
net, til analog-digitalomsatteren. Da forsterkningskreds-
lgpbet frembringer en udgangsspaznding, der reflekterer ud-
gangsspandingen fra nulpunktsindstillingsorganet, skal
udgangssignalet fra analogdigitalomsatteren ikke behand-
les til indstilling af vagtens nulpunkt. Nar forstark-

ningskredslgbet er indrettet som angivet i patentkravets
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kendetegnende del, Kkan vegtmaleomradet SP reprasenteret
ved ligning 17 i beskrivelsens specielle del indstilles
uden @ndring af nulpunktet. Forstzrkningskredslebets
funktion kan derfor kontrolleres ved bestemmelse af, om
maleomradet SP er indstillet til en forudbestemt vardi
eller ikke. Denne kontrolfunktion ger det let at afprove

vagten, medens den er i brug.

Oopfindelsen skal i det folgende nzrmere beskrives med

henvisning til tegningen, hvorpa:

fig. 1 er et kredslgbsdiagram for en vejecellevegt i-
folge en foretrukken udforelsesform for den forelig-
gende opfindelse,

fig. 2 er et detaljeret kredslgbsdiagram af det refe-
rencespendingsfrembringende kredsleb, testspzndingsge-
neratoren, nulpunktsindstillingskredslzbet.og A/D-om-
setteren, der er vist i fig. 1, og

fig. 3 er en grafisk fremstilling, der viser forholdet
mellem den vegt, der pétrykkes vejecellevagten ifelge
fig. 1 og 2, og de digitale udgangsdata fra vegten.

Fig. 1 viser et kredslegbsdiagram for en vejecellevegt
ifelge en foretrukken udferelsesform for den forelig-
gende opfindelse. Denne vejecellevaegt indeholder en
vejecelle 2, der udgeres af fire strain gauge modstan-
de RS1 til RS4, der er forbundet i en bro, og €n bro-
balancekorrektionsmodstand RZ, der er forbundet i se-
rier med strain gauge modstanden RS1. En spezndingskil-
de E frembringer driftspzndingen VE til vejecellen 2.
Udgangssignalet fra vejecellen 2 overferes til et for-
sterkerkredsleb 4 gennem en omskifter Sl. Forsterker-
kredslgbet &4 indeholder forsterkerne 4-1 og 4-2 og mod-
standene R1 og R2, der er forbundet i serie mellem
forsterkerne 4-1 og 4-2's udgangsterminaler. Den inver-
terende indgangsterminal pé forsterkeren 4-1 er for-
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bundet til forbindelsespunktet mellem modstandene R1
og R2, hvorimod den ikke-inverterende indgangsterminal
er forbundet til vejecellen 2's udgangsterminal gennem
omskifteren S1 og er stelforbundet gennem en omskifter
S2. Forsterkeren 4-2's udgangsterminal er forbundet
til dennes inverterende indgangsterminal. Forstarkeren
4-2's forsterkning bliver derved een.

Forsterkerkredslegbet 4's udgangsterminal er forbundet
til en analog/digital (A/D) omsztter 6. A/D-omsztteren
6 er f.eks. af "dual slope"-typen og overferer digita-
le data NR, der svarer til den differentielle spznding
mellem en indgangsspznding VIN fra forstzrkerkredsles-
bet 4 og en referencespznding VR, til mikrocomputeren
10 i afhszngighed af en udgangsimpuls fra taktimpulsge-
neratoren 8, hvorved der frembringes en taktimpuls med
frekvens fc. Et tastaturkredsleb 12 omfatter forskelli-
ge arter af funktionstaster (ikke vist), og en udlase-
enhed 14 er forbundet til mikrocomputeren 10.

Begge sider af spsndingskilden E er forbundet til hen-
holdsvis den ene og den anden indgangsterminal péd en
referencespzndingsgenerator 20 og en testspzndingsgene-
rator 22. Testspmndingsgeneratoren 22 er forbundet til
den ikke-inverterende indgangsterminal pd forstzrkeren
4-1 genmem en omskifter S3, og generatoren 22 frembrin-
ger en "falsk" p& forhédnd bestemt spznding VM, der er
indstillet til at vere lig med en forudbestemt udgangs-
spending, der frembringes af vejecellen 2, ndr en for-
udbestemt vegt pdtrykkes vejecellen 2. Udgangsspzndin-
gen fra referencespzndingsgeneratoren 20 overfegres som
en referencespeznding VR til A/D-omsztteren 6 og over-
fores ogsd til nulpunktsjusteringskredslgbet 24. Nul-
punktsjusteringskredslgbet 24 deler udgangsspzndingen
fra referencespzndingsgeneratoren 20 og frembringer
herved en udgangsspznding VZ, der anvendes til at ind-
stille et referencearbejdspunkt for A/D-omsztteren 6.
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Vejecellevagtkredslebet indeholder et omskifterstyrings-
kredslegb 26, der er indrettet til at styre omskifter-

ne S1 til S3, i overensstemmelse med de styredata, der
frembringes af mikrocomputeren 10.

Fig. 2 viser kredslebene for referencespzndingsgenera-
toren 20, testspendingsgeneratoren 22, nulpunktsjuste-
ringskredslebet 24 og A/D-omsmtteren 6.

Referencespzndingsgeneratoren 20 indeholder pufferfor-
sterkere 20-1 og 20-2, hvis indgangsterminaler er for-
bundet til henholdsvis positive og negative: terminaler
pd spendingskilden E. Referencespendingsgeneratoren 20
indeholder ogs& en differentialforsterker 20-3, hvis
inverterende og ikke-inverterende indgangsterminaler
henholdsvis er forbundet til udgangsterminaler pé& puf-
ferforsterkeren 20-1 og 20-2 gennem modstandene R3 og
R4. En udgangsterminal pd den differentielle forster-
ker 20-3 er forbundet til dens egen inverterende ind-
gangsterminal gennem en modstand R5, hvorimod den ikke-
inverterende indgangsterminal er stelforbundet gennem
en modstand R6. Udgangsterminalen pd den differentiel-
1le forstmrker 20-3 er forbundet til en spendingsdeler,
der udgeres af en variabel modstand R7 og en modstand
R8. Den variable modstand R7 indstilles sdledes, at
udgangssignalet fra denne spendingsdeler er lig med
referencespaendingen VR. Testspendingsgeneratoren 22
indeholder pufferforstzrkere 22-1 og 22-2, en differen-
tial forstsrker 22-3 og modstande R9 til R1l4, der er
forbundet p4 samme m3de som de modstande og forsterke-
re, der indgér i referencespendingsgeneratoren. Den
variable modstand R13 indstilles sdledes, at spsndin-
gen ved forbindelsespunktet mellem den variable mod-
stand R13 og modstanden R14 kan settes lig med den pé
forhand bestemte udgangsspznding fra vejecellen 2.
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Nulpunktsindstillingskredslebet 24 indeholder en puf—"
ferforsterker 24-1, hvis indgangsterminal er forbundet
til forbindelsespunktet mellem den variable modstand
R7 og modstanden R8 1 referencespsndingsgeneratoren

20. Derudover indeholder nulpunktsindstillingskredsle-
bet 24 en variabel modstand R15 og en modstand R16,
hvilke modstande er serieforbundet mellem en udgangs-
terminal pa& pufferforstzrkeren 24-1 og stel. Forbin-
delsespunktet mellem den variable modstand R15 og mod-
standen R16 er forbundet til den ikke-inverterende ind-
gangsterminal pé& forsterkeren 4-2.

Modstandene R3, R5, R9 og R11l, pa fig. 2, er valgt sé-
ledes, at de har den samme modstandsverdi som R4, R6,
R10 og R12.

A/D-omsztteren 6 omfatter en omskifter 6-1, der modta-
ger udgangsspendingen VR fra referencespzndingsgenera-
toren 20 gennem en inverterende forstzrker 6-2 og mod-
tager ogsd udgangsspendingen fra forstzrkeren 4-2 i for-
sterkerkredslgbet 2. Derudover indeholder A/D-omsztteren
6 en integrator 6-3, hvilken integrator omfatter en kon-
densator CI og en modstand RI, en ringtzller 6-4, der
tzller taktimpulser, der frembringes af taktimpulsgene-
ratoren 8, hvilken tzller indstiller kontakten 6-1 i

en forste stilling siledes, at udgangssignalet fra for-
sterkeren L4-1 overferes til integratoren 6-3, i.det til-
fplde hvor tzlleverdierne ligger inden for omrédet fra
non il "NS", eller stiller omskifteren 6-1 i en anden
omskifterstilling, hvor udgangssignalet fra den inver-
terende forstzrker 6-2 overfgres til integratoren 6-3,
dette sker i det tilfzlde, hvor tzllerens indhold lig-
ger i omrddet fra "NS" til "NSX (> NS)". Tmllere 6-5

og 6-6 teller taktimpulserne, der frembringes af takt-
impulsgeneratoren 8, og afgiver udgangsdata svarende

til de optalte verdier, til mikrocomputeren 10. En kom-
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parator 6-7 frembringer et udgangssignal, nir et udgangs-
signal fra integratoren 6-3 bliver nul, herved stoppes
tpllerne 6-5 og 6-6. Udgangsdata fra tellerne 6-5 0g
6-6 overfegres til mikrocomputeren 10 gennem slusekreds-
1gb, der styres, f.eks., af et udgangssignal fra kom-
paratoren 6-7. Mikrocomputeren 10 sammenligner de ud-
gangsdata, der fremfores fra tzllerne 6-5 og 6-6, over
individuelle databusser og behandler dem som normale
data, hvis de er sammenfaldende. I modsztning hertil,
vil mikroprocessoren i det tilfelde, hvor data ikke er
sammenfaldende, overfere de feilbehaftede data til udle-
seenheden 14, hvorved der gives en indikation af, at
tgllerne 6-5 og 6-6 og databusserne er defekte, herved
kan udlzseenheden 14 f.eks. udlzse ndefekt".

Virkem3den af vejecellevzgten, der er vist i fig. 1
og 2, skal beskrives nedenfor.

Udgangsspendingen VM fra testspendingsgeneratoren 22
er givet ved den fzlgende ligning:

R11 . R14
VM:-R-g——.m.VE (1)

Udgangsspendingen VR fra referencespendingsgeneratoren
er givet ved den felgende ligning:

_Rs RS
VR=%% - g7+ 88 " & (2)

Udgangsspendingen VZ fra nulpunktsindstillingskredslz—
bet 24 er givet ved den fplgende ligning:

R16
VZ = VR . gTE 7 RIG
(3)
_ RS RS R16 VE
=R®5 ° R7 + &8 * RI5 + Ri6"
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Udgangsspandingen VL fra vejecellen 2 er givet ved den.
felgende ligning:
VL =2 . k. VE + VLB (4)

Fn

hvor Fn er den angivne vegt for vejecellen 2, FX er
vegten af den belastning, der pdtrykkes vejecellen 2,
K er vejecellen 2's folsomhed, og VLB er nulpunktsfej-
len for vejecellen 2.

Forstmrkerkredslebet 4's udgangsspznding VO er enten
en af spzndingerne VO1, V02 og V03, der er angivet i-
de frlgende ligninger, i afhmngighed af, hvilken til-
stand omskifterne S1 til S3 befinder sig 1i.

(a) I det tilfzlde, hvor kun omskifteren S1 er i "ON"-
tilstanden,

R1 R1
VOl = (1 + £3)+ VL - g5+ VZ (5)

(b) I det tilfzlde, hvor kun omskifteren S2 er i "ON"-
tilstanden,

_ RL
R2

R1 Rl ,
v02=(1+§-2-)-o «VZ = - g5+ V2 (6)
(¢) I det tilfmlde, hvor kun omskifteren S3 er i "ON"-

tilstanden,

vo3=(1+§%)om-%»vz (7)

Integratoren 6-3's udgangssignal VI ved integration af
signalerne VO og -VR, der fremfores gennem omskifteren
6-1, er givet ved den folgende ligning:
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1 (t3
VI - gt S B0 at  oripr S gp (FR) At (8)

I ligning (8) er tidspunkterne tl og t2 forudindstil-
let. Antages det, at tidsrummet mellem tidspunkterne
tl og t2 er TS, og at tid.srummet mellem tidspunkterne
t2 og t3 er TR, da vil det tidsrum TR, hvor VI = 0, da
fremkomme som felger:

-1 1
CI_RI.vo«'TerCLRI-VR-TR:o (9)

Derfor er:

VO
TR = ¥R TS (10)

Da VR og TS er konstante, er TR proportional med VO.
Ved at telle de taktimpulser, der frembringes fra takt-
impulsgeneratoren 8 i dette interval VR, er optellings-
data NR (= f_ X TR) proportional med udgangsspendingen
VO fra forst&rkerkredslgbet 4. Hvis det f.eks. antages,
at optzllingsdata svarende +til antallet af taktimpul-
ser, der frembringes af taktimpulsgeneratoren i inter-
vallet TS, er NS (= f, X TS), da er data NR givet ved

den feolgende ligning:

NR = vr-- (11)
Ved at substituere ligningerne (2) og (5) i ligning
(11) opnés den folgende ligning:

(1 + %)-VL - {5%. VZ

RS, B8 .v¢
R3 "R7 + RS

NR1 = « NS (12)
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Ved at substituere ligningerne (3) og (4) i ligningen
(12) opnds den folgende ligning:

(1 +%)(§oK-V’E + VLB)
n

NR1 = &5. RS IE e NS
R3 °R7 + R8
Rl R5 R8 ___ R16 . VE
R2 “R3 "R7 + R8 R15 + R16
- = - NS
B 28 . VE
R5°R7 + R8 °
(1 + -;%)(% K + yE2)
5 = . NS
R5 __R8
R3 *R7 + R8
R1 R16 NS (13)

“R2°RI5 + R16 °

I ligningen (13) betegner VLB/VE en ubalancefaktor i
den bro, der udger vejecellen 2, og den ubalance har
en konstant verdi. Derfor bliver NRL i ligning (13)

10 ikke pavirket af fluktuationer i stromforsyningsspaen-
dingen VE.

N&r det nu antages, at R1/R2 = X1, R5/R3 = X2, R8/(R7
+ R8) = Y1, R16/(R15 + R16) = Y2, og VLB/VE = kB, da
kan ligningen (13) omskrives som falger:

(1 + x1) (2. & + ¥8)

15 NR1 = n o NS - X1.Y2.NS (14)
X2 Y1

Fig. 3 viser forholdet mellem NR1 og FX, der er udtrykt
i ligning (14).

T det tilfzlde, hvor kun vegten F(Z) af vejeskélen og
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dens understetning patrykkes vejecellen 2, da afgives
der et digitalt udgangsdata NR(Z) ved nulpunktet P,
der er givet ved den fglgende ligning:

(1 + x1) (B2 .k + xB)
1

NR(Z) = p— - XloY2p «NS (15)

Nar en givet vegt F(F) pdtrykkes vejecellevaegten, dvs.
ndr en vegt F(Z+F) patrykkes vejecellen 2, er det digi-
tale udgangsdata NR(Z+F) ved et givet vegtpunkt Q for
apparatet givet ved den fslgende ligning:

(1 + x1)(§%—‘-’ﬂ-K + kB)
n

NR(Z+F) = - X1.Y2{+NS (16)
X2-Y1l

Vegtomrddet SP, dvs. vegtmidleomrddet, er givet ved den
felgende ligning:

SP = NR(Z+F) - NR(Z)
1+ ) EEL®)
= n 'NS (17)
X2+Y1
Da Y1 = R8/(R7 + R8) i ligning (17), kan man ved at Jju-

stere den variable modstand R7 1 referencespendingsgene-

ratoren 20 variere omrédet SP.

Da betingelsen for (FX/Fn)-K + kB = 0 er opfyldt ved
vegtens nulpunkt, er de digitale udgangsdata NR(0) ved

nulpunktet givet ved folgende ligning:

NR(O) = -X1»Y2¢NS (18)
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Da Y2 = R16/(R15 + R16), kan data for NR(O) indstilles-
ved at indstille den variable modstand R15 i nulpunkts-
indstillingskredslebet 24.

For at opnd de digitale udgangsdata fra A/D-omsztteren
6, hvilke data ligger inden for det omrdde, der er be-
stemt af de positive og negative verdier, kan Y2 eller
modstanden R15 indstilles p& en s&dan mdde, at NR(Z) X
0, og NR(F+Z) > 0. F.eks. pé en sidan méde, at NR(F+Z) =
-NR(Z). Ved at bestemme nulpunktet pd denne méde, da
vil nulpunktsvariationen ANR(Z), der optrzder, nar

Y1l zndres for at justere omrédet SP, vere givet ved

den foglgende ligning, da Y1 ikke er indeholdt 1 termen
(X1+Y2.NS) i den hojre side af ligning (15), der bestem-
mer nulpunktet.

(1 + 1) EEL .k + xB)
n

A NR(Z) = . NS (19)

X2. AY1

Ved at indstille brobalancen for vejecellen 2 pd en sé-
dan made, at (F(Z)/F,)-K + kB = 0 i ligning (19), kan
ANR(Z) indstilles til 0. Dette medfsrer, at selv om

Y1 sndres for at indstille omradet, vil NR(Z) i dette
tilfzlde s& og sige ikke blive pévirket af denne ®ndring.
Derfor vil NR-FX karakteristikken, der er vist som en
lige linie i fig. 3, ndr Y1l zndres for at justere omrd-
det, vere en lige linie, der gir gennem punktet P og

har en hzldning svarende til @ndringen af Y1.

I det tilfxlde, hvor udgangsdata fra A/D-omsztteren 6
er givet som de data, der ligger inden for det omréde,
der er bestemt ved de positive og negative verdier, der
er nezvnt ovenfor, kan vegtens mdleomrdde nemt justeres
i overensstemmelse med omridet for udgangsdata fra A/D-
omsztteren 6.
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Den folgende ligning opnds ved at substituere lignin-
gerne (2) og (7) i ligningen (11):
1 + By - Blvz
R2 R2
o NS (20)
.B'—io__@_—— 'V'E
R3 " R7 + RB

NR3 =

Den folgende ligning udledes ved at substituere lignin-
gen (1) i ligning (20):

R1, R1l R14
(1 +p3) RS "RIT T RIG VE
NR3 = . NS
Ry, T .up
R3°"R7 + R8 "

RL R5_ _PR8 _, __RI6 _  yp
_R2‘*R5°R7 + R8 "RIZ + RI6 . NS
R5 R8__vE
3° R7 + R8

(1 + X1)eX3eY3 i
= el .NS - X1.Y2«NS (21)

nvor R11/R9 = X3, og R14/(R13+R14) = Y3.

Det fremgdr klart af ligning (21), at da NR3 er uafhen-
gig af forsyningsspendingen VE, pavirkes den ikke af
fluktuationer i spendingsforsyningen.

Derudover erkendes, at da [-X1-Y2.NS] i ligning (21)
angiver de digitale udgangsdata ved nulpunktet, at man
for at Jjustere arbejdspunktet for forsterkerkredslebet
4, da kan Y3 indstilles sdledes, at

[(1 + X1)eX3Y3
eyl

.NS] i ligning (21) kan geres lig med

(1 + Xl).(%ﬂ.K)
n

[ «NS] i ligning (17). Dette sker
X2Y1l

netop, ndr Y3 opfylder ligningen:
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X3.Y3 = ﬂrﬁl «K (22)
n
Heraf udledes:
Y3 = X—%%K (23)

Herefter opnds den fglgende ligning ved at substituere
ligningerne (2) og (6) i ligningen (11):

R1
B -85 -VZ
R5 R8 VE

R3°R7 + R8 ~

* NS

~Y3.X2.Y1aY2
= —%7.71 o NS

= -Y3.Y2NS (24)

NR2,.der er givet ved denne ligning (24), er lig med
NR(Z), der er givet i ligning (15), nir (F(Z)/Fn)°K +

kB = 0. Dette er tilfmldet, hvis brobalancen i wmgtcel-
len 2 er forudindstillet pd en s&dan méde, at (F(Z)/Fn)-

K + kB = 0 i vejecellen 2, hvorved NR2 gores lig med
NR(Z). Til dette form&l anvendes korrektionsmodstanden
RZ.

I vegtmdlingstilstanden stilles omskifteren S1 til
"ON"-tilstanden, og udgangssignalet fra vejecellen 2
overfores til forstzrkerkredslebet 4. Dette signal kon-
verteres da til de digitale data af A/D-omsztteren 6
pd almindelig velkendt made. Derefter sendes disse di-
gitale data til mikrocomputeren 10 s&ledes, at de til-
svarende vegtdata udlmses p& udlzseenheden 14.

T det tilfelde, hvor der udfsres funktionsafpregvning
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af forstzrkerkredslebet 4, udferes der en afprevning
med henblik p& at sikre, om omrédet SP, der reprasen-
teres af ligningen (17), er indstillet til en forudbe-
stemt verdi eller ikke. Det vil sige, omskifteren S2
stilles i "ON"-tilstanden, og NR2, der er givet ved
ligningen (24), overferes til mikrocomputeren 10. Der-
efter stilles kontakten S3 i "ON"-tilstanden, hvorved
NR3, der udtrykkes ved ligningen (21), overfores til
mikrocomputeren 10. Mikrocomputeren 10 lagrer midler-
tidigt de overforte data NR2 og NR3 i sit interne la-
ger og beregner omrddet SP i overensstemmelse med den

felgende ligning:
SP = NR3 - NR2 (25)

Derefter udferes der en kontrol for at sikre, om det
omrdde SP, der udledes ved at beregne ligningen (25),
ligger inden for et forudbestemt omrdde eller eJ. Nar
det detekteres, at omrddet SP er uden for det forudbe-
stemte omrdde, ger mikrocomputeren 10 det muligt for
udleseenheden 14 at udlmse, f.eks. "dur ikke". Det er
muligt at lade mikrocomputeren 10 automatisk udfere
s8danne vegtmdlings- og funktionstestfunktioner ved se-
kventielt at styre skifterne S1, S2 og S3, denne auto-
matiske proces kan gentages periodisk.
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Patentkzrav:

Vagt med strain-gauge-vejeceller, omfattende

en vejecelle (2), der frembringer en udgangsspaending i

afhangighed af en vagt, der patrykkes den,

en testspandingsgenerator (22) til frembringelse af en
udgangsspanding, som er lig med en udgangsspanding, der
frembringes fra vejecellen (2), nar denne patrykkes en

forudbestemt vagt,
et nulpunktsindstillingsorgan (24),
et forstaerkningskredslgb (4),

omskifterorganer (S1 til S83) til selektiv kobling af en
af vejecellens (2) udgangsterminaler og testspandingsge-
neratoren (22) til forsterkningskredsle¢bet (4),

en analog-digitalomsaztter (6) til omsatning af en ud-
gangsspanding fra forstarkningskredslgbet (4) til digita-
le dafa, og

databehandlingsorganer (10) til bearbejdning af udgangs-
data fra analog-digitalomsatteren (6) og frembringelse af
vegtdata, k ende tegnet ved, at forstaerknings-
kredslgbet (4) udggres af

en forste forstaerker (4-2) med forstarkningsfaktoren 1
til forstarkning af en udgangsspanding fra nulpunktsind-~

stillingsorganet (24),

en feorste og en anden modstand (R2 og R1l), og
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en anden forsterker (4-1), hvis forste indgangsterminal
er forbundet med den fg¢rste forstarkers (4-2) udgangster-
minal gennem den fgrste modstand (R2) og desuden er for-
bundet med sin egen udgangsterminal gennem den anden mod-
stand (Rl1), og hvis anden indgangsterminal er forbundet

med omskifterorganerne (Sl til s3).
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