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(54 Reguldtor otd&k pro kotoulovd zarf{zen{ na odd&lovéni

plovoucich vrstev kapalin

Reguldtorem je umoinéna plynuld re-
gulace otddek na za¥{zen{ sestdvajicim z
nosné konstrukce,na které je upravena Fa-
da kotoudl /lamel/se stirdtky a hnaci me-
chanismus tvofeny zdvaZim,které je vedeno
ve vodicim rému a jeho¥ energie polohy Jje
pomoc{ kladkového prevodu a vrdtku prevé-

déna v otédivy pohyb prevodem na uvedené 46

kotoude/lamely/.

Plynule regulovatelny otdlivy pohyb
kotoudd je umoZndn propojenim hnaciho me-
chanismu s reguldtorem,tvofenym olejovym
"~ derpadlem trvale a zcela ponofenym ve
sk¥ince s olejovou néplni,ptilem% uvedeny
reguldtor otd&ek je spojen prevodem s hna-
nou osou kotoudd.

Zjednodusené uspo¥dddni pohonu na za-
#{zeni podle vyndlezu a regulace,podstatné
sniZujf,oproti jinym za¥{zenim,ndroky na
néklady vyrobni,provozn{ a obsluhy. Regu-
létor lze vyuZfit i p¥i pouiit{ jingfch dru-
hd pohonu na kotoulovéd za¥{zenf podle vy-
nélezu/elektr.motory,vezduchové motorky,
hydraulicky pohon a pod./
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Vynélez se tyké reguldtoru otéek pro kotoudovéd zatizeni na oddslovéni plovoucich
vratev kapalin.

Dosud znémé zaP{zenf na abdr a zpétné ziskdvéni kapalin plovoucich na hladin& vody
jsou lodni komplexy, které nesou gravitaini odlulovale a poji%dénim po hledind shroma¥du j{
sebrané kapalné produkty do gravitadnich odludova&l, nebo kruhové sbirale, kde vytvorenim
um¥lého spédu na vodn{ hladiné& se‘atahuji do sbérale postupnd s vodou i kapaliny, nachéze-
jici se na hlading vody. |

Diskové sbirade, které pracujl na bézi koheze plovoucich kapalin a t¥lesa (plochy)
ponofované do kapaliny, maji podstatnou nevyhodu v tom, %e jsou vesmds pohén¥ny hydraulic=-
kym pohonem, kde pohonné jednotka je unfsténa mimo sbdrné zarizeni & pouzitelnost zarfzeni
co do mfata vzddlenosti od zdroje je ti{m omezena, nehledé na znalnou nérodnost spojenou

8 provozem a ddrzbou slozitych funknich gdati zatfzeni.

Regulace otédek pii pouit{ hydraulického pohonu um{st&ném mimo sb&rné zarfizeni je
zbyte&nd slofitd, vyiaduje pomérn¥ znadny prikon elektrické energie a akén{ rédius zarize-
ni{ omezuje propojeni staciondrni $4sti pohonu s vlastnim plovoucim sb&racim zarizenim.

Z uvedénydh divodd je zapfzeni pouzitelné jen tam,kde Je mo#né hydraulicky pohon regulace
otddek samostatnd osadit a napo jit na zdroj elektrické energie.

Vyde uvedené nedostatky jsou odstranény reguldtorem otédek pro kotoudové zarizeni
na oddilovéni plovoucich vratev kapalin podle vynédlezu.

Podstata regulédtoru otééek pro kotoudové zarizen{ na odd&lovén{ plovoucich vrstev
kapalin, sestévajicich z nosné konstrukce, na které je upravena rada kotoudld se stirdtky
spo&ivéd v tom, %e hnac{ mechanigmus tvofeny zdvaifm ve vodicim rdmu spojenym p¥evodem na
uvedené kotoule, je spojen 8 reguldtorem, tvorenym olejovym &erpadlem, trvale zcela pono-
fenym v olejové néplni v ugaviené nédrice, pridemZ takto vytvo¥eny reguldtor je spojen

prevodem 8 osou kotoudl.

Uvedenym uspo¥ddénim se zcela zjednodus{ pohon zarizeni, které 1ze provozovat i v
m{stech a prostoréch, kde nelze zajistit p¥ivod elektrické energie. Pohon a regulace zafl{~

zeni nevyiaduje témé+ Zédnou Gdribu. Obsluha zarfzen{ p¥i provozu je nendrodnd vzhledem k
z jednoduseni uspordddn{ pohonu a regulace.

Reguldtor otédlek umo¥nuje citlivé serizovéni presnosti intervalld otédek p¥i pohonu
za¥{zeni pomoci motord (elektrické motory, vzduchové motory a pod.). Vyroba‘zarizeni Je
snadno realizevatsind , bez néroku na wyrobu slo¥itych zatizeni pro regulovatelnj pohon.
Z jednodudeni zap{zen{ podatatnd sniZuje néklady na jeho vyrobu p¥i zachovédni v3ech para -
metrd obdobnych stévajicich zab{zenf, kterd viak jsou n&kolikandsobnd vyrobn& i provoznd
nékladnd jsi.

Regulétor podle vynélezu je usporédén v zarfzeni, které Je vytvoreno tak, Ze jeden
nebo vice hladkych kotoudd je upevnéno'na hnené ose a pri ¥4stedném ponofeni kotoudld do
kapaliny se za otédeni kotouXd vlivem viskozity plovoucich kapalnych 14tek tyto kapaliny
nanés{ na plochy kotouZd.
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Otéd&eni, resp. rychlost otdfen{ kotoudd se voli podle druhu sbirané plovouci kapali-
‘ny. T&kavé i3l kapalné létky se sbiraji p¥i v&t3im poétu otédek, husté plovouci kapaliny
p¥i malém podtu otddek kotoudl.

: Hnacim mechenismem za¥izeni je zévaii, zavé&dené na vodic{m réma, které svou energif
polohy na své drdze z hornf{ do dolni polohy pomoc{ kladkového zévésu odvij{ z hnacfho
bubnového vrétku lanko, &fmZ se dostévéd do oté&ivého pohybu hnac{ kolo, piipojené na bub-
novy vrétek. Pomoci pFevodu je pienédSen otédivy pohyb na hnanou hi#fdel. Regulaci podtu
otdlek od nuly do pot¥ebného podtu oté&ek z& minutu umo¥nuje reguladni prevod od regulé-

toru. Reguldtor prestdvéd z olejového derpadla, které je trvale a zcela ponofeno v olejové
néplni v uzavrené nédrice. ‘

Ot4&ivy pohyb osy néhonu olejového &erpadla je odvozen od hnané osy regulainim ple-
vodnikem. P¥i otéden{ néhonu olejového &erpadla cirkuluje olejovéd népln pres Serpadlo a
regulac! mnoZstvi pritoku oleje na vytlaku Zerpadla je proménnym pritokem oleje pribrzdo-
vén nebo odlehfovédn reguladnfi pPevodnik, &imZ je umoZnéna regulovatelnd frekvence otdZeni
kotoudd na hnané ose ze¥{zenf{. Viskozni kapaliny unéSené pri ot43en{ na bodnfch plochdch
kotoudd, jsou pomoc{ stirdtek s kotou¥d odstranovény a odtékaji sbérnym Zldokem do Jimky.
Zévaz{ mechanického pohonu se zvedd z dolnfi do horn{ polohy klikou, napojenou na hnact
bubnovy vrétek.

Reguldtor otddek v za¥{izeni na odd&lovdn{ plovoucich vrstev kapalin je zobrazen
na vykresech 1 a% 3, kde na obr. 1 je zndzorn&n boln{ pohled na za#fzenf, na obr. 2 je

pohled shora a na obr. 3 je zndzorn&no schéma pohonu.

Na bodnim pohledu (obr. 1) jsou znédzornény kotoude 1, hnand osa 2, zévaéiig, vodict
rém 4, kladkovy pPevod zévésu 5, lanko 6, bubnovy hnac{ vrdtek J, hanci ko;o 8, prevodnik
9, stirdtka 12, jimka 14, nosné konstrukce 15 a klika 16. ' '

Na pohledu shora (obr. 2) jsou zndzorn&ny kotoufe 1, hnané osa 2, zévaéi 3y vodict
rém 4, kladkovy prevod zdvisu 5, bubnovy knaci vrétek 7, hnacf kolo 8, prevodnik 9, pie-
vodnik regulace ot&fek 10, reguldtor 11, stirétka 12, sbirny %14bek 13, jimka 14 a klika
16.

Na schématu pohonu (obr. 3) je znézornéna hnand osa 2, z4vaif 3, kladkovy prevod
zdvésu 3, lanko 6, hanc{ bubnovy vrétek 7 , hnacf kolo 8, pFevodnik 9, pFevodnik regulace

otédek 10, reguldtor 11, klika 16. a kotoude 1.

Zatizeni na zp&tné ziskévéni plovoucich vrstev, resp. odddlovéni plovoucich vrstev
kapalin, opatfené regulétorem podle vynélezu, pracuje takto : Oté¥enim kliky 16 se zévai{
3 pomoci bubnového hnactfho vrétku 1 vyzdvihne do horn{ polohy ve vodicim rému 4, pfiéemib
lanko 6 kladkového prevodu zévésu 5 se navine na bubnovy hnacf vrétek 7. Kotoude 1l jaou
ponofeny cca z jedné poloviny polom&ru v kapalind. Tfha zévaif 3 odvij{ lanko 6 kladkové-
ho prevodu zévésu 5 z bubnového hnacfho vrdtku 7 a otd¥ivy pohyb je prendden hnacim koléﬁ
€ prostrednictvim prevodniku § na hnenou osu 2. Reguldtorem 11 (obr. 2, obr. 3) se nasta-

vi pot¥ebny rovnomérny podet otéddek hnané osy 2. Regulaci, resp. pfenos podtu otédek od
nuly do potfebného podtu otddek za minutu, umoinnje prevodnik regulace otddek 10'od
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reguldtoru 1ll. Reguldtor 1l sestdvé z olejového Serpadla, které je trvale a zcela ponofeno
v olejové néplni v uzaviené néddrice. 0td&ivy pohyb osy néhonu ole jového derpadla je odvo-
zen od hnané osy 2 prevodnikem regulace otddek 10. P¥i otéZenf osy néhonu ole jového Xer-
padla cirkuluje olejové népln pres derpadlo a regulac{ mnoZetvi pritoku oleje na vytlaku
' &erpadla je broménnyn pritokem oleje pFibrzdovdn nebo odlehdovén pfevodnik regulace otd -
%k 10, ¥{m¥ je umoZnina regulovatelns frekvence oté&ent kotouZd 1 na hnané ose 2 zakizenf.
P¥i otddent se na bodn{ hladké stény kotoudld 1 vliven’viakozity nanés{ plovouct vratvy
kapalin, kteréZto nanesené vrstvy Jsou stirény stirdtky 12 (ebr. 2) a odvéd¥ny samospd -
dem do sbdrného 21éhkﬁ 1} @ ddle do jimky 14. Doba chodu za¥fzenf je déna délkou svislé
 dréhy zdvai{ 3. PFi drdze na piriklad cca 2 m, priméru kotoudd cca 1 m a hmotnosti zdvaz{
gca 80 kg je doba chodu saffzen{ cca 60 minut. P¥i vhodném ser{zenf oté¥ek kotoudy 1 sté-
ké voda p#i otélenf s povrchu kotoudd a na atirﬁtka 12 tek prichézf pouze viskozni kapa-
lina témé¥ v pivodni forms tj. bez obsahu vody a lze ji proto vZdy znovu poufit.

Zar{zen{ lze pouZfit pro odddlovéni rdznych druhd plovoucich viskoznich kapalin,
rostlinnych oleji a tukl, minerdlnich olejd, tukd z mléénjch vyrobkd, popflku a podobné&.
Zarizen{ dopln¥né o hreben umoZfuje svirat plovouct vratvy kapalin nachdzejfcich se ve
vodé pod zamrzlou ledovou celinou. Zakrytovéni{ umoéﬁuje pracovat se zarizenim i za de¥ts.

Zar{zen{ pracuje na zvln&né hladind i na hlading& znedi¥téné plovouctfmi predméty.

Nosnd konstrukce zakfzeni miZe byt pfipevnéna na plovécich, na sculodf, zavédend v
Jimce a pod. Reguldtor otd¥ek podle vyndlezu je vyhodny a pracuje i p¥i pouZitf motorovych
pohonﬁ.

PREDMET VYNALEZU

Reguldtor otddek pro kotoudovd zarfzenf na oddélovéni plovoucfch vrstev kapalin
sestdvajici z nosné konstrukce, na které je upevnina a upravena rada kotould se atirétky,
& hnacf mechanismus tvoreny zdvaZim ve vodicim rému spojenym pevodem na uvedené kotoude,
vyznadujici se tim, ‘%o je tvoren olejovym &erpadlem, prilems Je spojen s osou (2) kotousd

(1) a 8 hnacim mechanlemsm.

3 vykresy
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Obr. 3

"Vytiskly Moravské tiskarskeé zavody, Cena: 240 K¢ts
provoz 12, Leninova 21, Olomouc
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