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{54) Sklopna navijeci stolice
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Navijeni mnohonésobnych piepravnich
délek pash, lan a kabell véetnd nakladéni
prézdnych a pt¥edévani plnfch civek trans-
portnimu zaffzenf bez pouZitf jerdbu. NakI4- «
déni civky se provad! zasunutim hydraulic-
k¢gch valcd po vyjmuti zaji§tovacich &epi, . .
fim# se zadni rdm otoi kolem z&vdsnych
Gepl tak, Ze hydromotory umist¥né v horni
¢dasti zadniho rdmu se oboff za stolici a4 sni-
Z1 osovou v§Sku pro upnuti civky, ¢imZ sto-
lice zaujme manipulaéni polohu. Civka se vy-
sunutim nosnych &epld upne do zadniho ra-
mu a naklddéani pokratuje opaénym zplso-
bem.
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Vynéalez se tykd navijeni mnohondsobnych
prepravnich délek pést, lan a kabeld, véet-
né& nakladani prédzdnych a preddvéani plnych
civek transportnimu zaiizeni bez poufZiti je-
Fabu. o

Dosud zndmé navijeci a odvijeci zaFizeni
jsou Fedena pro transportni svitky a civky
pédst, lan a kabeld, jejichZ rozmé&ry a hmot-
nost jsou limitovdny p¥epravnim profilem Ze-
leznice, automobilové dopravy a nosnosti ha-
lovjch a montdZnich jefdbll. Tyto svitky a
civky se nasazuji na &tyFhranné h¥idele ne-
bo védlcové h¥idele s unédSecim Cepem a u-
klddaji do rdmi s valivymi kladkami nebo
kluznymi loZisky. Tyto h¥idele jsou spojova-
ny pfesuvnou spojkou s pohdn&cim mecha-
nismem preva?né sestavenym z motoru pie-
vodovky a Fetézového prevodu.

Civky nebo svitky s nasunutou hfideli se
ukladaji do odvijecich ramd pomoci jefdbd.
‘P¥i-poklddédni a vym&n¥ pésd, lan a kabell v
provozech povrchovych dolll se jednad pre-
vaZné o vymeény usekd n&kolikandsobné del-
§ich, neZ je maximélni moZnéd délka trans-
portnich svitkd a civek. Provedeni kaZdéhoi
spoje pfedstavuje ztraty provozniho dasové-
ho fondu z odstaveni technologického cel-
ku a tim netdnosné ekonomické ztraty.

~Uvedené nedostatky odstraiiuje sklopnd
navijeci stolice podle vynélezu, jejiZ podsta-
tou je mechanismus sestdvajici ze zaklado-
vého, prfednfho a zadniho rdmu vzdjemné
kloubové a suvnd spojenych a spfaZenjch
hydraulickymi vélci, které umoZiuji preklo-
peni civky a zavéSeni do zadniho rdmu z
odkladactho mista do navijeci polohy. V té-
to poloze otddenim civkou hydromotory se
navine n&kolik transportnich svitkd pésil,
lan nebo kabell na velkorozmérovou civ-
ku pfi postupném provadéni dilenskych spo-
ji, ¢imZ se n&kolikandsobn& zkrati zraty
provozniho asového fondu technologického
celku pfi ndsledné vymé&né pasma, lana nebo
kabelu.

Na pfipojeném obr. 1 je zndzornén narys
sklopné navijeci stolice v. manipula¢ni polo-
ze pri nakladdni nebo vykladdéani civky. Obr.
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2 znéAzoriiuje narys uvedeného zafizeni v pra-
covni poloze a obr. 3 zndzoriiuje piidorys vy-
%e uvedeného zatizeni v pracovni poloze.
Sklopn4 navijeci stolice pro navijeni a pie-
vijeni pésfi, lan a kabell 1 sestdvé ze zékla-
dového rdmu 2, v jehoZ podélnych nosnicich
7 je pomoci kladek 4 veden pFedni rdm 5,
ktery je spojen dvojici spojovacich gepl 12
se zadnim rémem 10, ktery je ukotven dvoji-
ci zavésnych &epll 6 v zdkladovém rdmu 2.
Vii&i zdkladovému rdmu 2 se zadni ram 10
ot&®i pomoci dvojice hydraulickych vélci 11
zavésenych mezi pfednim 5 a zadnim ramem
10. Tuhé spojeni pFedniho rdmu 5 a zadniho
rdmu 10 je provedeno dvojici zajiStovacich
¢epdl 16. Zadni rdm 10 je opatfen hydromo-
tory 13 pro otafeni civky 3 pifi navijeni a
previjeni péast, lan a kabell 1. ' :
Nakladani civky 3 se provaddi zasunutim
hydraulickych vélctt 11 po vyjmuti zaji§to-
vacich tepfi 16, &im¥ se zadni rdm 10 otoli
kolem zavésnych ¢epl 6 tak, Ze hydromotory
13 umisténé v horni &&asti zadniho rdmu 10
se otodi za stolici a sniZ#l osowvou vySku pro
upnuti civky 3, ¢imZ stolice zaujme manipu-
lagni polohu podle obr. 1. Civka 3 se vysu-
nutim nosnych &epd upne do zadniho ra-
mu 10 a nakladani pokraduje vysunutim hyd-
raulickych valct 11, &imZ se op8t ot4ci zad-
ni rdm 10 kolem zavésnych Cepd 6 veden
prednim rdmem 5 pomoci kladek 4 v zédkla-
dovém ramu 2 a zvedd civku 3 upnutou v
horni &4sti zadniho rdmu 10. Soucasng& je
civka 3 pFemisténa nad navijeci stolici. Po
ukondeni zdvihu se provede tuhé spojeni
piedniho rdmu 5 a zadniho rdmu 10 zajisto-
vacimi &epy 18, ¢imZ je navijeci stolice zajis-
téna v pracovni poloze viz obr. 2 a 3. Po up-
nuti pasu anebo kabelu 1 v civce 3 se prova-
di navijeni pasu nebo kabelu 1, preruSované
provedenim spoji doddvanych délek az do
pot¥ebnych délek omezenych primérem civ-
ky 3, kterd timto rozmérem omezuje zarovei
maximélni vdhu nédkladu pro transportni za-
Fizeni. SloZeni plné civky 3 se provadi ob-
dobn& jako nakldaddni prézdné civky 3.

PREDMET VYNALEZU

Sklopné navijeci stolice vyznadujici se tim,
7e sestdvd ze zékladového rdmu (2) kyvné
spojeného zavésnymi &epy (6) se zadnim
réamem (10), ktery je kyvn& spojen spojova-
cimi €epy (12) s pfednim rdmem (5) a ten

veden dvojici kladek (4] v podélnych nosni-
cich (7) zakladového ramu {2), pfifemZ dvo-
jice hydraulickych vélcii (11) spojuje piedni
ram (5) se zadnim rdmem (10).
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