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(54)实用新型名称

一种新型土壤搅拌器

(57)摘要

本实用新型提供一种新型土壤搅拌器，包

括：底座、控制盒、驱动组件、支架组件、搅拌棒和

沉降筒；所述控制盒设置于所述底座的一面上，

所述控制盒用于控制所述驱动组件，所述支架组

件设置于所述驱动组件上，所述搅拌棒设置于所

述支架组件上，且所述搅拌棒活动位于所述沉降

筒内。使用此新型土壤搅拌器通过控制盒、驱动

组件、支架组件、搅拌棒和沉降筒之间的配合，对

样液进行搅拌时，能很好地避免由于人工进行搅

拌而导致劳动强度大的问题，且能很好地确保每

一次的搅拌都符合规定，进而确保搅拌充分，很

好地避免容易出现误差的问题。
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1.一种新型土壤搅拌器，其特征在于，包括：底座、控制盒、驱动组件、支架组件、搅拌棒

和沉降筒；

所述控制盒设置于所述底座的一面上，所述控制盒用于控制所述驱动组件，所述支架

组件设置于所述驱动组件上，所述搅拌棒设置于所述支架组件上，且所述搅拌棒活动位于

所述沉降筒内；

所述控制盒包括盒本体、控制板和控制器，所述盒本体的内部具有空腔，所述控制板和

部分所述控制器设置于所述空腔内，所述控制板与所述控制器电连接，所述控制器用于控

制所述驱动组件；

所述驱动组件包括同步带模组和滑块，所述控制器用于控制所述同步带模组，所述滑

块滑动设置于所述同步带模组上；

所述支架组件包括连接支架和固定支架，所述连接支架设置于所述滑块上，所述固定

支架与所述连接支架连接；

所述连接支架为L型支架。

2.根据权利要求1所述的新型土壤搅拌器，其特征在于：所述底座远离所述控制盒的一

面上设置有四个转动轮，四个所述转动轮对应设置。

3.根据权利要求2所述的新型土壤搅拌器，其特征在于：每一所述转动轮上设置有限制

器，每一所述限制器用于限制一所述转动轮的转动。

4.根据权利要求1所述的新型土壤搅拌器，其特征在于：所述搅拌棒上设置有两个硅胶

软管，每一所述硅胶软管均与所述固定支架抵接。

5.根据权利要求1所述的新型土壤搅拌器，其特征在于：所述同步带模组的行程为

500mm。

6.根据权利要求1所述的新型土壤搅拌器，其特征在于：所述滑块上下滑动的频率为30

次/min。
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一种新型土壤搅拌器

技术领域

[0001] 本实用新型涉及搅拌器技术领域，特别是涉及一种新型土壤搅拌器。

背景技术

[0002] 现阶段对土壤进行取样检测时，都需要将待测的土壤加入液体中，然后进行搅拌，

形成土壤样液，目前常见的土壤样液主要依靠人力搅拌，而1000ml沉降筒的高度行程很长，

且液体存在阻力，在批量多的情况下，依旧使用人工搅拌的话，要符合规定中1分钟搅拌来

回30次的要求，那么人的劳动强度会很大，且无法保证每一次都是做到符合规定的要求，导

致容易出现误差的问题。

实用新型内容

[0003] 为解决上述问题，本实用新型采用如下技术方案：一种新型土壤搅拌器，包括：底

座、控制盒、驱动组件、支架组件、搅拌棒和沉降筒；

[0004] 所述控制盒设置于所述底座的一面上，所述控制盒用于控制所述驱动组件，所述

支架组件设置于所述驱动组件上，所述搅拌棒设置于所述支架组件上，且所述搅拌棒活动

位于所述沉降筒内。

[0005] 进一步地，所述底座远离所述控制盒的一面上设置有四个转动轮，四个所述转动

轮对应设置。

[0006] 进一步地，每一所述转动轮上设置有限制器，每一所述限制器用于限制一所述转

动轮的转动。

[0007] 进一步地，所述控制盒包括盒本体、控制板和控制器，所述盒本体的内部具有空

腔，所述控制板和部分所述控制器设置于所述空腔内，所述控制板与所述控制器电连接，所

述控制器用于控制所述驱动组件。

[0008] 进一步地，所述驱动组件包括同步带模组和滑块，所述控制器用于控制所述同步

带模组，所述滑块滑动设置于所述同步带模组上。

[0009] 进一步地，所述支架组件包括连接支架和固定支架，所述连接支架设置于所述滑

块上，所述固定支架与所述连接支架连接。

[0010] 进一步地，所述连接支架为L型支架。

[0011] 进一步地，所述搅拌棒上设置有两个硅胶软管，每一所述硅胶软管均与所述固定

支架抵接。

[0012] 进一步地，所述同步带模组的行程为500mm。

[0013] 进一步地，所述滑块上下滑动的频率为30次/min。

[0014] 本实用新型的有益效果为：使用此新型土壤搅拌器通过控制盒、驱动组件、支架组

件、搅拌棒和沉降筒之间的配合，对样液进行搅拌时，能很好地避免由于人工进行搅拌而导

致劳动强度大的问题，且能很好地确保每一次的搅拌都符合规定，进而确保搅拌充分，很好

地避免容易出现误差的问题。
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附图说明

[0015] 附图对本实用新型作进一步说明，但附图中的实施例不构成对本实用新型的任何

限制。

[0016] 图1为一实施例提供的一种新型土壤搅拌器的整体结构示意图；

[0017] 图2为一实施例提供的控制盒的内部结构示意图。

具体实施方式

[0018] 以下将结合本实用新型实施例的附图，对本实用新型的技术方案做进一步描述，

本实用新型不仅限于以下具体实施方式。需要说明的是，在不冲突的情况下，本实用新型中

的实施例及实施例中的特征可以相互组合。

[0019] 如图1至图2所示，一种新型土壤搅拌器，包括：底座100、控制盒、驱动组件、支架组

件、搅拌棒500和沉降筒600；所述控制盒设置于所述底座100的一面上，所述控制盒用于控

制所述驱动组件，所述支架组件设置于所述驱动组件上，所述搅拌棒500设置于所述支架组

件上，且所述搅拌棒500活动位于所述沉降筒600内。

[0020] 具体地，所述底座100远离所述控制盒的一面上设置有四个转动轮110，四个所述

转动轮110对应设置。每一所述转动轮110上设置有限制器(图未示)，每一所述限制器用于

限制一所述转动轮110的转动。也就是说，通过设置四个转动轮110，便于工作人员对整个新

型土壤搅拌器进行移动，且移动完毕后，使用限制器对每个转动轮110的转动进行限制，即

可很好地避免在使用过程中由于转动轮110的转动而导致整个新型土壤搅拌器发生移动的

问题。值得一提的是，限制器为现有技术可以限制转动轮110转动的结构，本实施例中不累

赘描述。

[0021] 在一个实施例中，所述控制盒包括盒本体201、控制板202和控制器203，所述盒本

体201的内部具有空腔，所述控制板202和部分所述控制器203设置于所述空腔内，所述控制

板202与所述控制器203电连接，所述控制器203用于控制所述驱动组件。进一步地，所述驱

动组件包括同步带模组310和滑块320，所述控制器203用于控制所述同步带模组310，所述

滑块320滑动设置于所述同步带模组310上。所述支架组件包括连接支架410和固定支架

420，所述连接支架410设置于所述滑块320上，所述固定支架420与所述连接支架410连接。

[0022] 上述实施例中，所述连接支架410为L型支架。值得一提的是，所述搅拌棒500上设

置有两个硅胶软管700，每一所述硅胶软管700均与所述固定支架420抵接。也就是说，两个

硅胶软管700之间的距离刚好是固定支架420上的安装板的厚度。更值得一提的是，两个硅

胶软管700在搅拌棒500上的位置可以根据具体需求进行具体设置，也就是在竖直方向上的

位置可以具体设置，且不论怎么设置，两个硅胶软管700之间的距离都保持不变。也就是说，

通过改变两个硅胶软管700在搅拌棒500上的位置，来改变搅拌棒500工作时的搅拌长度。也

就是即可以通过此方式直接改变搅拌长度，也可以通过改变同步带模组310的行程来改变

搅拌长度，本实施例中不累赘描述。

[0023] 上述实施例中，所述同步带模组310的行程为500mm。所述滑块320上下滑动的频率

为30次/min。值得一提的是，行程可以根据实际需求定制更多规格，滑块320上下滑动的频

率符合规定中1分钟搅拌来回30次的要求，也就是通过滑块320上下滑动带动搅拌棒500上

下移动来模拟搅拌。值得一提的是，控制器203包括一“搅拌”按键，此“搅拌”按键与控制板
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202电连接。

[0024] 使用时，工作人员通过将整个新型土壤搅拌器移到需要搅拌的样液的一侧，然后

对四个转动轮110进行锁紧限制，然后通过接入外部电源，使得整个新型土壤搅拌器处于待

机状态。再把装有需要进行搅拌的土壤样液的沉降筒600放于搅拌棒500的下方，然后通过

工作人员手动将搅拌棒500往下移动至伸进沉降筒600内的样液中，再通过按下“搅拌”按

键，由于已经设定了滑块320上下滑动的频率为30次/min，因此，搅拌棒500对样液开始1分

钟来回30次的搅拌工作，满30次后，同步带模组310驱动滑块320往上移动，使得搅拌棒500

从样液中抽出，并离开沉降筒600，此时工作人员可以将搅拌棒500拆下进行清洗，清洗后将

整台新型土壤搅拌器移动至下一个需要进行搅拌的样液处，然后装上搅拌棒500后即可投

入下一次工作中。

[0025] 综上所述，上述实施方式并非是本实用新型的限制性实施方式，凡本领域的技术

人员在本实用新型的实质内容的基础上所进行的修饰或者等效变形，均在本实用新型的技

术范畴。
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图1
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图2
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