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(54) Zaiizeni pro méfeni a navijeni délky pFize v textilnim stroji majicim

nékolik pracovnich mist

1

Vynélez se tykéd zafizen{ pro méfeni a
navijeni délky piize v textilnim stroji ma-
jicim n&kolik pracovnich mist, synchronné
s otd¢kami ¥idiciho hiidele mechanicky spo-
jeného s otdéivym Clenem kaZdého z pra-
covnich mist, jehoZ obvodova rychlost od-
povida linedrni rychlosti samotné prize.

Vyndlez je urfen pro b&Zné textilni stro-
je na vyrobu a zpracovani piize, a je ze-
jména tGéelny p¥i pouZiti u dopFadacich
strojit s otevi‘enym koncem.

Jak je zndmo, pFize se Casto druZi nebo
navzdjem zakrucuje. Tento postup se pro-
vadi na vlastnich textilnich strojich a nut-
né vyZaduje upravu civek, na kterych je
navinuta stejn4 délka piize, aby se zabra-
nilo plytvani a zdroveil aby se sniZila prac-
nost. I u jingch zpracovdvacich zpfisobli je
vyhodné uZivat civek, na kterych je na
v3ech navinuta stejna délka piize.

Po dopiedeni piize je tedy nutné posta-
rat se oddglend o to, aby byly vytvofeny
civky, jeZz obsahuji v podstats stejné mnoz-
stvi pfize. Obvykle se tato operace provadi
na soukacich strojich opatfenych vhodny-
mi m&fFicimi Ustrojimi pro méFeni navije-
né délky prize. Dosavadni méFici ustroji
jsou zaloZena napfiiklad na méfeni vahy ne-
bo priiméru civky a jsou vice méné& nepies-
na. Méfeni délky piize ve funkci vahy civ-
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ky zahrnuje probiémy spojené s piesnym
vaZenim, a tyto problémy jsou tim v&tSi,
¢im jemng&jdi piize se zpracovdvaji. KdyZ
se délka prize m&Fi nepfimo podle primeé-
ru prize, dochazi ke znaénym rozdilim v
délce prize mezi jednotlivymi civkami, kte-
ré maji pFizi navinutou vice nebo méng tés-
né.

Pro méreni délky piize na textilnich stro-
jich shora uvedeného druhu se stdle jesté
pouZivd strojl nebo pfistrojii, u nichZ se
GstFedngé vytvareji podlitaci impulsy, které
se piivadeéji pocitacim jednotkdm nebo po-
¢itadlm, piedem nastavenym, pro nékolik
pracovnich mist stroje.

I kdyZ dosavadni pfistroje dévaji dobré
vysledky, maji pfece tu nevyhodu, Ze pre-
dem nastavené pocitaci jednotky, z nichZ
po jedné se musi upravit na kaZdém pra-
covnim misté, jsou velmi nékladné.

Dalsi nevyhodou je okolnost, Ze pri zmé-
né meéfeni prize zpracovdvané a navijené
na civky musi se také zménit nastavitelnd
rychlost na kaZdé z pocitacich jednotek.
Tato nevyhoda je zvla§t vyraznd uvéaZime-li,
7e textilni stroje jsou obvykle opatfeny
mnoha desitkami pracovnich mist nebo
hlav, a tedy doba potfebna pro predb&iZné
nastaveni vSech pocitacich jednotek stroje
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je dlouh4 a znamend dal3i zvySeni nékla-
ad.

Ugelem vynélezu je proto vytvofit zjed-
nodudené zalrizeni pro méfeni délky pfize,
jeZ by umoZnilo pouZivdni méné& ndklad-
nych stavebnich &lenG a kromé& toho umoZ-
nilo m&nit miru mé&Feni pFize nebo rych-
lost méfeni piize soufasné& na vSech pra-
covnich mistech, a to tim, Ze se toto mére-
ni pfedem nastavi na jediné UGstfedni jed-
notce, kterd je spoletnd pro v3echny pra-
covni stanice.

Zabizeni podle vynalezu je vhodné pro
zabudovani do textilnich strojii pro vyro-
bu nebo zpracovani pFize a je toho druhu,
u n&hoZ je upraven jediny ridici h¥idel spo-
le¢ny pro nékolik pracovnich mist stroje,
pfiemZ otdfky tchoto hridele jsou v da-
ném vztahu k mnoZstvi méfené prize; pod-
le vynédlezu je s fidicim hridelem spojen
generdtor impulsl, s jehoZ vystupem je
spojen vstup pfedem nastavitelného kmi-
to€tového délice, jehoZ vystup je spojen s
perifernimi pod&itacimi jednotkami s pev-
nou pocitaci kapacitou, umisténymi v kaz-
dém z pracovnich mist stroje, pfifemZ vy-
stup kaZ?dé pocitaci jednotky je Cinné spo-
jen s ustrojim pro prerudeni pkize.

Podle vyhodného provedeni vynélezu je
vystup kmito¢tového déliCe spojen s tstro-
jim pro zastaveni privodu poéitacich im-
pulsti, a Ze je upraveno &inné spojeni mezi
fidlem pfize a mezi prifazenym ustrojim
pro zastaveni po€itacich signéli.

PFi pouZiti vynélezu pro bezvietenovy
dopiféddaci stroj je periferni pocitaci jednot-
ka ¢inné spojena s ustrojim pro zastavo-
vdni pfivodu vldken nebo s tstrojim pro
prefezdvani prize.

Podle daliiho provedeni obsahuje peri-
ferni pocitaci jednotka pro kazdé pracovni
misto zafizeni pro vyznaceni konce pofi-
téni.

Podle dalSiho provedeni obsahuje kaz-
déd z perifernich poéitacich jednotek ruc-
né ovladdané vymazdvaci nebo nulovaci Fi-
dici dstroji.

Vystup kaZdé periferni pod&itaci jednotky
je ufeln& spojen s ridici svorkou pfFepina-
ciho ustroji zapojeného do ovlddaciho ob-
vodu ustroji pro preruSeni pfize a ustroji
pro signalizovdni nahodilého nebo techno-
logického pretrhu pfize. Podle dalsiho pro-
vedeni jsou ovlddaci obvod ustroji pro pre-
ruovani pfize, dile také obvod signalizac-
niho dstroji pro signalizovdni nahodilého
nebo technologického pretrhu pfize spo-
jovatelné kontaktem ovlddanym ¢idlem pii-
ze.

Podle vyhodného provedeni vynélezu
kaZd4& periferni poditaci jednotka obsahuje
zesilova€ pro poé€itaci impulsy vychazejici
z kmitoCtového dglife, pfifemZ soustava
d&licich obvodd definuje pfedem uréeny
poCitaci rozsah a vystup délicich obvodil
je bistabilnim obvodem spojen s fFidici e-
lektrodou pFepinace, ktery je zapojen do

obvodu pro ustroji prerulujici privod pri-
ze, pritemZ ddle mezi uvedemnym obvodem
a zesilovafem je zafazeno spojeni pro pro-
vadéni rizeni.

Vynédlez bude nyni podrobnéji popsdn v
souvislosti s vykresy, zndzoriiujicimi pii-
klady provedeni podle vynélezu.

Obr. 1 znazoriiuje blokovy diagram pfi-
stroje.

Obr. 2 znézoriluje schematicky pristroj
podle vyndlezu pfi jeho pouZiti na nezprs-
tencovém dopfrddacim stroji s otevienym
koncem.

Obr. 3 znédzoriluje pristroj podle vynéle-
zu pfi pouZiti na soukacim stroji.

Obr. 4 je podobny blokovy diagram jed-
noho provedeni elektronického pristroje
podle vyndlezu.

Podle obr. 1 je zFejmé, Ze pfistroj pro
méreni délky piize na jednom nebo néko-
lika pracovnich mistech textilnich strojd,
napiiklad dopfddacich stroji nebo jinych
strojf, slouZicich pro zménu jednoho typu
baliku p¥ize nebo pfizového t&lesa na jiny
typ o riizné vdaze, tvaru nebo velikosti, na-
pifiklad pro navijeni p¥ize z potdle na civ-
ku, v podstaté obsahuje jediny ménif ne-
bo generdtor 1 referenénich impulsd, kte-
dy je pohdn&n hiidelem 2 spoleCnym pro

-vSechna pracovni mista textilniho stroje,

pfiemZ otdEky nebo obratky tohoto hfide-
le jsou tmérné zpracovavané nebo vyrdbeé-
né piize, nebo jsou s ni v daném vztahu.
Tento ménid 1 cyklicky vytvari referencni
impulsy I podle otdfek nebo obratek hii-
dele 2 a tyto referentni impulsy se pfiva-
d&ji jako vstupni impulsy do ustfedni zpra-
covévaci jednotky 3, kterdé premeéifiuje tyto
referenéni impulsy na pocitaci impulsy I2
podle pfedem nastavitelného poméru K za
pomoci jediného Ustroji 4 pro nastaveni
kmitoCtového poméru, které je pfFifazeno
listfedni zpracovdvaci jednotce 3 a obsa-
huje napiiklad &éislicovy prepinac nebo po-
dobnou sloZku. Vstupn{ impulsy Ii pFivadé-
né do ustf¥edni jednotky 3 se ufelné preva-
dgji na poditaci impulsy I2 s kmitoCtovym
pomdrem vi/va = K, kde v je kmitocet re-
feren€nich impulsi I1 a v2 je kmitolet po-
¢itacich impulst I2. Jinymi slovy vydd UG-
stfedni jednotka 3 poditaci impuls Iz, kdyZ
dostane takovy pocet referen€nich impul-
st I1, ktery je doven poméru K nastave-
ném na pfepinadi 4.

Poditaci impulsy I2 se privadéji do jed-
notlivfch poéitacich jednotek 5 upravenych
pro kaZdé pracovni misto textilniho stroje.
Tyto poditaci jednotky 3 sestdvaji v pod-
statd z pocitaélt o pevném pocitacim roz-
sahu, které po dosaZeni predem urfeného
potu Q poéitacich impulsd Iz vydaji ridi-
ci signél, ktery spusti prisludné ustroji 6
pFerugujici prizi. Tyto pocitaci jednotky 5
mohou byt jakéhokoliv typu, napiiklad e-
lektronického, elektrického, mechanické-
ho nebo pneumatického a mohou byt na-
staveny na puvodni stav nebo nulovany pt-
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sobenim nulovaciho zafizeni, napfiklad tla-
gitka 7 schematicky znédzornéného v obr.
1.

7 predeslého je patrno, Ze pomér K pre-
dem nastavitelny v prepinaci 4 pro nasta-
veni kmitoStového poméru, je zase urlen
méienou délkou L p¥ize a poctem n refe-
rentnich impulsti 1 na délkovou jednotku
piize ve vztahu k pevnému poéitacimu roz-
sahu Q, spoleénému pro vSechny pocitaci

jednotky 5: K = ‘&L_ .
KdyZ pro jednoduchost se zvoli n = 1,

bude pomé&r K pifemény impulsl urCen po-
mérem proménlivé méfené délky L pfize a
poGitaciho rozsahu Q pocitacich jednotek
5, pfiemZ Q je konstantni.

Shora uvedeny d&j bude vysvétlen na
prikladu. Piedpokladejme, Ze se mé&fl na
kaZdém pracovnim mist® 360 000 metr pii-
ze pofitacimi jednotkami s po€itacim roz-
sahem 1000 impulsd, pii jednom impulsu
I1 na vstupu ustfedni zpracovdvaci jednot-
ky 3 pro kaZdy metr pfize. Za t&chto pod-
minek je pouze zapotiebi nastavit prepinac
4 na pomér 365, to znamend, Ze pro kai-
dych 365 vstupnich impulst I1 doda ustfed-
ni jednotka 3 jeden pocitaci impuls Iz. Je
patrno, Ze pouhym z&sahem na pfepinac 4
pro nastaveni kmitoftového poméru je je-
dinym tkonem moZné pohotové zmeénit roz-
sah méFeni délky piize vyrdbéné nebo
zpracovavané na kaZdém z pracovnich mist
textilniho stroje.

V souvislosti s obr. 2 bude piistroj pod-
le vynélezu popsén pri jeho pouZiti na bez-
prstencovém dopFadacim stroji s otevie-
nym koncem pro pfimé meéfeni prize na-
vijeni na civky v dopfadacim stroji.

Jak je zndmo, obsahuje dopfddaci stroj
s otevienym koncem obvykle velky pocet
dopradacich jednotek 10, z nichZ kaZda
predstavuje pracovni misto stroje. Kazda z
dopréadacich jednotek 10 obsahuje rotor ne-
bo rotujici duty &len 11 tvofici Cast dopla-
daci komory, do jejihoZ vnitiku jsou doda-
véna rozvolnéna vldkna odtahovana z rou-
na nebo pramene 12 o sob& zndmym zpi-
sobem piisobenim podavaciho ustroji 13.

Rotor 11 dopiadacich jednotek jsou uva-
dsny v otateni napiiklad nekone¢nym pa-
sem 14 pohdnénym napiiklad elektrickym
motorem 15, pritemZ piize 24 vytvofena v
ka¥dé z dopradacich jednotek 12 se odta-
huje naptiklad prislu$nymi odtahovymi val-
ci 16 nesenymi jedinym hnacim hfidelem
20 spoleénym pro viechna pracovni mista
a spolupracujicim s pritlaénym valcem 17
0 sobé zndamym zphsobem. P¥ize odtahova-
nad ze sprddaci jednotky odtahovymi valci
16 se naviji na civky 18 napriklad za po-
moci rozvadéciho vdlce 19 nebo pod. Odta-
hové védlce 16 jsou neseny spolenym hii-
delem 20, ktery probihd napii¢ textilniho
stroje a podobnd jsou navijeci nebo rozva-
déci védlce 19 neseny spolednym hnacim
hfidelem 21. Hiidele 20 a 21 jsou mecha-
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nicky propojeny pohonem 22, piiCemi je-
den z obou hiidelll je uvddén do ot4dcivého
pohybu, napiiklad elektrickym motorem 23.

Je zPejmé, Ze pfize 24 odtahovana kon-
stantni rychlosti z kaZdé dopiradaci jednot-
ky 10, je ve styku s vn&jSim povrchem od-
tahovych véalct 16, takZe mnoZstvi pfize
navijené na kaZdou z civek 18 miZe byt vel-
mi presng uvedeno ve vztah k otaCkam val-
ct 16 nebo 19, tj. k podtu otacek spoletné-
ho hnaciho h¥idele 20 nebo 21.

Podle shora uvedeného provedeni vyna-
lezu sestava piistroj pro méfeni pFize v
podstaté z generdtoru 25 referencnich im-
pulsii, napiiklad z fotoelektrického, magne-
tického, mechanického nebo pneumatické-
ho ménice, nebo pod., coZ zavisi na povaze
vytvafeného signédlu, pfi¢emZ tento gene-
rator 25 preméiiuje otdCeni hridele 20 ne-
bo 21 na sled referen¢nich impulsd, jejichZ
kmitoet je Gmérny rychlosti otdceni hna-
ciho hiidele 20 nebo 21.

Tento generdtor 25 vytvari predem ur-
geny poCet n impulsit na délkovou jednot-
ku pFize v zavislosti na poméru této délko-
vé jednotky a délky obvodu valch 18 ne-
bo 19.

Generétor 25 referencnich impulst je pii-
pojen na vstup pfedem nastaveného kmi-
totového dglice 26, ktery je spoletny pro
vSechna pracovni mista a na svém vystu-
pu vytvaFi sled poc¢itacich impulsd, jejichZ
perioda je podle shora uvedeného Umeérnd
méiené délce prize, pFidemZ kmitoctovy dé-
li¢ 26 je pfedem nastavovdn oto€nymi pre-
pinadi, které jsou ve zndzorngném pripadé
zabudovdny do kmito¢tového déliCe 26.

Vystup kmito&tového délice 28 se priva-
di k perifernim poditacim jednotkdm 28
pro kaZdou z dopradacich jednotek 18 &ili
pracovnich mist textilniho stroje.

Kromé vlastniho poéitate 27 obsahuje
kazdd z perifernich poditacich jednotek 28
ustroji 27’ pro zastaveni piivodu poCitacich
impulsfi, signalizaéni tstroji pro signaliza-
ci ukongeni poGitdni, napfiklad Z&rovku 34
a ruéni Fidici ustroji 27’ pro vymazani ne-
bo nulovéani pocitace 27.

Kazda z pocitacich jednotek 28 je uzpi-
sobena pro pod&itdni pfedem urceného poc-
tu pot&itacich impulsl, kteryZto pocet, jak
bylo shora uvedeno, je konstantni a neza-
visly na méfené délce prize, jak je nasta-
vena na kmitoftovém dé&li¢i 26. Na konci
kaZdé poditaci periody vytvoli kaZdda z po-
¢itacich jednotek na vystupu Fidici signal,
ktery uvede v &innost tstroji pro pieruse-
ni vyroby piize. Ve zvlaStnim piipadu do-
pFadaciho stroje s otevienym koncem, zné-
zorndném v obr. 2, miZe byt pFeruSeni vy-
roby piize dosaZeno pierudenim dodavani
vldken do dopradaci jednotky 10.

U znazornéného prikladu #idi kaZdd z
pocitacich jednotek 28 pfivodni obvod na-
pfiklad pro civku 29 elektromagnetické
spojky 30 naklinované na hnacim hfideli
privodniho udstroji 13 pro pfivod pramene
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12, ¢imZ se zastavi doddvani vldken a vy-
rabéni pfize. Pro kaZdé z pracovnich mist
je také upraveno ¢&idlo 31, které zjiStuje
nepfitomnost prize a je ¢inné spojeno, jak
je naznacCeno vedenim 31, s tstrojim 27’ pro
preruSeni poCitdni na prisludném pracovnim
misté. Jak je naznafeno spojenim 32, je ob-
vykle kazda dopradaci jednotka dopréddaci-
ho stroje s otevienym koncem jiZ opatfena
Cidlem 31’, ¢inné spojenym se zafizenim pro
pfivod 13 vldken, aby toto zafizeni bylo
zastaveno, kdykoliv dojde k pretrhu piize
24. Podle vyndlezu lze tedy uvedeného ¢id-
la 31’ jiZ upraveného na dopiadaci jednot-
ce, také pouZit pro fizeni ustroji 27 pro
prerudeni poditdni.

SignalizaCni ustroji 33, napfiklad Zarov-
ka nebo jiné optické signalizadni ustroji,
Fizené cidlem 31’, informuje pracovnika o
prfetrhu prize.

Jak bylo shora uvedeno, spousti se dru-
hé signalizaéni Ustroji 34, napfiklad Zarov-
ka nebo pod., vystupnim signdlem z poci-
taci jednotky 28 prifazené kaZdé dopréada-
cl jednotce.

V souvislosti s obr, 3 bude popsan dalsi
priklad pouZiti pfistroje podle vynélezu.
Obr. 3 znazoriiuje pfikladem jediné pracov-
ni misto soukaciho stroje, ktery v pcdstaté
sestqvd z hnaciho hiidele 35, uvadéného
vhodnym zplisobem v otadfeni a nesouciho
vélce 36, z nichZ je zndzornén pouze jeden
a jeZ slouZi pro rozvadéni a navijeni pfize
37 z potdCe 38 na civku 39 otofnd uloZe-
nou na ose 439.

I v tomto pfipad& je hridel 35 spojen s
generatorem 25 referenénich impulsd (pro
soucésti spolefné s piikladem podle obr. 1
je pouZito stejnych vztahovych znagek),
ktery dodava signdly kmito&tovému délici
26.

Vystup tohoto kmitoctového délice 26 je
podobné jako shora soudasné piivadén ke
vSem pofitacim jednotkdm 28 prifazenych
riiznym pracovnim mistim. Cidlo 31’ piize
je podobné spojeno ¢innym spojenim 31 s
ustrojim 27’ pro pferu$eni pofitani v kaz-
dém poditacim misté.

Prvni signalizatni dstroji 33 infor-
muje pracovnika o pFetrhu pfize zplso-
beném nahodilymi nebo technologickymi
pfidinami, a druhé signalizani dstroji 34
informuje o tom, Ze na civku bylo navinu-
to Zddané mnoZstvi p¥ize, a Ze bylo zasta-
veno pocitdni a zastavena vyroba prize. Na
rozdil od predeslého piikladu je v pripadu
obr. 3 vystup kaZdé mistni jednotky 28 pfi-
vadén k ustrojil 41 pro piefezdvani prize.
Kdyby soukaci stroj byl opatfen elektro-
nickym CcistiCem ptize, mZe tento C&istié
také prejmout tlohu shora uvedeného ¢id-
la 31’; v tomto p#ipadd se prefezavaci u-
stroji 41 spoji s druhym ¢innym spojenim
42 s elektronickym CdistiCem 31 piize, aby
mohly byt odstranény ty useky pfize, jez
nemaji poZadované technologické vlastnos-
ti.

Préce pristroje podle vyndlezu je v pod-
staté podobné praci popsané v souvislosti
s obr. 1. V piipadé dopfadaciho stroje s
otevienym koncem podle obr. 2 se piize 24
plynule vytvéafi na kaZdé z dopifadacich jed-
notek 10 zdsobovanych rozvolné&nymi vlak-
ny z vldkenného pramene 12 a odtahuje se
valci 16 a 17, nadeZ se naviji na civku 18
piisobenim valce 19. Jak vyplyva ze shora
uvedeného, pii kaZdé ot4€ce nebo obrétce
odtahového vdalce 186, tj. pii kaZdé otadce
hnaciho hiidele 20, vysle generator 25 sled
referencnich impulsti, které se vedou do
kmitoftového déliCe 28. Tento d&li¢ 26, na
kterém byla nastavena méfend délka pii-
ze, zpracuje vstupni referenéni impulsy tak,
Ze vysild pocitaci impulsy rychlosti, ktera
je tmérnd nastavené délce pfize. Tyto po-
Citaci impulsy vychézejici z kmitoGtového
déliCe se privadéji k jednotlivym podita-
cim jednotkdm 28, které vysilaji kontroini
signél, kdykoliv se napo€itd piedem urde-
ny pocCet impulsi. Tohoto kontrolniho po-
pripad& ridiciho signdlu takto vytvoireného
se pouZiva pro spusténi dstroji, které zpi-
sobuje zastaveni piivodu vladken, v tomto
pifipad& elektromagnetické spojky 30. Za-
roveii se zastavi pocitdni na podcitaci jed-
notce 28 prirazené doprddaci jednotce. Ji-
nak v pripad& obr. 3 vyvold vystupni sig-
nal jednotky 28 cCinnost prefezdvaciho -
stroji 41, které prerusi piizi.

V pripad& nahodilého nebo technologic-
kého pfetrhu pfize vytvoii ¢idlo 31’ Fidici
signdl vedeny ¢&innym spojenim 31 do G-
stroji 27°, které zastavi poéitdni poditaci
jednotky 28. Jakmile se pretrh ptize napra-
vi, zaCne se opét s poditdnim v mists, kde
bylo pferuSeno, a piize se méii dale. Zaro-
vell ostatni pracovni mista stroje pokratu-
ji ve své préci, aniZ by byly ruSeny nebo
nepfiznivé ovlivn&ny zastavenim a rozb&h-
nutim pracovniho mista, kde do$lo k pie-
trhu pfize.

KdyZ se na civku navine Zadané mnoz-
stvi pfize, uvedou se v €innost signalizadni
tstroji 33 a 34 na dopfddaci jednotce, &imZ
se pracovniku signalizuje, Ze pfiize je pkFe-
ruSena a méreni dokondéeno. Pracovnik pak
musi nahradit napln&nou civku prézdnou
civkou. Tim, Ze se uvede v &innost ruéni
Fidici dstroji 27”, vymaZe se mistni pocita-
ci jednotka 28 a miZe zah§jit novy méfici
cyklus.

Na obr. 4 je zndzornéno elektrické pro-
vedeni pFistroje podle vynélezu.

Generator 25 referenénich impulsfl, zn4-
zornény v obr. 4, sestdvd v podstatd z ozu-
beného kola 45, které je mechanicky spo-
jeno s jednim hnacim h¥idelem 20 nebo 35
stroje, a s elektromagnetického snimaciho
tstroji 46, jehoZ vystupni signédly se privé-
déji k zesilovali 47, ktery je zesiluje a do-
davéd je zase oddé&lovadem 48 do monosta-
bilniho obvodu 49, ktery kaZdému takto vy-

- tvorenému impulsu udéluje Z4dany tvar a
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amplitudu. Vystup obvodu 49 je prvnim a
druhym dé&licim obvodem 50 a 51 pfipojen
na kmito¢tovy delic 26, na kterém je na-
stavena délka piize, kterd ma byt zméfe-
na.

U zndzornéného piikladu je tento kmi-
totovy d8li¢ 26 tvoien poditacimi obvody
52, 53, 54 a 55, které odpovidaji jednot-
kam, desitkdm, stium a tisicim pro piFedem
zvolenou zékladni jednotku, komparatory
56, 57, 58 a 59 a pfifazeny otoénymi piepi-
naci nebo stav&cimi Gstrojimi 60, 61, 62 a
63.

KaZdy z pocitacich obvodl a z pfFifaze-
nych otoénych prepinaldli, na Kkterych se
ru¢né& nastavuje po€et jednotek predem zvo-
leny pro kazdy velikostni Fad, je pfipojen
k pfifazenému komparéatoru.

Rizné komparédtory 56, 57, 58 a 59 jsou
zapojeny do kaskddy a vystup posledniho
komparéatoru 59 je pfipojen k nulovacimu
obvodu 64 pro pocitaci obvody 52 aZ 55 a
k monostabilnimu obvodu 65.

Vystup monostabilniho obvodu 65 se ve-
de na periferni po¢itaci jednotky 28 prtifa-
zené pracovnim mistim, napf. dopfadacim
jednotkdm 10, zndzornénym na obr. 2.

U piikladu zndzornéného v obr. 4 obsa-
huje kaZd4 pocitaci jednotka 28 zesilovac
66, ktery v tomto pFipadé€ také slouZi k
provdaddni podobné funkce jako zafizeni 27’
pro pPerueni privodu poéitacich signald,
pficemZ zesilovac¢ 66 je prvnim dé&licim ob-
vodem, napft. bistabilnim obvodem 67, spo-
jen s dal$imi délicimi obvody 68 a 69, a ty-
to délici obvody 67, 68 a 69 tvoii vlastni
poéitaci jednotku 27 u p¥ikladd podle obr.
2 a 3. Posledné zminény obvod 69 je spo-
jen s dal$im bistabilnim obvodem 70, kte-
ry napdji bézi tranzistoru 71 nebo s fidici
svorkou piislu$ného p¥epinace.

Tranzistor 71 je vedenim 72 spojen s prv-

10°

nim Fidicim obvodem duGstroji pro preruso-
vani prize v textilnim stroji, jako je élektro-
magnetickd spojka 30, zatimco druhy Fidi-
ci obvod miiZe byt propojen kontaktem 74
shora uvedeného Cidla p¥ize. Druhd boé&ni-
kova vétev 75 slouZi pro spusténi signali-
zacniho zafizeni, napfiklad Zarovky 34 pfes
tranzistor 71, p¥ifemZ signalizaéni zafizeni,
popFipadé se Zarovka po ukonleni pocité-
ni rozsviti a vyznaci, Ze na daném pracov-
nim misté bylo dokonCeno méieni predem
uréené délky pFize. Druhé signalizadéni -
stroji, napf. Zarovka 33, se zapne spojenim
kontaktu 74 shora uvedeného Cidla pfize,
¢imZ se vyznadi nahodily pietrh prize, kdyZ
po¢itdni nebylo jeSté dokonceno.

Mezi zesilovaCem 66 pocitaci jednotky 28
a mezi vedenim 72 propojujicim jak napa-
jeci obvod pro elektromagnetickou spojku
30 pies tranzistor 71, tak i obvod signali-
zalni Zdrovky 34 pres kontakt 74 &idla pfi-
ze, je odbofeno spojeni 78, které odpovidéa
v podstaté Cinnému spojeni 31 podle obr.
1 a 2 mezi ¢idlem 31’ pfize a mezi Gstrojim
27’ pro zastaveni poCitani.

Ruéné ovladatelné tlacitko 79, které ko-
nd stejnou funkci jako Fidici dstroji 277
podle obr. 1 nebo 2, umoZiluje vymazat po-
¢itaci jednotku 28 pro provadéni p¥Fistiho
pocitaciho dé&je.

Shora uvedené provedeni zndzornéné na
obr. 4 slouZi pouze jako pfiklad, nebot v
ramci vynalezu i vrdmci podanych vyobra-
zeni lze pouZit jinjch provedeni konajicich
stejnou funkci. Napiiklad pocitaci jednot-
ky 28 piifazené riiznym pracovnim mis-
tim, jakoZ i ustiedni po€itaci jednotka 26
mohou byt nahraZeny ekvivalentnimi zaii-
zenimi mechanické nebo pneumatické nebo
smiSené povahy, coZ zdleZl na povaze vy-
tvéafenych signéli.

PREDMET VYNALEZU

1. ZaFizeni pro méfeni a navijeni délky
piize v textilnim stroji majicim nékolik pra-
covnich mist, synchronng s otdfkami ridi-
ciho hiidele mechanicky spojeného s otéa-
¢ivym C¢lenem kaZdého z pracovnich mist,
jehoZ obvodova rychlost odpovida linedr-
ni rychlosti samotné prize, vyznacCujici se
tim, Ze s Pidicim h¥idelem (2, 20) je spo-
jen generdtor (1, 25) impulsil, s jehoZ vy-
stupem je spojen vstup predem nastavitel-
ného kmitodtového délie (26), jehoZ vy-
stup je spojen s perifernimi poc¢itacimi jed-
notkami (28) s pevnou poc€itaci kapacitou,
umisténymi v kaZdém z pracovnich mist
stroje, prifemZ vystup kaZdé pocitaci jed-
notky je &inn& spojen s ustrojim pro pre-
ruseni pfize.

2. Zarizeni podle bodu 1, vyznacujici se
tim, Ze vystup kmitoCtového déliCe (26) je
déle spojen s ustrojim (27') pro zastave-
ni p¥ivodu poéitacich signélli a Ze je upra-

veno &inné spojeni mezi Cidlem (31’) piize
a mezi prifazenym dustrojim (27’) pro za-
staveni pFivodu poé&itacich signalfi.

3. ZaFizeni podle bodli 1 a 2, zejména
pro bezvietenovy dopiddaci stroj, vyznacu-.
jici se tim, Ze periferni poitaci jednotka
(28) je &inn& spojena s ustrojim (30) pro:
zastavovani piivodu (13) pfize.

4. Zarizeni podle bodu 3, pro textilni
stroje, vyznadujici se tim, Ze periferni po-
gitaci jednotka (28) je Cinné spojena s U-
strojim (41) pro pfrefezdvéani pfize.

5. Zatizeni podle bodt 1 aZ 4, vyznacu-
jic se tim, Ze periferni poéitaci jednotka
(28) pro kazdé pracovni misto (10) obsa-
huje zafizeni (34) pro vyznaceni konce po-
¢itani.

6. ZaFizeni podle bodt 1 aZ 5, vyznacu-
jici se tim, Ze kaZdd z perifernich pocita-
cich jednotek (28) obsahuje ruCné& ovlada-
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né vymazédvac! nebo nulovaci Kdici dstro-
it (277).

7. Zafizeni podle bodu 1 nebo 2, vyzna-
Cujici se tim, Ze vystup kaZdé periferni po-
éitaci jednotky (28) je spojen s Fidicisvor-
kou prepinaciho Ttstrojl zapojeného do
ovlddaciho obvodu ftstroji (41) pro pferu-
Seni pf¥ize a tstroji (33) pro signalizovéani
nahodilého nebo techmnologického pretrhu
pfize.

8. Zarizeni podle bodu 6, vyznadujici se
tim, Ze ovladaci obvod ustroji (41) pro pfe-
rudovani ptize, jakoZ i obvod signalizani-
ho tstroji (33) pro signalizovani nahodi-
lého nebo technologického pFetrhu prize
jsou spojovatelné kontaktem ovlddanym
Cidlem (31’) ptize.

12

9. Zafizeni podle bodl 1 aZ 7, vyznadu-
jici se tim, e kaZdd periferni pocitact jed-
notka (28) obsahuje zesiloval (66) pro po-
¢itaci impulsy vychézejici z kmitottového
deliCe (26), pfifemZ soustava délicich ob-
vodll (67, 68, 69) definuje pfedem urceny
poditaci rozsah a vystup d&licich obvodd
(67, 68, 69) je bistabilnim obvodem (70)
spojen s ¥idici elektrodou prepinale (71),
ktery je zapojen do obvodu pro tstrojf (30)
pierusujici p¥ivod pkize, pFitemZ dile mezi
uvedenym obvodem a zesilovatem (66) je
zafazeno spojeni (78) pro provad&ni fize-
ni.

3 listy vykresti

Severogralia, n. p., zévod 7, Most
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