B o o

serosovenes POPIS VYNALEZU | 217698

REPUBLIKA (11) (B1)
(19) : " -
K AUTORSKEMU OSVEDCENIU
R - B oo B 116

(22) Prihlasené 09 07 81
(21) (PV 5289-81)

(40) Zverejnené 26 03 82

URAD PRO VYNALEZY
(45) Vydané 16 07 84

A OBJEVY

(75) ) :
Autor vynalezu KALVODA VLADIMIR ing., BRATISLAVA

(54) Mechanicky nahon vibraéného sita

Vynaélez rie§i mechanicky nahon vibrac¢né-
ho sita s uzavretou mechanickou vézbou pre
transport, triedenie a odvodiiovanie granula-
tu polymérov v chemickom priemysle.

Vynalez moéze byt vyuZity v oblastiach
priemyslu pre transport a triedenie sypkych
a granulovanych materialov.

Mechanicky nahon sa sklada z nédhonového
hriadela s excentrickym kruhovym ¢apom, na
ktorom je osadend ojnica, uchytend kuZelo-
vymi puzdrami v drZiaku nosnika, pruZne
votknutého medzi dvojicu pruznych blokov
a spojeného pruZne cez opierku a stavitelné
skrutky s nosnym ramom vibra¢ného sita,
ktory je uchyteny dvojéinnymi silenblokmi
na zadkladovy ram, na ktorom je vymedzova-
cimi skrutkami uchyteny mechanicky néhon
s elektromotorom.
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Vynilez rieéi mechanicky ndhon vibraéné-
ho sita pre transport, triedenie a odvodnenie

granulatu polymérov v chemickej vyrobe

s amplitidou kmitov 2 aZ 10 mm a s frekven-
ciou 1000 aZ 2000 kmitov/min, u ktorého je
uzavretd mechanicka vézba.

Doposial sa na dané udely v chemickej vy-
robe pouZivaju vibrané sitd s hydraulickym
nahonom s otvorenou vizbou pre mensie am-
plitddy a s mechanickym ndhonom excentric-
kou remenicou s otvorenou vézbou pre véé-
§ie amplitady. Nevyhoda otvorenej véazby
hydraulického a mechanického ndhonu s vib-
raénym sitom je v spdsobe spidtného chodu
vibra¢ného sita pri kmitani, ktory je zabez-
peteny vratnou akumulovanou silou torz-
nych silenblokov alebo pruZin, takZe spolah-
livy a bezporuchovy chod vibraé¢nych sit v ne-
pretrzitej chemickej prevadzke je zavisly od
kvality, postupnej zmeny pruznostnej a Una-
vovej charakteristiky a Zivotnosti pruZnych
vratnych ¢lenov.

DoterajSie nedostatky su odstranené me-
chanickym nahonom vibraéného sita podla
vyndlezu, ktorého podstatou je, Ze na doske
je pevne uchyteny uzatvoreny domcek, v kto-
rom je otoéne uloZeny hriadel, spojeny reme-
nicou s elektromotorom posuvne uloZenym na
doske, na ktorom je vytvoreny excentricky
kruhovy ¢ap osadeny pomocou valivého lo-
ziska ojnicou, ktord je cez lozisko spojend
s ojni¢énym ¢apom, ktory je po stranach uchy-
teny pomocou kuZelovych puzdier v drziaku
prie¢neho nosnika. Prietny nosnik je na obi-
dvoch okrajoch pruzne votknuty medzi dvo-
jicu pruznych blokov a spojeny pruzne cez
opierku a stavitelné skrutky s nosnym ra-

mom vibraéného sita. Nosny rém je kyvne

uchyteny najmenej pomocou Styroch dvojic
dvojtinnych silenblokov k zékladovému ra-
mu, ku ktorému je pomocou vymedzovacich
skrutiek uchytena doska, pri¢om plati:

a=Db-V12—e?. cos (90° — a),

kde a je vzdialenost stredu hriadela od uchy-
tenia silenbloku v zdkladovom rame, b je
vzdialenost stredu ojni¢ného ¢apu od uchy-
tenia silenbloku v zdkladovom réme, 1 je dlz-
ka ojnice, & je uhol sklonu silenblokov v neu-
tralnej polohe a e je excentricita excentric-
kého kruhového &apu. Uzavrety doméek je
s drZiakom spojeny pruZne manZetou. Pre
~amplitudu kmitov 2 aZ 4 mm moéze byt ojnica
ukondena prirubou, ktord je uchytend skrut-
kami priamo k drZziaku prieéneho nosnika.

U mechanického nahonu vibraéného sita
podla vynalezu je ojnica mechanického na-
honu pruZne spojend s vibraénym sitom, éim
je utvorend uzavretd kinematicka vézba medzi
mechanickym nahonom a vibra¢nym sitom za-

- bezpedujuca aj spidtny chod vibra¢ného sita,
takZe spolahlivost nepretrzitého chodu vibrac-
nych sit v chemickej prevadzke nie je zavisla
na pruznostnych a unavovych charakteristi-

kach torznych silenblokoch. Torzné silenbloky
tu sluZia na pruzné kyvné uchytenie vibraé-
ného sita vodi zdkladovému ramu, priéom si
torzne symetricky zataZované len poloviénou
deformaciou vodi otvorenej viizbe.

Predmet vynélezu je schematicky znazor-
neny na vykresoch, kde na obr. 1 je jedno
mozZné konstrukéné rie$enie mechanického né-
honu s ojni¢nym ¢apom v bonom pohlade a
na obr. 2 je mechanicky nédhon s pruznym
plastickym klbom v boé¢nom pohlade.

Na doske 1 mechanického nédhonu (obr. 1)
je pevne uchyteny uzatvoreny domdéek 2,
v ktorom je oto¢ne uloZeny hriadel 3, spojeny
remenicou 4 s elektromotorom 5 posuvne ulo-
Zenym na doske 1, na ktorom je vytvoreny
excentricky kruhovy éap 6 osadeny pomocou
valivého loziska 7 ojnicou 8, ktora je cez lo~
zisko 9 spojend s ojniénym ¢apom 10, ktory je
po stranach uchyteny a vymedzeny bez véle
v drziaku 12 prie¢neho nosnika 13 kuZelo-
vymi puzdrami 11 a skrutkami 25. Prie¢ny
nosnik 13 je na obidvoch okrajoch pruZne
votknuty medzi dvojicu pryZovych blokov 14
a spojeny pruZne cez opierku 15 a staviteIné
skrutky 16 s nosnym ramom 17 vibraéného
sita 18. Nosny ram 17 je kyvne uchyteny naj-
menej pomocou Styroch dvojic dvojéinnych
silenblokov 19 k zdkladovému ramu 20, ku
ktorému je vymedzovacimi skrutkami 21
uchytend doska 1 tak, aby:

a=b- V12—e?, cos (90° — &),

kde a je vzdialenost stredu hriadela 3 od
uchytenia silenbloku 19 v zdkladovom rame
20, b je vzdialenost stredu ojni¢ného ¢apu 10
od uchytenia silenbloku 19 v zédkladovom ra-
me 20, | je dl¥ka ojnice 8, « je uhol sklonu
silenblokov 19 v neutralnej polohe a e je ex-
centricita excentrického kruhového é&apu 6.
Uzavrety domdéek 2 je s drziakom 12 spojeny
pruzne manzetou 22. Tvrdost kinematickej
vézby ndhonu a vibraéného sita a skutoéna
velkost amplitidy sa nastavuje stavitelnymi
skrutkami 16, ktorymi sa nastavi tuhost pruz-
ného zovretia votknutého priedneho nosnika
13 medzi dvojice pryZovych blokov 14. Po-
mocou vymedzovacich skrutiek 21 sa nastavi
potrebnd geometrickad vzdialenost a, pre sy-
metrické minimélne namaéhanie silenblokov
19. Pruzne a kyvne uloZenému vibraénému
situ 18 pomocou torznych silenblokov 19 v za-
kladovom rame 20 sa udeluje translaénym
vratnym pohybom ojnice 8 ndhonom od elek-
tromotoru 5 vibraény pohyb, umoziiujtci sia-
Casne transport, triedenie a odvodnenie gra- .
nulatu polymérov. Mechanicky ndhon vibra-
ného sita na obr. 2 je vyhodny pre malé
amplitddy v rozmedzi 2 az 4 mm. Ojnica 8
je ukoncend prirubou 23, ktord je uchytend
skrutkami 24 priamo k drziaku 12 prieéneho
nosnika 13, pricom jeho pruZné votknutie
medzi dvojice pryzovych blokov 14 tvori su-
¢asne aj pruzny plasticky kib ojnice 8.



PREDMET VYNALEZU

1. Mechanicky nahon vibraéného sita pre
transport, triedenie a odvodnenie granulatu
polymérov pre amplitidu 2 az 10 mm a
frekvenciu 1000 az 2000 kmitov/min s oj-
_ nicou, kde vibraéné sito je uloZené kyvne
najmenej na §tyroch dvojiciach dvojéin-
nych silenblokoch, vyznadujuce sa tym, Ze
- na doske (1) je pevne uchyteny uzatvoreny
doméek (2), v ktorom je oto¢ne uloZeny
hriadel (3), spojeny remenicou (4) s elektro-
motorom (5) posuvne uloZenym na doske
(1), na ktorom je vytvoreny excentricky
kruhovy ¢ap (6) osadeny pomocou valivého
loziska (7) ojnicou (8), ktord je cez loZisko
(9) spojend s ojniénym ¢&apom (10), ktory
je po strandch uchyteny kuzelovymi puz-
drami (11) v drziaku (12) prieéneho nosni-
ka (13), ktory je na obidvoch okrajoch pruz-
ne votknuty medzi dvojicu pruznych blo-
kov (14) a spojeny pruzne cez opierku (15)
a staviteIné skrutky (16) s nosnym ramom
(17) vibra¢ného sita (18), priCom nosny ram
(17) je kyvne uchyteny najmenej pomocou

$tyroch dvojic dvojéinnych silenblokov (19)
k zakladovému ramu (20), ku ktorému je
vymedzovacimi skrutkami (21) uchytena
doska (1), pri¢om plati:

a="b+ V12 —e?. cos (90° — a),

kde a je vzdialenost stredu hriadela (3) od
uchytenia silenbloku (19) v zédkladovom réa-
me (20), b je vzdialenost stredu ojniéného
¢apu (10) od uchytenia silenbloku (19) v za-
kladovom rame (20), 1 je dizka ojnice (8),
« je uhol sklonu silenblokov (19) v neutral-
nej polohe a e je excentricita excentrického
kruhového éapu (6) a uzatvoreny doméek
(2) je s drziakom (12) spojeny pruzne man-
zetou (22).

. Mechanicky nahon vibraéného sita podia

bodu 1 pre rozsah amplitidy 2 az 4 mm,
vyznadujuci sa tym, Ze ojnica (8) je ukon-
¢ena prirubou (23), ktora je uchytena skrut-
kami (24) priamo k drziaku (12) prie¢neho
nosnika (13).
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Obr. 2
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