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ES 2273175 T3

DESCRIPCION

Dispositivo para la poda de vegetacion.

La presente invencidn se refiere a un dispositivo para la poda de vegetacién y es relevante, si bien no en exclusiva,
a un dispositivo utilizado en jardinerfa.

Existe un conjunto considerable de herramientas a disposicion del jardinero moderno a efectos de mantener bajo
control la vegetacién de crecimiento. El término “jardinero” estd destinado a comprender no solamente pequefas
aplicaciones domésticas, sino también objetivos agricolas mas amplios. No obstante, cualquiera que sea la naturaleza
de las actividades de jardineria, se tendrd la necesidad de controlar el crecimiento de vegetacion a efectos estéticos o
de otro tipo, tales como mejorar el rendimiento de cosechas, etc.

Entre las multiples herramientas disponibles para mantener bajo control el crecimiento de la vegetacion se conocen,
por ejemplo, tijeras para la poda o corte de vegetacién “ligera”, tal como hierba u hojas o pequefios arbustos, etc. Las
tijeras funcionan por pivotamiento de un par de cuchillas situadas en planos paralelos una con respecto a otra, de
manera que se aplican fuerzas de cizalladura a la vegetaciéon que queda colocada en el dngulo entre las cuchillas,
siendo generada la fuerza de corte por la fuerza manual del usuario, aplicada a las asas acopladas a las cuchillas. Las
dimensiones o grosor de la vegetacion que se puede cortar por medio de tijeras se limita a la magnitud de la fuerza
manual que se puede aplicar razonablemente a las asas por un usuario promedio. Las tijeras de tipo conocido sufren
también la desventaja de que el acto de pivotamiento de los brazos de las cuchillas, una con respecto a otra, para
realizar el corte, tiende a empujar la vegetacion que estd siendo cortada alejandola del intersticio entre las cuchillas de
las tijeras, lo que hace mas dificil la realizacién del corte de la vegetacion.

En el otro extremo de esta escala, se tienen dispositivos de corte de setos y las llamadas sierras de cadena utilizadas
para corte de vegetacion “pesada”, tales como drboles (tanto si son pequefias ramas o el drbol en su totalidad).

Ademds, se dispone de herramientas de pequefia entidad, tales como tijeras de podar o tijeras utilizadas para poda
o corte mds delicado.

En cualquier caso, se observara que el jardinero moderno escogerd mds habitualmente una herramienta especifica
para el tipo de operacién de poda requerido. Por ejemplo, y haciendo referencia a lo anterior, cuando es necesaria
la poda ligera, por ejemplo, de plantas de flor domésticas, se utilizardn las tijeras de poda o similares. De manera
alternativa, si se tienen que podar arbustos o hierba, se escogerd frecuentemente las tijeras.

No obstante, existe un intervalo en el conjunto de herramientas cuando se pasa de arbustos “ligeros” a drboles
“pesados”. Muy frecuentemente, la vegetacion es de dimensiones y naturaleza tal (tales como arbustos mas grandes
o arboles mas pequefios) que son o bien de una densidad o didmetro de ramas demasiado grande para las tijeras o
herramientas de recorte de setos, pero para la que serd excesiva la utilizacion de sierras de cadena.

Por lo tanto, es un objetivo de la presente invencidn dar a conocer un dispositivo para la poda de vegetacion que,
como minimo reduzca los inconvenientes antes mencionados al dar a conocer una nueva forma de herramienta que
entra claramente en este hueco o intersticio. La disposicién de una herramienta de este tipo proporciona un dispositivo
compacto y seguro, de manera que resulta posible la poda de la vegetacion “mds pesada” sin necesidad de acudir a
herramientas agresivas y especialmente peligrosas, tales como una sierra de cadena.

Un tipo conocido de sierra de cadena se da a conocer en el documento USA 4294012 y tiene una proteccién
pivotante con respecto a la cuchilla de la sierra de cadena y estd situada en un plano paralelo al plano de la sierra de
cadena, para posibilitar que la cuchilla sea insertada por debajo de un tronco a serrar, para reducir la tendencia del
tronco aserrado a pinzar la cuchilla de la sierra de cadena, o sujetar pequefas ramas a serrar, forzdndolas dentro de
la sierra de cadena. La sierra de cadena tiene una primera asa dispuesta sobre el cuerpo de la sierra de cadena y una
segunda asa conectada a la proteccion, de manera que la proteccién puede pivotar con respecto a la cuchilla de la sierra
de cadena al pivotar las asas una con respecto a la otra. La protecciéon puede ser bloqueada en una posicién general
perpendicular o general paralela a los elementos verticales mencionados por medio de un tope situado cerca de los
extremos inferiores de los elementos verticales.

No obstante, esta disposicion sufre de una serie de inconvenientes. En particular, el tope no bloquea la proteccién
en una posicion en la que queda restringido el acceso a la cuchilla de la sierra de cadena, y el tope estd situado en una
posicion alejada con respecto a la primera y segunda asas, como resultado de lo cual el usuario debe retirar una mano
de una de las asas de la sierra de cadena a efectos de liberar el tope. Esto resulta, a su vez, en una potencial pérdida de
control y una utilizacién menos segura de la sierra de cadena.

También se conocen dispositivos para ajustar el tensado de una sierra de cadena cuando la cadena se afloja por
desgaste. Por ejemplo, el documento USA 6560879 da a conocer una sierra de cadena, en la que una cadena de corte
queda soportado sobre una barra de guia, siendo impulsada alrededor de dicha barra de guia por medio de un pifién
de accionamiento situado en el cuerpo envolvente de la sierra de cadena, y es impulsada alrededor de un pifién libre
situado sobre la barra de guia. La barra de guia es retenida en posicién de forma desmontable con respecto al cuerpo
envolvente por medio de superficies de fricciéon asociadas sobre una placa de bloqueo montada sobre la barra de guia
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y una placa de cubricién situada entre la barra de guia y un conjunto de tapa, de manera que, cuando las superficies
de rozamiento asociadas se encuentran en disposicion liberada, una clavija tensora es obligada por una leva forzada
por medio de un resorte de torsioén a forzar la barra de guia en alejamiento del cuerpo envolvente, de manera que los
pifiones de impulsion y de guiado son forzados en separacion entre si manteniendo tensada la cadena.

Esta disposicion presenta el inconveniente de que la utilizacién de una leva y un resorte de torsion hace la sierra
de cadena mas complicada y, por lo tanto, mds cara en su construccion.

De acuerdo con un aspecto de la presente invencién, se da a conocer un dispositivo para la poda de vegetacion,
que comprende: un par de brazos adaptados para pivotar uno con respecto a otro alrededor de un eje para ajustar el
angulo entre dichos brazos, y consiguiendo, como minimo, una parte de asa adaptada para su sujecién por el usuario;
un motor que tiene un accionamiento de salida rotativo; un elemento de corte flexible, sin fin, montado a un primer
brazo de dichos brazos y adaptado para su impulsién con respecto a dicho brazo por medio de la mencionada salida
rotativa para cortar la vegetacion que se presenta al mismo; una proteccién que tiene una primera situacién en la que
el acceso a dicho elemento de corte estd restringido y una segunda situacién o posicién que permite un acceso a dicho
elemento de corte mayor que en dicha primera situacién, de manera que dicha proteccién es obligada a desplazarse
en su utilizacién entre dicha primera y segunda situaciones por pivotamiento de dichos brazos, uno con respecto al
otro, alrededor de dicho eje; y, como minimo, un dispositivo de bloqueo para bloquear de manera desmontable dicha
proteccion en dicha primera situacion y adaptado para su liberacion a efectos de liberar dicha proteccién de dicha
primera situacion por medio, como minimo de, una mano del usuario mientras sujeta una parte correspondiente de
dicha asa.

Al disponer una proteccién que tiene una primera situacioén en la que esta restringido el acceso al elemento de corte
y una segunda situacion que permite un acceso al elemento de corte mayor que en la primera situacién y, como minimo,
un dispositivo de bloqueo para bloquear de manera desmontable la proteccién en la primera situacién y adaptado para
su liberacion para liberar la proteccion desde la primera situacién por medio de, como minimo, una mano del usuario
mientras sujeta una parte de asa correspondiente, ello proporciona la ventaja de que la proteccién puede ser bloqueada
en una situacion relativamente segura que restringe el acceso al elemento de corte, y el usuario no necesita reducir el
control o la seguridad del dispositivo de poda, a efectos de liberar el dispositivo de bloqueo.

Los brazos estan preferentemente adaptados para su sujecidn por un usuario en un par de dichas partes de las asas
orientadas substancialmente de forma simétrica, una con respecto a la otra, alrededor de dicho eje.

Esto proporciona la ventaja de minimizar la medida en la que el pivotamiento de los brazos, uno con respecto a
otro, para sujetar la vegetacién a cortar, provoca un par de fuerzas dirigido de manera indeseable hacia los lados sobre
el dispositivo.

Los brazos estan preferentemente adaptados para su sujecion por el usuario en un par de dichas zonas de asa
dispuestas en un plano sustancialmente perpendicular a dicho eje.

Esto facilita la ventaja de minimizar adicionalmente la extensién a la que un par de fuerzas de torsién poco de-
seable, dirigido lateralmente, es aplicado al dispositivo de poda cuando es utilizado para sujetar vegetacion entre el
elemento de corte y el segundo brazo.

El motor puede estar montado en dicho primer brazo.
El dispositivo de poda puede comprender, ademds, como minimo, un suministro de potencia para activar dicho
motor, de manera que como minimo, dicho suministro de potencia estd montado en el primer brazo en un lado del

mismo, dispuesto en oposicion a dicho motor.

Al efectuar el montaje, como minimo, de un suministro de potencia sobre dicho primer brazo en un lado del mismo
opuesto a dicho motor, se consigue la ventaja de distribuir el peso del dispositivo de poda lo mas regularmente posible.

Como minimo, un dispositivo de bloqueo del tipo mencionado se puede adaptar para su accionamiento mecanico.

Preferentemente, los brazos son pivotantes entre una primera posicion que permite el acceso a dicho elemento de
corte y una segunda posicién en la que el elemento de corte es sustancialmente inaccesible.

Esta caracteristica aumenta la seguridad del dispositivo cuando la disposicién de las tijeras es correspondiente a
la posicion cerrada. Impide que el usuario ponga accidentalmente los dedos o manos en contacto con el elemento de
corte, algo que se debe evitar de manera deseable.

El dispositivo de poda puede comprender, ademds, unos primeros medios antagonistas para obligar a dichos brazos
hacia dicha segunda posicion.

El dispositivo de poda puede comprender, ademads, un primer elemento de proteccion dispuesto sobre dicho primer
brazo y un segundo elemento de proteccién dispuesto sobre dicho segundo brazo.
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El segundo elemento de proteccién puede ser desplazable entre una primera posicién que permite acceso a dicho
elemento de corte y una segunda posicion que impide el acceso a dicho elemento de corte.

Esto posibilita el acceso al elemento de corte, por ejemplo, para sustituirlo cuando se ha desgastado.

El dispositivo de poda puede comprender ademads, segundos medios antagonistas para forzar dicho segundo ele-
mento de proteccién hacia dicha segunda posicién.

El segundo elemento de proteccidn puede ser desplazable a dicha primera posicién solamente cuando dichos brazos
se encuentran en la mencionada segunda posicién.

El primer y/o segundo dispositivos de proteccion pueden ser obligados de manera eldstica hacia el elemento de
corte, separdndose del mismo cuando se aplica una fuerza.

Esto es también una caracteristica de seguridad que evita la necesidad de que el usuario pueda establecer contacto
con el elemento de corte o la vegetacién en la zona del elemento de corte, pero permite todavia que el elemento de
corte, que tiene solamente la vegetacion, la atraviese.

El primer y/o segundo elementos de proteccion pueden comprender primeros medios de limitacién de la vegetacion
que tienen una serie de indentaciones y/o salientes dispuestos hacia dicho elemento de corte para proporcionar puntos
de limitacidn o retencion de dicha vegetacion contra aquél.

Esto permite que la vegetacion a cortar sea retenida a tope con el elemento de corte por utilizacién de las tijeras,
reduciendo, por lo tanto, la posibilidad de producir dafios en las manos del usuario o en los dedos al establecer contacto
con el elemento de corte. Dado que el elemento de corte es motorizado, se asociara frecuentemente con el mismo un
movimiento considerable del elemento de corte que, por otra parte, tenderd a separar y desplazar la vegetacion que estd
siendo cortada y, por lo tanto, es deseable limitar dicho movimiento contra la fuerza de corte aplicada por el elemento
de corte.

El primer y/o segundo elementos de proteccién se pueden asociar con dicho elemento de corte, a efectos de que
sea desplazable alejandolo de dicho elemento de corte por la accién de la vegetacion a través de la cual ha efectuado
el corte dicho elemento de corte.

El primer y segundo elementos de proteccion pueden estar adaptados para acoplarse entre si, como minimo, de
forma adyacente a sus extremos respectivos alejados de dicho eje, cuando los mencionados brazos se encuentran en la
segunda posicién mencionada.

El dispositivo de poda puede comprender, ademads, un tercer elemento de proteccion para impedir el acceso a dicho
elemento de corte situado en un extremo alejado de dicho eje.

El tercer elemento de proteccion puede estar adaptado para bloquear dichos primer y segundo elementos de pro-
teccién entre si, cuando dichos brazos se encuentran en la segunda posicién mencionada.

Como minimo, un dispositivo de bloqueo del tipo mencionado puede ser adaptado para bloquear de manera libe-
rable dichos brazos en dicha segunda situacién o posicion.

Un segundo de dichos brazos puede comprender segundos medios de limitacion de la vegetacién para retener dicha
vegetacion insertada entre el mencionado par de brazos contra desplazamientos, una vez que establezca contacto con
dicho elemento de corte.

Los segundos medios de retencién de la vegetacién pueden comprender una serie de indentaciones y/o salientes
dispuestos hacia dicho elemento de corte para proporcionar puntos de tope o de retencion de dicha vegetacion contra
aquéllos.

La serie de salientes puede comprender una serie de dientes inclinados y dirigidos hacia dicho elemento de corte.

El segundo brazo puede comprender un par sustancialmente paralelo de paredes laterales que definen un canal
entre ellos, para recibir, por lo menos parcialmente, dicho elemento de corte al ser desplazado en pivotamiento dicho
elemento de corte hacia el segundo brazo.

El dispositivo de poda puede comprender, ademads, uno o varios elementos de tope para limitar el desplazamiento
de pivotamiento de dichos brazos, uno hacia otro, para limitar dicho elemento de corte en una posicién de pivotamiento
predeterminada con respecto a dicho segundo brazo, a efectos de permanecer alojado dentro de dicho canal.

Esto permite especificamente que el otro de dichos brazos retenga la vegetacion al establecer contacto con el
elemento de corte, pero dado que dicha vegetacién objeto de corte estd dispuesta transversalmente con respecto a
estos dos brazos, al pasar el elemento de corte hacia adentro de dicho canal, realizard un corte completo de cualquier
vegetacion soportada sobre dicho par de paredes laterales.
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El canal puede comprender una superficie interna que se extiende entre dichas paredes laterales sustancialmente
paralelas definiendo una trayectoria de transporte de polvo/desperdicios, que comunica con una abertura de extraccién
de polvo/desperdicios.

El par de paredes laterales sustancialmente paralelas puede estar conformado para permitir que, por lo menos una
parte de dicho elemento de corte pase por completo por dicho canal, al ser desplazado dicho elemento de corte por
pivotamiento hacia el otro de dicho par de brazos.

Las paredes laterales pueden tener un perfil en forma de V para recibir y soportar en su vértice interno la vegetacion
a cortar.

La utilizacién especifica de un perfil en forma de V permite la retencién precisa de la vegetacion de diferentes
didmetros, en una posicion predeterminada, usualmente central, con respecto al elemento de corte.

La salida de impulsién del motor rotativo puede incluir una rueda de impulsién dentada.

El motor puede tener un conjunto de engranajes de salida adaptado para girar alrededor de un eje, de forma
sustancialmente paralela o sustancialmente perpendicular al eje de rotacién de dicha salida de potencia rotativa.

El elemento de corte puede estar montado sobre un elemento de soporte y dispuesto para la rotacion alrededor del
mismo, bajo la influencia de la salida de potencia rotativa.

El elemento de soporte puede incluir una rueda impulsada y una rueda de impulsién alrededor de las cuales se
desplaza el elemento de corte al girar la rueda de impulsion.

El elemento de corte puede girar dentro de un primer plano, y cada uno de los brazos de dicho par incluye una
superficie que se prolonga a cada lado de este primer plano.

El elemento de corte puede comprender una cadena.

Los dientes de la rueda dentada pueden encajar entre los eslabones de la cadena que se utiliza, para proporcionar
una fuerza motriz para la cadena.

La cadena puede incluir ademds una serie de puntas salientes para ayudar a la poda de la vegetacion.

El dispositivo para la poda puede comprender ademds un accionador para controlar el funcionamiento del motor.
El accionador puede ser un controlador de velocidad variable para controlar la velocidad de salida del motor.
Como minimo, uno de dichos dispositivos de bloqueo puede ser adaptado para su accionamiento eléctrico.

El accionador puede comprender, como minimo, un elemento conmutador con medios antagonistas flexibles, mon-
tado en cada uno de los dos brazos, de manera que dicho accionador no puede poner en marcha dicho motor excepto
que esté accionado, como minimo, uno de los elementos de conmutacién de cada brazo.

Esto asegura que el dispositivo de poda puede funcionar solamente cuando el usuario sujeta ambos brazos y utiliza,
por lo tanto, la herramienta correctamente. En el caso de que el usuario tuviera un accidente, resultando ello en
pérdida de sujecién de uno u otro de los brazos, el elemento o elementos conmutadores montados en los mismos
no funcionardn, provocando el paro del motor y, por lo tanto, facilitando una caracteristica de seguridad adicional.
Este conmutador con medios antagonistas flexibles puede proporcionar limitacién mecdnica o eléctrica del accionador
cuando se encuentra en posicion no activa.

El dispositivo de poda puede comprender un dispositivo de tensado autoajustable para permitir el ajuste automatico
del elemento de soporte.

El ajuste de dicho elemento de soporte puede producir el tensado de dicho elemento de corte.

El dispositivo de tensado autoajustable puede comprender medios de tope ajustables para fijar de manera desmon-
table dicho elemento de soporte con respecto a un dispositivo de poda, junto con un bloque de soporte rigido, fijado
rigidamente a uno de dicho par de brazos acoplados de forma pivotante, sobre los que se ha montado dicho elemento de
soporte, teniendo dicho bloque un elemento de ajuste con medios antagonistas flexibles, dispuesto entre dicho bloque
de soporte y dicho elemento de soporte para ejercer una fuerza de desplazamiento sobre dicho elemento de soporte ale-
jandolo del mencionado bloque de soporte cuando el elemento de limitacién o tope se encuentra en posicién liberada.

El elemento antagonista puede comprender un vastago accionado por resorte, que tiene un primer elemento de
trinquete, y teniendo dicho bloque de soporte un segundo elemento de trinquete, de manera que el acoplamiento entre
dichos primer y segundo elementos de trinquete impide el desplazamiento del mencionado vastago hacia el bloque de
soporte.
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El dispositivo de poda puede comprender, ademads, un dispositivo de lubrificacién para depositar un material lubri-
ficante sobre el mencionado elemento de corte.

El dispositivo lubrificante puede incluir un contenedor para el material de lubrificacién situado dentro de dicho
segundo brazo.

El dispositivo de lubrificacién puede estar adaptado para depositar una cantidad predeterminada de material lubri-
ficante sobre dicho elemento de corte como respuesta a la apertura de los mencionados brazos, uno con respecto a
otro, y/o en la apertura y cierre de dichos brazos entre si.

El motor puede ser un motor eléctrico adaptado de forma que se pueda conmutar para efectuar el frenado de dicho
elemento de corte.

De acuerdo con otro aspecto de la presente invencién, se da a conocer un dispositivo de tensado autoajustable para
tensar una cadena sin fin, que se extiende entre dos ruedas dentadas, comprendiendo un elemento de soporte sobre el
que estd montada una de las dos ruedas mencionadas y un bloque de soporte limitado con respecto al desplazamiento
en relacion con la otra de dichas dos ruedas dentadas, de manera que dicho bloque de soporte tiene medios de tope
ajustables, asociados operativamente con el mismo, para fijar de manera liberable dicho elemento de soporte con
respecto al mencionado bloque de soporte, y cuyo dispositivo comprende, ademds, como minimo, un elemento de
ajuste dispuesto entre dicho bloque de soporte y el elemento de soporte, y recibiendo la accién antagonista elastica de,
como minimo, un resorte de compresion para ejercer una fuerza de desplazamiento sobre dicho elemento de soporte
en direccién de alejamiento con respecto a dicho bloque de soporte cuando el elemento de retencién o de tope se
encuentra en posicion liberada.

Al disponer un dispositivo tensor en el que, como minimo, un elemento de ajuste, dispuesto entre un bloque de
soporte y un elemento de soporte, recibe la accién antagonista eldstica por medio de, como minimo, un resorte de
compresion para ejercer una fuerza de desplazamiento sobre el elemento de soporte en direccion de alejamiento con
respecto al bloque de soporte, cuando un elemento de tope se encuentra en posicion liberada, se consigue la ventaja de
hacer que el dispositivo tensor tenga una construccién mas simple y mayor facilidad de montaje que los dispositivos
tensores conocidos, reduciendo de esta manera el coste de fabricacidn del dispositivo tensor.

El dispositivo tensor puede comprender ademds un sistema de bloqueo entre dicho elemento de ajuste por medios
antagonistas eldsticos y dicho bloque de soporte destinado a limitar al elemento de ajuste con respecto a su desplaza-
miento hacia dicho bloque de soporte.

El sistema de bloqueo puede comprender uno de una serie de dientes de trinquete o brazo de trinquete dispuestos
sobre dicho bloque de soporte, y la otra de dicha serie de dientes de trinquete o brazo de trinquete dispuestos sobre
dicho elemento de ajuste, de manera que el brazo de trinquete se acopla con dichos dientes de trinquete para limitar el
desplazamiento de dicho elemento de ajuste hacia dicho bloque de soporte.

De acuerdo con otro aspecto adicional de la presente invencion, se da a conocer un sistema de cadena que com-
prende una cadena sin fin, dos ruedas dentadas sobre las que estd soportada dicha cadena y un dispositivo tensor
autoajustable, tal como se ha definido anteriormente.

De acuerdo con otro aspecto adicional de la presente invencion, se da a conocer un dispositivo de lubrificacion para
un aparato de corte motorizado que tiene un par de brazos adaptados para pivotar, uno con respecto a otro, alrededor
de un eje para ajustar el dngulo entre dichos brazos, y teniendo, como minimo, un asa correspondiente adaptada para
su sujecién por el usuario; un motor que tiene una salida rotativa de accionamiento; y un elemento de corte montado
en dicho primer brazo y adaptado para su impulsién con respecto a dicho brazo por medio de dicha salida de potencia
rotativa para cortar la vegetacion que se presenta al mismo, comprendiendo el dispositivo medios de aplicaciéon o
depésito para depositar una cantidad predeterminada de material lubrificante sobre dicho elemento de corte como
respuesta a la apertura de dichos brazos uno con respecto a otro y/o a la accién de apertura y cierre de los brazos entre
si.

El dispositivo de lubrificaciéon puede comprender, ademads, un contenedor para el material lubrificante, adaptado
para su colocacién dentro de uno de dichos brazos.

Los medios de aplicacién o depdsito pueden estar adaptados para ajustar dicha cantidad predeterminada en corres-
pondencia a la velocidad a la que es impulsado dicho elemento de corte.

A continuacidn, se describirdn varias realizaciones preferentes de la presente invencién, solamente a titulo de
ejemplo, y con referencia a los dibujos adjuntos, en los cuales:

la figura 1 muestra una vista lateral de una realizacién de la invencion, con el par de brazos en posicién “cerrada”;

la figura 1a es una vista esquematica, invertida, de los brazos de la realizacién de la figura 1, mostrando en
lineas de trazos el mecanismo interno de funcionamiento del mismo;
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la figura 1b es una vista en seccién de uno de los brazos de la realizacién de la figura 1a, segin la linea de
corte (I-I);

la figura 1c es una vista lateral, en oposicion, de la realizacién de la figura 1;
la figura 2 muestra la vista lateral de la figura 1, pero con los brazos en posicion “abierta”;
la figura 3 es una vista en perspectiva, frontal, de la realizacién de la figura 1, con los brazos en posicién abierta;

la figura 4 es muestra una vista lateral de la realizacion de la figura 1, con una muestra de vegetacion representativa
que ha sido cortada parcialmente;

la figura 5 muestra la accion de corte continuado de la vegetacion de la figura 4, pero en una fase mds avanzada;

la figura 6 muestra esquemdticamente un mecanismo interno del aparato de la figura 2, segiin la linea de corte
(X-X);

la figura 7 muestra una vista en seccién de una parte del elemento de corte de cadena;

la figura 8 es una vista a mayor escala, en seccion, de una realizacion alternativa de la presente invencion, mostrando
un dispositivo tensor mejorado para el autoajuste de la cuchilla;

la figura 9 es una vista, en perspectiva, desde un lado del dispositivo tensor de autoajuste de la cuchilla, segin la
figura 8;y

la figura 10 es una vista frontal del dispositivo tensor de la cuchilla autoajustable de la figura 9.

Haciendo referencia particularmente a la figura 1 de los dibujos, se ha mostrado un dispositivo de poda designado,
en general, con el numeral (2). En el ejemplo mostrado en la figura 1, se puede apreciar que el dispositivo de poda
comprende un par de brazos acoplados de forma pivotante (4) y (6). En este ejemplo, el brazo superior (6) de dicho par
de brazos (4), (6) comprende una estructura combinada formada por un elemento de corte (8) y una parte externa (10)
forzada de forma antagonista hacia el elemento de corte (8). Un punto de pivotamiento (12), que en esta realizacién
esté constituido por un perno pasante apropiado, articula el primer brazo (4) del par de brazos al segundo brazo (6) de
dicho par de brazos, de manera que los brazos (4), (6) pueden ser “abiertos” y “cerrados” por el movimiento apropiado
correspondiente de las asas respectivas (14) y (16) de los brazos.

Haciendo referencia, a continuacion, en particular a la figura 2, se puede apreciar que el usuario puede desplazar
las asas (14), (16) separandolas entre si (tal como se ha indicado por la flecha -A-), de manera que los brazos (4), (6) se
desplazan también uno con respecto a otro a la posicidn “abierta” con intermedio del punto de pivotamiento (12). Se
puede apreciar de esta figura que la abertura de los brazos (4), (6) expone el elemento de corte (8), de manera que se
puede introducir vegetacion para su poda en el espacio entre el brazo (4) y el elemento de corte (8). La consecuencia
de ello es, desde luego, que en la figura 1, en la que los brazos (4), (6) se han mostrado en posicién “cerrada”, el
elemento de corte (8) estd protegido de forma general, de manera que no es sustancialmente accesible. Esto serd mas
comprensible a partir de la siguiente descripcion y, en particular, con referencia a la figura 6.

Uno o varios dispositivos de bloqueo (no mostrados) bloquean, de manera desmontable, los brazos (4), (6) en la
posicion “cerrada”, uno con respecto al otro, o pueden ser liberados de la manera que se describird de forma mas
detallada a continuacién, para permitir que los brazos (4), (6) pivoten uno con respecto al otro, pasando a la posicién
“abierta”.

Haciendo referencia, en particular, a la figura 3, se puede apreciar que el elemento de corte (8), que en este ejemplo
estd formado por una cadena de eslabones, pasa sobre un elemento de soporte, que en este ejemplo es un soporte
alargado longitudinalmente (20) o “barra” para la cadena. Una seccién longitudinal de la cadena (8) se ha mostrado en
la figura 7. Se puede apreciar que la cadena (8) comprende una serie de eslabones (22) que sirven para interconectar
conjuntos de pares de elementos de cadena (24). La construccién de la cadena de eslabones (8) de la forma indicada
es, por lo tanto, convencional. Este tipo de cadenas es utilizado, por ejemplo, en sierras de cadena para cortar arboles
y, también en bicicletas y motocicletas para transmitir la fuerza motriz. También se ha mostrado, en la figura 3, si bien
no es esencial para el funcionamiento de la invencidn, una serie de salientes apuntados (26) acoplados a la cadena
(8), utilizados para ayudar en la operacion de corte de la cadena (8). Serd evidente para los técnicos en la materia que
una sierra de cadena convencional utiliza una cadena de eslabones con estos salientes apuntados fijados a la misma.
El objetivo de los salientes apuntados (26) consiste en proporcionar la accién de corte o rebanado de la cadena en la
vegetacion a la que se aplica. Esta cadena (8) y el soporte o “barra” (8) son similares a los utilizados en una sierra de
cadena convencional, pero a efectos de comprension de la presente invencidn, representan simplemente un elemento
de corte motorizado.

Se puede apreciar de la figura 3 que la cadena (8), que estd montada sobre el soporte de cadena (20), al cual rodea,
se extiende dentro de un plano que se ha mostrado como (ABCD) en el dibujo. Se puede apreciar de la figura 3 y
también de la figura 6 que el brazo (4) y la parte externa (10) del brazo (6) comprenden tapas laterales (indicadas
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respectivamente con los numerales -4a-, -6a- y -4b-, -6b-) que sirven, cuando los brazos (4), (6) se encuentran en
posicién “cerrada” (figura 1), para encapsular o rodear, por lo menos parcialmente, la cadena (8). Haciendo referencia
a la figura la, se observa que la parte de tapa (6) comprende dos placas laterales sustancialmente paralelas (-6a- y
-6b-) que tienen una separacion entre si ligeramente mayor que la anchura maxima de la cadena y/o soporte o barra
de la cadena (20). Los bordes externos (6¢) de cada una de las placas (6a) y (6b) estdn interconectados por una placa
externa sustancialmente perpendicular (no mostrada), de manera tal que esta parte de brazo (6), en seccion transversal,
presenta un perfil sustancialmente en forma de U, dentro del que se puede alojar, por lo menos parcialmente la cadena
(o elemento de corte motorizado). El extremo frontal de este brazo (6) esta curvado adicionalmente a efectos de
encerrar parcialmente el extremo frontal del extremo curvado del elemento de corte, tal como se muestra en la figura
la. También es posible que los brazos (4), (6) establezcan tope entre si en sus extremos frontales, en la posicion cerrada,
para restringir por completo el exceso al extremo frontal del elemento de corte (8). Esto mejora significativamente la
seguridad del aparato, dado que se pueden producir accidentes por el contacto inadvertido entre el extremo frontal del
elemento de corte (8) y una pieza a trabajar o el suelo, provocando pérdida de control del aparato, o bien el elemento
flexible de suministro eléctrico a motor (36) puede ser cortado inadvertidamente al pasar por el intersticio entre los
brazos (4), (6).

El elemento de placa que conecta los bordes externos (6¢) de las placas (6a), (6b) del brazo (6) puede comprender
un panel (no mostrado) que puede ser abierto para dar acceso a la cadena (8) dentro del brazo (6), por ejemplo,
para reparar la cadena (8) o para substituirla cuando se desgasta. La seguridad del dispositivo de poda (2) se puede
aumentar adicionalmente si el panel estd conectado a un mecanismo de interconexién accionado eléctricamente y/o
mecédnicamente (no mostrado) que solamente permite que el panel sea abierto cuando el motor es desconectado y/o
los brazos (4), (6) se encuentran en posicién “cerrada”. El mecanismo de interconexion puede ser dispuesto, también,
para impedir el accionamiento del motor cuando el panel se encuentra abierto.

De manera alternativa, o adicionalmente, se puede disponer una llamada proteccion frontal (no mostrada) que

reduce el acceso al extremo frontal del elemento de corte (8). Este puede hacer tope o puede encerrar los extremos
frontales de los brazos (4), (6) cuando se encuentran en su posicién cerrada para impedir también la apertura de los
brazos (4), (6) entre si.

Con respecto a las figuras la y 1b, el elemento de brazo mencionado (4) estd dispuesto también con forma en
seccién transversal sustancialmente en U (figura 1b) dentro de la que se puede alojar, por lo menos, una parte de la
cadena (8) (tal como se ha indicado en lineas de trazos en la figura 1b). De este modo, en la configuracién cerrada, los
brazos (4), (6) sirven para recibir, por lo menos parcialmente, el elemento de corte motorizado (cadena -8-). Ambos
brazos (4), (6) estdn dotados de partes extremas frontales curvadas para encerrar también de forma parcial el extremo
frontal curvado del elemento de corte.

Se puede apreciar a partir de la figura 1, por lo tanto, que, cuando los brazos (4), (6) se encuentran en posicién
cerrada, no es posible el acceso directo a la cadena (8) (y, en particular, a los salientes apuntados -26- fijados a
la misma). Esto proporciona una caracteristica significativa de seguridad para el usuario del dispositivo de poda de
vegetacion (2), de acuerdo con la presente invencion. Al prever que cada una de las partes de tapa (4a), (4b) y (6a),
(6b) de sus respectivos brazos (4), (6) se extienden en direccion paralela al plano (ABCD), pero que cada una de
estas extensiones estdn dispuestas para su desplazamiento lateral, tanto con respecto al plano en el que gira la cadena
(8) como fisicamente de la propia cadena (8), entonces el acceso a la cadena (8) por el usuario desde una direccién
perpendicular a este plano (ABCD) no es posible cuando los brazos (4), (6) se encuentran en posicién cerrada. Los
brazos (14) y (16) estdn disenados de manera que, cuando se llevan a la configuracién cerrada, tal como se ha mostrado
en la figura 1, las partes del asa se acoplaran entre si para definir un tope extremo limitado a la posicién cerrada después
de pivotamiento (figura 1). En esta realizacion, el brazo (16) estd dotado de un cuerpo envolvente (17) del motor (que
se describird mas adelante) contra el que una parte interna (19) del asa superior (14) se acopla definiendo esta posicién
de tope extremo (figura 1) (el término “interno” utilizado para indicar proximidad al eje de pivotamiento -12-). Esta
posicién de tope extrema que se ha definido provoca que las partes laterales de tapa (4a) y (4b) del brazo (4) encierren
parcialmente la cuchilla, pero mantengan al brazo (4) en una posicién en la que su cara interna (4c) (figura 1b) no
puede acoplarse a la cuchilla (8), tal como se ha mostrado. Por esta razén, el brazo (4), si bien es capaz de encerrar
parcialmente el elemento de corte, se ve impedido de acoplamiento con el mismo cuando se encuentra en configuracién
cerrada. De manera similar, tal como se describird a continuacién de manera mds detallada, el brazo superior (6) es
forzado por pivotamiento a la posicién mostrada sustancialmente en las figuras 1, la y 2, de manera que envolvera
parcialmente el elemento de corte o cadena (8) pero tiene una posicion de tope tal como se ha mostrado, que impide
que se pueda desplazar estableciendo contacto con dicho elemento de corte permitiendo nuevamente que el elemento
de corte, quede encerrado parcialmente, pero que no pueda llegar a interferencia con el funcionamiento de dicho
elemento de corte.

Se puede apreciar a partir de las figuras que, en esta realizacién, el brazo (4) tiene una serie de indentaciones o
salientes en el mismo, en este caso, dientes salientes (28), que se utilizan en la utilizacién del dispositivo de poda, para
retener la vegetacion que se estd cortando por la cadena (8) en una posiciéon fundamentalmente inmévil con respecto
a los brazos (4), (6) y el elemento de corte (8). Quedara evidente que, a efectos de conseguir una poda eficaz de
la vegetacion, la vegetacion que se debe podar tiene que ser retenida de manera firme con respecto al elemento de
corte, de manera que se pueda obtener un corte preciso. El objetivo de los dientes (28) es, por lo tanto, conseguir esta
funcién. En caso deseado, los dientes (28) podrian también quedar constituidos en los brazos (6) adicionalmente o
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alternativamente a los del brazo (4). Asimismo, serd igualmente eficaz cualquier forma o perfil adecuado de dichas
indentaciones o salientes que consiguen la retencién de la vegetacion de manera firme con respecto al elemento de
corte. Tal como se observa en las Figuras 1 y 2, la direccién de rotacién de la cadena (8) estd indicada por las flechas
sobre el soporte o barra de cadena (20). La utilizacion especifica de los dientes (28) de la sierra es tal que la rotacién
de la cadena (8) hard que ésta se acople con cualquier pieza a trabajar colocada entre la misma y los brazos (4), de
manera que la accién de corte intentard desplazar la rama o pieza a trabajar en direccion hacia el eje de pivotamiento
(12), lo que servird en la practica para impulsar dicha pieza a trabajar o rama a establecer acoplamiento positivo con
los dientes (28), mejorando por lo tanto el efecto de sujecion resultante por la utilizacién de dichos dientes (28). Si se
utilizan dientes en el brazo (6), entonces es preferible que los dientes de la sierra sean inclinados en direccién opuesta
a la del brazo (4), a efectos de provocar nuevamente que cualquier pieza a trabajar que es cortada se vea forzada a
retencion o acoplamiento positivo de manera similar a la utilizacién de los dientes (28).

A efectos de conseguir una fuerza de accionamiento motriz de la cadena (8), el extremo préximo (es decir, el
extremo alejado del plano -ABCD- en la figura 3) de la barra o soporte de cadena (20) comprende una rueda dentada
de impulsién o pifién (30) (mostrado en la figura la y en la figura 6, pero no visible en las otras figuras) que se acopla
e impulsa la cadena (8) de manera convencional.

Asimismo, serd evidente que el extremo distal de la barra o soporte de la cadena (20) incluye una rueda dentada o
pifién (32) (mostrado nuevamente en la figura la y en la figura 6, pero no visible en las otras figuras) para permitir la
rotacion de la cadena (8) alrededor del soporte de cadena (20). La cadena (8) gira, cuando es impulsada por el pifién
de impulsién (30), por lo tanto, formando un bucle continuo alrededor de la periferia externa del soporte o barra de
cadena (20). Se podra observar de la figura 6 que el pifién de impulsion (30) estd acoplado a un eje de salida (34) de un
motor eléctrico (36). En el ejemplo que se ha mostrado, el motor (36) proporciona una salida directa rotativa para el
eje de salida (34), si bien los técnicos en la materia apreciardn que, dependiendo de las condiciones de utilizacién del
dispositivo de poda, puede ser util una caja de engranajes (no mostrada) entre el motor (36) y el pifién de impulsién
(30), a efectos de ajustar la magnitud del par y/o la velocidad de rotacién de la cadena (8), al ser ésta impulsada. De
esta manera, el elemento de corte funciona como elemento de corte convencional de una sierra de cadena.

El suministro de corriente al motor (36) es proporcionado de manera convencional por un cable de corriente (38)
que serd acoplado a una fuente de suministro eléctrico principal o similar. (De manera alternativa, si bien no se ha
mostrado, la potencia puede ser suministrada por una bateria o un motor de gasolina). En una implementacién es-
pecialmente ventajosa de la invencion, el motor (36) estd accionado por una bateria recargable, que estd dispuesta
en el cuerpo envolvente del aparato en el lado opuesto al motor (36). Esto permite una disposicidn particularmente
ergondmica en la que el peso de la bateria recargable equilibra el del motor (36), de manera que el centro de gravedad
del aparato se encuentra lo mas cerca posible al plano central del aparato. El funcionamiento del motor (36) depende
del accionamiento del interruptor (40) por el usuario del dispositivo (2). El interruptor de accionamiento (40) esta
montado convenientemente sobre una de las asas, en este ejemplo, el asa (14). Al montar el interruptor (40) en el asa,
es fécil para el usuario del dispositivo no solamente retener y hacer funcionar el dispositivo, sino también disponer
de medios de activacién o desactivacion del motor (36). Ademads, es factible (si bien de modo opcional) que exista un
dispositivo operativo secundario montado en la otra asa (16). Este funcionaria como mecanismo de “seguridad ante fa-
llos”, de manera que excepto en el caso de que ambos accionadores estuvieran presionados o activados por el usuario,
el dispositivo no podria funcionar. Esto es ttil en situaciones tales como las que puede encontrar el usuario situado en
posicién elevada en una escalera o similar, y elevandose posiblemente para cortar la vegetacion. Es sabido que estas
situaciones son potencialmente peligrosas y es deseable asegurar que el usuario deba tener ambas manos en el dispo-
sitivo de poda (2) para el funcionamiento. Un ejemplo de este mecanismo de seguridad secundario se ha mostrado por
un elemento conmutador desplazable secundario (41), que también es facilmente accesible con los dedos del usuario
cuando sujeta el asa (16). La utilizacién de mecanismos de conmutacién dobles es convencional dentro de muchas
formas de herramientas motorizadas, y su funcionamiento especifico no debe ser descrito de manera detallada. No
obstante, su funcionamiento puede ser eléctrico o una combinacién de mecanismos eléctrico y mecdnico. Por ejem-
plo, el funcionamiento del motor no podra tener lugar excepto en el caso de que ambos elementos conmutadores (41)
sean desplazados de una posicidén sin accionamiento a una posicién en la que han sido accionados. De esta manera,
el mecanismo de seguridad contra fallos puede comprender simplemente una conexién eléctrica al motor, requirien-
do una entrada eléctrica doble o puede proporcionar una cierta forma de mecanismo de tope mecdnico impidiendo
conexion eléctrica entre el conmutador (41) y el motor. Una ventaja especifica de esta invencion estard determinada
por el hecho de que, en caso de que el usuario soltara una u otra de las asas, el funcionamiento del motor se pararia
inmediatamente.

Una caracteristica, adicional, de seguridad significativa es la disposicién de un mecanismo de interconexién accio-
nado eléctricamente y/o mecanicamente para bloquear los brazos (4), (6) en posicién “cerrada”, uno con respecto al
otro, y que es liberado de la situacién de bloqueo por medio de los elementos de conmutacién (40), (41) o por medio
de interruptores adicionales, o sobre las asas (14), (16). Esto asegura que incluso si el motor es accionado (aunque el
dispositivo de poda -2- puede ser dispuesto de manera tal que el motor no pueda ser accionado si los brazos -4-, -6- se
encuentran en posicion “cerrada’”), el acceso a la cadena (8) queda impedido hasta que el mecanismo de interconexién
es liberado de su posicion de bloqueo para permitir que los brazos (4), (6) sean desplazados a la posicion “abierta”.
Ademads, dado que el mecanismo de interconexion es liberado por medio de las manos del usuario mientras retiene
las asas (14), (16), el usuario no reduce el control del dispositivo de poda (2) a efectos de liberar el mecanismo de
interconexion.
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El interruptor (40) de esta realizacidn no solamente controla el funcionamiento del motor (36) sino que, dependien-
do de la presién aplicada al mismo por el usuario, determina la velocidad de salida del motor (36). Estos interruptores
son facilmente disponibles en la practica.

La seguridad del dispositivo de poda puede ser aumentada adicionalmente al disponer un mecanismo de freno para
parar la cadena (8) lo mas rapidamente posible cuando se interrumpe la potencia al motor (36). Una forma de conseguir
este efecto consiste en hacer que el motor (36) quede dispuesto en cortocircuito cuando se libera el interruptor (40),
de manera que el motor (36) actia como freno electromagnético.

Se apreciard de lo anterior que los dientes tanto del pifién de impulsién (30) como del pifién arrastrado o impulsado
(32) funcionan acoplandose a la cadena (8) de manera convencional. Evidentemente, el contacto por friccién que tiene
lugar en virtud de este acoplamiento y también el desgaste de la cadena (8) alrededor de la periferia del soporte o
barra de cadena (20) pueden provocar la generacioén de una cantidad significativa de calor. Por lo tanto, es aconsejable
no solamente la aplicacién de una cierta lubrificacién al conjunto del elemento de corte, incluyendo el dispositivo de
impulsion, sino también un mecanismo dispuesto para variar el tensado de la cadena (8), si tiene lugar desgaste durante
la utilizacion.

A efectos de proporcionar lubrificacidn para la cadena (8) y su mecanismo de impulsién (30), (32), (34), se dispone,
por lo tanto, un recipiente de aceite (42) montado de forma adyacente al pifién de impulsién (30) y capaz de provocar
el goteo de aceite lubrificante sobre el pifion motriz (30) durante la utilizacién del motor (36). El mecanismo de
lubrificacion puede tener un receptaculo de lubrificacion (no mostrado) dispuesto dentro del asa mas ligera (14), como
resultado de la cual el aparato tiene una construccién compacta, y el peso del aparato estd lo mds equilibrado posible.
El mecanismo de lubrificacién puede ser dispuesto para facilitar una cantidad fija de lubrificante como respuesta a la
apertura de las asas (14), (16) una con respecto a la otra, o como respuesta a la apertura y cierre posterior de las asas
(14) y (16) una con respecto a la otra. También es posible que el mecanismo de lubrificacién tenga en cuenta niveles
de calentamiento mds elevados de la cadena (8), al controlar la cantidad de lubrificante facilitado dependiendo de la
velocidad a la que es impulsado el motor (36), de manera que se facilita una mayor cantidad lubrificante a velocidades
operativas mayores del motor (36).

El mecanismo de tensado de la cadena que se utiliza en esta realizacion especifica es un mecanismo del tipo
utilizado convencionalmente en la técnica de las sierras de cadena. La barra o soporte de cadena (20) (tal como se ha
mostrado en la figura 1a) estd montado de manera firme al brazo (16) en la zona del cuerpo envolvente (17) del motor,
por un perno roscado apropiado (no mostrado). Dicho perno roscado tendrd una primera cara de acoplamiento contra
la cual queda en contacto una cara del soporte o barra de cadena (20), y un segundo elemento de tuerca roscada queda
colocado con capacidad de rotacion sobre dicho perno, a efectos de comprimir la barra o soporte de cadena (20) entre
ambos elementos. El funcionamiento de esta tuerca o perno se puede conseguir en una serie de maneras distintas,
pero habitualmente se utilizard un elemento de pifién externo que puede ser obligado a girar manualmente de la forma
apropiada. En el caso de que la utilizacién del elemento de corte provoque el aflojamiento de la cadena (por ejemplo,
por el aumento de la distancia entre eslabones de cadena adyacentes), el soporte o barra de cadena (20) puede ser
desplazado de forma deslizante alrededor de este perno en direccién de alejamiento del eje de pivotamiento (12) del
dispositivo de poda, al liberar, en primer lugar, la tuerca del mecanismo de perno y tuerca que limitan el mecanismo
y desplazando manualmente la cuchilla en direccién de alejamiento con respecto a dicho eje de pivotamiento (12),
incrementando de manera efectiva la distancia entre el pifién (32) y el pifién (30), provocando el tensado de la cadena
sobre los mismos. Una vez se ha conseguido el tensado apropiado, el soporte o barra de cadena (20) es fijado en la
nueva posicion por el nuevo tensado apropiado de la tuerca y perno. Este dispositivo tensor de cadena es convencional
para las sierras de cadena.

Haciendo referencia a continuacién a las figuras 4 y 5, por este orden, se describird el funcionamiento del dis-
positivo (2). El objeto cilindrico grande (44) de los dibujos representa la vegetacién a podar y, en este ejemplo, estd
destinado a representar una seccién de una rama o un arbusto o similar. Suponiendo, en primer lugar, que los brazos
(4), (6) se encuentran en posicién “abierta” (figura 2) y que la rama (44) estd colocada entre la superficie inferior de
la cadena (8) adyacente a los dientes (28) del brazo (4), entonces el usuario cerrard las asas (14), (16) del dispositi-
vo hasta el momento en que la rama (44) establece contacto con la superficie inferior de la cadena (8) con su parte
superior (44a) y los dientes (28) del brazo (4) con su parte inferior (44b). Al presionar el usuario el interruptor (40),
la cadena (8) girard y los salientes apuntados (26) formados en la misma cortardn la rama (44) de manera conocida.
Mientras se produce esta accidn, el usuario continuara cerrando las asas (14), (16) para efectuar una fuerza antagonista
sobre la rama (44) para que se encuentre en contacto con dicho elemento de corte. Al desplazarse las asas (14), (16)
entre si, la fuerza aplicada a las mismas, que actia con intermedio de la punta de pivotamiento (12), provoca que los
brazos (4) y (6) también se desplacen acercandose entre si. De esta manera, por lo tanto, la rama (44) es abrazada de
manera efectiva entre el brazo inferior (4) y la cadena (8) y su soporte o barra de cadena (20) provocando el corte
de la rama (44). La posicién de la figura 4, por lo tanto, es la que corresponde a que la rama (44) ha sido cortada
aproximadamente a la mitad de su didmetro.

La fuerza continuada aplicada a las asas (14), (16), a efectos de acercarlas, tiene como resultado la posicién
mostrada en la figura 5. Es este caso, se puede apreciar que el brazo (4) ha sido llevado a su posicién completamente
cerrada, de manera que las partes de tapa lateral (4a) y (4b) del brazo (4) protegen efectivamente la parte inferior
de la cadena (8) contra cualquier contacto por el usuario, si bien los dientes (28) se acoplardn todavia reteniendo la
rama desde uno u otro lado del elemento de corte (tal como se ha mostrado). Se observara, no obstante, que la parte
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externa (10) del brazo superior (6) ha sido desplazada por pivotamiento desde su posicién, tal como se ha mostrado
en cualquiera de las otras figuras. En esta realizacién especifica, la parte superior (10) del brazo superior (6) estd
conectada con pivotamiento a los elementos de brazos (6) y es forzada hacia la posicién extrema de tope mostrada
en las figuras 1 y 2, a efectos de hacer tope intimamente y envolver parcialmente el elemento de corte o cadena (8).
Esto funciona como mecanismo de proteccidon de cadena. No obstante, esta proteccion de cadena, si no es pivotante,
limitarfa la profundidad de las ramas que se podrian cortar a la profundidad del soporte o barra de cadena (20). No
obstante, al hacer la parte externa (10) pivotante, entonces al pasar la rama (44) sobre el soporte de cadena (20) durante
la operacién de corte, y tal como se ha mostrado en la figura 5, la parte superior (44a) se vera eventualmente forzada
a tope con esta parte externa (10), de manera que el desplazamiento continuado de la rama mas alld de la barra o
soporte de corte realizard un desplazamiento de pivotamiento de la parte externa (10), tal como se ha mostrado en la
figura 5, permitiendo que la rama continde desplazdndose mads alld de la cadena (8) y del soporte o barra de cadena
(20) a efectos de completar el corte de cualquier rama que tenga una profundidad mayor que la del soporte o barra
de cadena (20). Una vez que las ramas cortadas han sido retiradas del dispositivo de poda, el resorte antagonista de
esta parte externa (10) provoca que dicha parte (10) recupere la posiciéon mostrada en la figura 1, proporcionando
de manera efectiva su funcién de proteccion de cadena. Tal como se ha mencionado, esta proteccién de cadena estd
limitada en su desplazamiento de pivotamiento de manera que no sea llevada a acoplamiento con la cadena sino a
abrazarla parcialmente, tal como se ha mostrado en la figura 1a. Esto proporciona una profundidad de corte variable
con independencia de la profundidad del soporte o barra de cadena (20).

Es necesario, en este ejemplo, tener una parte movil del brazo (6) dado que las partes (6a), (6b) de los brazos
que estan dispuestos en uno u otro lado de la cadena (8) en direccion perpendicular al plano (ABCD), de otro modo
simplemente harfan tope con la superficie superior de la rama (44) e impedirian el cierre adicional del brazo (4) hacia
la cadena (8) y soporte o barra de cadena (20). Tal como se ha mostrado en la figura 5, el resorte que proporciona la
fuerza de resorte de la parte externa (10) del brazo (6) se ha mostrado con el numeral (46).

Haciendo referencia a continuacion a la figura 1c que muestra el lado opuesto del dispositivo de poda de la figura 1,
el dispositivo estd dotado de una abertura apropiada (100) para la extraccién del polvo o virutas. Tal como se observara
en las figuras 4 y 5, la operacion de corte de la cadena (8) provoca que pasen virutas de madera y serrin al cuerpo
envolvente (17) del motor y al pifién (30). Este desplazamiento queda favorecido, ademads, por la formacién del canal
con seccién en U en el brazo (4). De este modo, la parte inferior del cuerpo (17) envolvente del motor estd dotada
de un canal interno apropiado y una abertura externa (100), de manera que el serrin o virutas de madera que hayan
pasado al interior del cuerpo envolvente del motor son simplemente extraidos de manera que caen por dicha abertura,
de manera que la velocidad de rotacién de la cadena creard un flujo de aire apropiado que sirve para impulsar las
virutas de madera hacia afuera de la herramienta.

Una de las ventajas principales de la presente invencion es la capacidad en conseguir medios de fijar rigidamente
la rama o pieza a trabajar (44), en proximidad intima de la cuchilla, durante la operacion de corte. En esta realizacién
especifica, otra mejora prevé que el elemento de corte queda abrazado parcialmente, a efectos de impedir el acceso
inadvertido al mismo, proporcionando una caracteristica de seguridad adicional para el operador. En otra variante
adicional (no mostrada), la invencién puede ser modificada adicionalmente, de manera que el funcionamiento del
elemento de corte de la realizacion de las figuras 1 a 5 no es posible en ausencia de un articulo a cortar, colocado entre
el elemento de corte y el brazo (4). Esto se podia conseguir al disponer un mecanismo sensor apropiado para registrar la
presencia de una rama entre dicho elemento de corte (8). Un ejemplo seria la disposicién de una accién de pivotamiento
con mayor limitacién del brazo inferior (4), que fuera obligado a la posicién, mostrada convencionalmente en las
figuras 1 a 5. El grado de desplazamiento por pivotamiento de dicho brazo (4) alrededor de este punto de pivotamiento
adicional quedaria limitado solamente a unos pocos grados, de manera que, cuando se coloca una rama entre dicho
brazo (4) y el elemento de corte (8), y se cierran dichos brazos, la resistencia de la rama (44) provocaria un ligero
desplazamiento por pivotamiento del brazo (4), venciendo la accién antagonista asociada al mismo. La deteccién de
este desplazamiento por pivotamiento seria indicativa entonces de la presencia de una rama a cortar y un dispositivo
adecuado utilizado dentro del dispositivo de corte para permitir el funcionamiento del motor por activacién de los
interruptores, tal como se ha descrito anteriormente. También en este caso, la caracteristica mencionada podria ser
mecdnica o eléctrica. En el caso de funcionamiento eléctrico, un ejemplo podria ser que, cuando el brazo (4) se
encuentra en posicién de pivotamiento cerrada, tal como se ha mostrado en las figuras 1 a 3, entonces un contacto
eléctrico apropiado activa un elemento de conmutacién apropiado, impidiendo el funcionamiento del motor. Una vez
interrumpido dicho contacto eléctrico (por el desplazamiento de pivotamiento efectuado por deteccién de una rama),
el funcionamiento del motor puede ser iniciado. Otra mejora de este tipo de sistema de deteccion de pivotamiento serd
que, una vez que la rama ha sido cortada por completo y cae separandose de la herramienta, la fuerza antagonista
sobre el brazo (4) desaparecerd, provocando su regreso a la posicién normal por la accién antagonista de elasticidad
que provoca el cierre del contacto eléctrico antes mencionado y, por lo tanto, la interrupcién de funcionamiento del
motor, parando la herramienta. De este modo, esta accién no solamente permitiria el funcionamiento de la herramienta
solamente en presencia de una rama, sino que el funcionamiento de la herramienta cesaria automaticamente una vez
que la rama haya sido cortada por completo.

Si bien, en el ejemplo mostrado en las figuras 1 a 5, el elemento de corte (8) y la parte externa (10) del brazo (6),
obligado hacia el elemento de corte (8), comprenden conjuntamente un brazo (6) del par de brazos (4), (6), se apreciara
que éstos pueden quedar constituidos como elementos separados. Por ejemplo, podria ser igualmente el caso de que
mientras un brazo (4) del par de brazos es tal como se ha mostrado en los dibujos, el otro brazo podria comprender
igualmente el soporte o barra de cadena (20) y su cadena asociada (8). Por lo tanto, en este ejemplo, la caracteristica

11



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2273175 T3

indicada con el numeral (10) en los dibujos no estaria constituida realmente como parte del otro brazo del par de
brazos, sino que seria una parte obligada al pivotamiento por un resorte, constituida como elemento separado. Esta
distincion, no obstante, no es determinante de la presente invencion.

Se comprenderd, por los técnicos en la materia, que el sentido de rotacién de la cadena (8), alrededor del soporte
o barra de cadena (20), determina la orientacién de los dientes (28). Asimismo, este sentido de rotacion determinara
entre cudl de los brazos (4) 6 (6), mostrados en los dibujos, y la cadena (8), se encuentra la rama (44) a cortar.
Evidentemente, no es util que la cadena gire en el sentido que provoca que la rama (44) sea empujada en alejamiento
del dispositivo de poda, sino que sea arrastrada hacia el dispositivo de poda (2) y, incluso en este caso, que quede
acoplada con la menor capacidad de movimiento posible por los dientes (28).

En otro desarrollo de la presente invencién, mostrado en las figuras 8 a 10, se dispone una cuchilla autoajustable o
dispositivo tensor de cadena para sustituir el dispositivo tensor de cadena ajustable manualmente, que se ha mostrado
con referencia a la figura la.

Haciendo referencia a continuacién a la figura 8, se ha mostrado un dispositivo alternativo de poda (2”) (idéntico al
dispositivo de poda -2- de la figura 1, a excepcidn del dispositivo de tensado de la cadena), que tiene un dispositivo de
tensado de cuchilla modificado, tal como se ha mostrado, en general, por las flechas (450). Tal como se ha explicado
anteriormente, en el caso en que el elemento de corte comprende una cadena (458) montada en un elemento de soporte
apropiado (o barra de cadena) (460) para que dicha cadena (458) se extienda entre una primera rueda impulsada o pifién
(462) y un elemento de rueda impulsada (o pifién) (464), entonces la utilizacién de la cadena de corte (458) sufrira
una vibracion considerable, provocando frecuentemente el desplazamiento del elemento de soporte (460), provocando
de este modo el aflojamiento de la cadena. Es necesario que el elemento de soporte (460) sea ajustable, a efectos de
permitir que la cadena sea retensada de la forma apropiada.

Haciendo referencia a continuacion a la figura 9, el dispositivo autoajustable (450) se ha mostrado de manera mas
detallada.

Este dispositivo (450) comprende un bloque de montaje primario (466), montado de manera firme en el cuerpo
envolvente (417) del motor y, por lo tanto, al asa (416), de manera efectivamente integral con la misma. Una placa de
compresion de acero (468) estd montada de forma ajustable sobre este bloque de montaje (466), cuya placa es ajustable
con respecto al elemento de montaje (466) en acercamiento y alejamiento (tal como se ha indicado por la flecha -500-),
a efectos de comprimir, de manera efectiva, o liberar una parte extrema interna (470) del elemento de soporte (460),
tal como se ha mostrado esquemdticamente a la figura 8. En este caso, se puede apreciar que la parte interna (470)
del elemento de soporte (460) tiene una escotadura sustancialmente rectangular (461), permitiendo su paso sobre
un elemento apropiado, dotado de rosca (no mostrado), sobre el que estd montada la placa de compresién (468), de
manera que una tuerca de aletas convencional (-471-) u otro elemento rotativo (por ejemplo, un botén rotativo) pueden
ser utilizados entonces para ajustar la placa de compresion hacia el elemento de montaje (466) o en alejamiento del
mismo, a efectos de comprimir y retener o, alternativamente, liberar el elemento de soporte (460) dispuesto entre dicha
placa (468) y el bloque (466). De acuerdo con ello, esta placa de compresion (468) tiene dimensiones mayores que
la escotadura (461) para permitir un acoplamiento positivo de la placa (468) con el elemento de soporte (460). El
dispositivo (450) estd dotado ademas de un canal alargado interno (472), que recibe, con capacidad de deslizamiento,
un elemento maévil o vastago (474), que recibe la carga de un resorte con intermedio de un resorte helicoidal apropiado
(476), dispuesto entre un extremo interno del canal (472) y el elemento (474), tal como se ha mostrado. El canal (472)
es sustancialmente cuadrado en seccidn transversal, a efectos de retener el elemento desplazable o vastago desplazable
en una disposicion desplazable deseada con respecto al elemento de soporte (460), tal como se describird mds adelante.
El véstago estd dotado ademds de una serie de dientes de trinquete (476), inclinados en direccién de alejamiento con
respecto al bloque de montaje (466), tal como se ha mostrado. Un brazo de trinquete antirretorno apropiado (478) esta
rigidamente conectado al elemento de montaje (466), a efectos de acoplarse con los dientes de trinquete (476) para
impedir el retorno del elemento de trinquete (476) nuevamente al elemento de montaje (466), una vez desplazado por
el elemento de resorte (476). En la practica, este brazo de trinquete antirretorno quedara dotado de un medio de ajuste
apropiado que permite su desplazamiento, dejando de estar acoplado con los dientes de trinquete cuando el dispositivo
autoajustable tiene que se liberado para permitir el desmontaje de la cadena y la reduccion necesaria de la tension de
la misma para permitir dicho desmontaje.

En la préctica, el elemento de soporte (460) y el dispositivo autoajustable (450) serdn constituidos, tal como se ha
mostrado en la figura 8, con una superficie extrema exterior (480) del elemento mévil (474) a tope con la superficie
interna (482) de la escotadura (461) del elemento de soporte (460), tal como se ha mostrado en la figura 8. Cuando
la placa de compresion (468) se encuentra en disposicion liberada, dispuesta en alejamiento del bloque (466), el ele-
mento de soporte (460) no queda ya limitado por friccién contra el bloque de montaje (466), de manera que la accién
antagonista eldstica propia del resorte helicoidal (476) (que estd ajustada entre 10 1bs en una realizacién normal, pe-
ro que podria encontrarse en cualquier valor entre 5 lbs y 30 Ibs de presién), ejerce una fuerza antagonista sobre el
elemento moévil (480) que se ejerce contra la superficie interna (482) de la escotadura (461), a efectos de realizar el
ajuste alejdndolo del bloque de soporte en la direccién mostrada por la flecha (490) de la figura 8. La magnitud de
desplazamiento realizada en el elemento de soporte (460) por dicha fuerza antagonista esta limitada por las dimensio-
nes del elemento de cadena (458), pero, en esta configuracion de liberacién, el dispositivo de autoajuste (450) sirve
para aplicar suficiente fuerza al elemento de soporte (460) para efectuar el tensado apropiado de la cadena (458) segtin
necesidades. La placa de compresion (468) puede ser ajustada de manera que sujete el elemento de soporte (460)
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contra el elemento de montaje (466) para retenerlo en configuracién tensada y autoajustada. En la préctica, el brazo
de trinquete antirretorno (478) ayudard a mantener el elemento mdvil en esta posicién apropiada. En el caso de que
se haya producido un aflojamiento subsiguiente de la cadena que requiere el nuevo tensado del dispositivo, esto se
consigue simplemente liberando nuevamente la placa de compresion (468) por ajuste del mecanismo de liberacién
rotativo apropiado (tuerca de aletas -471-), de manera que la fuerza antagonista del resorte helicoidal (476) produce
entonces el desplazamiento suficiente del elemento de soporte (460) para volver a tensar automaticamente la cadena.
Este nuevo tensado de la cadena puede ser fijado en posicion al volver a tensar la placa de compresion (468) de la
tuerca de aletas (471), tal como se ha descrito anteriormente.

En el caso de que el usuario desee desmontar o sustituir el elemento de cadena (458), ello se consigue simplemente
liberando la garra de trinquete antiretorno y aplicando suficiente fuerza al extremo libre del elemento de soporte (460)
para superar la fuerza antagonista de los medios de ajuste apropiados, lo que permite su desplazamiento desconectan-
dose de los dientes del trinquete cuando el dispositivo de autoajuste se tiene que liberar para permitir el desmontaje de
la cadena y la necesaria reduccion del esfuerzo de traccién sobre la misma para permitir dicho desmontaje.

En la préctica, el elemento de soporte (460) y el dispositivo de autoajuste (450) serdn construidos tal como se ha
mostrado en la figura 8, con una superficie extrema, externa (480) del vastago mdvil (474) en posicién de tope con
una superficie interna (482) del saliente (461) del elemento de soporte (460), tal como se ha mostrado en la figura
8. Cuando la placa de compresién (468) se encuentra en posicién liberada, dispuesta en alejamiento con respecto al
bloque (466), el elemento de soporte (460) no queda obligado por friccién contra el bloque de montaje (466), de
manera que la fuerza antagonista, eldstica, intrinseca del resorte helicoidal (476) (que estd ajustada a una fuerza de 2,2
kg (5 Ibs) y 4 kg (10 Ibs) en una realizacién normal pero que podria serlo en un valor comprendido entre 2,2 kg (5
Ib) y 13,6 kg (30 Ibs)), ejerce una fuerza antagonista sobre el vastago mévil (480) que es ejercida contra la superficie
interna (482) del saliente (461), a efectos de conseguir el ajuste del elemento de soporte alejandolo del soporte que
bloquea una direccién, tal como se ha mostrado por la flecha (490) en la figura 8. La magnitud de desplazamiento
efectuado sobre el elemento de soporte (460) por dicha fuerza antagonista queda limitada por las dimensiones del
elemento de cadena (458), pero, en esta configuracion destensada o liberada, el dispositivo de autoajuste (450) sirve
para aplicar fuerza suficiente al elemento de soporte (460) para conseguir el tensado apropiado en la cadena (458) de
la forma requerida. La placa de compresién (468) puede ser ajustada a efectos de sujetar el elemento de soporte (460)
contra el elemento de montaje (466) para retenerlo en configuracién autoajustada, tensada. En la practica, la garra
(478) de trinquete antirretorno ayudara en el mantenimiento del vastago mdvil en esta posicioén apropiada. En el caso
de que se produzca un aflojamiento posterior de la cadena, lo que requiere el nuevo tensado del dispositivo, ello se
logra simplemente por liberacién nuevamente de la placa de compresion (468) por ajuste del mecanismo de liberacién
rotativo apropiado (tuerca de aletas -471-), de manera que la fuerza antagonista del resorte helicoidal (476) lleva a
cabo el desplazamiento suficiente del elemento de soporte (460) para volver a tensar automaticamente la cadena. La
cadena nuevamente tensada puede ser fijada en posicion, volviendo a tensar la placa de compresion (468) de la tuerca
de aleta (471) tal como se ha descrito anteriormente.

En el caso de que el usuario desee desmontar o sustituir el elemento de cadena (458), esto se consigue simplemente
liberando el brazo de trinquete antirretorno y aplicando fuerza suficiente al extremo libre del elemento de soporte (460)
para superar la fuerza antagonista del resorte (476) para realizar el suficiente desplazamiento del elemento de soporte
(460) hacia la rueda de impulsién (462) para permitir que la cadena sea desmontada de dicho elemento de soporte
(460).

No obstate, esta realizacion especifica proporciona un medio simplificado y mejorado de tensado de autoajuste
de una cadena alrededor del elemento de soporte, lo que permite simplemente la liberacién de la tuerca de ale-
tas apropiada sobre la placa de compresién (468), para realizar el autoajuste apropiado de la tension de la cade-
na.

Basicamente, este dispositivo de tasado (450) de autoajuste de la cuchilla realiza un desplazamiento relativo entre
las dos ruedas de soporte (464) y (462), tal como se ha mostrado. Esto se consigue montando la rueda de soporte
motriz (464) sobre el elemento de soporte (460) y fijando el dispositivo tensor (450) para que sea desplazado con
inmovilizacién con respecto a la rueda de soporte arrastrada (462).

Se observard que esta caracteristica especifica del dispositivo de autoajuste del tensado de la cuchilla no estd
limitada a su utilizacién con un dispositivo de cizalladura, segtn las realizaciones de las figuras 1 a 7, sino que es
igualmente aplicable a cualquier dispositivo que utilice una cadena rotativa en la que se requiera un tensado minimo
de la cadena para su mantenimiento y ajuste regular, por ejemplo, sierras convencionales de cadena o incluso bicicletas.
Ademds, si bien la utilizacién de una tuerca de aleta se prevé con montaje sobre un elemento de rosca convencional
para efectuar el ajuste de la placa de compresion (468), se prevén facilmente medios alternativos de ajuste de esta
placa de compresion (468), en acercamiento y alejamiento con respecto al bloque de montaje (466), y podian consistir
simplemente en una tuerca convencional montada sobre un elemento roscado o incluso un dispositivo de compresion
hidraulico.

Se apreciard, por lo técnicos en la materia, que las realizaciones anteriores han sido descritas a titulo de ejemplo

solamente y no en sentido limitativo, y que son posibles diferentes alteraciones y modificaciones sin salir del ambito
de la invencion, tal como se define en las reivindicaciones adjuntas.
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Por ejemplo, los brazos (4), (6) pueden ser dispuestos para controlar el acceso a la cadena (8) para incrementar la
seguridad de aparato, por ejemplo, al obligar a los brazos (4), (6) a su posicién cerrada, por medio de uno o varios
resortes, y/o al disponer una proteccién con capacidad de apertura en uno de los brazos (4), (6) para permitir el
acceso a la cadena (8), para posibilitar que la cadena (8) sea sustituida cuando se ha desgastado. Un dispositivo de
interconexion puede impedir que la proteccion sea abierta cuando el motor (36) es accionado y/o cuando los brazos
(4), (6) se encuentran en su posicion abierta uno con respecto al otro, permitiendo el acceso al elemento de corte
(8), y pudiendo impedir que el motor sea accionado cuando se abre la proteccién. Asimismo, se observard que el
elemento de corte puede ser accionado en una serie de formas, por ejemplo, por medio del motor (36), que tiene un
eje de salida situado de forma generalmente paralela al eje de rotacion de los pifiones que accionan el elemento de
corte, o en disposicion general perpendicular a dichos ejes, de manera que la rotacién del eje de salida del motor (36)
impulsa uno de los pifiones por medio de una de varias ruedas conicas, o una placa dentada que gira alrededor de
un eje perpendicular al eje geométrico del eje de salida y que tiene dientes en su cara extrema. Uno o varios de los
brazos (4), (6) pueden ser dispuestos también de manera que tienen bordes de corte en la cara de los mismos, alejada
del elemento de corte (8), de manera que los bordes de corte pueden ser utilizados para realizar un corte manual de
vegetacion por la apertura de los brazos (4), (6) entre si.
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REIVINDICACIONES
1. Dispositivo (2) para la poda de vegetacion, que comprende:

un par de brazos (4, 6) adaptados para pivotar, uno con respecto a otro, alrededor de un eje para ajustar el
angulo entre dichos brazos y teniendo, como minimo, una parte de asa correspondiente (14, 16) adaptada
para su sujecion por el usuario;

un motor (36) que tiene una salida de potencia rotativa (34);

un elemento de corte flexible sin fin (8) montado en dicho primer brazo (6) y adaptado para su impulsién
con respecto a dicho brazo por medio de dicha salida de potencia rotativa para cortar la vegetacioén (44)
aplicada al mismo;

una proteccion que tiene una primera situacion en la que estd restringido al acceso a dicho elemento de corte
(8) y una segunda situacién que permite que el acceso a dicho elemento de corte sea mayor que en dicha
primera situacion, de manera que dicha proteccién es obligada a desplazarse en su utilizacion entre dichas
primeras y segunda situaciones por pivotamiento de dichos brazos, uno con respecto al otro, alrededor de
dicho eje;

caracterizado por, como minimo, un dispositivo de bloqueo para bloquear de forma desmontable dicha proteccién
en dicha primera situacion y adaptado para su liberacion a efectos de liberar dicha proteccidon desde dicha primera
situacién por medio de, como minimo, una mano del usuario mientras sujeta la correspondiente parte del asa.

2. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin la reivindicacion 1 6 2, en el que dichos brazos (4), (6) estan
adaptados para su sujecién por el usuario en un par de partes (14), (16) de dichas asas, orientadas substancialmente de
forma simétrica, una con respecto a la otra, alrededor de dicho eje.

3. Dispositivo para la poda de vegetacidn, segin la reivindicacién 1, en el que los brazos (4, 6) estdn adaptados
para su sujecién por un usuario en un par de asas (14, 16) dispuestas en un plano (A, B, C, D) circunstancialmente
perpendicular a dicho eje.

4. Dispositivo para la poda de vegetacion, seglin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que dicho
motor (36) estd montado en dicho primer brazo (6).

5. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtn la reivindicacién 4, que comprende ademds, como minimo, un
suministro de potencia para la activacion de dicho motor (36), en el que, como minimo, un suministro de potencia estd
montado en dicho primer brazo (6) en un lado del mismo, opuesto a dicho motor.

6. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que como
minimo uno de dichos dispositivos de bloqueo estd adaptado para su accionamiento mecanico.

7. Dispositivo para la poda de vegetacion, segiin la reivindicacién 6, en el que los brazos (4, 6) son pivotantes entre
una primera posicién permitiendo acceso a dicho elemento (8) y una segunda posicion en la que el elemento de corte
queda substancialmente sin acceso.

8. Dispositivo para la poda de vegetacidn, segin la reivindicacién 7, que comprende ademds un primer elemento
antagonista para obligar a dichos brazos a dicha segunda posicion.

9. Dispositivo para la poda de vegetacidn, segin la reivindicacién 7 u 8, que comprende ademads un primer elemento
de proteccidén dispuesto en dicho primer brazo (6) y un segundo elemento de proteccién dispuesto en dicho segundo
brazo (4).

10. Dispositivo para la poda de vegetacidn, segtin la reivindicacion 9, en el que dicho segundo elemento de protec-
cion es desplazable entre una primera posicién que permite acceso a dicho elemento de corte y una segunda posicién
que impide el acceso a dicho elemento de corte.

11. Dispositivo para la poda de vegetacién, segin la reivindicacién 10, que comprende ademds segundos medios
antagonistas para obligar a dicho segundo elemento de proteccién hacia dicha segunda posicion.

12. Dispositivo para la poda de vegetacion, seguin la reivindicacién 10 u 11, en el que dicho segundo elemento de
proteccion es desplazable a dicha primera posicién solamente cuando dichos brazos se encuentran en dicha segunda
posicion.

13. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtin cualquiera de las reivindicaciones 9 A 12, en el que dichos primer

y/o segundo elementos de proteccidn son obligados eldsticamente hacia el elemento de corte (8) y son desplazables en
alejamiento del mismo bajo la aplicacién de una fuerza.
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14. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin la reivindicacién 13, en el que dicho primer y/o segundo elemen-
tos de proteccién comprende primeros medios (28) de retencion de vegetacion que tienen una serie de indentaciones
y/o salientes dispuestos hacia dicho elemento de corte (8) para proporcionar puntos de retencién de dicha vegetacién
contra aquéllos.

15. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtn la reivindicacién 13 6 14, en el que dichos primer y/o segun-
do elementos de proteccién estdn asociados con dicho elemento de corte (8) de manera que sea desplazable ale-
jandolo de dicho elemento de corte por la accién de la vegetacién (44) que ha sido cortada por dicho elemento de
corte.

16. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin cualquiera de las reivindicaciones 9 a 15, en el que dichos primer
y segundo elementos de proteccién estan adaptados para establecer contacto entre si, como minimo, en extremos
correspondientes adyacentes de los mismos, alejados de dicho eje cuando los mencionados brazos (4, 6) se encuentran
en la segunda posicién mencionada.

17. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtin cualquiera de las reivindicaciones 9 a 16, que comprende ademas
un tercer elemento de proteccion para impedir el acceso a dicho elemento de corte en un extremo del mismo, alejado
de dicho eje.

18. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin la reivindicacion 17, en el que dicho tercer elemento de pro-
teccion estd adaptado para bloquear dichos primer y segundo elementos de proteccion entre si, cuando dichos brazos
(4, 6) se encuentran en dicha segunda posicion.

19. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin cualquiera de las reivindicaciones 7 a 18, en el que como minimo
uno de dichos elementos de bloqueo esta adaptado para el bloqueo liberable de dichos brazos (4, 6) en dicha segunda
posicion.

20. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que un segun-
do brazo (6) comprende segundos medios de retencién de vegetacion para retener la vegetacion insertada entre dicho
par de brazos para evitar su desplazamiento cuando establece contacto con dicho elemento de corte.

21. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtin la reivindicacién 20, en el que dichos segundos medios de
retencién de vegetacion comprenden una serie de indentaciones y/o salientes dispuestos hacia dicho elemento de corte
para proporcionar puntos de retencion de la vegetacion contra aquél.

22. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtin la reivindicacién 21, en el que dicha serie de salientes comprende
una serie de dientes (28) inclinados y dirigidos hacia dicho elemento de corte (8).

23. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtiin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que dicho
segundo brazo comprende un par, substancialmente paralelo, de paredes laterales que definen un canal entre los mis-
mos para recibir, por lo menos parcialmente, dicho elemento de corte (8), al ser desplazado dicho elemento de corte
de forma pivotante hacia dicho segundo brazo (4).

24. Dispositivo para la poda de vegetacidn, segtin la reivindicacién 23, que comprende, como minimo, un elemento
de tope (42) para limitar el desplazamiento de pivotamiento de dichos brazos uno hacia el otro, para limitar dicho
elemento de corte (8) en una posicién de pivotamiento predeterminada con respecto a dicho segundo brazo (4) para
permanecer alojado dentro de dicho canal.

25. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin la reivindicacion 23 6 24, en el que dicho canal comprende
una superficie interna (4c) que se extiende entre dichas paredes laterales substancialmente paralelas (4a, 4b), defi-
niendo una trayectoria de trasporte de polvo/desperdicios que comunica con una abertura de extracciéon de dichos
polvo/desperdicios.

26. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtin cualquiera de las reivindicaciones de 23 a 25, en el que dicho par
de paredes laterales substancialmente paralelas (4a, 4b) estan conformadas para permitir que, por lo menos, una parte
de dicho elemento de corte (8) pase por completo por dicho canal al ser desplazado dicho elemento de corte de forma
pivotante hacia el otro par de brazos.

27. Dispositivo para la poda de vegetacion, segun la reivindicacién 26, en el que dichas paredes laterales tienen
forma de V para recibir y soportar, en un vértice interno del mismo, la vegetacion a cortar.

28. Dispositivo para la poda de vegetacidn, segiin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que la salida
de potencia rotativa (34) del motor comprende una rueda de impulsién dentada (30).

29. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que dicho

motor tiene una rueda dentada de salida adaptada para girar alrededor de un eje substancialmente paralelo o substan-
cialmente perpendicular al eje de rotacion de dicha salida de potencia rotativa.
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30. Dispositivo para la poda de vegetacidn, seglin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que el ele-
mento de corte (8) estd montado sobre un elemento de soporte (20) y estd dispuesto, a efectos de rotacidn, alrededor
del mismo, bajo la influencia de la salida de potencia rotativa.

31. Dispositivo para la poda de vegetacién, segtin la reivindicacién 30, en el que el elemento de soporte comprende
una rueda arrastrada (32, 464) y una rueda de impulsién (30, 462), alrededor de las cuales se desplaza el elemento de
corte (8, 458) al girar la rueda dentada de impulsion.

32. Dispositivo para la poda de vegetacion, segun la reivindicacion 30 a 31, en el que el elemento de corte (8) gira
dentro de un primer plano (A, B, C, D) y cada uno de los brazos del par de brazos (4, 6) incluye una superficie que se
extiende a cualquier lado de este primer plano.

33. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que el ele-
mento de corte (8) comprende una cadena.

34. Dispositivo para la poda de vegetacidn, segun la reivindicacién 33 en lo que depende de la reivindicacién 28,
en el que los dientes de la rueda dentrada (462) se acoplan entre los eslabones (22) de la cadena (458) en su utilizacién
para proporcionar fuerza motriz a la cadena.

35. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtin la reivindicacion 33 6 34, en el que la cadena comprende ademas
una serie de elementos salientes (26) para ayudar a la poda de la vegetacion.

36. Dispositivo para la poda de vegetacion, segiin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que como
minimo uno de dichos dispositivos de bloqueo estd adaptado para su accionamiento eléctrico.

37. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que comprende
ademads un accionador (40) para controlar el funcionamiento del motor (36).

38. Dispositivo para la poda de vegetacidn, segun la reivindicacién 37, en el que el accionador (40) es un contro-
lador de velocidad variable para gobernar la velocidad de salida del motor.

39. Dispositivo para la poda de vegetacion, segun las reivindicaciones 36 y 37 6 38, en el que dicho dispositivo de
accionamiento comprende como minimo un elemento interruptor que recibe un esfuerzo antagonista eldstico, montado
en cada uno de los dos brazos, de manera que como minimo uno de dichos dispositivos de bloqueo estd adaptado para
impedir que el mencionado dispositivo de accionamiento haga funcionar el mencionado motor si no se acciona, como
minimo, uno de dichos elementos interruptores de cada brazo.

40. Dispositivo para la poda de vegetacion, segiin la reivindicacién 30 6 cualquiera de las reivindicaciones 31 a 38
en lo que dependen de la reivindicacién 30, que comprende un dispositivo tensor autoajustable (450) para permitir el
ajuste automatico del elemento de soporte (20).

41. Dispositivo para la poda de vegetacion, segun la reivindicacién 40, en el que el ajuste de dicho elemento de
soporte (20) realiza el tensado de dicho elemento de corte (8).

42. Dispositivo para la poda de vegetacidn, segiin la reivindicacién 40 6 41, en el que dicho dispositivo tensor
autoajustable (450) comprende medios de retencidn ajustables (468) para la fijacién liberable de dicho elemento de
soporte (20) con respecto a dicho dispositivo de poda, junto con un bloque de soporte rigido (466) fijado rigidamente
a uno de dicho par de brazos acoplados de forma pivotante, sobre los que estd montado dicho elemento de soporte,
teniendo dicho bloque un elemento de ajuste (480) que recibe la accién de medios antagonistas elésticos, dispuesto
entre dicho bloque de soporte y dicho elemento de soporte para ejercer una fuerza de desplazamiento sobre dicho
elemento de soporte (20) en alejamiento (490) de dicho bloque de soporte, cuando dicho elemento de retencién (468)
se encuentra en posicion liberada.

43. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin la reivindicacién 42, en el que dicho elemento antagonista (480)
comprende un elemento desplazable (474) que recibe la accién de un resorte, poseyendo un primer el elemento de
trinquete (476) y poseyendo dicho bloque de soporte (466) un segundo elemento de trinquete (478), de manera que
el acoplamiento entre dichos primer y segundo elementos de trinquete impide el desplazamiento de dicho elemento
movil hacia dicho bloque de soporte.

44. Dispositivo para la poda de vegetacidn, seglin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que comprende
ademds un dispositivo de lubrificacién para depositar material lubrificante sobre dicho elemento de corte.

45. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin la reivindicacién 44, en el que dicho dispositivo lubrificante
comprende un recipiente para material de lubrificacion situado dentro de dicho segundo brazo (4).

46. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin la reivindicacion 44 6 45, en el que dicho dispositivo de lubri-
ficacién estd adaptado para depositar una cantidad predeterminada de material lubrificante sobre dicho elemento de
corte como respuesta a la apertura de dichos brazos entre si y/o a la apertura y cierre de dichos brazos entre si.
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47. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que dicho
motor (36) es un motor eléctrico adaptado para su conmutacion a efectos de producir el frenado de dicho elemento de

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

corte.

18



ES 2273175 T3

144

19



ES 2273175 T3

20

FIG.1b

— — — —— Sy C—— —



ES 2273175 T3

FiG.1c



ES 2273175 T3

22



ES 2273175 T3

FIG.3

23



ES 2273175 T3

FIG.4

FIG.S

24



ES 2273175 T3

g¢

Ve

9014

L LLLLLLLLL

ANNNNNNNNN

/
b

25



ES 2273175 T3

[

26

D
24 T
D

FIG.7 26

I Sy 1
Z
N

i1

A\ >4




ES 2273175 T3

. .-N
8'old
om.v mwv/ N gsh
\ = |
19
0Ly b AY n ™
57 © oo oo o (0 o) 0 o (0 o) " o) (o
o o) \° ~
9Ly £ _ ! 09¥
LIy < — 06
9% | g1y | "28F
At} 2 9] O fo o) o) © 0 © o) (o 0o
A LWL

7

1414
agp

27



ES 2273175 T3

478 476 q{ 408 66
476 [/
/ O »’Eoo
L
480 1
474 472 371
FIG.9 450
466
- 468
500
478
FIG.10
\

472

28



	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

