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A taldlmany targya eljaras jelsorozat kdzpontositasara
vivéfrekvencias adatatvitelnél és jelfeldolgozasnal.

A taldlmany szerinti eljards 1lényege abban van, hogy
eldszor megmérjlik a vivéfrekvencia ofszet hibajat, hibajelet
képeziink, és ezt a hibajelet az adatatvitelt megeldzden
kompenzdljuk.

A taldalmany targya tovabba elrendezés jelsorozat kozpon-
tositasara vivdfrekvencids adatatvitelnél és jelfeldolgozéas-
nal, amely elrendezés bemenetét egy FM detektor bemenete ké-
pezi, amelynek kimenete a vivdfrekvencia ofszet hibajat
kompenzald egységen keresztill van tovabbi adatfeldolgozd
egységhez elvezetve.

A taldlmény szerinti elrendezés lényege, hogy a kom-
penzald egység tartalmaz egy, a vivShullam ofszet hibdjat
mérd elemeégaémely kapuéramkérén\F%)keresztﬁl van a viy6—
hullam ofszet hibajaval arédnyos jelet tarold elembe;%gl-
vezetve, a FM-detektor (F) kimenete differencidl lizemmdéddban
mikodd jelfeldolgozd egységﬁA)egyik ‘bemenetére van
csatlakoztatva, amely jelfeldolgozd egysé asik bemenetére

van a vivdhullam ofszet hibajat tarolé elem pl. kondenzédtor
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A talalmany szerinti eljarads és elrendezés eldnydsen
csomagkapcsolt, tdébbszintd jeleket tartalmazéd jelsorozatok
kdzpontositasara alkalmazhaté szik savban miiksds
adatkijelzéshez, ott ahol frekvencia ofszet hibaval is sz&a-
molni kell, mint péld4aul a radié addrendszereknél, amelyek
frekvencia modulédciéval (FM) mtikddnek.

A tobbszintd csomagkapcsolt rendszereknél az adatok
mérése és megbizhatdé kijelzése a vivéfrekvencia offset hib&-
ja nélkiil is meglehet&sen nehézkes.

FM-vev8knél gyakran alkalmazz&dk az automatikus frekven-
cia szabalyozast (AFC), amellyel a vevdknek a kdzépfrekven-
ciajat mindig Ggy 411itjak be, hogy az a vivéfrekvenciat k-
vesse. Az dnmagdban ismert AFC-megolddasok azonban ahhoz las-
s@ak, hogy alkalmazkodjanak a gyorsan és &llanddan valtozdé
csomagkapcsolt jelekhez, akkor amikor a jeleket sok vevd ko-
z6tt kell kapcsolni. Ha pedig a rendszer elég gyors, akkor
probléma lehet az, hogy nem tudja k&vetni azokat az adato-
kat, amelyek fontosak lehetnének, kiildndsen nem, ha egymas
utan érkezd azonos jelekkel taldlja szemben magat. A két
iddallandés AFC-megoldasok, azok amelyeknél gyors a reakcié-
id6 és normal csillapitasi idejlik van, alkalmazhaték lenné-—
nek, de ezek az elrendezést bonyolultta és dragava teszik.

A televizids vevdkben dltaldban a DC-visszadllitas elja-
rasat alkalmazz&k, amikoris a viladgos/sdtét aradnyt a maxim&-
lis szinkronozé impulzus amplitudéjdhoz viszonyitjik, és ez
jelenti a legsdtétebb feketét.

A 4873702 sz. szabadalmi leirasban egy olyan eljar&s és

berendezés van ismertetve, amely DC-eltolas vissza&llitasara



van kiképezve. Az adatjel Aatvitele eldtt a egy fejléc van,
és ez alatt a fejléc alatt vett jelet a jelfeldolgozé a
vevdben feldolgozza, meghatdrozza a kezdeti ofszet értéket
Ggy, hogy a vett és digitalisan modulalt jelben meghat&rozza
Az egyenszint eltolédas atlagat. Ezt kdvetden a jelatvitel
alatt ez a jelfeldolgozé egység folyamatosan hoz létre az
eltolassal aranyos egyenfesziiltséget. Ez a jel egyenld les:z
a korabban mért adtlagok Ssszegének és a vevd altal vett jel-
ben mért feszililtségeltolas egy adott tényezdvel vald szor-
zasaval 1létrehozott érték klildnbségével. A kiilénbséget
azutan egy megfelels tényezdvel megszorozzik. Ennél az el-
rendezésnél szamos megfeleld szinkronizald aramkdrre van
szlikség, tehat maga a jelfeldolgozas meglehetdsen bonyolult,
mit&bb tébbszintd jelek esetében nem alkalmazhaté.

A 4897857 és a 4910753 sz. leirasban FSK (frequency
shift keying) &ramkdr van ismertetve, amely dgy mdkddik,
hogy az FM detektorrél vett jeleket egy differencidlers-
sitdbe tovabbitjsk az analdg-digital &talakitast megeldzden,
és ennek a differencifler&sitdnek az egyik bemenetére van az
FM detektorrél vezetve a jel, masik bemenetére pedig ugyanez
a jel egy mintavevd és tarté aramkdrdn keresztiil van vezet-
ve, és ugyanerre a bemenetre még egy vagy t&bb referencia
fesziiltségforras is csatlakoztatva van, ahol be lehet alli-
tani az adott vevdhéz tartozs fesziiltésg eltolasnak ille-
t8leg a hibajelnek megfeleld értéket. A két leirss két
kiilénb628 kompenz&ld aramkért ismertet, a lényege azonban
az, hogy egy olyan differencidlerdsitd haszndl, amelynek az

egyik bemenetén kiisz8bfesziiltséget &11it be az egyenszintd



eltolas kompenzalasara, azaz a vivdfrekvencia kdzépértéke
eltolasanak a kompenzdlasdra. Ez a megoldads szintén nem al-
kalmazhaté t8bbszintd jelek esetén, tovabba a megold&sok
meglehetdsen bonyolultak, mert pontos referenciafesziilt-
ségekre é&s mikroprocesszoros Aaramkdérdk alkalmazasdra van
sziikséqg.

A talalmany szerinti eljaras és elrendezés
alkalmazasaval azonban ilyen szinkronozé impulzusra vagy
egyéb referencia adatra nincs szilikség ahhoz, hogy
adatkijelzéshez az adatok ennek ellenére megfelelden k&z-
pontositva lesznek.

A talalmany szerinti eljadrdssal lényegében az a célunk,
hogy az eldbb ismertetett megolddsok hianyossdgait kikiiszé-
bdljlik, és egy viszonylag egyszerl, eldnyds megoldast hoz-
zunk létre. A taldlmény szerinti eljiras és elrendezés célja
éppen az, hogy a frekvencia ofszet hibabél adédé mérési
bizonytalansagot kikiiszébdlje.

A talalmany tehdt eljaras jelsorozat kdzpontositisara
vivéfrekvenciis adatatvitelnél é&s jelfeldolgozasnal, amely
eljaras lényege abban van, hogy eldszdr megmérjik a vivd-
frekvencia ofszet hib&jat, hibajelet képeziink, és ezt a
hibajelet az adatatvitelt megeldz&en kompenzAaljuk.

Eldnyds a taldlmény szerinti eljards azon foganatositéasi
médja is, amikor a kompenz&last k&z8s médusG jelelnyomassal
végezziik el Onmagdban ismert &ramkdrdk alkalmazasaval.

A talalmany targya tovabba elrendezés jelsorozat kézpon-
tositasara vivéfrekvencias adatatvitelnél és

jelfeldolgozasnal, amely elrendezés bementét egy FM detektor
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bemenete képezi, amelynek kimenete a vivdfrekvencia ofszet
hibajat kompenz&alé egységen keresztiil van tovabbi
adatfeldolgozd egységhez elvezetve.

Az elrendezés lényege abban van, hogy a kompenzalédé
egység tartalmaz egy, a vivdhullam ofszet hibajat mérsd
elemet, amely kapudramkdrén keresztiil van a vivdhullam
ofszet hibajaval aranyos jelet tarold elembe elvezetve, a
FM-detektor kimenete differencidl iizemmédban mik&ds jel-
feldolgozd egység egyik bemenetére van csatlakoztatva, amely
jelfeldolgozé egység masik bemenetére van a vivdhull&m
ofszet hibajat tarold elem pl. kondenzator is csat-
lakoztatva.

A talalmany szerinti elrendezés egyik kiviteli alakja
szerint a differenciil {izemmédban nksd3 jelfeldolgozé
egység egy differenciélerésité.

A talalmdny szerinti elrendezés eqy tovabbi eldnyds
kiviteli alakja, amikor a differencial lizemmédban mikéds
jelfeldolgozé egység Ximenete A/D-atalakitéra van
csatlakoztatva.

A talalmény targya tovadbba eljaras tdbbszintd jelet ma-
gaba foglaldé jelsorozat kd&zpontositdsara vivdfrekvencias
adatatvitelnél és jelfeldolgozasnal.

A fenti eljards lényege abban van, hogy megmérjiik a
vivdfrekvencia ofszet hib&jat, ebbdl hibajelet képeziink, és
ezt a hibajelet az adattavitelt megeldzden kompenzaljuk.

Az eljaras egy tovabbi foganatositasi médja szerint a
kompenzalast k&zds médusi jelelnyomassal végezziik el.

A talalmany targya tovdbba elrendezés t&bbszintd jelet



tartalmazé jelsorozat pontositdsira vivdfrekvenciss adat-
atvitelhez és jelfeldolgozashoz, ahol a t&bbszintd jel egy
FM-detektor bemenetére van elvezetve, és az FM detektor
kimenete a vivéfrekvencia ofszet-hibajat kompenzald egységen
keresztiil van tovabbi adatfeldolgozashoz elvezetve.

Az elrendezés 1lényege abban van, hogy a kompenzaléd
egység tartalmaz egy, a vivohulldm ofszet hibajat mérd-
elemet, amely azt kapudramkdrdn &t van egy, a vivéhullam of-
szet hibidjaval ardnyos jelet tarolé elemre kdtve, a vivdhul-
lam ofszet hibajaval aranyos jelet tarold elem egy diffe-
rencidlerdsitd egyik bemenetére van elvezetve, mig
ugyanennek a masik bemenetére van az adatjel elvezetve, és a
differencidlerdsitd kimenete tébbszintd adat kijelzéséhez
kiképezett A/D &talakitéra van elvezetve.

A talalmany targya tovabba eljaras jelsorozat kézponto-
sitdsidra vivdfrekvencias adatatvitelnél és jelfeldolgo-
zasnal.

Fenti eljaras lényege abban van, hogy el&szdr megmér jiik
a vivdfrekvencia ofszet hibajat, ezt a hibajelet &nmagiban
ismert szamitdégépes adatfeldolgozé rendszerbe vezetjiik, és
ezt kodvetden vezetjilik az adatjeleket az adatfeldolgozé rend-
szerbe, és a vivdfrekvencia ofszet hibaj&nak a kompenzilasat
a szamitdgépen beliil végezziik el.

A talalmany szerinti eljaras egy foganatositasi médja
szerint a vivéfrekvenciat két adatatvitel kozotti
szlinetiddben, a sziinetiddnél rsvidebb idétartamig mérjiik.

A talalmany szerinti eljidrds egy tovabbi eldnyds foga-

natositdsa, amikor a vivdfrekvenciat és az adatjel kii-



1l6nbségét Ggy jelezzilk ki, hogy kdzben kijelezziik a vivd-
frekvenciat is.

A talalmanyt a tovdbbiakban példakénti kiviteli alakjai
segitségével a mellékelt &brakon ismertetjiik részletesebben.
Az

1.abran lathatd a tdbbszinti jeleket tartal-
mazé Jjelsorozat jelformaja, és a
hozzatartozd bit értékek, a

2.8bran lathaté a talalmany szerinti mérdel-
rendezés egy példakénti kiviteli a-
lakjanak blokkvazlata, mig a

3.a,3b, 3c

és 3d abran a talalmany szerinti eljarast és el-
rendezést bemutaté idéfliggvények
lathatodk.

Azokban a rendszerekben, ahol nagysebességl adatatvitel
torténik, a tobbszintd adatjelek alkalmazasa &ltalanosan
megszokott, és minden egyes szintnél elképzelhetd az, hogy
két vagy tdbb bitet kell tovabbitani. Még akkor is, ha a
viv8frekvencidnak nincs ofszet hib&ja, a t&bbszintd jeleket
tartalmazé adatsorokat sokkal nehezebb felismerni, feldol-
gozni és mérni, mivel a mérSelrendezésnek nemcsak a jel po-
laritasat kell kijeleznie, mint ahogy ez a bipolaris impui—
zusokndl szokdsos, hanem ki kell jeleznie és mérnie kell a
szint értékét is.

Az 1. A&bradn 1lathaté a taladlmany szerint alkalmazhatd
jelsorozat, ahol tdbbszintd jeleket mériink. Az 1. &bran lat-

haté elrendezésnél Osszesen 6t szint van, ezek kozil az



egyik a 0 V korill megallapitott zajsav, a tébbi jelszint
pedig a kovetkezdképpen van kijelezve:

00 - ez a legnegativabb szint, azaz a -2V alatti szint,

01 - ez a kevésbé negativ szint, azaz a -1V alatti

szint,

10 - ez a +1V f81dtti szint, azaz a kevésbé pozitiv

szint,

11 - ez a legpozitivabb, névlegesen +2V-nak megfeleld

szint.

Ez az elrendezés természetesen csak egy példa, tetszs-
leges mas megoldas is lehetséges.

Altalanossagban elmondhaté, hogy a tdbbszintd vett jele-
ketvolyan A/D-atalakitén kell mérni és kijelezni, amelyeknek
méréstartomdnya Ggy van bedllitva, hogy egy adott érték ko-
riil szimmetrikusan elhelyezkedd fesziiltség értékek legyenek,
azaz a k&zéppont a névleges tartomany k&ézepén legyen. T&bb
kiilénb6z% érték mérésénél illetdleg feszliltség sivok mérésé-
nél mindegyik s&vhoz kiilén-kiilén kell egy A/D-atalakitét al-
kalmazni, é&s mindegyik sé&vot az el&iridsoknak megfelelden
kell megvalasztani. Adott esetben ezek a savok lehetnek e-
gész szlkek is.

A 2.abran lathaté a taldlmdny szerinti elrendezés egy
példakénti kiviteli alakja, amely megbizhaté tdbbszintd
adatdetektalast tesz lehetdvé. Az elrendezés tartalmaz F FM-
detektort, ehhez csatlakoztatott A differencidlerdsitdt,
ehhez csatlakoztatott A/D A&talakitét. Ez az elrendezés
tehat, a sorosan kapcsolt F FM-detektor, erre

csatlakoztatott A differencidler8sitd és a A/D &talakité



dnmagdban ismert.

A 2. Abran lathaté tehat az FM-detektor, amelynek kime-
nete egyrészt R1 ellenadllason keresztiil az A
differenciilerdsitd invertalé bemenetére, R3 ellendllason
keresztiil az A differencidlerdsitd nem-invertdld bemenetére
van csatlakoztatva és az R3 ellendllassal egy Gl kapud&ramkor
van parhuzamosan koétve. Ez a Gl kapuaramkdr lényegében egy
vezérelt egyenirdnyitd, adott esetben egy vezérelt Graetz
egyenirdnyité. A G1 kapuaramkdr vezérld bemenete egy C2
kondenzatorbdl és RS ellené}lésbél allé &ramkdrre van
csatlakoztatva, annak is a C2 kondenzator és R5 ellendlléasa
kdz6s pontjdhoz, a C2 kondenzdtor madsik kivezetése a
vivofrekvencidra van csatlakoztatva, az R5 ellendllas masik
kivezetése pedig fdldelve van. Az A differencidlerdsitd nem-
invertildé bemenetére még eqgy Cl kondenzator is van, amelynek
a masik kivezetése fdldelve van. A differencidlerdsitd kime-
nete és invertdld bemenete kéz6tt van az erdsitést be&llitd
R2 ellenillas, és kimenete C3 kondenzatoron és R4 ellen-
dllason keresztiil van A/D atalakitdra csatlakoztatva. Az A/D
dtalakitd bemenetére a C3 kondenzdtor é&s R4 ellendllés kozSs
pontja van csatlakoztatva, az R4 ellendllds masik vége pedig
féldelve van.

Ahhoz, hogy az elrendezés megfelelden milkddjén a mért
szintnek mindenképpen a névleges értéken beliil kell marad-
nia, éspedig a névleges érték kozépértéke koriil kell inga-
doznia. A 2. &bran lathaté kiviteli alakndl a C3 kondenzator
az, ami a kijelzéshez a valtakozé d&ramd csatoléast

biztositja, a hosszi idejd driftet pedig azaltal csdékkenti,
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hogy a C3 kondenzatorhoz csatolt R4 ellendllas fdldelve van.
A tSbbszintd jelek esetében, ahogyan ez példaul az 1. Abran
lathaté jelsorozatndl is megfigyelhetd a jelek &ltaldban 0 V
kériill vannak elrendezve, tehat a 0 V a jelkdzéppont. Ez
azonban csak akkor van igy, ha a vivdfrekvencia pontos. Ha a
vivéfrekvenciaban valamilyen ofszet hiba 1ép fel, a jel
kozépértéke nem O V lesz. Ez a jelenség a 3a. Aabran
figyelhetd meg, ahol 1lathaté az Uges ofszet fesziiltség
értéke. Ennek az eldjele és a mértéke attél filigg, hogy a
vivdfrekvencia a pontos vivdfrekvencia f£O616tt vagy alatt
van. Igy ennek a jelnek az értéke nagys&gat tekintve és
polaritédsat is tekintve vAaltozhat. Eppen ez a lehetséges
valtozas teszi a mérést és a kijelzést nehézkessé. A mérés
kiiléndsen akkor valik nehézkessé, ha valamilyen ok miatt az
adatkijelzési tartomanyt mindenképpen szfikiteni kell.

A gyors csomagkapcsolt rendszerekben az egymast kdvetd
adatsorok kdvetési ideje 100 usec-nal is kisebb, és ilyen i-
ddtartomanyba kell kiilénb6zd addkrdl gyors egymasutanban a
jeleket venni. Ez egyldttal azt is jelenti, hogy a frekvencia
ofszet hibdjanak a polaritdsa é&s nagysdga csomagrdl csomagra
valtozhat, gyorsan és adott esetben azonos mértékben. Maga a
rendszer Ggy van bedllitva, hogy az egymast kdvetd csomagok
kdz6tt 2 usec holt idd van. Ebben a néhany rovid usec-ban
mindegyik csomag esetében csak a moduldlatlan vivéfrekvencia
jelenik meg egyediil.

A Gl kapudramkdr egy gyorsmikddésd (kisebb mint 1 usec)
vivdfrekvencia mérd aramkdrrdl tovabbit jelet a Cl1 konden-

zatoron mint ofszet-kompenzaldé kondenzatoron keresztiil A
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differencidlerdsitd egyik bemenetére. A gyorsmikddéstd
(kisebb mint 1 usec) vivéfrekvencia mérd &aramkdr az Aabran
nem szerepel, de ez minden szakember sz&mdra ismert és
megvaldésitidsa nem jelenthet problémat, jele lathatd a 3b és
3c &brédkon. A 3d. A4bran lathatdé, hogy az ofszet feszliltség
kompenzalias elkezdddik és be is fejezddik az adatjel vétele
eldtt. A kompenzalashoz az ofszet fesziiltség keril
erdsitésre, Ggy mintha ez valdéban egy adatjel lenne. Maganak
az ofszet fesziiltségnek az értéke adott esetben akkora is
lehet, hogy az adatkijelzd illetdleqg mérdelrendezés egyes
fesziiltségszintekhez tartozd ablakkompardtorainak valamelyik
sadvjdba is beleeshet. Ha ez igy van, akkor ez egy hibas adat
tovabbitasat Jjelentené, kivéve, ha az elrendezés el van
latva olyan elemmel, amely ezeket a jeleket figyelmen kiviil
hagyja. A gyakorlatban az adatsorok &ltaldban G4gy vannak
kialakitva, hogy van egy fejrésziik, vagy egy bevezetdrésziik,
amelyet az aktudlis adatsor eldtt tovabbitanak, és amelynek
az a szerepe A&altalaban, hogy 1lehetdvé tegye, hogy az
adatfeldolgozasi eljaras oOnmagat a kijelzéshez megfe1e16
4llapotba hozza. Ily mdédon tehd&t a gyakorlatban azok az
adatok, amelyek ezzel a fejrésszel vagy bevezetd informécid
sorral nem rendelkeznek, nem is keriilnek kijelzésre. Ha
tehdt az érdemi és inform&cidkat tartalmazdé jelsorozat
eldtt, példaul minden egyes adatcsomag eldtt a
csomagkapcsolt rendszerekben, egy ilyen startjelet
alkalmazunk, ez megakaddlyozza az adatkijelzdt, hogy a
kezdeti, az ofszet korrekciéndl fellépd Jjeleket is

szamlalja, hiszen ez az érdemi informacids Jjelek eldtt
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jelenik meg minden esetben. Ha ilyen jel nincs, vagy csak
egyetlen egy van, Ugy a Gl kapudramkdr vezérlését lehet dgy
megvalésitani, ahogy ez a 3c. &bran is lathaté, azaz hogy a
Vorr ofszet feszliltség korrekcid a roévid sziinetidd (T2
iddallandd) alatt jojjoén létre, és ebben a révid sziinetids-
ben be is fejezddjon. Ehhez csak egy révidideji jelre van
sziikség a vivéfrekvencia pillanatnyi értékét mérd
dramkdrrdl, amelyet azutdn minden egyes adatcsomag elején be
lehet vinni az &ramkdrbe és minden egyes adatcsomag eldtt a
Vorf oOfszet-fesziiltség korrekciéjat el 1lehet végezni. Ez
figyelhetd meg lényegében a 3a., 3b, 3c, és 3d. &brakon.

A 2. abran lathatdé berendezés mikddése a kdvetkezd.

Az ofszet-hibaval aranyos jel, amely tehat a vivdfrek-
vencia offset hib&ja, minden egyes jelcsomag eldtt megjele-
nik a F FM detektor kimenetén. A vivéfrekvencia mérésekor a
Gl kapudramkdért nyitjuk, é&s a vivéfrekvencidval aranyos jel
a A differencidlerS&sitd bemenetére jut, és az ott 1évs, C1
kondenzatort elkezdi toélteni. Ezt kévetden a Gl kapudramkdr
visszatér eredeti nem-vezetd &llapotdba, ahogy ez a 3b. és
3c. abran lathaté. Az R3 ellendllds és C; kondenzator &altal
létrehozott iddallandé Ggy van megvalasztva, hogy hosszabb
legyen mint a teljes csomag periédusideje, (T2 idd4llandd)
és ebbe beleértjiik az &sszes Aatviendd csomagot. Ilymédon a
teljes adatkijelzési eljaras folyamdn az Ugseg oOfszet
feszililtség, amely a 3a. &bran lathaté, és a vivdfrekvencia
hib&val aradnyos, amelyet a Cl kondenz&tor t&rol, eljut az A
differencidler8sitd invertdlé és nem-invertaléd bemenetére,

tehat a koz06s mbédusiG jelelnyomidssal a frekvencia hibat ki-
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kiisz6b8li. A A differencidlerdsitd kimenetén most mar egy
nulla koril szimmetrikus jel jelenik meg, amely a 3d. &bréan
lathatdé, és ez van azutan a A/D-atalakitéra a C3 kondenza-
toron és R4 ellendllason, amelyek a drift kompenzalasara
szolgalnak, elvezetve. Itt jegyezziik meq, hogy az
adatjeleket, amelyek az informdcidés csomag Jjeleket is
tartalmazzdk célszerl felerdsiteni, és &ltaldban fel is
erdsitik a A differencidlerdsitdn. Az erdsités mértékét a A
differencidlerdsitd visszacsatolé korébe . helyezett R,
ellendllas, és az invertdld bemenetére kotott R ellendllas
aranya hatarozza meqg. A vivofrekvencia frekvencia
eltoldédasabdl addédd Voesg ofszet fesziiltséget, amely a A
differencidlerdsitd bemenetén keriil végiil is kompenz&l&sra,
a A differencidlerdsitd nem erdsiti fel, mivel mind a
pozitiv mind a negativ bemeneten azonos értékd jel van, igy
kiildnbség sincsen ami a kimeneten felerdsoddve
jelentkezhetne.

Kialakithaté az elrendezés Ggy is, hogy a pillanatnyi
vivéfrekvenciaval aranyos jelet a A/D A&talakitéba szintén
digitalizdlni lehet, és az adatjelbdl lehet azutdn levonni.
A pillanatnyi vivdfrekvencia kijelezhetd egy gyors kijelzd-
vel is, amely az &br&n nem szerepel, vagy kijelezhetd sz&mi-
tdégépesen is ha figyelembe vessziik azt, hogy az adatsorban
mennyi idétartamot tesz ki az, amig a pillanatnyi vivdfrek-
vencidval ardnyos jel jut csak &t az elrendezésen. Ez néh&ny
usec csak. Az 1igy kapott adatokat azutadn digitaliz&lni
lehet, a A/D &talakitdé uté&n pedig valamilyen formiban egy

meméridban tarolni. Kialakithaté az elrendezés Ggy is, hogy
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a vivdfrekvencia ofszet hibajdval aranyos jelet szamitégépe-
sen vonjuk le a mért értékbdl és ilymédon szimmetrizaljuk az
adatokat. A mérés tdérténhet real time iizemmédban, ha megfe-
leld sza&mitégépes hattér &1l rendelkezésre, és azutdn a vi-
véfrekvencia ofszet hibdjaval aranyos jelet a A/D &talakitéd
kimenetén megjelend jelbdl lehet megkapni.

A talalmany szerinti elrendezés a taladlmadny szerinti
eljadrasnak csak egy példakénti kiviteli alakja, szamos mé&s
megoldas és valtozat is alkalmazhaté természetesen. Lathaté
példdul a 3c abran, hogy a Gl kapudramkdr vezérldjele a 3b
abran lathatdé vivdfrekvencia kijelzd elrendezésbdl érkezik.
Annak érdekében, hogy a talidlmany szerinti médon alkalmazha-
té legyen ez a Gl kapudramkdr, azaz biztositsuk azt, hogy a
Gl kapuadramkdr egy viszonylag révid és megadott>id6tartamra
vezessen a vivéfrekvenciat kijelzd jel felfutd é&lének eldre
meghatarozott meredekséglinek kell lennie. Ennek akkor is igy
kell lennie, ha a bejévé vivéjel éppen csak annyi, hogy a
kijelz&t mkddtesse, és akkor is ha sok nagysidgrenddel na-
gyobb. A példakénti kiviteli alaknal a vivdfrekvencia jelét
feldolgozdé aramkdr ennek eleget tesz. Természetesen a talal-
many szerinti eljaras alkalmaz&asakor el6fordulhatnak olyan
esetek is, amikor a vivdfrekvencia jelzd nem tesz eleget
ezen k&vetelménynek. Eppen ezért, hogy egyértelmd legyen a
talalmany szerinti eljaras lényege adtuk meg az egyes idd&-
fliiggvényeket, azaz azt amire a G1 kapudramkdrnek sziiksége
van. Ez a jelalak sz&mos mddon megvaldésithaté, példaul egy
monostabil multivibratorral, vagy a 2. &bran lathaté megol-

dassal, amikor egy C2 kondenzitor és eqy R5 ellenallast k&-



- 15 -

tiink sorba és a C2 kondenzator é&s R5 ellenallas koézdés pontja
van a Gl kapudramkdr vezérld bemenetére kapujahoz vezetve.
Ebben az esetben a vivdfrekvencia mérd csupén a
multivibrator indit&sara szolgal. A monostabil multivibrator
a G1 kapuadramkdr nek megadja a vezérldjelet, azt pedig hogy
a monostabil multivibrator id&allandéja mennyi legyen, eldre
be lehet &4llitani, vagy adott esetben &llithatéra kiképezni.
Ez az id&tartam attél fiigg, hogy az adatcsomagok milyen
hosszGak, 1igy adott esetben az adatcsomagok 1lehetnek
szekundum nagysagrendiek vagy ennél is nagyobbak. Ebben az
esetben a Cl1 kondenzator kapacitasértékét, amely az Upsf
ofszet fesziiltséget tarolja 1lényegesen nagyobbra kell
valasztani, hogy megfelelden tudja téarolni a bevitt
értékeket, és ne valtozzon a jelvaltozas hatdsdra az eldre
megadott id&tartam alatt. Ilyen koriilmények kdzdtt tehat a
R; ellenallasbél és a C; kondenzatorbdél képezett iddallandds
tag iddallandéja nagyon nagy kell 1legyen. Ahhoz azonban,
hogy a A differencidlerdsitd megfeleld és maximdlis
stabilitidssal mdkddjdén, a nem-invertdlé és invertald
bemenetére kapcsolt R; é&s R3 ellenadllasoknak azonosaknak
kell lenniiik hiszen a R; ellendllds az, amelyrdl mar a
koradbbiakban is mondtuk, amely a A differencidlerdsitd
erdsitése szempontjabdl meghatdrozé jelentdségli. Ilymdédon
viszont, ha a R; ellendllds értéke adott, ebbdl kdvetkezden
a R3 ellendllasé is, a Cl kondenzatornak az értékét kell a
megfelelden hosszG iddallandd biztositdsdra adott értékire
megvalasztani. Ha a C; kondenziator kapacitdsa nagyon nagy,

akkor a Gl kapudramkér kicsi, de véges Dbekapcsolt
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dllapotbeli ellendlléasa valamint az F FM-detektor
forrasellendllasa a tdltés soradn jelentdséget kaphat. Ezek-
ben az esetekben a C2 kondenzidtor és R5 ellendllas kdzds
pontja és a Gl kapuidramkér bemenete kdzétt egy monostabil
multivibrator alkalmazdsa eldnyds lehet. Ekkor ugyanis a Gl
kapudramkdér hosszabb ideig maradhat bekapcsolt allapotba,
ilymédon hosszabb tdltési iddt biztositva a Cl1 kondenzator
szamara. A tervezdk azt az iddtartamot a teljes mérési idd-
b8l, amikor csak a vivdfrekvencia mérhetd, azaz a 3a abran
lathaté T, iddallandét természetesen tetszés szerint meg-
hosszabbithatjdk ha a Cl1 kondenzdtor értéke nagyobb. Ez
azonban végs3d soron az egész mérésiddt meghosszabbitja, mert
a T, iddallandé, amikor az adatcsomagot viszziik és a Ti1
idBd4llandd egyiittesen adja a mérési iddt, ugyanakkor azonban

a T, és T, iddallandék arédnya nem fog valtozni.
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S8zxabadalnmi igénypontok

1. Eljar&s jelsorozat kézpontositasidra vivdfrekvencias
adatatvitelnél és jelfeldolgozasnil, azzal jellemezve, hogy
el8sz8r megmérjik a vivdfrekvencia ofszet hibajat, hibajelet
képeziink, é&s ezt a hibajelet az adatatvitelt megel&zden
kompenzaljuk.

2. Az 1. igénypont szerinti eljaras azzal jellemezve,
hogy a kompenzalast k&z6s mdédusG jelelnyomassal végezziik el
onmagaban ismert aramkdérdk alkalmazasaval.

3. Elrendezés jelsorozat kézpontositasara
vivdfrekvencids adatatvitelnél és jelfeldolgoz&sndl, amely
elrendezés bemenetét egy FM detektor bemenete képezi,
amelynek kimenete a vivdfrekvencia ofszet hibajat kompenzald
egységen Kkeresztiil van tovabbi adatfeldolgozé egységhez
elvezetve, azzal jellemezve, hogy a kompenzdldé egység
tartalmaz egy, a vivéhullam ofszet hibajat mérd elemet,
amely Kkapudramkdrén Gl Kkeresztiill van a vivBhullam ofszet
hibdjaval arédnyos jelet tarold elembe elvezetve, a FM-
detektor (F) Kkimenete differenciil iizemmédban miksdd
jelfeldolgozd egység egyik bemenetére van csatlakoztatva,
amely jelfeldolgozd egység masik bemenetére van a vivéhull&am
ofszet hib&jat t&rolé elem pl. kondenzdtor (C1) is
csatlakoztatva.

4. A 3. igénypont szerinti elrendezés azzal jellemezve,
hogy a differencidl {izemmédban mkdd5 jelfeldolgozd egység
egy differencidlerdsitd (a).

5. A 3. vagy 4. igénypont szerinti elrendezés azzal
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jellemezve, hogy a differencidlis {izemben m0kddd Jjelfel-
dolgozdé egység kimenete A/D-atalakitdédra van csatlakoztatva.

6. Eljaras tobbszintd jelet magaba foglaldé jelsorozat
kézpontositdsara vivdfrekvencias adatatvitelnél és jelfel-
dolgozasnil azzal jellemezve, hogy megmérjiik a vivdfrek-
vencia ofszet hibajat, ebbdl hibajelet képeziink, és ezt a
hibajelet az adattavitelt megeldzden kompenzaljuk.

7. A 6. igénypont szerinti eljaras azzal 3jellemezve,
hogy a kompenzdlast k&zds médusi jelelnyomdssal végezzik el.

8. Elrendezés to&bbszintl jelet tartalmazdé jelsorozat
pontositasara vivSfrekvencids adatatvitelhez és jelfeldol-
gozashoz, ahol a tdbbszint jel egy FM-detektor bemenetére
van elvezetve, és az FM detektor kimenete a vivéfrekvencia
ofszet-hibajat kompenzdldé egységen Kkeresztiil van tovabbi
adatfeldolgozashoz elvezetve, azzal jellemezve, hogy a
kompenzaldé egység tartalmaz egy, a vivShullam ofszet hibajat
mérd, amely kapudramkdérdén (Gl) Kkeresztiil, a vivdhulléam
ofszet hibajaval aranyos jelet t&rold elemre van koétve, a
vivbhullam ofszet hib&ajaval aréanyos jelet taroldé elem egy
differencidlerdsitd (A) egyik bemenetére van elvezetve, mig
ugyanennek a masik bemenetére van az adatjel elvezetve, és a
differencidler&sitd (A) kimenete t6bbszintd adat
kijelzéséhez kiképezett A/D atalakitéra van elvezetve.

9. Eljarads jelsorozat k&zpontositdsara vivofrekvencias
adatatvitelnél és jelfeldolgozasnial azzal jellemezve, hogy
eldszd6r megmérjiik a vivdfrekvencia ofszet hibajat, ezt a
hibajelet dnmagdban ismert szamitégépes adatfeldolgozdé rend-

szerbe vezetjiik, és ezt kévetden vezetjiik az adatjeleket az
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adatfeldolgozd rendszerbe, és a vivdfrekvencia ofszet hi-
badjanak a kompenz&ldsiat a szamitégépen beliil végezziik el.

10. Az 1., 8. vagy 9. igénypontok barmelyike szerinti
eljaras azzal jellemezve, hogy a vivdfrekvenciit két adat-
atvitel kdz6tti sziinetiddben, a sziinetiddnél rédvidebb idd-
tartamig mérjik.

11. A 9. igénypont szerinti eljaras azzal jellemezve,
hogy a vivdfrekvenciat és az adatjel kiildnbségét Ggy je-

lezziik ki, hogy kdzben kijelezziik a vivdfrekvenciat is.

I~

A meghatalmazott
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