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(67) Das Verfahren zum Positionieren einer Leseeinrichtung gehort zum Gebiet der Automatisierungstechnik. Es
betrifft die Steuerung von Abtastern fiir gedruckte Zeichen anhand von Kodemarkierungen. Die Leseein ichtung ist in
wenigstens drei Freiheitsgraden beweglich und verfiigt iiber einen optischen Senscr, der eine Achse eines
rechtwinkligen Koordinatensystems reprasentiert. Diese Leseeinrichtung wird mittels des Sensors anhand einer
Balkenmarke an die zu lesende Information positioniert, wobei der Sensor iiber zwei aktive Bereiche verfiigt. Das
Erkennen der Balkenmarke durch die Sensorbereiche wirkt nach Art von Endschaltern nach den
Positionierbewegungen Translation — Rotation — Translation, ohne daf8 Rechenoperation erforderlich sind.

ISSN 0433-6461 3 Seiten



-1- 274 919
Patentanspriiche:

1. Verfahren zum Positio rieren einer Leseeinrichtung, die in wen. stens drei Freiheitsgraden

beweglichist und die tiber einen der Positionierung dienenden Sensor verfligt, der eine Achse eines

rechtwinkligen Koordinatensystems reprasentiert, dadurch gekennzeichnet, dal unter den

Bedingungen, daB die zu lesende Information an einem Ende einer Balkenmarke und in einem

bestimmten Winkel, vorzugsweise orthogonal zu dieser vorliegt, die Lesesinrichtung eine

Ausgangsposition einnimmt, die im Ursprung des rechtwinkligen Koordinatensystems liegt und

der Sensor zwei aktive, insbesondere punktformige Bereiche aufwaist.

- eine erste Translation des Lesers orthogonal zu der von dem Sensor bestimmten Achse erfolgt,

— die erste Translation des Lesers bei Erreichen der Balkenmarke durch einen ersten aktiven
Sensorbereich endet und der Drehsinn fiir den Leser abgeleitet wird,

— eine Rotation der Leseeinrichtung entsprechend des Drehsinns erfolgt,

- die Rotation bei Erreichen der Balkenmarke durch den zweiten aktiven Sensorbereich endet,

- eine zweite Translation des Lesers entlang der Balkenmarke in Richtung des aktiven
Sensorbereichs mit dem hoheren Koordinatenwert erfolgt,

— diezweite Translation bei Erreichen des Endes der Balkenmarke durch den aktiven Sensorbersich
mit dem hoharen Koordinatenwert endet und

— nach Ausflihrung des Lesevorgangs die Ruckfiihrung der Lesesinrichtung in die
Ausgangsposition im Ursprung des Koordinatensystems erfolgt.

Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzelchnet, daR der Ursprung des Koordinatensystems

festgelegt ist und die Lage der Balkenmarke durch wenigstens einen Quadranten des

Koordinatensystems charakterisiert ist.

Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daR die erste Translation entlang einer

mdanderférmigen Bahn erfolgt, deren Richtungsénderungspunkte in dem Koordinatensystem

bestimmt sind.

L

w

Anwendungsgeblet der Erfindung

Die Erfindung betrifft das Gebiet der Automatisierungstechnik. Das bevorzugte Einsatzgebietist die Steuerung von Abtastern fiir
gedruckte Zeichen anhand zusétzlicher Kodemarkierungen.

Charakteristik der bekannten technischen Lésungen

Bei der automatisierten Erfassung gedruckter Informationen besteht das Problem hauptsichlich darin, die Leseeinrichtung
genau an den Anfang des die Information enthaltenden Bereichs dos Aufzeichungstrégers zu positionieren. Insbesondere tritt
dieses Problem auf, wenn der Aufzeichnungstréger selbst oder die Information wenig oder gar nichtausgerichtetin bezugzu der
Leseeinrichtung vorliegt,

Es sind Lésungen zur optischen Messung bzw. Erkennung von Marken bekannt.

Eine solche bekannte Lésung ist in dem DD-WP 226985 beschrieben. Es handelt sich um ein Verfahren zur Ermittlung der Lage
einer Strichkreuzmarke. Die Marke wird auf einem x., y-adrassierbaren Bildsensor abgebildet, wobei aus dessen Bildfeld zwei
Zeilen und 2wei Spalten mit jeweils definierten Abstinden ausgewihlt werden und die Strichkreuzmarke derart auf dem Sensor
abgebildet wird, daB vier Schnittpunkte der Marke mit den ausgewdhiten Zeilen und Spalten entstehen, aus denen die
Geradengleichungen des Strichkreuzes berechnet werden. Der Schnittpunkt der Geradengleichungen ergibt die Lage der Marke
in x- und y-Richtung und der Anstieg einer der Geradengleichungen ergibt die Verdrehung der Marke um die z-Achse in der
Bildfeldebene des Sensors.

Der Nachteil dieses bekannten Verfahrens besteht in dem sehr hohen Rechenaufwand und dem damit verbundenen
gerétetechnischen Aufwand fiir die Realisierung des Verfahrens.

’

Ziel der Erfindung

Die Erfindung bezweckt, die Positionierung von Leseeinrichtungen zu vereinfachen.

Darlegung des Wesens der Edfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, bei der Erkennung von Kodemarkierungen optisch lesbarer Informationen
Ladeberechnungen zu vermeiden.

Die Aufgabe wird erfindungsgemaR geld«t, indem eine wenigstens zwei translatorische und eine rotatorische
Bewegungsmoglichkeit aufweisende Leseeinrichtung Gber einen der Positionierung dienenden Sensor verfiigt, der eine Achse
eines rechtwinkligen Koordinatensystems reprisentiert, die 2u lesende Information in einem bestimmten Abstand zu einem
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Endesiner Balkenmarke und in einem bestimmten Winkel, vorzugswelse orthogonal zu dieser vorliegt, die Leseeinrichtung eine
Ausgangsposition einnimmt, die im Ursprung des rechtwinkligen Koordinatensystems liegt, der Sensor zwei aktive,
insbesondere punktférmige Bereiche aufweist und die Balkenmarke die orthogonal zu der von dem Sensor bestimmten Achse
verlaufende Achse schneidet. Innerhalb dieser Bedingungen laufen die Verfahrensschritte ab:

Es erfolgt eine erste Translation des Lesers orthogonal zu der von dem Sensor bestimmten Achse.

Die erste Translation wird beendst bei Erreichen der Balkenmarke seitens elnes arsten aktiven Sensorbereichs, wodurch
gleichzeitig der Drehsinn fir die Leseeinrichtung bestimmt wird.

Es erfolgt eine Rotation der Leseeinrichtung entsprechend des Drehsinns. Die Rotation wird beendet, wenn ein 2wsiter aktiver
Sensorbereich die Balkenmarke erreicht.

Eserfolgt eine zweite Translation des Leser: ontlang der Balkenmarke in Richtung des aktiven Sensorbereichs mit dem héheren
Koordinatenwert,

Die zweite Translation wird beendet, wenn ¢ 3r aktive Sensorbereich mit demi héheren Koordinatenwert das Ende der
Balkenmarke arreicht.

Nach Ausfiihrung des Lesevorgangs erfolgt die Rilckfiihrung der Leseeinrichtung in die Ausgangsposition im Ursprung des
Koordinatensystems.

Ausgestaltet wird die Erfindung vorteilhaft dadurch, daB der Ursprung des Koordinatensystems festgelegt ist und die Lage der
Balkenmarke durch wenigstens einen Quadranten des Koordinatensystems charakterisiert ist.

Eine vorteilhafte Form der Erfindung besteht weitarhin darin, daR die erste Translation entlang einer maanderférmigen Bahn
erfolgt, deren Richtungsanderungspunkte in dem Koordinatensystem k<stimmt sind.

Ausfithrungsbeisplel

Eine vorteilhaft die Erfindung darstellende Ausfiihrungsform wird rachfolgend beschrisben.

Es handelt sich um das Positionieren eines Klarschriftlesers fiir Etikettenaufkleber, die automatisch auf Kartons aufgebracht
werden. Der Etikettenaufkleber ist auf einer Fliche der, # artons grobpositioniert, aber nich: ausgerichtet, Auf dem Aufkleber
befindet sich die zu lesende Information und in einer: definierten geometrischen Zusammenhang eine Balkenmarke. Der
geometrische Zusam:nenhang besteht darin, daR an einem Ende der Balkenmarke und rechtwinklig zu ihr die zu lesende
Information steht. Der Klarschriftleser istin zwei Achsen siner Ebene translatorisch und um die senkrecht auf der Ebene stehende
Achse rotatorisch bewegbar, Er verfiigt liber eine Sensorsinrichtung, die eine gerade Strecke darstellt, Die Senoreinrichtung
verfiigt liber 2wei aktive Bereiche, die die gerade Strecke definieren.

Die Ausgangsposition des Klarschriftlesers wird als Ursprung sines rechtwinkligen Koordinatensystems betrachtet, wobei die
von den aktiven Bereichen der Sensareinrichtung gebildete Strscke auf der y-Achse des Koordinatensystems liegt. Die
Grobposition des Etikettenaufklebers erfiillt in bezug zu dem Koordinatensystem die Bedingung, daR die Balkenmarke die
x-Achse schneidet, da der Sensor den Bersich auf der y-Achse darstellt, der die Umgebung des Koordinatenursprungs bildet.
Die Feinpositionierung des Lesers erfolgt demnach derart, daB zuerst eine Linearbewegung entlang der x-Achse ausgefihrt
wird, bis ein aktiver Sensorbereich dis Balkenmarke arkennt. Daraufhin wird einerseits die Linearbewegung beendet. Zum
anderen bestimmt dieser aktive Sensorbereich, welchen Drehsinn sine folgende Rotation des Lesers um die z-Achse verfolgt,
indem einem aktiven Sensorbersich der positive und dem andere dr negative Drehsinn zugeordnet ist.

Die Rotation um die z-Achse endet damit, daB der zweite aktive Sensorbareich die Balkenmarke erkennt.

Danach wird der Leser entlang der Balkenmarke linear bewegt. Die Richtung ist vorbestimmt. Sie ist gekennzeichnet durch den
aktiven Sensorbereich mit dem gréReren y-Koordinatenwert, Erreicht dieser Sensorbereich das Ende der Balkenmarke, wird die
Linearkewegung beendet und der eigentliche Lesevorgang kann ausgefiihrt werden. _

Danach erfolgt die Riickfiihrung der Leseeinrichtung in die Ausgangsposition, die mit dem Ursprung des Koordinatensystems
ibereinstimmt. Der Sensor bildet somit wieder der Umgebungsbereich des Ursprungs auf der y-Achse,

Vorteilhaft an dieser Erfindung ist, daB kein Rechenaufwand erforderlich ist. Selbst die Riickfiihrung in die \usgangsposition
kann {iber einfache Mittel gesteuert werden, beispielsweise mechanische Anschlége, Lichtschranken, Magnet- oder elektrische
Felder oder &hnliches.
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