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(54) Zar;zem pro ovladani pracovnich napinacich klesti napinacich stroja

obuvi

Za¥izeni pro ovldddni pracovnlch poloh
naplnaCLCh klesti naplnaClCh strojt obuvi.

(Zelem vyndlezu je vytvo¥it takové za-
t¥izenir pro ovlddédni pracovnlch poloh napi-
nacich kle$ti napiracich stroji obuvi, aby
viechny klesté byly automatlcky nastaveny
do optimdlni polohy pro naplnanl pravé &i
levé boty. MoZnost pfipadné ruéni korekce
polohy jednotlivych kleSti musi byti zacho-
védna.

Podstatou vynédlezu je zafizeni pro ovlia-
d4ni pracovnich poloh napinacich klesti
nap1nac1ch strojd obuvi, jehoZ kaZdd dvo-
jice ovléddacich védlctd napinacich klesti
sestdvajici z levého a pravého ovléddaciho
vdlce je propojena pfes, Fidicim systémem
stroje pfesouvatelny, reverzalni rozvdd&&

s prisluSnou dvojici davkovacich viélcd
tlakového média sestdvajici z levého a pra-
vého didvkovaciho vdlce. Ka¥dd dvojice ddvko-
vacich vdled je uspofédéna v jednom vdlco-
vém télese, které je spojeno s pfesouvacim
vdlcem, jehoZ tlakové prostory jsou napojeny
na tlakové prostory fidiciho systému stroje.
Reverzadni rozvdd&d je presouvatelny Yidicim
systémem stroje, jehoZ ovladdaci vétve jsou
napojeny na tlakové prostory indikadniho
vdlce, jehoZ pistnice je kloubové spojena

s ovladaci pdkou indika&niho kotouce uloZené-
ho pod kryci maskou. Podle polohy rever=
zatniho rozvddéle jsou naplnac1 kleSté na-
staveny pro napindni pravé nebo levé boty.
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Vyndlez se tykd zafizeni pro ovldddni
pracovnich poloh napinacich kledti napi-
nacich strojd obuvi sestdvajiciho z ovld-
dacich vdlcd napinacich kledtdi.

Dosud zndmd zafFizeni pro ovldddni pra-
covni polohy napinacich kle3ti na napina-
cich obuvnickych strojich jsou FeSena tak,
e napinaci kleSt& jsou kloubové uloZeny.
na drZédcich pfestavovanych bud mechanickym
pdkovym dstrojim,nebo hydraulickymi p¥e-
poudtécimi ventily ovlddanymi ruéné&. Ne-
vyhodou téchto dosud zndmych zafizeni je
v prvé t¥adé to, %e poka%dé se musi zdkladni
napinaci poloha ka¥d¥ch jednotlivych klesti
ustavovat zvld§f. Jind dosud znédmd za¥izeni
pro ovldddni pracovni polohy nap1nac1ch kles-
ti jsou charakterizovdna tim, Ze jak Spico-
vé, tak i stranové kledté jsou usporadany
na vidlici pohyblivé v horizontdlni rovind ve
sméru podélné osy boty a v pFedni &dsti
vikyvné ve vertikdlnim sméru. Vidlice je
svou pfedni &4sti ovlddédna vertikdlné uspo-
fadanym tlakovym vdlcem, vykyvné zavéSe-
nym na zdkladni desce a napojenym spodnim
koncem na pistnici tlakového vdlce,vykyvnd
zavéieného na zdkladni desce. Pohyb ver-
tik41n& uspo¥ddanych tlakovych vdlcl je
stavitelny $roubem uspofddanym ve viku
nidstavce a tim jsou kleSté& nastaveny vyiko-
vé. Nevyhodou tohoto dosud zndmého zafizeni
je jednak nevyhodnd nastavitelnost jedno-
tlivych kle¥ti na potf¥ebné hodnoty, a Spat-
nd orientace zda jsou kle$té& nastaveny pro
napindni levé &i pravé boty. Pro pracovnika
je ka%d4 nepracovni, tedy sefizovaci Einnost
v prdb&hu pracovniho &asu znalnou nevyhodou,
nebof ka%dé zdrZeni v modernim provozu zna-
mend poti¥e v pln&ni denniho plédnu a pro-
jevi se i ve zhor3eni kvality napinané obu-
vi.

Gielem vyndlezu je vytvoFit takové za-
¥izeni pro ovldddni nastaveni pracovni polohy
napinacich kledti napinacich strojd obuvi,
aby byly v3echny kle3té automaticky nasta-
veny do optimélni polohy pro napindni pra-
vé &i levé boty. MoZnost pfipadné korekce
polohy Jednotllvych kle$ti musi byt zacho-
védna,

Podstatou vyndlezu je zafizeni pro ovlé-
déni pracovnich poloh napinacich klefti na-
p1nac1ch stroifi obuvi, jeZ je tvoFfeno dvo-
jicemi ovléddacich védlcl napinacich klesti
sestdvajicich z levého a pravého ovlddaciho
vélce propojenych pfes, ¥fidicim systémem
stroje presouvatelny, reverzafni rozvddéd
s pfislufnou dvojici dédvkovédcich védled tla-
kového média sestdvajici z levého a pra-
vého ddvkovaciho vdlce opatfenych ddvkova-
cimi pisty s dorazovymi Srouby upravenymi
nad nimi ve vyménné hlav& a uspofiddanych
v osovém sméru p¥i obvodu v jednom vdlco-
vém t&lese pfesuvnd uloZeném v nosném té&-
lese a ve spodni &4sti kloubové spojeném
s undfeci vzpérou kolenového mechanismu
zakotveného kotevni vzp&rou kloubovE& na
pevném drZdku, pFifemZ undfeci a kotevni
vzpéra jsou kloubové spojeny s pistnici
kyvné ulo¥eného pfesouvaciho vdlce nava-
zujiciho svymi tlakovymi prostorami na tla-
kové vétve ¥idiciho systému stroje a uspo-
¥4daného proti dorazovému Sroubu upravené-
mu v dorazové konzole za spojnici stfedd
kloubového uloZeni unédSeci vzpdry na védlco-
vém t&lese a kotevni vzpéry na pevném drzd-
ku, zatimco ob& ovlddaci vétve reverzafniho
rozvadd&die jsou napojeny na tlakové prosto-
ry indikadniho vdlce, jehoZ pistnice je
kloubové spojena s ovlddaci pdkou indikal~
niho kotoude uloZeného pod kryci maskou.

Pokrok dosa¥eny zafizenim pro ovlidddni
pracovnich poloh naplnacxch klesti podle

vyndlezu spoc1va v prvé tadd v tom, Ze k jed~

" nomu reverzalnimu rozvadd&&i jsou pfifazeny

2

vzdy dvojice ovlddacich a ddvkovacich vdlct
pro napindni levé nebo pravé boty. Zatizeni
podle vyndlezu s dvojicemi ddvkovacich vdl-
cl, umoZnuje p¥i sprdvném nastaveni dora-
zovych Sroubl u jednotlivych déavkovacich
pistd, optimdlini pfedb&%né nastaveni jejich
polohy, tedy ptesné plnéni dvojic ovlddacich
védlcd napinacich kle3ti, coZ znamend automa-
tické nastaveni napinaci polohy vSech napi-
nacich klesti. PF¥ipadnd korekce napinaci po-
lohy napinacich kle3ti je zachovédna. Vizudl-
ni obraz pfifazeni dorazovych Sroubd k jed-
notlivym napinacim kleStim pro pravou &i le-
vou botu dany polohou indikadniho kotoule

a €isly napinacich kleSti do pot¥ebné polo=~
hy je rovnéZ pokrokem, ktery zaznamendvd
za¥izeni podle vyndlezu.

Na pfiloZenych vykresech je schematicky
zndzornéno za¥izeni pro ovldddni pracovnich
poloh napinacich kle#ti napinacich strojil
obuvi jako p¥iklad provedeni podle vyndle-
zu. Na obr. 1 je zndzornéno schéma celkové~
ho uspo¥dddni za¥izeni, na obr. 2 je ndrys
ddvkovaciho védlce v &4steéném fezu, na obr.
3 je podélny fez indika®nim vdlcem a indi-
kaénim kotouéem s kryci maskou, na obr. 4
je pldorys ddvkovacich vdlcd i kryci mas-
ky a na obr. 5 jsou zndzornény napinaci
kleSté s fastelnym Yezem ovlddacim vdlcem
pro potaZeni kleSti.

Na napinacim stroji Spic a stran obuvi
jsou uspofdddny dvojice napinacich klesti
a to symetricky podle podélné osy boty,
tak%Ze jedny napinaci kleSté z jejich dvo-
jice jsou nalevo a druhé napravo od podél-
né osy boty. Jako p¥iklad provedeni podle
vyndlezu je zndzornéna jedna dvojice napi-
nacich kledti v zafizeni pro hydraulické
jejich ovldddni.

Reverzalni rozvddé® R! je napojen jednak
na dvojici ovlddacich vdlcd napinacich kle¥-
ti tvofenou levym a pravym ovlddacim vdl-
cem 10, 20 a jednak na dvojici ddvkovacich
vdlced tlakového média sestdvajici z levého
a pravého ddvkovaciho vdlce 1, 2. Levy a

pravy ddvkovaci vdlec 1, 2 jsou upraveny

v Jednom védlcovém t&lese 19 spojeném s-pfe-
souvacim vdlcem 18, jehoZ “tlakové prostory
jsou napojeny na tlakové vétve ¥idiciho sy-
stému stroje. Tlakovi prostor levého ovlédda-
ciho vdlce 10 je propojen s levym regulova-
telnym pojitovacim ventilem 11 p¥es levy
§krtici ventil 12 s ruéné ovladatelnym levym
pfepoustdcim ventilem 13 a s levym jednosmér-
nym ventilem 211 ovladatelnym ruiné nebo
automaticky levym vypinacim vdlcem 14

pfes levy pomocny Skrtici ventil 1§“Ka tla-
kovy ¥idieci systém stroje. Tlakovy proestor
pravého ovlddaciho vdlce 20 je propojen s
pravym regulovatelnym pojiStovacim ventilenm
21 ptes pravy Skrtici ventil 22 s rulné
ovladatelnﬁm pravym pfepoudtécim ventilem

23 a s pravym ]ednosmernym ventilem 212
ovladatelnym rué&né nebo automatlcky pravym
vypinacim vdlcem 16 p¥es pravy pomocny Skrti-
ci ventil 17 na tlakovy ¥idici systém stro-
je. Reverzaéni rozvadé&& R1 je napojen na .o~
vlddaci tlakové vétve ¥idiciho systému, p¥i-
CemZ na tyto tlakové vétve jsou rovnéZ na-
pojeny tlakové prostory indikalniho vilce
103.

T Levy a pravy ddvkovaci vdlec 1, 2 jsou
vytvofeny v osovém sméru pti obvodu ve vdl-
covém télese 19 pfesuvném v nosném télese
90. Toto nosné téleso 90 je upevnéno na ré-
mu 91 a je v ném uloZena vyménnd hlava 92

s nastavitelnymi dorazovymi Zrouby 93 uspo-
fddanymi nad jednotlivymi dévkovacimi pisty
94 levého a pravého ddvkovaciho vilce 1,

2. Kazdy ddvkovaci pist 94 je udrfovén

v zékladni poloze proti podloZce 110 tla&nou
pruZinou 95 uspofddanou na jeho pistnici

opatfené dorazovou podloZkou 96. Ve své
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spodni &4sti je védlcové téleso 19 opatfeno
fepem 97, na né&m¥ je uloZena undSeci vzpé&-
ra 98 kolenového mechanismu tvoFeného ddle
kotevni vzpérou 99 zakotvenou na kotevnim
gepu 100 upevndném v drZdku 101, pticemZ
undfeci vzp&ra 98 a kotevni vzp&ra 99
jsou uloZeny svymi druhymi konci na pomoc-
ném Eepu 106 v pistnici 102 p¥esouvaciho
védlce 18 kyvn& uloZeného na zédv&sném Eepu
104 v z&vésu 105. Proti kolenovému mechanis-
Eﬁ_je v dorazové konsole 107, upevnéné na
rdmu 91, zaSroubovdn dorazovy Sroub 108
opatfeny pojiitovaci matici 109. Levy a
pravy ddvkovaci védlec 1, 2 jsou opat¥feny
§roubenim 111 pro propojeni s levym a pra-
vym ovlddacim vdlcem 10, 20 napinacich
kle3ti opatfenymi pF¥ivodnim Zroubenim 112.
Levy a pravy ovlddaci vdlec 10, 20 jsou
uloZeny kyvné na nosnych <Cepech 113,
ptidemz zdkladni jejich poloha je zdrZovéna
horni tlalnou pFuZinou 114 a dolni tlainou
prufinou 115 plsobicimi proti vykyvné kon-
sole 116 upevn&né na levém a pravém ovlé-
dacim vélci 10, 20. K rdmu 91 je uchycen
indika&ni vdlec 103 propojeny prostorem
za pistem s jedngﬁ_stranou reverza&niho
rozvdd&fe R1 a prostorem pfed pistem s je-
ho druhou stranou., Pistnice 117 indika&niho
vilce 103 je kloubovd spojend s ovlddaci
pdkou IZ§ indika&niho kotoule 119 otolné
ulofeného pod kryci maskou 118 vizudlné
zndzornujici p¥ifazeni dorazovych Sroubl
93 k jednotlivym napinacim klestim pro
pravou &i levou botu.

Funkce zafizeni pro ovldddni pracovnich
poloh napinacich klefti podle vyndlezu spo-
&ivd v tom, Ze levy ovlddaci védlec 10 na-

PREDMET

Zat¥izeni pro ovldddni pracovnich poloh
napinacich kleSti napinacich strojd obuvi
sestdvajici z ovlddacich vdlcli napinacich
kle8ti propojenych vZidy s p¥isluSnym re-
gulovatelnym pojisfovacim ventilem ptes
§krtici ventil s ru&nd ovladatelnym p¥epou-

§técim ventilem a s rudnd p¥ipadné automatic-

ky ovladatelnym jednosmérnym ventilem, vy-
znadujici se tim, Z%e je tvofeno dvojicemi
ovlddacich vdlcd napinacich kledti sestdva-
jicich z levého a pravého ovlddaciho vdlce
/10, 20/ propojenych pFes, ¥Fidicim systémem
stroje p¥esouvatelny, reverzaldni rozvad&:g
/R1/ s p¥isludnou dvojici ddvkovacich vdlcd
tlakového média sestdvajici z levého a pra-
vého dévkovaciho vdlce /1, 2/ opatfenych
ddvkovacimi pisty /94/ s dorazovymi Srouby
/93/ upravenymi nad nimi ve vyménné hlavé
/92/ a uspo¥ddanych v osovém sméru p¥i
obvodu v jednom vdlcovém tdlese /19/ pfEe-

4

pinacich klesti je pln&n v zdkladnfi poloze
reverzalniho rozvdd&&e R1 z levého ddvkova-
ciho védlce 1 a pravy oviddaci védlec 20 pra-
vym ddvkovacim vilcem 2. V p¥esunuté poloze
reverzalniho rozvaddie R1 je to naopak. Po-
dle polohy tohoto reverza&niho rozvadéde
R1 jsou pak napinaci kle3td v pracovni po-
loze pro napindni levé &i pravé boty.
Ddvkovaci pisty 94 jsou v zdkladni poloze
drZeny tlakem tla&nych pruZin 95. Ddvkova-
ci pisty 94 jsou uloZeny v ddvkovacich vdl-
cich 1, 2 upravenych ve vdlcovém tdlese

19, které je pEesuvné plsobenim pFesouva-
ciho vdlce 18 a kolenového mechanismu tvo-
feného undSeci a kotevni vzpérou 98, 99,
Pohyb tohoto mechanismu je nastavitelny
dorazovym Eroubem 108. Jeliko? je posuv
vdlcového télesa 19 nastaven konstantné,
omezi se poloha ddvkovacich pistd 94 v le-
vém a pravém ddvkovacim vdleci 1, 2 nasta-
venim dorazovych 3roubd 93 do optimdlni
polohy pro napinanou botu. Napinaci kle3t#
jsou tak pfedem nastaveny do pot¥ebné polo-
hy, je v8ak zachovdna moZnost korekce polo-
hy jednotlivych napinacich kledti ru&nd
ovladatelnym levym a pravym pFepoudtdcim
ventilem 13, 23. Napinaci kle¥té& jsou
rozd&leny na dv& skupiny, z nichZ kazda

je ovladatelnd jednou stranou reverzalniho
rozvddéfe R1 pF¥esouvatelného tlakem z ovld-
gaciho systému stroje, na ktery je napojen
i indikalni vdlec 103 pFfesouvajici soulasné
indikaéni kotoud 119 pod kryci maskou

118. Tak je umo%n&na i vizudlni kontrola
nastaveni polohy napinacich kle3ti pro pra-
vou nebo levou botu.

VYNALEZU

suvné uloZeném v nosném tdlese /90/ a ve
spodni &dsti kloubov& spojeném s unédieci
vzpérou /98/ kolenového mechanismu zakotve-
ného kotevni vzp&rou /99/ kloubové na pevném
drzdku /101/, p¥ifemZ undSeci a kotevni vepé~
ra /98, 99/ jsou kloubov¥ spojeny s pistni-
ci /102/ kyvn& ulo¥eného p¥esouvaciho vilce
/18/ navazujiciho svymi tlakovymi prostora-
mi na tlakové vétve Fidiciho systému stroje
a uspofddaného proti dorazovému 3roubu

/108/ upravenému v dorazové konzole /107/

za spojnici st¥edd kloubového uloZeni
undSeci vzp&ry /98/ na vdlcovém t8lese /19/
a kotevni vzpéry /99/ na pevném drZdku
/101/, zatimco ob& ovlidaci vEtve reverzad-
niho rozvdd&&e /R1/ jsou napojeny na tlakové
prostory indikalniho vdlce /103/, jeho%
pistnice /117/ je kloubové spojena s ovlé-
daci pdkou /120/ indika&niho kotoude /119/
uloZeného pod kryci maskou /118/.

5 vykrest
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