SCHWEIZERISCHE EIDGENOSSENSCHAFT a1y CH 717 986 A1
EIDGENOSSISCHES INSTITUT FUR GEISTIGES EIGENTUM

(51) Int.Cl.: A47B  47/02  (2006.01)
F16B  12/32  (2006.01)

T . . . F16B  12/40  (2006.07)
Patentanmeldung fiir die Schweiz und Liechtenstein F168 2/10 (2006.01)

Schweizerisch-liechtensteinischer Patentschutzvertrag vom 22. Dezember 1978 F16B 7/04 (2006.01)
F16B  45/02 (2006.01)

12 PATENTANMELDUNG

(21) Anmeldenummer: 01357/20 (71) Anmelder:
Vitra AG, Klinenfeldstrasse 22 Muttenz
4127 Birstelden (CH)

(72) Erfinder:
(22) Anmeldedatum: 22.10.2020 Stefan Keller, 79585 Steinen / Hofen (DE)
Helmut Schitt, 79379 Millheim-Hugelheim (DE)

(74) Vertreter:
Latscha Schéllhorn Partner AG, Grellingerstrasse 60
(43) Anmeldung verdffentlicht:  29.04.2022 4052 Basel (CH)

(54) Kreuzverband und Mébelbausatz.

(57) Die vorliegende Erfindung betrifft einen Kreuzverband (4) 1 a1 4

mit einem langlichen Stangenabschnitt (41) und zwei Klauen \ /

(42), bei dem ein zweiter Umgreifabschnitt (423) der Klauen (42) /

relativ zu einem ersten Umgreifabschnitt der Klauen (42) zwi- =

schen einer gedffneten Position, in welcher ein stangenférmiges / / °

Element von den Klauen (42) aufgenommen oder aus den Klau-
en (42) entnommen werden kann, und einer geschlossenen Po-
sition, in welcher das stangenférmige Element von den Klauen
(42) umgriffen werden kann, bewegbar ist. Dabei sind der ers-
te Umgreifabschnitt und der zweite Umgreifabschnitt derart aus-
gebildet, dass sie das stangenférmige Element in der geschlos-
senen Position so umgreifen, dass zwischen einem freien Ende
des ersten Umgreifabschnitts und einem freien Ende des zwei-
ten Umgreifabschnitts ein Spalt (S) verbleibt. Weiterhin umfas-
sen die Klauen (42) einen Arretiermechanismus, welcher dazu
ausgebildet ist, den ersten Umgreifabschnitt und den zweiten
Umgreifabschnitt in der geschlossenen Position zu halten. Zu-
dem betrifft die vorliegende Erfindung einen Mdbelbausatz (1)
mit einem solchen Kreuzverband (4).
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Beschreibung

Technisches Gebiet

[0001] Die Erfindung betrifft einen Kreuzverband und einen Mdbelbausatz mit einem derartigen Kreuzverband. Mit dem
entsprechenden Mdébelbausatz kdnnen Mdébel flexibel auf-, ab und umgebaut werden.

Stand der Technik

[0002] Zum flexiblen Zusammenstellen von Mdbeln sind Systeme bekannt, bei denen sich aus Grundkomponenten va-
riabel Mébel aufbauen lassen. Gerade in Warengeschéften oder in Blros, wo typischerweise die Méblierung beziehungs-
weise die Anforderungen an die Méblierung von Zeit zu Zeit 4ndert, sind variable Mdbelbausysteme verbreitet.

[0003] Oft basieren bekannte variable Mdbelbausysteme auf einer dreidimensionalen tragenden Rohrstruktur, die in un-
terschiedlicher Weise aufgebaut werden kann. Beispielsweise ist in der EP 0 262 090 A1 eine Mdbelstruktur beschrieben,
die eine Mehrzahl von Uber Knotenelemente verbindbaren Rohren aufweist. Mittels der Knotenelemente kénnen in diesem
System die Rohre in unterschiedlicher Weise zusammengesetzt werden und damit insbesondere Gestelle in unterschied-
lichen Formen erstellt werden. Auch kénnen die verbundenen Rohre mit Sichtblenden und Béden ausgestattet werden,
die zwischen den Rohren montiert werden.

[0004] Unter anderem in modernen Burolandschaften besteht heutzutage zunehmend ein Bedlirfnis danach, die Méblie-
rung oft und umfassend anzupassen. Bekannte Mébelbausysteme sind dabei trotz ihrer Variabilitét nachteilig, da sie auf-
wendig zerlegt und wieder neu aufgebaut werden missen. Typischerweise wird dieser Umbau von geschulten Personen
unter Einsatz von Spezialwerkzeug vorgenommen. Dies ist unter anderem aus Sicherheitsgriinden erforderlich, da das
Moébelbausystem gewéhrleisten muss, dass mit ihm erstellte Mdbel ausreichend stabil sind. Eine unstabile Mdblierung
kann eine erhebliche Gefahrdung von Personen nach sich ziehen, insbesondere bei vergleichsweise hohen und/oder stark
beladenen Mdbeln.

[0005] Da mit den bekannten Mdbelbausystemen ein Auf-, Um- und Abbau von Mébeln wie erwéhnt aufwendig ist und
bei unsachgemasser Ausfiihrung ein Sicherheitsrisiko darstellen kann, wird heutzutage haufig davon abgesehen, die M6-
blierung bei sich andernden Bediirfnissen anzupassen. Beispielsweise wird bei offenen Biurolandschaften, in denen es
sinnvoll sein kdnnte, die Méblierung projektweise anzupassen, darauf verzichtet, von der Variabilitat der Mébelbausysteme
Gebrauch zu machen.

[0006] Des Weiteren hat sich insbesondere herausgestellt, dass bei bekannten Mébelbausystemen oftmals Probleme mit
Toleranzen auftreten, wenn etwa die Sprossen- bzw. Rohrdurchmesser nicht immer konstant sind. Die Sprossen bzw.
Rohre kdnnen dabei einerseits leichte Verjiingungen, etwa aufgrund von Deformationen, aufweisen. Andererseits kénnen
die Sprossen bzw. Rohre leichte Verdickungen, etwa aufgrund von Pulverbeschichtungen, aufweisen. Zudem sind die
herstellungsspezifischen Fertigungstoleranzen der Rohre zu berlicksichtigen.

[0007] Aufgabe der nachfolgenden Erfindung ist es daher, ein System beziehungsweise Komponenten fir ein System
vorzuschlagen, mit dem auf einfache Weise, quasi werkzeuglos, flexibel stabile und sichere Mdbel erstellt und umgebaut
werden kénnen, wobei gleichzeitig praxisibliche Schwankungen bei den Sprossen- bzw. Rohrdurchmessern kompensiert
werden kdnnen.

Darstellung der Erfindung

[0008] Die Aufgabe wird erfindungsgeméass durch einen Kreuzverband gelést, wie er im unabhangigen Anspruch 1 defi-
niert ist sowie durch einen Mébelbausatz, wie im unabhangigen Anspruch 18 definiert ist. Vorteilhafte Ausfihrungsvarian-
ten der Erfindung ergeben sich aus den abhangigen Ansprichen.

[0009] Das Wesen der Erfindung besteht im Folgenden: Ein Kreuzverband mit einem langlichen Stangenabschnitt und
zwei Klauen, wobei der Stangenabschnitt zwei im Wesentlichen entgegengesetzte LAngsenden aufweist, wobei die zwei
Klauen jeweils an einem der beiden Langsenden des Stangenabschnitts angeordnet sind. Die zwei Klauen umfassen eine
Basis mit einer Langsachse, einen sich von der Basis erstreckenden und ein freies Ende aufweisenden ersten Umgrei-
fabschnitt und einen sich von der Basis erstreckenden und ein freies Ende aufweisenden zweiten Umgreifabschnitt sowie
einen Arretiermechanismus. Die zwei Klauen sind dazu ausgebildet, ein stangenférmiges Element zu umgreifen, wobei
bei den zwei Klauen jeweils der zweite Umgreifabschnitt relativ zum ersten Umgreifabschnitt zwischen einer gedffneten
Position, in welcher das stangenférmige Element von der Klaue aufgenommen oder aus der Klaue entnommen werden
kann, und einer geschlossenen Position, in welcher das stangenférmige Element von der Klaue umgriffen werden kann,
bewegbar ist. Der erste Umgreifabschnitt und der zweite Umgreifabschnitt sind dabei derart ausgebildet sind, dass sie
das stangenférmige Element in der geschlossenen Position so umgreifen, dass zwischen dem freien Ende des ersten
Umgreifabschnitts und dem freien Ende des zweiten Umgreifabschnitts ein Spalt verbleibt. Der Arretiermechanismus ist
dazu ausgebildet, den ersten Umgreifabschnitt und den zweiten Umgreifabschnitt in der geschlossenen Position zu halten
beziehungsweise in die geschlossene Position zu driicken.
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[0010] Der Kreuzverband ist ein sicherheitsrelevantes Bauteil und wird wegen dem Produkischutz beim Auf-, Ab-, Um-
oder Anbau so vorgesehen, dass die Montage werkzeuglos erfolgt und fir die Demontage ein einfaches Werkzeug be-
nétigt wird.

[0011] Der Kreuzverband kann dazu vorgesehen sein, in einem Mdbel verbaut zu werden und dieses zu stabilisieren.
Insbesondere bei einem auf einer dreidimensionalen Rohrstruktur basierenden Mébel, wie beispielsweise einem Gestell,
kann der Kreuzverband eine zweckmassige Stabilitdt gewahrleisten, sodass das Mébel ausreichend Lasten aufnehmen
kann und im Betrieb sicher aufgestellt sein kann. Weiter kann der Kreuzverband auch in anderen insbesondere dreidi-
mensionalen Rohrstrukturen wie beispielswiese Geriisten zur Stabilisierung eingesetzt werden.

[0012] Der Stangenabschnitt kann ein rohr- oder balkenartiges Gebilde sein. Dabei kann er rohrférmig mit einem hoh-
len Inneren oder insbesondere auch massiv ausgebildet sein. Massive Stangenabschnitte kénnen besonders robust und
tragfahig sein.

[0013] Das stangenférmige Element kann ein Bauteil oder eine Abschnitt eines Bauteils sein. Beispielsweise kann es ein
Rohr eines Gerusts sein. Insbesondere kann es eine Sprosse eines Mébels sein, das mit dem Kreuzverband stabilisiert
werden soll.

[0014] Durch das Ausstatten des Kreuzverbands mit den Klauen und dem Arretiermechanismus kann erreicht werden,
dass die Sprossen/Rohre beziehungsweise das entsprechende stangenférmige Element auch bei Schwankungen im Rohr-
durchmesser stets beinahe vollstandig umgriffen wird und fest bzw. sicher gehalten wird. Damit kénnen stangenférmige
Elemente beziehungsweise Sprossen zudem bei schrager Ausrichtung des Kreuzverbands fest vom Kreuzverband gehal-
ten werden. Die Rotation der einzelnen Schellen ist jeweils frei, es erfolgt kein Formschluss. Ein Verwinden der zwei Bau-
teile, welche stangenférmigen Elemente umfassen, zueinander kann auf diese Weise sicher verhindert werden (d.h. nur
in Kombination mit mindestens zwei Kreuzverbénden und einem Horizontalrohr oder einem Kreuzverband und zwei Hori-
zontalrohren). Entsprechend kann der Kreuzverband einer Konstruktion wie beispielsweise einer dreidimensionalen Rohr-
konstruktion eine ausreichende Stabilitdt verleihen, sodass sie sich zur Aufnahme einer verhéaltnismassig grossen Last
oder anderer Krafte eignet. Auch die Sicherheit der dreidimensionalen Rohrkonstruktion oder eines Mébels kann dadurch
erhéht bzw. gewahrleistet werden. Gleichzeitig ermdglichen die Klauen bzw. der Arretiermechanismus des Kreuzverbands
auch, dass er auf effiziente Weise (insbesondere quasi werkzeugfrei) montiert und (insbesondere mittels eines einfachen
Werkzeugs, wie etwa einem Inbusschlissel) demontiert werden kann. Dadurch kann mithilfe des Kreuzverbands effizient
ein Mébel oder eine andere dreidimensionale Rohrkonstruktion auf-, um- und wieder abgebaut werden.

[0015] Zwischen dem freien Ende des ersten Umgreifabschnitts und dem freien Ende des zweiten Umgreifabschnitts
verbleibt in der geschlossenen Position ein Spalt. Mit anderen Worten beriihren sich die freien Enden des ersten und des
zweiten Umgreifabschnitts bei bestimmungsgeméassem Gebrauch des Kreuzverbands in der Regel nicht. Es kann jedoch
nicht vollstandig ausgeschlossen werden, dass es im untersten Toleranzbereich zu einer leichten Anlage der beiden freien
Enden kommen kann. Regelmassig sind aber der erste und der zweite Umgreifabschnitt sowie der Arretiermechanismus
derart dimensioniert bzw. konzipiert, dass im Hinblick auf die Dimensionen der zu umgreifenden stangenférmigen Elemente
stets etwas Spiel in Form eines Spalts verbleibt, d.h. sowohl im Bereich der oberen als auch im Bereich der unteren
Toleranzgrenze. So kann sichergestellt werden, dass immer ein ausreichend hohes Haltemoment insbesondere auf den
beweglichen, zweiten Umgreifabschnitt wirkt.

[0016] Vorzugsweise umfasst dabei der Spalt zwischen dem feien Ende des ersten Umgreifabschnitts und dem freien
Ende des zweiten Umgreifabschnitts von etwa 1 % bis etwa 20 %, besonders bevorzugt zwischen etwa 2% und etwa 10%,
des Umfangs des stangenférmigen Elements (d.h. im Querschnitt des stangenférmigen Elements gesehen). In diesen
Grdssenbereichen des Spalts kann erfahrungsgemass eine besonders stabile Montage gewahrleistet werden.

[0017] Vorzugsweise ist bei den zwei Klauen jeweils der erste Umgreifabschnitt als feststehender Umgreifabschnitt ortsfest
zur Basis ausgebildet ist. Weiter vorzugsweise ist dabei der erste Umgreifabschnitt einstlickig mit Klauenbasis ausgebildet.
Auf diese Weise kann effizient eine stabile und robuste Klaue hergestellt werden.

[0018] Vorzugsweise ist bei den zwei Klauen jeweils der zweite Umgreifabschnitt um eine Schwenkachse schwenkbar an
der Basis gelagert. Hiermit wird die Voraussetzung flr eine einfache und effektive Ausgestaltung des Arretiermechanismus
geschaffen.

[0019] Vorzugsweise weist bei den zwei Klauen jeweils der zweite Umgreifabschnitt einen hinteren Fortsatz auf, welcherim
Bereich der Basis um die Schwenkachse schwenkbar ist. Hierdurch kann gewahrleistet werden, dass der Arretiermecha-
nismus auf vordefinierte Weise von der geschlossenen in die geéffnete Position (und umgekehrt) gebracht werden kann.

[0020] Vorzugsweise driickt bei den zwei Klauen jeweils der Arretiermechanismus in der geschlossenen Position so auf
den hinteren Fortsatz des zweiten Umgreifabschnitts, dass ein Haltemoment um die Schwenkachse in Richtung der ge-
schlossenen Position wirkt. Aufgrund der damit erzeugten Hebelwirkung wird das stangenférmige Element vom zweiten,
beweglichen Umgreifabschnitt sicher in den ersten, ortsfesten Umgreifabschnitt gepresst und dort gehalten, so dass stets
eine sichere Montage gewahrleistet werden kann.

[0021] Vorzugsweise umfasst bei den zwei Klauen jeweils der Arretiermechanismus (zumindest) eine in der Basis ausge-
bildete langsférmige Offnung und ein in der 1&ngsférmigen Offnung der Basis beweglich gelagertes Verriegelungselement
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sowie ein an der Basis gelagertes Federelement (z.B. ein federnd gelagerter Druckstift), welcher das Verriegelungsele-
ment in Richtung eines vorderen Endes der zumindest einen langsférmigen Offnung der Basis driickt. Die langsférmige
Offnung ist bevorzugt entlang der Langsachse der Klauen ausgerichtet und ggf. etwas parallel zu dieser versetzt. Das
vordere Ende der langsférmigen Offnung zeigt ungefahr in Richtung der freien Enden des ersten und des zweiten Um-
greifabschnitts in der geschlossenen Position. Das hintere Ende der langsfdrmigen Offnung zeigt in Richtung des hinteren
Endes der Klauen, d.h. dem Befestigungsende der Klauen zur Montage an den Langsenden des Stangenabschnitts.

[0022] Vorzugsweise weist bei den zwei Klauen jeweils das Verriegelungselement des Arretiermechanismus einen Rit-
zelabschnitt und einen vorzugsweise zylindrischen Kérperabschnitt auf. Dabei sind die Ritzelabschnitte in Form von etwa
Viertelzahnradern ausgebildet, wobei sich deren Zahne Uber einen Winkelbereich von etwa 90° bis etwa 135° erstrecken
kénnen. Der zylindrische Kérperabschnitt wird beim Offnen oder Schliessen des zweiten Umgreifabschnitts mit den Rit-
zelabschnitten mitbewegt bzw. -rotiert und dient zum Blockieren des hinteren Fortsatzes des zweiten Umgreifabschnitts
in der geschlossenen sowie auch in der gedéffneten Position.

[0023] Vorzugsweise weist bei den zwei Klauen jeweils die zumindest eine langsférmige Offnung der Basis einen zum
Ritzelabschnitt des Verriegelungselements korrespondierenden Zahnstangenabschnitt auf. Der Zahnstangenabschnitt ist
dabei derart konzipiert, dass der Ritzelabschnitt bzw. das Verriegelungselement mit etwa einer Vierteldrehung vom hin-
teren Ende zum vorderen Ende der langsférmigen Offnung und zuriickgebracht werden kann, wobei vorzugsweise die
Anzahl der Zahne des Ritzelabschnitts identisch ist mit der Anzahl der entsprechenden Zahneingriffséffnungen des Zahn-
stangenabschnitts.

[0024] Vorzugsweise ist bei den zwei Klauen jeweils an der Basis eine Abstitzwand fir den Kérperabschnitt des Ver-
riegelungselements vorgesehen. In der geschlossenen Position wird mittels der Druckkraft des Druckstifts das Verriege-
lungselement bzw. dessen zylindrischer Kérper zwischen der Abstitzwand an der Basis und dem hinteren Fortsatz des
zweiten, beweglichen Umgreifabschnitts verkeilt, wobei das Haltemoment um die Schwenkachse erzeugt wird. Besonders
bevorzugt weist hierzu jeweils der hintere Fortsatz des zweiten Umgreifabschnitts eine Abschradgung an seiner, in der
geschlossenen Position zur Langsachse hin gewandten, Innenseite auf. Die Abschragung ist dabei im Hinblick auf eine
optimale Verkeilung des Verriegelungselements, bzw. eine optimale Kraftiibertragung vom Verriegelungselement auf den
hinteren Fortsatz des zweiten Umgreifabschnitts, abgestimmt.

[0025] Vorzugsweise ist bei den zwei Klauen jeweils der Arretiermechanismus so ausgebildet ist, dass in der gedffneten
Position eine Druckkraft auf den hinteren Fortsatz des zweiten Umgreifabschnitts in dessen gedffneter Position wirkt, so
dass der zweite Umgreifabschnitt federnd in der gedffneten Position gehalten ist. Hier ist das Verriegelungselement bzw.
dessen zylindrischer Kérper nicht zwischen dem hinteren Fortsatz und der Abstitzwand an der Basis verkeilt, sondern
driickt den hinteren Fortsatz des zweiten Umgreifabschnitts gegen einen (festen) hinteren Fortsatz des ersten, ortsfesten
Umgreifabschnitts, welcher ggf. eine Aufnahme fiir letzteren bildet.

[0026] Vorzugsweise sind bei den zwei Klauen jeweils der erste Umgreifabschnitt und der zweite Umgreifabschnitt werk-
zeuglos von der gedffneten Position in die geschlossene Position bringbar, indem das Verriegelungselement entgegen
der Druckkraft (d.h. etwa der Federkraft eines Federelements bzw. eines Druckstifts) in Richtung des hinteren Endes der
langsférmigen Offnung gedriickt wird (z.B. manuell bei der Montage) und so den Weg frei macht zum Verschwenken
des hinteren Fortsatzes des zweiten Umgreifabschnitts an dem Verriegelungselement vorbei von der gedffneten in die
geschlossene Position.

[0027] Vorzugsweise weist bei den zwei Klauen jeweils der hintere Fortsatz des zweiten Umgreifabschnitts an seiner,
in der geschlossenen Position von Langsachse abgewandten, Aussenseite eine Abschragung auf. Diese Abschragung
auf der Aussenseite des hinteren Fortsatzes steht in der gedffneten Position des zweiten, beweglichen Umgreifabschnitts
mit dem Verriegelungselement bzw. dessen zylindrischem Kérper in (federndem) Eingriff und wird beim Schliessvorgang
entlang der langsférmigen Offnung zuriick gedriickt, so dass der hintere Fortsatz des zweiten Umgreifabschnitts in die
geschlossene Position durchschwenken kann.

[0028] Vorzugsweise ist bei den zwei Klauen jeweils der erste Umgreifabschnitt dazu ausgebildet, das stangenférmige
Element zu mehr als der Halfte zu umgreifen. Dabei ist in der geschlossenen Position der Spalt zwischen dem freien
Ende des ersten Umgreifabschnitts und dem freien Ende des zweiten Umgreifabschnitts etwas versetzt gegeniiber der
Langsachse der Klauen. Auf diese Weise kann ein besonders sicherer Halt des stangenférmigen Elements sichergestellt
werden.

[0029] Vorzugsweise sind bei den zwei Klauen jeweils der erste Umgreifabschnitt und der zweite Umgreifabschnitt so
ausgebildet, dass sie an drei Kontakistellen am stangenférmigen Element anliegen, wenn der erste Umgreifabschnitt und
der zweite Umgreifabschnitt das stangenférmige Element umgreifen und sich in der geschlossenen Position befinden.
Dabei sind bevorzugt die drei Kontakistellen im Wesentlichen regelméassig beabstandet am ersten und zweiten Umgrei-
fabschnitt angeordnet. Weiter vorzugsweise sind dabei zwei Kontakistellen am ortsfesten, ersten Umgreifabschnitt sowie
eine Kontakistelle am zweiten, beweglichen Umgreifabschnitt vorgesehen. Die drei Kontakistellen ermdéglichen in jedem
Fall, dass das stangenférmige Element effizient und prazise gehalten werden kann. Zudem kann verhindert werden, dass
das stangenférmige Element zur Klaue verkantet.
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[0030] Vorzugsweise weist das Verriegelungselement eine Werkzeugaufnahme zur Betatigung des Arretiermechanismus
von der geschlossenen in die gedffnete Position auf. So kann beispielsweise mittels eines Inbusschliissels das Verriege-
lungselement entlang der langsférmigen Offnung zuriickgedreht werden, um so den Weg fiir hinteren Fortsatz des zweiten
Umgreifabschnitts freizugeben, damit dieser wieder in die gedffnete Position geschwenkt werden kann. Nach dem Lésen
des Inbusschlissels wird dann das Verriegelungselement mittels dem Federelement bzw. dem Druckstift wieder entlang
der langsfdrmigen Offnung nach vorne gedriickt, wo es den hinteren Fortsatz des zweiten Umgreifabschnitts federnd in
der getffneten Position halt, wobei der hintere Fortsatz des zweiten Umgreifabschnitts an den hinteren Fortsatz des ersten
Umgreifabschnitts bzw. in eine Aufnahme desselben, gedrickt wird.

[0031] Ein weiterer Aspekt der vorliegenden Erfindung besteht in einem Mdbelbausatz mit einem Satz Bodenleitern, die
jeweils zwei Uber eine obere Sprosse und eine untere Sprosse miteinander verbundene Vertikalstitzen umfassen, wobei
die zwei Vertikalstutzen jeweils mit einem Fuss zum Aufstellen auf einen Boden ausgestattet sind, einem Satz langsfér-
miger Traversen, die jeweils an ihren Ldngsenden mit einer Einrastklaue ausgestattet sind, die dazu ausgebildet ist, werk-
zeuglos an einer der Sprossen einer der Bodenleitern montiert zu werden. Der Mébelbausatz umfasst zudem einen erfin-
dungsgemassen Kreuzverband, wobei die Klauen des Kreuzverbands jeweils so ausgebildet sind, dass eine der Sprossen
der Bodenleitern beziehungsweise eine der Traversen das stangenférmige Element ist.

[0032] Der Mébelbausatz kann dazu vorgesehen sein, dass nach Bedarf flexibel unterschiedliche Mébel aus den gleichen
Bauteilen aufgebaut werden kénnen. Dabei kénnen solche Mdbel beispielsweise Tische, Gestelle oder Regale sein. Ins-
besondere kénnen die Mobel Buromdébel sein.

[0033] Der Begriff ,Satz* im Zusammenhang mit dem Mébelbausatz und dessen Bodenleitern, Traversen und Windver-
bande bezieht sich auf eine Mehrzahl von Elementen beziehungsweise Bauteilen. So umfasst beispielsweise der Satz
Bodenleitern zwei oder mehr Bodenleitern.

[0034] Die Bodenleitern kénnen neben der oberen und der unteren Sprosse auch noch weitere Sprossen umfassen.
Typischerweise sind die Vertikalstitzen und die Sprossen im Wesentlichen stangenférmig ausgebildet. Insbesondere die
Sprossen aber auch die Vertikalstitzen kénnen einen im Wesentlichen runden beziehungsweise kreisférmigen Querschnitt
aufweisen. Die Vertikalstlitzen und die Sprossen einer Bodenleiter kénnen jeweils quasi rechtwinklig zueinander stehen,
sodass die Sprossen parallel zueinander und die Vertikalstitzen parallel zueinander verlaufen.

[0035] Die Vertikalstutzen der Bodenleitern kénnen Uber weite Strecken als Stangenprofile beziehungsweise beispiels-
weise runde oder vierkantige Rohre ausgebildet sein. Sie sind typischerweise aus einem robusten Material wie einen
Metall hergestellt. Die Vertikalstitzen einer Bodenleiter verlaufen vorteilhafterweise parallel zueinander.

[0036] Die Sprossen der Bodenleitern kénnen ebenfalls Gber weite Strecken als Stangenprofile beziehungsweise Rohre
ausgebildet sein. Vorteilhafterweise weisen sie einen Umfang mit einem quasi kreisférmigen Querschnitt auf. Die obere
und die untere Sprosse sind im Betrieb vorteilhafterweise horizontal ausgerichtet und verlaufen parallel zueinander.

[0037] Die Fusse der Bodenleitern kénnen beispielsweise als Gleiter ausgebildet sein. Fall ein haufiges Verschieben des
aus dem Mdbelbausatzes erstellten Mébels beabsichtigt ist, kbnnen auch Rollen als Fisse der Bodenleitern eingesetzt
werden.

[0038] Die Traversen sind mit Vorteil lAngsférmig ausgebildet, sodass sie sich zwischen zwei Sprossen gleicher Héhe der
ersten der Bodenleitern und der der zweiten der Bodenleitern erstrecken, wenn sie daran montiert sind. Gleichzeitig kann
der Kreuzverband so ausgebildet sind, dass er an der oberen der ersten der Bodenleitern und der unteren der zweiten
der Bodenleitern montierbar ist, wahrend eine der Traversen an der oberen Sprosse der ersten der Bodenleitern und an
der oberen Sprosse der zweiten der Bodenleitern montiert ist. Dadurch kann der Kreuzverband schrag beziehungsweise
diagonal mit den Bodenleitern verbunden sein, wahrend die Traversen horizontal mit den Bodenleitern verbunden sind.

[0039] Alternativ dazu kann der Kreuzverband auch horizontal mit den Sprossen der Bodenleitern oder anderen Spros-
sen verbunden werden. Insbesondere falls eine entsprechende Dimensionierung im Mébel gewlinscht wird kann dies so
erfolgen.

[0040] Mit dem erfindungsgemaéassen Mébelbausatz kénnen die oben im Zusammenhang mit dem erfindungsgeméassen
Kreuzverband erlauterten Effekte und Vorteile effizient implementiert werden.

Kurze Beschreibung der Zeichnungen

[0041] Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung ergeben sich aus der nachfolgenden Beschreibung von Aus-
fuhrungsbeispielen der Erfindung mit Hilfe der schematischen Zeichnung. Insbesondere werden im Folgenden der erfin-
dungsgemasse Kreuzverband und der erfindungsgemasse Mébelbausatz unter Bezugnahme auf die beigeflgten Zeich-
nungen anhand von Ausfiihrungsbeispielen detaillierter beschrieben. Es zeigen:

Fig. 1 eine Ansicht von vorne an eine Bodenleiter eines Ausflihrungsbeispiels eines erfindungsgemas-
sen Moébelbausatzes;

Fig. 2 eine Ansicht von vorne an eine Aufbauleiter des Mébelbausatzes von Fig. 1;
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Fig. 3 eine Ansicht von oben auf eine Traverse des Mébelbausatzes von Fig. 1;

Fig. 4 eine Ansicht von der Seite an eine Einrastklaue der Traverse von Fig. 3;

Fig. 5 eine Ansicht von oben auf einen erfindungsgemaéassen Kreuzverband;

Fig. 6 eine perspektivische Ansicht eines Kreuzverbands gemass Fig. 5;

Fig. 6a eine Detailansicht bezliglich der Befestigung einer erfindungsgeméassen Klaue an dem Stangen-

abschnitt des Kreuzverbands gemass Fig. 5;

Fig. 7 eine Explosionsansicht einer Klaue eines erfindungsgemassen Kreuzverbands;

Fig. 8 eine perspektivische Ansicht auf die Ober- sowie auf die Unterseite der Klaue geméss Fig. 7;

Fig. 9 eine Ansicht von oben auf die Unterseite der Klaue von Fig. 7 in der geschlossenen Position;

Fig. 10 eine teilweise Schnittansicht der Klaue von Fig. 9 in der geschlossenen Position;

Fig. 11 eine Ansicht von oben auf die Unterseite der Klaue von Fig. 7 in der gedffneten Position;

Fig. 12 eine teilweise Schnittansicht der Klaue von Fig. 11 in der geéffneten Position; und

Fig. 13 eine perspektivische Ansicht einer aus dem Mdbelbausatz von Fig. 1 aufgebauten Gestellkon-
struktion.

Weg(e) zur Ausfiihrung der Erfindung

[0042] Bestimmte Ausdriicke werden in der folgenden Beschreibung aus praktischen Griinden verwendet und sind nicht
einschrankend zu verstehen. Die Wérter ,rechts”, links®, ,unten” und ,oben“ bezeichnen Richtungen in der Zeichnung,
auf die Bezug genommen wird. Die Ausdriicke ,nach innen®, ,nach aussen“ ,unterhalb®, ,oberhalb®, ,links", ,rechts“ oder
ahnliche werden zur Beschreibung der Anordnung bezeichneter Teile zueinander, der Bewegung bezeichneter Teile zuei-
nander und der Richtungen hin zum oder weg vom geometrischen Mittelpunkt der Erfindung sowie benannter Teile der-
selben wie in den Fig. dargestellt verwendet. Diese raumlichen Relativangaben umfassen auch andere Positionen und
Ausrichtungen als die in den Fig. dargestellten. Zum Beispiel wenn ein in den Fig. dargestelltes Teil umgedreht wird, sind
Elemente oder Merkmale, die als ,unterhalb” beschrieben sind, dann ,,oberhalb“. Die Terminologie umfasst die oben aus-
dricklich erwadhnten Wérter, Ableitungen von denselben und Wérter ahnlicher Bedeutung.

[0043] Um Wiederholungen in den Fig. und der zugehérigen Beschreibung der verschiedenen Aspekte und Ausfuhrungs-
beispiele zu vermeiden, sollen bestimmte Merkmale als gemeinsam flr verschieden Aspekte und Ausfiihrungsbeispiele
verstanden werden. Das Weglassen eines Aspekts in der Beschreibung oder einer Fig. lasst nicht darauf schliessen, dass
dieser Aspekt in dem zugehérigen Ausfihrungsbeispiel fehlt. Vielmehr kann ein solches Weglassen der Klarheit und dem
Verhindern von Wiederholungen dienen. In diesem Zusammenhang gilt fiir die gesamte weitere Beschreibung folgende
Festlegung: Sind in einer Figur zum Zweck zeichnerischer Eindeutigkeit Bezugszeichen enthalten, aber im unmittelbar
zugehdrigen Beschreibungstext nicht erwahnt, so wird auf deren Erlauterung in vorangehenden Figurenbeschreibungen
Bezug genommen. Sind ausserdem im unmittelbar zu einer Figur gehérigen Beschreibungstext Bezugszeichen erwéahnt,
die in der zugehérigen Figur nicht enthalten sind, so wird auf die vorangehenden und nachstehenden Figuren verwiesen.
Ahnliche Bezugszeichen in zwei oder mehreren Fig. stehen fiir &hnliche oder gleiche Elemente.

[0044] Fig. 1 zeigt eine Bodenleiter 2 eines Satzes Bodenleitern 2 eines Ausfiihrungsbeispiels eines erfindungsgeméassen
Mébelbausatzes 1. Die Bodenleiter 2 ist als erstes Bauteil eines Ausflihrungsbeispiels einer erfindungsgemassen Rohr-
verbindungsstruktur ausgebildet. Sie besteht aus zwei parallelen Vertikalstitzen 21, die durch zwei horizontale Sprossen
22 miteinander verbunden sind. Die Sprossen 22 sind als gerade Rohre mit einem kreisférmigen Querschnitt ausgebildet.
Sie stehen in einem rechten Winkel zu den Vertikalstiitzen 21 und sind mit diesen fest verbunden wie beispielsweise ver-
schweisst. Die Vertikalstitzen 21 sind ebenfalls grésstenteils als gerade Rohre mit kreisférmigem Querschnitt ausgebildet
und gehen nach unten jeweils in einen sich verjingenden Fuss 23 Uber. Die beiden Fisse 23 sind jeweils mit einem Gleiter
24 ausgestattet, der zum Aufstellen der Bodenleiter 2 auf dem Boden angeordnet wird.

[0045] In Fig. 2 ist eine einsprossige Aufbauleiter 5 eines Satzes Aufbauleitern 5 des Mébelbausatzes 1 gezeigt. Die Auf-
bauleiter 5 ist als zweites Bauteil eines Ausfiihrungsbeispiels einer erfindungsgeméassen Rohrverbindungsstruktur ausge-
bildet. Sie umfasst zwei rohrférmige Vertikalstiitzen 51, die Uber eine rohrférmige Sprosse 52 fest miteinander verbunden
sind. Zusammen sind die Vertikalstiitzen 51 und die Sprosse 52 quasi U-férmig. Die Sprossen 52 der Aufbauleiter sind
gleich dimensioniert wie die Sprossen 22 der Bodenleiter 2 von Fig. 1, sodass die Aufbauleiter 5 zur Bodenleiter 2 passt.

[0046] Von den unteren Enden der Vertikalstiitzen 51 der Aufbauleiter 5 erstreckt sich jeweils ein Rohrverbinder 7 der
Rohrverbindungsstruktur vertikal nach unten. Die Rohrerbinder 7 sind so ausgestaltet, dass sie in die Vertikalstitzen 21 der



CH 717 986 A1

Bodenleiter 2 oder in Vertikalstitzen 51 einer weiteren Aufbauleiter 5 eingefiihrt werden kénnen und durch Betatigung die
verbundenen Vertikalstlitzen 21, 51 aneinander fixiert.

[0047] Neben der Aufbauleiter 5, wie sie in Fig. 2 gezeigt ist, umfasst der Satz Aufbauleitern 5 des Mébelbausatzes
1 weitere Aufbauleitern mit Uber zwei parallele Sprossen verbundenen Vertikalstitzen. Im Vergleich zur einsprossigen
Ausfihrungsform von Fig. 2 sind diese Aufbauleitern lAnger beziehungsweise héher ausgebildet.

[0048] Fig. 3 zeigt eine Traverse 3 eines Satzes von Traversen 3 des Mébelbausatzes 1. Die Traverse 3 ist aus einem
langsférmigen Stangenabschnitt 31 und sich jeweils von den Ladngsenden des Stangenabschnitts 31 links beziehungswei-
se rechts nach aussen erstreckenden Einrastklauen 32 gebildet. Der Stangenabschnitt 31 ist aus einem Rohr mit einem
kreisférmigen Durchmesser geformt, der dem Durchmesser der Sprosse 52 der Aufbauleiter 5 und der Sprossen 22 der
Bodenleiter 2 entspricht. Auf seiner Oberseite ist der Stangenabschnitt 31 nahe seiner LAngenden jeweils mit einer Boh-
rung 311 als weibliches Steckteil ausgestattet. Die Einrastklauen 32 umfassen jeweils eine Sprossenaufnahme 321 als
Umgreifabschnitt.

[0049] Der Stangenabschnitt 31 der Traverse 3 weist eine zentrale LAngsachse 33 auf, die sich durch den Mittelpunkt
des kreisférmigen Querschnitts des Stangenabschnitts 31 erstreckt. Wie in Fig. 3 ersichtlich ist, ist die Sprossenaufnahme
321 der linken Einrastklaue 32 in Bezug auf die zentrale Langsachse 33 des Stangenabschnitts 31 zur Sprossenaufnahme
321 der rechten Einrastklaue 32 versetzt. Insbesondere ist in Fig. 3 die Sprossenaufnahme 321 der linken Einrastklaue
32 in Bezug auf die zentrale LAngsachse 33 nach oben hin versetzt und die Sprossenaufnahme 321 der rechten Einrast-
klaue 32 in Bezug auf die zentrale Langsachse 33 nach unten hin.

[0050] In Fig. 4 ist beispielhaft die linke der beiden Einrastklauen 32 der Traverse 3 von Fig. 3 vergrdssert dargestellt.
Dabei ist ersichtlich, dass die Einrastklaue 32 eine einstlickig mit einer Basis ausgebildete, obere Sprossenaufnahme
321 aufweist und einen unteren Schieber 322. Die Sprossenaufnahme 321 hat eine fast halbkreisbeziehungsweise halb-
ringférmige Innenflache, die im Wesentlichen entsprechend zu den Sprossen 22, 52 der Boden- und Aufbauleitern 2, 5 ge-
formt ist. In analoger Weise ist der Schieber 322 mit einer etwa viertelkreis- beziehungsweise viertelringférmigen Innen-
flache ausgestattet, die ebenfalls im Wesentlichen entsprechend zu den Sprossen 22, 52 der Boden- und Aufbauleitern
2, 5 geformt ist. An den Innenflachen der Sprossenaufnahme 321 und des Schiebers 322 sind drei Kontaktwélbungen
gleichmassig entlang des Umfangs verteilt.

[0051] Der Schieber 322 erstreckt sich durch einen Fuhrungsschlitz der Basis hindurch, sodass er in einem vordefinier-
ten Umfang nach links und rechts zur Basis verschiebbar ist. Im Innern der Basis ist die Einrastklaue 32 mit einer Feder
ausgestattet, die den Schieber 322 in die in Fig. 4 gezeigte Position maximal nach links driickt. In dieser Sperrstellung ist
die Einrastklaue 32 an einer Sprosse 22, 52 oder einem Stangenabschnitt 31 einer anderen Traverse 3 eingerastet, wenn
die Sprossenaufnahme 321 und der Schieber 322 diese(n) aufnimmt. Die Traverse 3 ist dann an der Sprosse 22, 52 be-
ziehungsweise dem Stangenabschnitt 31 montiert. Insbesondere liegt die Sprosse 22, 52 an den drei Kontaktwélbungen
im Sinne einer Dreipunktverbindung an, sodass die Sprosse 22, 52 beziehungsweise der Stangenabschnitt 31 sicher ge-
halten ist und ein Verkanten verhindert werden kann.

[0052] Zum Lésen der Einrastklaue 32 wird der Schieber 322 beispielsweise manuell entgegen der Federkraft nach rechts
gedruckt. Dadurch wird die Einrastklaue 32 geéffnet und die Traverse 3 kann von der Sprosse 22, 52 nach oben entfernt
werden.

[0053] Zum Montieren der Traverse 3 an einer Sprosse 22, 52 beziehungsweise an einem Stangenabschnitt 31 einer
anderen Traverse 3 wird die Einrastklaue 32 von oben her auf die Sprosse 22, 52 oder den Stangenabschnitt 31 gedriickt.
Durch die abgeschragte beziehungsweise angewinkelte Unterseite des Schiebers 322 wird dieser dabei entgegen der
Federkraft nach rechts gedriickt, sodass die Sprossenaufnahme 321 die Sprosse 22, 52 beziehungsweise den Stangen-
abschnitt 31 aufnehmen kann. Getrieben von der Feder schnappt der Schieber 322 dann unterhalb der Sprosse 22, 52 be-
ziehungsweise des Stangenabschnitts 31 wieder ein, sodass eine sichere Befestigung erreicht wird.

[0054] In Fig. 5 ist ein Ausflhrungsbeispiel eines erfindungsgeméssen Kreuzverbands 4 eines Satzes von Kreuzverban-
den 4 des Mébelbausatzes 1 gezeigt. Der Kreuzverband 4 weist einen langlichen Stangenabschnitt 41 auf, der an seinen
Langsenden jeweils in eine Klaue 42 Ubergeht. Wie zusammen mit den Fig. 6 und 6a ersichtlich ist, ist der Stangenab-
schnitt 41 als massive Vierkantstange mit einem rechteckigen Querschnitt ausgefiihrt. Durch die massive Ausfihrung
kann der Kreuzverband 4 besonders robust und zur Aufnahme vergleichsweise grosser Krafte beziehungsweise Lasten
ausgebildet sein.

[0055] In der Fig. 6a wird die Detailansicht A gemdss Fig. 6 illustriert. Dabei wird insbesondere die Montage der Klaue
42 an dem langlichen Stangenabschnitt 41 veranschaulicht. Hierbei kann der die Befestigungséffnungen 4215 enthalten-
de Befestigungsabschnitt der Klauenbasis 421 in den hohlen Stangenabschnitt 41 mit den korrespondierenden Befesti-
gungséffnungen 4115 eingesteckt und mittels zweier Befestigungsmittel 7 (z.B. Schrauben oder Stifte) montiert werden.
Es kénnen aber auch anderweitige Verbindungen wie z.B. eine formschlUssige Verpressung, Verklebung, Verschweissung
etc. vorgesehen werden.

[0056] Fig. 7 zeigt nunmehr eine Explosionsansicht einer beispielhaften Klaue 42 fiir einen erfindungsgemassen Kreuz-
verbands 4, welche eine Oberseite 42a sowie eine Unterseite 42b umfasst. Die Oberseite 42a und die Unterseite 42b
sind plattenférmig und im Wesentlichen miteinander korrespondierend ausgebildet. Die Oberseite 42a umfasst einen Be-
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festigungsabschnitt 4211, eine langsfdrmige Offnung 4213 sowie von einem ersten Umgreifabschnitt die Oberseite 4221,
Die Unterseite 42b umfasst einen Befestigungsabschnitt 4212, eine langsférmige Offnung 4214 sowie von einem ersten
Umgreifabschnitt die Unterseite 4222. Die plattchenférmige Oberseite 42a und die plattchenférmige Unterseite 42b bilden
zusammen die Basis 421 der Klaue 42.

[0057] Zwischen der Oberseite 42a und der Unterseite 42b erkennt man separate Komponenten der Klaue 42, nam-
lich zunachst ein Verriegelungselement 424, welches im montierten Zustand in den langsférmigen Offnungen 4213 und
4214 geflhrt wird. Unterhalb davon erkennt man den, regelmassig einstlckig ausgebildeten, zweiten Umgreifabschnitt
423, welcher im montierten Zustand um die Schwenkachse Xg relativ zu dem ersten Umgreifabschnitt 422 verschenkt
werden kann.

[0058] Darunter erkennt man einen Druckstift 425 mit einem Druckkopf 4521 sowie eine Feder 426. Diese beiden Kom-
ponenten sind im montierten Zustand in der Basis 421 derart gelagert, dass sie eine Druckkraft auf das Verriegelungs-
element 424 ausuben kénnen. Die Oberseite 4211 des ersten Umgreifabschnitts 422 und die Unterseite 4222 des ersten
Umgreifabschnitts 4221 werden regelmassig mittels eines Befestigungsmittels 427 (z.B. einer Schraube oder eines Stift)
aneinander befestigt. Die Basis 421 weist zudem eine Abstlitzwand 4215 fir das Verriegelungselement 424 auf.

[0059] In Fig. 8 wird eine erfindungsgemasse Klaue 42 im montierten Zustand einmal mit der Unterseite 42b nach oben
und einmal mit der Oberseite 42a nach oben illustriert. Man erkennt insbesondere, dass der erste Umgreifabschnitt 422 je-
weils mehr als die Halfte des zu umgreifenden Umfangs eines entsprechenden Stangenelements (nicht gezeigt) ausmacht,
so dass der erste Umgreifabschnitt 422 und der zweite Umgreifabschnitt 421 in dieser Ausfiihrungsform nicht symmetrisch
zur Langsachse X der Klaue 42 ausgestaltet sind. Auch die Anordnung der langsférmigen Offnungen 4213 und 4214 ist
etwas versetzt zur Langsachse X der Klaue 42.

[0060] Fig. 9 illustriert eine Ansicht von oben auf die Unterseite 42b der Klaue 42 in ihrer geschlossenen Position. Dabei
erstreckt sich in ruckwartiger Richtung von der Basis 421 der Klaue 42 der Befestigungsabschnitt 4212 mit den Befes-
tigungsoéffnungen 4216 fur die Montage an dem Stangenabschnitt 41 mittels der Befestigungsmittel 7, wie in etwa Fig.
6a gezeigt. Die Basis 421 umfasst die langsférmige Offnung 4212 mit dem Zahnstangenabschnitt 4219. Innerhalb der
langsférmigen Offnung 4212 erkennt man den Druckstift 425 mit der Feder 426. Der Druckstift 425 liegt an dem Verrie-
gelungselement 424 an.

[0061] An der Unterseite des Verrieglungselements 424 ist der Ritzelabschnitt 4242 angeordnet, dessen Zahne in Eingriff
stehen mit den gegengleichen Einkerbungen in der Zahnstange 4219 der langsférmigen Offnung 4214; dabei ist in der
gezeigten Ausfiihrungsform der Ritzelabschnitt 4242 beispielhaft in Form eines Viertelritzels mit funf Zahnen ausgebildet.
Gleiches gilt auch fir die Ausgestaltung Oberseite, wobei es grundsatzlich auch denkbar ist, nur eine langsférmige Offnung
mit nur einem darin beweglich gelagerten Ritzelabschnitt vorzusehen, d.h. entweder auf der Oberseite 42a oder auf der
Unterseite 42b. An dem Ritzelabschnitt 4242 befindet sich ausserdem noch ein Werkzeugeingriff W (hier beispielhaft flr
einen Inbusschliissel). Von der Basis 421 stehen der erste sowie der zweite Umgreifabschnitt 422 und 423 ab.

[0062] Der erste Umgreifabschnitt 422 ist dabei als feststehender Umgreifabschnitt ortsfest zur Basis 421 und regelmassig
auch einstiickig mit dieser ausgebildet. Der erste Umgreifabschnitt 422 umfasst bevorzugt eine erste Kontakistelle K,
im Bereich der Basis 412 und eine zweite Kontaktstelle K, im Bereich kurz vor seinem freien Ende 4224. Der zweite
Umgreifabschnitt 423 ist als beweglicher Umgreifabschnitt schwenkbar relativ zum ersten Umgreifabschnitt 422 an der
Basis 421 gelagert. Der zweite Umgreifabschnitt 423 umfasst bevorzugt eine dritte Kontakistelle K3 im Bereich kurz vor
seinem freien Ende 4231. Die drei Kontakistellen Ky, Ko und K; sind dabei jeweils als leichte Wélbungen entlang des
inneren Umfangs der beiden Umgreifabschnitte 422 und 423 ausgebildet und vorzugsweise gleichméassig voneinander
beabstandet.

[0063] Der erste Umgreifabschnitt 422 und der zweite Umgreifabschnitt 423 bilden zusammen ein kreis- beziehungswei-
se ringférmigen Durchgang, in dem ein stangenférmiges Element beziehungsweise eine der Sprossen 22, 52 der Boden-
oder Aufbauleitern 2, 5 angeordnet sein kann. Ist nun eine der Sprossen 22, 52 im Durchgang angeordnet, so liegt sie
an den Kontaktstellen K, K, und Ks der Umgreifabschnitte 422, 423 an. Dadurch wird die Sprosse 22, 52 im Sinne einer
Dreipunktverbindung sicher in der Klaue 42 gehalten. Zwischen den freien Enden 4224 und 4231 der beiden Umgreifab-
schnitte verbleibt dabei insbesondere ein Spalt S, dessen Weite von den Toleranzabweichungen der jeweiligen Sprossen
22, 52 oder Rohre abhangt.

[0064] Die beiden Umgreifabschnitte 422 und 423 sind bevorzugt so konzipiert, dass sie beispielsweise bei einem Spros-
sen- bzw. Rohrdurchmesser von etwa 35 mm zumindest einen Toleranzbereich von + 0.5 mm sicher abdecken kénnen.
D.h., bei einem Ublichen Sprossen- oder Rohrdurchmesser von 35.0 mm hat der Spalt seine normale Weite. Bei einem
tatséchlichen Sprossen- oder Rohrdurchmesser von etwa 35.5 mm nimmt die Weite des Spalts S gegeniiber der Normal-
weite zu und bei einem tatséchlichen Sprossen- oder Rohrdurchmesser von etwa 34.5 mm nimmt die Weite des Spalts
S gegeniber der Normalweite ab. In der gezeigten, geschlossenen Position ohne Sprosse- oder Rohr ist die Weite des
Spalts S am geringsten.

[0065] In der Praxis kann der zwischen den freien Enden 4231 und 4224 der beiden Umgreifabschnitte 422 und 423 ver-
bleibende Spalt S zwischen etwa 1 % und etwa 20 %, vorzugsweise zwischen etwa 2% und etwa 15% des Umfangs des
stabférmigen Elements bzw. der jeweiligen Sprossen 22, 52 oder Rohre umfassen.
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[0066] Fig. 10 stellt eine teilweise Schnittansicht der Klaue von Fig. 9 dar. Anhand dieser Darstellung soll, in der Zusam-
menschau mit den vorhergehenden Figuren, nachfolgend die Funktionsweise des Arretiermechanismus ausgehend von
der geschlossene Position erlautert werden.

[0067] Wie zu sehen, weist der zweite Umgreifabschnitt 423 einen hinteren Fortsatz 4232 auf, welcher im Bereich der
Basis 421 schwenkbar um die Schwenkachse Xg gelagert ist. In der geschlossenen Position des Arretiermechanismus
wird allerdings so auf den hinteren Fortsatz 4232 des zweiten Umgreifabschnitts 423 gedriickt, dass ein Haltemoment My
um die Schwenkachse Xs in Richtung der geschlossenen Position erzeugt wird (s. Pfeil), welches so konzipiert ist, dass
die Klaue 42, im Rahmen der gegebenen Toleranzgrenzen, stets eine stabile Montage gewahrleisten kann. Hierzu umfasst
der Arretiermechanismus die in der Basis 421 ausgebildeten langsférmigen Offnungen 4213 und 4214 sowie das in den
Offnungen Uber die Ritzelabschnitte 4241 und 4242 sowie die korrespondierenden Zahnstangen 4218 und 4219 beweg-
lich gelagerte Verriegelungselement 424. Das Verriegelungselement 424 weist zwischen seinen beiden Ritzelabschnitten
einen zylindrischen Kérperabschnitt 4243 auf.

[0068] Auf eben diesen zylindrischen Kérperabschnitt 4243 wirkt vorliegend das an der Basis 421 in dem Lagerabschnitt
4217 gelagerte Federelement 425 ein. Das Federelement 425 ist Ublicherweise in Form eines Druckstifts mit einem Druck-
kopf 4521 ausgebildet. Eine Feder 426, welche in dem Lagerabschnitt 4217 der Basis 412 abgestlitzt ist, erstreckt sich bis
an die Unterseite des Druckkopfs 4521 und sorgt so fir die federnde Lagerung des Druckstifts an der Basis 421. In der
gezeigten geschlossenen Position driickt der Druckstift 425 den zylindrischen Kérperabschnitt 4243 des Verriegelungs-
elements 424 mit einer Druckkraft Fp (s. Pfeil) in Richtung des vorderen Endes der langsférmigen Offnung 4214, wobei
der zylindrische Kérperabschnitt 4243 zwischen einer Abstitzwand 4215 des Basis 421 und der Innenseite des hinteren
Fortsatzes 4232 des zweiten Umgreifabschnitts 423 verkeilt wird.

[0069] Eine seitliche Kraftkomponente der Druckkraft Fp wirkt dann auf die Abschradgung 4233 an der Innenseite des hin-
teren Fortsatzes 4232 des zweiten Umgreifabschnitts 423 ein, so dass das Haltemoment My generiert wird. Die Abschra-
gung 4233 ist dabei geometrisch so konzipiert bzw. angeordnet, dass eine optimale Ubertragung der seitlichen Kraftkom-
ponente der Druckkraft Fp auf den hinteren Fortsatz 4232 erfolgen kann. Der hintere Fortsatz 423 ist dabei in der Regel
spitzwinklig gegenuber der Langsachse X der Klaue (vgl. Fig. 8) geneigt.

[0070] In der geschlossenen Position kann (und darf) die Klaue 42 nicht ohne die Verwendung eines Werkzeugs geoffnet
werden. Im vorliegenden Fall muss diesbeziglich ein Inbusschlissel in die Werkzeugaufnahme W des Ritzelabschnitts
4242 eingebracht werden, um das Verriegelungselement 424 in der langsfdrmigen Offnung 4214 entgegen der Kraft der
Feder 426 von der vorderen Position am vorderen Ende der langsférmigen Offnungen (d.h. dem den freien Enden 4224 und
4231 der Umgreifabschnitte 422 und 423 zugewandten Ende) in die hintere Position am hinteren Ende der langsférmigen
Offnungen (d.h. dem dem Stangenabschnitt 41 zugewandten Ende) zuriickzudrehen. Auf diese Weise wird der Weg fiir den
hinteren Fortsatz 4232 des zweiten Umgreifabschnitts 423 freigegeben, so dass der zweite Umgreifabschnitt 423 wieder
von der geschlossenen in die gedffnete Position verschwenkt werden kann, so dass eine entsprechende Sprosse 52 bzw.
ein Rohr aus der Klaue 42 entnommen werden kann.

[0071] Die Funktionsweise des Arretiermechanismus im Hinblick auf die gedffnete Position und einen entsprechenden
Schliessvorgang von der gedffneten zuriick in die geschlossene Position wird nachfolgend anhand der Fig. 11 und 12, in
der Zusammenschau mit den vorhergehenden Figuren, erlautert.

[0072] In der gedffneten Position des Arretiermechanismus (bt der Druckstift 425 bzw. dessen Druckkopf 4521 wiederum
mit der Druckkraft Fp auf den zylindrischen Kérperabschnitt 4243 des Verriegelungselements 424 ein und drlickt diesen
in Richtung des vorderen Endes der langsférmigen Offnung. Der zylindrische Kérperabschnitt 4243 (bertragt den Druck
nunmehr auf eine dussere Abschragung 4234 des hinteren Fortsatzes 4232 des zweiten Umgreifabschnitts 423. Dabei wird
der hintere Fortsatz 4232 des zweiten Umgreifabschnitts gegen einen hinteren Fortsatz 4223 des ersten Umgreifabschnitts
422 gedrickt. Der hintere Fortsatz 4223 des ersten Umgreifabschnitts 422 ist dabei so ausgebildet, dass er den hinteren
Fortsatz 4232 des zweiten Umgreifabschnitts so aufnimmt, dass dieser in etwa rechtwinklig zur LAngsachse X der Klaue
(vgl. Fig. 8) ausgerichtet ist. Der hintere Fortsatz 4232 des zweiten Umgreifabschnitts 423 wird somit federnd in der
gedffneten Position gehalten.

[0073] Um nun die Klaue 42 bzw. den zweiten Umgreifabschnitt 423 zur Montage wieder in die geschlossene Position zu
Uberfihren, kann von einem Benutzer manuell (d.h. insbesondere werkzeugfrei) ein Schliessmoment Mg auf den zweiten
Umgreifabschnitt 423 bzw. dessen freies Ende 4231 aufgebracht werden, so dass der hintere Fortsatz 4232 des zwei-
ten Umgreifabschnitts 423 zurick um die Schwenkachse Xgs schwenken kann. Diesbeziiglich weist der hintere Fortsatz
423 eine aussere Abschragung 4234 an seiner Aussenseite auf, welche derart konzipiert ist, dass eine im Wesentlichen
entgegengesetzt zu der Druckkraft FD wirkende Riickstellkraft Fg auf das Verriegelungselement 424 bzw. dessen zylindri-
schen Kérperabschnitt 4243 aufgebracht werden kann. Wahrend des Schliessvorgangs bleibt somit der hintere Fortsatz
423 des zweiten Umgreifabschnitts 423 stets federnd in Kontakt mit dem zylindrischen Kérperabschnitt 4243 des Verrie-
gelungselements 424, bis er an diesem vorbei in die Schliessstellung geméass Fig. 10 bewegt wird (d.h. der zylindrischen
Kérperabschnitt 4243 rollt sozusagen an dem hinteren Fortsatz 423 ab). In diesem Moment wird das Verriegelungsele-
ment 424 wieder entlang der inneren Abschragung 4233 des hinteren Fortsatzes 4232 des zweiten Umgreifabschnitts
423 und der Abstitzwand 4215 der Basis 421 nach vorne gedrickt, wobei sich entsprechend der Ritzelabschnitt 4242 in
dem Zahnstangenabschnitt 4219 mit in die vordere Position bewegt.
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[0074] In Fig. 13 ist eine aus dem Md&belbausatz 1 aufgebaute Gestellkonstruktion als dreidimensionale tragende Rohr-
struktur gezeigt. Dabei umfasst die Gestellkonstruktion vier Leitern, die jeweils aus einer Bodenleiter 2 und zwei vertikal
darauf aufgesteckten Aufbauleitern 5 mit jeweils zwei Sprossen 52 gebildet sind. Die Sprossen 52 der Aufbauleitern 5,
welche auf gleicher Héhe liegen, sind jeweils Uber zwei Traversen 3 miteinander verbunden. Dazu sind die Einrastklauen
32 der Traversen 3 anliegend an die Vertikalstitzen 51 der Aufbauleitern 5 an den Sprossen 52 montiert. Gleichzeitig
sind mehrere Windverbande 4 diagonal beziehungsweise schrag mit Sprossen 52 auf zwei unterschiedlichen Héhen ver-
bunden.

[0075] Durch das Vorsehen der Traversen 3 zusammen mit den Windverbanden 4 an den Leitern 2, 5 ist die Gestellkon-
struktion &usserst robust und steif. Insbesondere kann sie auf diese Weise vergleichsweise grosse Lasten aufnehmen.
Die oberen Enden der Rohrabschnitte 51 der obersten Aufbauleitern 5 sind mit Deckeln 6 abgedeckt und verschlossen.

[0076] Obwohl die Erfindung mittels der Figuren und der zugehdérigen Beschreibung dargestellt und detailliert beschrieben
ist, sind diese Darstellung und diese detaillierte Beschreibung illustrativ und beispielhaft zu verstehen und nicht als die
Erfindung einschrankend. Um die Erfindung nicht zu verklaren, kénnen in gewissen Fallen wohlbekannte Strukturen und
Techniken nicht im Detail gezeigt und beschrieben sein. Es versteht sich, dass Fachleute Anderungen und Abwandlungen
machen kénnen, ohne den Umfang der folgenden Anspriiche zu verlassen. Insbesondere deckt die vorliegende Erfindung
weitere Ausflhrungsbeispiele mit irgendwelchen Kombinationen von Merkmalen ab, die von den explizit beschriebenen
Merkmalskombinationen abweichen kénnen. Beispielsweise kann die Erfindung auch in folgender Form realisiert sein
beziehungsweise eingesetzt werden:

— Die Kreuzverbande kénnen auch zur horizontalen Verbindung von Bodenleitern oder Aufbauleitern eingesetzt werden.
Dabei kénnen sie die Traversen ersetzen und beispielsweise zur Auflage von anderen Bauteilen dienen.

— Der Mobelbausatz kann ohne Traversen realisiert sein, wobei die Kreuzverbande die Funktion der Traversen tberneh-
men. Beispielsweise kann der Mébelbausatz Kreuzverbande unterschiedlicher Lange umfassen.

[0077] Die vorliegende Offenbarung umfasst auch Ausfiihrungsformen mit jeglicher Kombination von Merkmalen, die vor-
stehend oder nachfolgend zu verschiedenen Ausfiihrungsformen genannt oder gezeigt sind. Sie umfasst ebenfalls ein-
zelne Merkmale in den Figuren, auch wenn sie dort im Zusammenhang mit anderen Merkmalen gezeigt sind und/oder
vorstehend oder nachfolgend nicht genannt sind. Auch kénnen die in den Figuren und der Beschreibung beschriebenen
Alternativen von Ausfiihrungsformen und einzelne Alternativen deren Merkmale vom Erfindungsgegenstand beziehungs-
weise von den offenbarten Gegenstdnden ausgeschlossen sein. Die Offenbarung umfasst Ausfihrungsformen, die aus-
schliesslich die in den Ansprichen beziehungsweise in den Ausflihrungsbeispielen beschriebenen Merkmale umfasst so-
wie auch solche, die zusétzliche andere Merkmale umfassen.

[0078] Im Weiteren schliesst der Ausdruck ,umfassen” und Ableitungen davon andere Elemente oder Schritte nicht aus.
Ebenfalls schliesst der unbestimmte Artikel ,,ein” bzw. ,eine” und Ableitungen davon eine Vielzahl nicht aus. Die Funktionen
mehrerer in den Anspriichen aufgefihrter Merkmale kénnen durch eine Einheit beziehungsweise einen Schritt erflllt sein.
Die Begriffe ,im Wesentlichen®, ,etwa“, ,ungeféhr” und dergleichen in Verbindung mit einer Eigenschaft beziehungsweise
einem Wert definieren insbesondere auch genau die Eigenschaft beziehungsweise genau den Wert. Die Begriffe ,etwa“
und ,ungefahr im Zusammenhang mit einem gegebenen Zahlenwert oder -bereich kann sich auf einen Wert beziehungs-
weise Bereich beziehen, der innerhalb 20%, innerhalb 10%, innerhalb 5% oder innerhalb 2% des gegebenen Werts be-
ziehungsweise Bereichs liegt.

Bezugszeichenliste:

[0079]

1 Mébelbausatz

2 Bodenleiter

22 Sprossen

21 Vertikalstitzen

3 Traverse

4 Kreuzverband

41 Stangenabschnitt

411 Befestigungsdffnungen Stangenabschnitt
42 Klaue

42a Oberseite Klaue

42b Unterseite Klaue

421 Basis Klaue

4211 Befestigungsabschnitt Basis Oberseite
4212 Befestigungsabschnitt Basis Unterseite
4213 langsférmige Offnung Basis Oberseite

4214 langsférmige Offnung Basis Unterseite
4215 Abstitzwand

4216 Befestigungséffnungen

10



CH 717 986 A1

4217 Lagerabschnitt fir Federelement/Druckstift
4218 Zahnstangenabschnitt Oberseite
4219 Zahnstangenabschnitt Unterseite

422

erster Umgreifabschnitt

4221 Unterseite erster Umgreifabschnitt

4222 Oberseite erster Umgreifabschnitt

4223 hinterer Fortsatz erster Umgreifabschnitt
4224 freies Ende erster Umgreifabschnitt

423

zweiter Umgreifabschnitt

4231 freies Ende zweiter Umgreifabschnitt
4232 hinterer Fortsatz zweiter Umgreifabschnitt
4233 Abschragung innen

4234 Abschragung aussen

424

Verriegelungselement

4241 Ritzelabschnitt oben
4242 Ritzelabschnitt unten
4243 zylindrischer Kérperabschnitt

425 Federelement/Druckstift
4521 Druckkopf

426 Feder

427 Befestigungsmittel erster Umgreifabschnitt
5 Aufbauleiter

52 Sprossen

6 Deckel

7 Befestigungsmittel (Klauen/Stangenabschnitt)
A Detailansicht

Fp Druckkraft

Fr Rickstellkraft

K4 Kontaktpunkt

Ko Kontaktpunkt

Ks Kontaktpunkt

My Haltemoment

Mg Schliessmoment

S Spalt

w Werkzeugeingriff

XL Langsachse Klaue

Xs Schwenkachse
Patentanspriiche

1.

Kreuzverband (4) mit einem langlichen Stangenabschnitt (41) und zwei Klauen (42),

wobei der Stangenabschnitt (41) zwei im Wesentlichen entgegengesetzte Ldngsenden aufweist,

wobei die zwei Klauen (42) jeweils

an einem der beiden Langsenden des Stangenabschnitts (41) angeordnet sind,

eine Basis (421) mit einer LAngsachse (X|), einen sich von der Basis (421) erstreckenden und ein freies Ende (4224)
aufweisenden ersten Umgreifabschnitt (422), einen sich von der Basis (421) erstreckenden und ein freies Ende (4231)
aufweisenden zweiten Umgreifabschnitt (423) und einen Arretiermechanismus umfassen, und

dazu ausgebildet sind, ein stangenférmiges Element zu umgreifen, und wobei bei den zwei Klauen (42) jeweils

der zweite Umgreifabschnitt (423) relativ zum ersten Umgreifabschnitt (422) zwischen einer geéffneten Position, in
welcher das stangenférmige Element von der Klaue (42) aufgenommen oder aus der Klaue (42) enthommen werden
kann, und einer geschlossenen Position, in welcher das stangenférmige Element von der Klaue (42) umgriffen werden
kann, bewegbar ist,

der erste Umgreifabschnitt (422) und der zweite Umgreifabschnitt (423) derart ausgebildet sind, dass sie das stan-
genférmige Element in der geschlossenen Position so umgreifen, dass zwischen dem freien Ende (4224) des ersten
Umgreifabschnitts (422) und dem freien Ende (4231) des zweiten Umgreifabschnitts (423) ein Spalt (S) verbleibt, und
der Arretiermechanismus dazu ausgebildet ist, den ersten Umgreifabschnitt (422) und den zweiten Umgreifabschnitt
(423) in der geschlossenen Position zu halten.

Kreuzverband (4) nach Anspruch 1, wobei bei den zwei Klauen (42) jeweils der erste Umgreifabschnitt (422) als
feststehender Umgreifabschnitt ortsfest zur Basis (421) ausgebildet ist.

Kreuzverband (4) nach einem der Anspriiche 1 oder 2, wobei bei den zwei Klauen (42) jeweils der zweite Umgreifab-
schnitt (423) um eine Schwenkachse (Xs) schwenkbar an der Basis (421) gelagert ist
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Kreuzverband (4) nach Anspruch 3, wobei bei den zwei Klauen (42) jeweils der zweite Umgreifabschnitt (423) einen
hinteren Fortsatz (4232) aufweist, welcher im Bereich der Basis (421) um die Schwenkachse (Xs) schwenkbar ist.

Kreuzverband (4) nach Anspruch 4, wobei bei den zwei Klauen (42) jeweils der Arretiermechanismus in der geschlos-
senen Position so auf den hinteren Fortsatz (4232) des zweiten Umgreifabschnitts (423) driickt, dass ein Haltemoment
(Mp) um die Schwenkachse (Xs) in Richtung der geschlossenen Position wirkt.

Kreuzverband (4) nach Anspruch 5, wobei bei den zwei Klauen (42) jeweils der Arretiermechanismus eine in der
Basis (421) ausgebildete langsformige Offnung (4213; 4214) und ein in der Offnung (4213; 4214) der Basis (421)
beweglich gelagertes Verriegelungselement (424) umfasst sowie ein an der Basis (421) gelagertes Federelement
(425), welches das Verriegelungselement (424) in Richtung eines vorderen Endes der langsférmigen Offnung (4213;
4214) der Basis (421) drickt.

Kreuzverband (4) nach Anspruch 6, wobei bei den zwei Klauen (42) jeweils das Verriegelungselement (424) des Ar-
retiermechanismus einen Ritzelabschnitt (4241; 4242) und einen vorzugsweise zylindrischen Kérperabschnitt (4243)
aufweist.

Kreuzverband (4) nach Anspruch 7, wobei bei den zwei Klauen (42) jeweils die langsférmige Offnung (4213; 4214)
der Basis (421) einen zum Ritzelabschnitt (4241; 4242) des Verriegelungselements (424) korrespondierenden Zahn-
stangenabschnitt (4218; 4219) aufweist.

Kreuzverband (4) nach Anspruch 7 oder 8, wobei bei den zwei Klauen (42) jeweils an der Basis (421) eine Abstitzwand
(4215) fur den zylindrischen Kérperabschnitt (4243) des Verriegelungselements (424) vorgesehen ist.

Kreuzverband (4) nach einem der Anspriiche 4 bis 9, wobei bei den zwei Klauen (42) jeweils der hintere Fortsatz
(4232) des zweiten Umgreifabschnitts (423) eine Abschrigung (4233) an seiner, in der geschlossenen Position zur
Langsachse (X\) hin gewandten, Innenseite aufweist.

Kreuzverband (4) nach einem der Anspriche 4 bis 10, wobei bei den zwei Klauen (42) jeweils der Arretiermechanis-
mus so ausgebildet ist, dass in der gedffneten Position eine Druckkraft (Fp) auf den hinteren Fortsatz (4232) des
zweiten Umgreifabschnitts (423) in dessen gedffneter Position wirkt, so dass der zweite Umgreifabschnitt (423) fe-
dernd in der gedffneten Position gehalten ist.

Kreuzverband (4) nach Anspruch 11, wobei bei den zwei Klauen (42) jeweils der erste Umgreifabschnitt (422) und
der zweite Umgreifabschnitt (423) werkzeuglos von der geéffneten Position in die geschlossene Position bringbar
sind, indem das Verriegelungselement (424) entgegen der Druckkraft (Fp) in Richtung eines hinteren Endes der
langsférmigen Offnung (4213; 4214) gedriickt wird.

Kreuzverband (4) nach einem der Anspriche 4 bis 12, wobei bei den zwei Klauen (42) jeweils der hintere Fortsatz
(4232) des zweiten Umgreifabschnitts (423) an seiner, in der geschlossenen Position von der Langsachse (X) abge-
wandten, Aussenseite eine Abschragung (4234) aufweist.

Kreuzverband (4) nach einem der vorangehenden Anspriche, wobei bei den zwei Klauen (42) jeweils der erste Um-
greifabschnitt (422) dazu ausgebildet ist, das stangenférmige Element zu mehr als der Halfte zu umgreifen.

Kreuzverband (4) nach einem der vorangehenden Anspriche, wobei bei den zwei Klauen (42) jeweils der erste Um-
greifabschnitt (422) und der zweite Umgreifabschnitt (423) so ausgebildet sind, dass sie an drei Kontakistellen (Ky; K;
Ks) am stangenfdérmigen Element anliegen, wenn der erste Umgreifabschnitt (422) und der zweite Umgreifabschnitt
(423) das stangenférmige Element umgreifen und sich in der geschlossenen Position befinden.

Kreuzverband (4) nach einem der vorangehenden Anspriiche, wobei der Spalt (S) zwischen dem feien Ende (4224)
des ersten Umgreifabschnitts (422) und dem freien Ende (4231) des zweiten Umgreifabschnitts (423) zwischen etwa
1 % und etwa 20 %, vorzugsweise zwischen etwa 2% und etwa 15% des Umfangs des stabférmigen Elements umfasst.

Kreuzverband (4) nach einem der vorangehenden Anspriiche, wobei das Verriegelungselement (424) eine Werkzeug-
aufnahme (W) zur Betétigung des Arretiermechanismus von der geschlossenen in die geéffnete Position aufweist.

Mébelbausatz (1) mit

einem Satz Bodenleitern (2), die jeweils zwei Uber eine obere Sprosse (22) und eine untere Sprosse (22) miteinan-
der verbundene Vertikalstitzen (21) umfassen, wobei die zwei Vertikalstitzen (21) jeweils mit einem Fuss (23) zum
Aufstellen auf einen Boden ausgestattet sind,

einem Satz langsférmiger Traversen (3), die jeweils an ihren Langsenden mit einer Einrastklaue (32) ausgestattet
sind, die dazu ausgebildet ist, werkzeuglos an einer der Sprossen (22; 52) einer der Bodenleitern (2) montiert zu
werden, und

einem Kreuzverband (4) gemass einem der vorangehenden Anspriche, wobei die Klauen (42) des Kreuzverbands (4)
jeweils so ausgebildet sind, dass eine der Sprossen (22; 52) der Bodenleitern (2) beziehungsweise eine der Traversen
(3) das stangenférmige Element (22; 52) ist.
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