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(54) Title: DRIVE SYSTEM FOR A FOOD PREPARATION APPLIANCE
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(57) Abstract: The invention relates to a drive system for a food prepa-

[Fig. 5] ration appliance comprising at least one first working tool and at least
one second working tool, the drive system comprising: * a motor module
‘ comprising at least: - a first drive output, and - a second drive output; *
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a drive module (400), comprising at least; - a mounting interface (410),
and - a movable input coupler (420) which is provided to be coupled with
the first drive output or be coupled with the second drive output, charac-
terised in that the drive module (400) further comprises a control mecha-
nism (430) which is arranged between the mounting interface (410) and
the input coupler (420) and is provided to: - be actuated by the first work-
ing tool, or - be actuated by the second working tool.

(57) Abrégé : Systeme d'entrainement d'un appareil de préparation cu-
linaire comprenant au moins un premier outil de travail et au moins un
deuxi¢me outil de travail, comprenant ; * un module moteur comprenant
au moins : - une premicre sortie d'entrainement, - une deuxi¢éme sortie
d'entrainement, * un module d'entrainement (400), comprenant au moins ;
- une interface de montage (410), et - un coupleur d'entrée (420), mobile
et prévu pour s'accoupler avec la premicre sortie d'entrainement ou s'ac-
coupler avec la deuxieme sortie d'entrainement, caractérisé en ce que le
module d'entrainement (400) comprend en outre un mécanisme de com-

mande (430) agencé entre l'interface de montage (410) et le coupleur d'en-
trée (420), et prévu pour : - étre actionné par le premier outil de travail,
ou - étre actionng par le deuxi¢me outil de travail.

[Suite sur la page suivante]
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Description

Titre de l'invention : Systeme d’entrainement pour un appareil de

[0001]

[0002]

[0003]

[0004]

préparation culinaire.

Domaine technique de I'invention

La présente invention concerne de maniere générale les appareils de préparation
culinaire et en particulier les appareils de préparation culinaire pouvant proposer
plusieurs programmes de préparation avec des outils de travail spécifiques requérant

des vitesses de rotation différentes.

Etat de la technique

Il est connu dans I’art antérieur de proposer des appareils de préparation culinaire
avec plusieurs programmes de préparation et des outils de travail spécifiques requérant
des vitesses de rotation différentes. A cet effet, il peut €tre envisagé de prévoir un
module moteur avec un moteur d’entrainement et plusieurs sorties de vitesse, ainsi
qu’un coupleur mobile pouvant s’accoupler avec 1’'une ou I’autre des sorties
d’entrainement. Le document EP0617910 ou le document EP1967105 divulgue de tels
appareils. Cependant, aucun document ne propose d’appareil de préparation culinaire
avec plusieurs outils de travail requérant des vitesses d’entrainement spécifiques et qui

soit simple d’utilisation et/ou d’une construction robuste et peu coliteuse.

Exposé de l'invention

Un but de la présente invention est de répondre aux inconvénients de 1’art antérieur
mentionnés ci-dessus et en particulier, tout d'abord, de proposer un systéme
d’entrainement pour un appareil de préparation culinaire avec plusieurs outils de
travail requérant des vitesses d’entrainement spécifiques et qui soit simple d’utilisation
et/ou d’une construction robuste et peu coliteuse.

Pour cela un premier aspect de l'invention concerne un systeéme d’entrainement d’un
appareil de préparation culinaire comprenant au moins un premier outil de travail et au
moins un deuxieéme outil de travail,

le systeme d’entralnement comprenant :

. un module moteur comprenant au moins :

- un moteur d’entrainement,

- une premicre sortie d’entrainement reliée au moteur d’entrainement,

- une deuxieéme sortie d’entralnement reliée au moteur d’entrainement,

- dans lequel, lors du fonctionnement du moteur d’entrainement, la premicre
sortie d’entrainement présente une premicre vitesse d’entrainement et la
deuxieéme sortie d’entrainement présente une deuxicme vitesse d’entrainement

différente de la premicre vitesse d’entrainement,
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[0005]

. un module d’entrainement, comprenant au moins :

- une interface de montage prévue pour recevoir de manicre amovible ledit au
moins un premier outil de travail ou ledit au moins un deuxieme outil de
travail, et

- un coupleur d’entrée, mobile et prévu pour occuper une premicre position et
s’accoupler avec la premiere sortie d’entralnement ou pour occuper une
deuxiéme position et s’accoupler avec la deuxieme sortie d’entrainement, et
pour entrainer I’interface de montage en mouvement,

dans lequel le module d’entrainement comprend en outre un mécanisme de commande,

distinct de I’interface de montage et du coupleur d’entrée, et agencé entre I'interface de

montage et le coupleur d’entrée, et prévu pour :

- étre actionné par le premier outil de travail recu par I’interface de montage, de
sorte a commander un mouvement du coupleur d’entrée pour I’engager avec
la premiere sortie d’entrainement, ou

- étre actionné par le deuxiéme outil de travail regu par I’interface de montage,
de sorte a commander un mouvement du coupleur d’entrée pour 1’engager
avec la deuxieme sortie d’entrainement.

Ce premier aspect de l'invention concerne aussi un systeme d’entrainement d’un
appareil de préparation culinaire comprenant au moins un premier outil de travail et au
moins un deuxieéme outil de travail,

le systeme d’entralnement comprenant :

. un module moteur comprenant au moins :

- un moteur d’entrainement,

- une premicre sortie d’entrainement reliée au moteur d’entrainement,

- une deuxieéme sortie d’entralnement reliée au moteur d’entrainement,

- dans lequel, lors du fonctionnement du moteur d’entrainement, la premicre
sortie d’entrainement présente une premicre vitesse d’entrainement et la
deuxieéme sortie d’entrainement présente une deuxicme vitesse d’entrainement
différente de la premicre vitesse d’entrainement,

. un module d’entrainement, comprenant au moins :

- une interface de montage, 1’interface de montage étant prévue pour recevoir
de manicre amovible ledit au moins un premier outil de travail, I’interface de
montage ¢étant prévue pour recevoir de maniere amovible ledit au moins un
deuxieme outil de travail, et

- un coupleur d’entrée, mobile entre une premiere position et une deuxicme
position et prévu pour entrainer 1’interface de montage en mouvement, le
coupleur d’entrée occupant la premiere position étant prévu pour s’accoupler

avec la premiere sortie d’entrainement, le coupleur d’entrée occupant la
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[0006]

[0007]

[0008]

[0009]

deuxieéme position étant prévu pour s’accoupler avec la deuxieme sortie
d’entralnement,

dans lequel le module d’entrainement comprend en outre un mécanisme de commande,

distinct de I’interface de montage et du coupleur d’entrée, et agencé entre I'interface de

montage et le coupleur d’entrée, et prévu :

- pour étre actionné par le premier outil de travail recu par 1’interface de
montage, de sorte 2 commander un mouvement du coupleur d’entrée pour
I’engager avec la premiere sortie d’entrainement,

- et pour étre actionné par le deuxieme outil de travail recu par I’interface de
montage, de sorte 2 commander un mouvement du coupleur d’entrée pour
I’engager avec la deuxieme sortie d’entrainement.

La mise en ceuvre ci-dessus propose donc un module d’entrainement avec un
mécanisme de commande distinct de I’interface de montage et du coupleur d’entrée et
prévu pour commander un mouvement du coupleur d’entrée en fonction de ’outil de
travail monté sur I’interface de montage. Il est alors possible de prévoir un outil de
travail amovible par rapport a I’interface de montage (et donc par rapport au module
d’entrainement et a un bol de préparation culinaire par exemple), ce qui rend
I"utilisation flexible et pratique pour I’utilisateur.

L’invention peut €tre définie par les caractéristiques et modes de réalisation
ci-dessous, pris individuellement ou en combinaison.

Selon un mode de réalisation, le mécanisme de commande comprend des moyens de
rappel, agencés pour exercer un effort de rappel sur le coupleur d’entrée vers au moins
I’une de la premiere position ou de la deuxieme position. De préférence, les moyens de
rappel peuvent étre agencés pour exercer un effort de rappel sur le coupleur d’entrée
vers la premiere position. De préférence, les moyens de rappel peuvent €tre de moyens
de rappel €lastiques et/ou formés par un ressort de compression.

Selon un mode de réalisation, le mécanisme de commande comprend au moins un
plongeur coulissant par rapport a I’interface de montage et comprenant :

- une premicre extrémité agencée du c6té de I’interface de montage,

- une deuxieme extrémité agencée du c6té du coupleur d’entrée,

dans lequel la premiere extrémité est destinée a coopérer avec ledit au moins un
premier outil de travail ou ledit au moins un deuxieme outil de travail pour déplacer le
plongeur coulissant par rapport a I’interface de montage,

et dans lequel la deuxieme extrémité est prévue pour entrer en butée avec le coupleur
d’entrée, pour forcer le déplacement du coupleur d’entrée vers au moins I'une de la
premiere position ou de la deuxieme position. Autrement dit, le plongeur coulissant
peut Etre une tige de commande coulissante directement ou indirectement actionnée

par I’'un ou I’autre des outils de travail pour pousser le coupleur d’entrée vers la sortie
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[0010]

[0011]

[0012]

[0013]

[0014]

[0015]

[0016]

[0017]

[0018]

[0019]

d’entrainement adéquate. La course ou le mouvement du plongeur coulissant est donc
déterminé par I’outil de travail lui-méme : I’utilisateur n’a rien a effectuer de plus que
de monter I’outil de travail sur I’interface de montage.

Selon un mode de réalisation :

- le plongeur coulissant est agencé pour entrer en butée avec le coupleur d’entrée,
pour forcer le déplacement du coupleur d’entrée vers la deuxieme position,

- les moyens de rappel sont agencés pour exercer un effort de rappel sur le coupleur
d’entrée vers la premiere position.

Selon un mode de réalisation, le coupleur d’entrée est agencé entre le plongeur
coulissant et les moyens de rappel.

Selon un mode de réalisation, le module d’entrainement comprend un corps
d’entraineur, comme par exemple un tube d’entraineur, et dans lequel le plongeur
coulissant est monté en liaison glissiere ou pivot glissant dans le corps d’entraineur.
Une telle mise en ceuvre procure une simplicité de fabrication.

Selon un mode de réalisation, le corps d’entraineur comprend un alésage interne, et
dans lequel le plongeur coulissant est logé dans I’alésage interne. Le corps d’entraineur
et le plongeur coulissant peuvent étre coaxiaux.

Selon un mode de réalisation, le coupleur d’entrée est monté en liaison glissiére sur
le corps d’entraineur.

Selon un mode de réalisation, le corps d’entraineur présente au moins une rainure de
guidage, et dans lequel le coupleur d’entrée comprend un index coulissant dans la
rainure de guidage.

Selon un mode de réalisation, I’index est une goupille traversante du corps
d’entraineur.

Selon un mode de réalisation, le module d’entrainement comprend des moyens
d’étanchéité agencés entre le corps d’entraineur et le plongeur coulissant.

Selon un mode de réalisation, le module d’entrainement comprend des moyens de
verrouillage agencés pour verrouiller ou maintenir ledit au moins un premier outil de
travail ou ledit au moins un deuxiéme outil de travail accouplé sur I’interface de
montage, et dans lequel les moyens de verrouillage sont agencés pour exercer un effort
de retenue sur ledit au moins un premier outil de travail ou ledit au moins un deuxicme
outil de travail supérieur a I’effort de rappel exercé sur le coupleur d’entrée par les
moyens de rappel. On peut prévoir une patte élastique ou un poussoir a bille et une
contre forme femelle pour procurer un effet « anti-retour » ou un cran avec un effort
ponctuel pour passer le cran.

Selon un mode de réalisation, le module moteur comprend un réducteur comprenant :

- une entrée accouplée au moteur d’entrainement et

- la premicre sortie d’entrainement et la deuxieme sortie d’entrainement.
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[0020]  Selon un mode de réalisation, le réducteur comprend un train épicycloidal avec un
planétaire intérieur et un porte-satellites, dans lequel :

- la premicre sortie d’entrainement est embarquée sur le train épicycloidal,

- la deuxieme sortie d’entrainement est embarquée sur le planétaire intérieur. La
premicre sortie d’entrainement peut donc proposer une vitesse lente, et la deuxicme
sortie d’entrainement peut proposer une vitesse rapide.

[0021] Selon un mode de réalisation, le planétaire intérieur forme 1’entrée du réducteur
accouplée au moteur d’entrainement. La deuxiéme sortie d’entrainement est donc une
sortie directe du moteur d’entrainement.

[0022]  Selon un mode de réalisation, le coupleur d’entrée comprend :

- une portion menée, solidaire de I’interface de montage,

- une portion menante, prévue pour s’engager de manicre réversible avec seulement
la plus rapide de la premicre sortie d’entrainement ou de la deuxieme sortie
d’entrainement et solidaire de la portion menée,

- une roue libre agencée entre la portion menante et la portion menée, constamment
engagée avec la plus lente de la premicre sortie d’entrainement ou de la deuxicme
sortie d’entrainement, et prévue pour :

- fonctionner en roue libre lorsque la portion menante est engagée avec la plus
rapide de la premicre sortie d’entrainement ou de la deuxieme sortie
d’entralnement,

- entrainer I’interface de montage en mouvement lorsque la portion menante est
dégagée de la plus rapide de la premicre sortie d’entrainement ou de la
deuxieme sortie d’entrainement.

[0023]  Un deuxieme aspect de ’invention concerne une base motorisée pour un appareil de
préparation culinaire, comprenant le module moteur du systeme d’entrainement selon
le premier aspect.

[0024]  Un troisieme aspect de 1’invention concerne un module de travail pour un appareil de
préparation culinaire, formant par exemple un bol de préparation culinaire, et
comprenant le module d’entrainement du systeme d’entrainement selon le premier
aspect.

[0025]  Un quatrieme aspect de I’invention concerne un appareil de préparation culinaire
comprenant :

. I'un :

- du systeme d’entrainement selon le premier aspect, ou

- de la base motorisée selon le deuxieme aspect et le module de travail selon le
troisieéme aspect,

. ledit au moins un premier outil de travail et/ou ledit au moins un deuxiéme

outil de travail.
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[0026]

[0027]

[0028]

[0029]

[0030]

[0031]

[0032]

[0033]

[0034]

[0035]

[0036]

Selon un mode de réalisation :

- ledit au moins un premier outil de travail présente une premiere interface de
commande, agencée pour coopérer avec le mécanisme de commande pour commander
un mouvement du coupleur d’entrée pour 1’engager avec la premicre sortie
d’entrainement,

- ledit au moins un deuxieme outil de travail présente une deuxi¢me interface de
commande, agencée pour coopérer avec le mécanisme de commande pour commander
un mouvement du coupleur d’entrée pour 1’engager avec la deuxi¢me sortie

d’entrainement.
Selon un mode de réalisation :

- la premicre interface de commande comprend un alésage avec une premicre
profondeur,

- la deuxieme interface de commande comprend un alésage avec une deuxicme
profondeur différente de la premiére profondeur.

Selon un mode de réalisation, au moins I'un dudit au moins un premier outil de
travail et dudit au moins un deuxieme outil de travail comprend :

- un organe de travail prévu pour travailler des aliments,

- un moyeu coulissant par rapport a I’organe de travail selon une direction de
montage sur I’interface de montage.

Selon un mode de réalisation, le module de travail comprend au moins un bol de
préparation culinaire, prévu pour recevoir des aliments a préparer, et dans lequel le
module d’entrainement est monté en liaison pivot par rapport au bol de préparation
culinaire.

Selon un mode de réalisation, le module d’entrainement est monté de manicre
amovible par rapport au bol de préparation culinaire.

Selon un mode de réalisation, le module de travail comprend des moyens
d’étanchéité prévus entre le bol de préparation culinaire et le module d’entrainement.

Selon un mode de réalisation, le moteur d’entrainement est un moteur du type sans
balais et/ou a aimants permanents.

Selon un mode de réalisation, le moteur d’entrainement est un moteur du type a
balais.

Selon un mode de réalisation, le premier outil de travail et le deuxieme outil de
travail sont chacun amovible par rapport au module d’entrainement.

Selon un mode de réalisation, le module de travail, formant par exemple un bol de

préparation culinaire, est amovible par rapport a la base motorisée.

Description des figures

D'autres caractéristiques et avantages de la présente invention apparaitront plus
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[0037]

[0038]

[0039]

[0040]

[0041]

[0042]

[0043]

[0044]

[0045]

[0046]
[0047]

clairement a la lecture de la description détaillée qui suit d'un mode de réalisation de
I'invention donné a titre d'exemple nullement limitatif et illustré par les dessins
annexés, dans lesquels :

[Fig.1] représente une vue schématique en perspective d’un appareil de préparation
culinaire comprenant une base motorisée, un bol de préparation culinaire et un systeme
d’entrainement selon I’invention réparti entre la base motorisée et le bol de préparation
culinaire ;

[Fig.2] représente une vue en coupe simplifiée de la base motorisée de 1’appareil de
préparation culinaire de la [Fig.1];

[Fig.3] représente une vue en perspective d’un module moteur logé dans la base
motorisée de 1’appareil de préparation culinaire de la [Fig.1] ;

[Fig.4] représente une vue en perspective d’un module réducteur du module moteur
de la [Fig.3] ;

[Fig.5] représente une vue en coupe simplifiée du bol de préparation culinaire de
I’appareil de préparation culinaire de la [Fig.1] ;

[Fig.6] représente une vue en coupe simplifiée d’un premier outil de travail pour
I’appareil de préparation culinaire de la [Fig.1] ;

[Fig.7] représente une vue en coupe simplifiée d’un deuxieme outil de travail pour
I’appareil de préparation culinaire de la [Fig.1] ;

[Fig.8] représente une vue en coupe simplifiée de 1’appareil de préparation culinaire
de la [Fig.1] avec le premier outil de travail de la [Fig.6] ;

[Fig.9] représente une vue en coupe simplifiée de 1’appareil de préparation culinaire
de la [Fig.1] avec le deuxieme outil de travail de la [Fig.7]

Description détaillée de mode(s) de réalisation

La [Fig.1] représente une vue schématique en perspective d’un appareil de
préparation culinaire comprenant :

- une base motorisée 10 avec une interface homme machine 11,

- un bol de préparation culinaire 20 et

- un systeme d’entrainement selon 1’invention, non visible sur la [Fig.1] car réparti
entre la base motorisée et le bol de préparation culinaire et int€gré dans ces derniers.
Typiquement, le bol de préparation culinaire 20 est prévu pour s’accoupler de maniere
réversible sur la base motorisée 10, et peut recevoir un outil de travail spécifique pour
mettre en ceuvre un programme de préparation culinaire qui peut étre aisément
sélectionné sur I’interface homme machine 11. Ainsi le bol de préparation culinaire 20
est monté amovible par rapport a la base motorisée 10. On peut bien siir prévoir un
couvercle qui coiffe le bol de préparation culinaire 20 en fonction du programme de
préparation culinaire sélectionné. Un tel couvercle peut €tre avec une ouverture ou une

goulotte, ou hermétique.
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[0048]

[0049]

[0050]

[0051]

[0052]

[0053]

La [Fig.2] représente une vue en coupe simplifiée de la base motorisée 10 de
I’appareil de préparation culinaire de la [Fig.1], qui comprend de maniere simplifiée un
boitier logeant un module moteur 300 avec :

- un moteur d’entrainement 330,

- un module réducteur 340 monté sur le module moteur 300 et présentant une
premiere sortie d’entrainement 310 et une deuxieme sortie d’entrainement 320.

Le moteur d’entrainement 330 est formé dans cet exemple par un moteur a aimants
permanents (aussi appelé moteur sans balais ou « brushless » en langue anglaise) et
comprend quant a lui :

- un boitier moteur 331 formant une carcasse externe,

- un stator 332 solidaire du boitier moteur 331,

- un rotor formé essentiellement par un arbre moteur 333 portant des aimants
permanents 334,

- des roulements 335 assurant une liaison pivot robuste entre 1’arbre moteur 333 et le
boitier moteur 331.

Le module réducteur 340 est formé dans cet exemple par un réducteur épicycloidal et
comprend quant a lui :

- un corps de réducteur formé par une couronne 341b et un couvercle 341a, monté en
liaison encastrement sur le moteur d’entrainement 330,

- un planétaire central 342, monté directement sur I’arbre moteur 333,

- des satellites 343 qui s’engrenent sur le planétaire central 342 et dans la couronne
341b,

- un porte-satellites 344, supportant chaque satellite en liaison pivot et entrainant une
sortie de porte-satellites 345.

On peut noter que :

- la sortie de porte-satellites 345 comprend un trou traversant présentant un profil
non-circulaire et forme une premiere sortie d’entrainement 310,

- le planétaire central 342, directement en regard du trou traversant de la sortie de
porte-satellites 345, comprend un trou borgne présentant le méme profil non-circulaire
et forme une deuxieme sortie d’entrainement 320.

La [Fig.3] représente une vue en perspective du module moteur 300 logé dans la base
motorisée 10 de ’appareil de préparation culinaire de la [Fig.1]. On peut noter que le
moteur d’entrainement 330 et le module réducteur 340 sont accouplés I'un a 1’autre et
présentent la méme forme externe sensiblement circulaire (le boitier moteur 331, la
couronne 341b et le couvercle 341a présentent le méme diametre externe), si bien que
la structure proposée est compacte et se préte bien a &tre logée dans le boitier de la
base motorisée pour proposer un appareil compact et stable.

La [Fig.4] représente une vue en perspective du module réducteur 340 du module
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moteur de la [Fig.3], sans le couvercle 341a, pour bien montrer les trois satellites 343
qui s’engrenent dans la couronne 341b, pour entrainer le porte-satellites 344 et la sortie
de porte-satellites 345 en rotation.

Sur la [Fig.3] comme sur la [Fig.5], on peut noter que la premiere sortie
d’entrainement 310 et la deuxieme sortie d’entrainement 320 sont superposées et en
regard I’une de I’autre.

La [Fig.5] représente une vue en coupe simplifi€ée du bol de préparation culinaire 20
de I’appareil de préparation culinaire de la [Fig.1].

Le bol de préparation culinaire 20 forme une cuve pour recevoir des aliments a
préparer, et porte notamment un module d’entrainement 400 comprenant au moins :

- une interface de montage 410 prévue pour recevoir de manicre amovible au moins
un premier outil de travail 100, voir [Fig.6], ou au moins un deuxieme outil de travail
200, voir [Fig.7],

- un coupleur d’entrée 420, mobile et prévu pour occuper une premiére position et
s’accoupler avec la premiere sortie d’entrainement 310 ou pour occuper une deuxicme
position et s’accoupler avec la deuxieme sortie d’entrainement 320, et pour entrainer
I’interface de montage 410 en mouvement,

- un mécanisme de commande 430 pour déplacer le coupleur d’entrée 420,

- une picce de chassis 441 ancrée sur le bol de préparation culinaire 20,

- des roulements 442 procurant une liaison pivot au mécanisme de commande 430.
On peut en plus prévoir des joints d’€tanchéité, notamment entre les roulements 442 et
I’interface de montage 410.

Ainsi I’interface de montage 410 est prévue pour recevoir de maniere amovible ledit
au moins un premier outil de travail 100. L’interface de montage 410 est aussi prévue
pour recevoir de maniere amovible ledit au moins un deuxieme outil de travail 200.

Ainsi le coupleur d’entrée 420 est mobile entre la premiere position et la deuxieéme
position. Le coupleur d’entrée 420 est prévu pour entrainer 1’interface de montage 410
en mouvement. Le coupleur d’entrée 420 occupant la premiere position est prévu pour
s’accoupler avec la premiere sortie d’entrainement 310, le coupleur d’entrée 420
occupant la deuxi¢me position est prévu pour s’accoupler avec la deuxi¢me sortie
d’entrainement 320.

Le mécanisme de commande 430 comprend spécifiquement :

- un tube d’entraineur 432,

- un plongeur coulissant 431 monté€ en liaison glissiere ou pivot glissant dans le corps
d’entraineur 432,

- un ressort de rappel 433, monté entre deux goupilles 434.

Une premiere goupille 434 inférieure est chassée dans le tube d’entraineur 432 et

forme un appui au ressort de rappel 433, et une deuxieme goupille 434 supérieure est
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chassée dans le coupleur d’entrée 420 et peut coulisser dans une rainure longitudinale
formée dans le tube plongeur 432.

Ainsi, le plongeur coulissant 431, avec son extrémité inférieure en appui sur la
deuxieme goupille 434 supérieure, peut faire coulisser le coupleur d’entrée 420 selon
la direction verticale de la [Fig.5] si on appuie sur le plongeur coulissant 431 au niveau
de son extrémité supérieure, et le ressort de rappel 433 peut ramener automatiquement
le coupleur d’entrée 420 dans la position de la [Fig.5].

Cependant, un mouvement de rotation impos€ au coupleur d’entrée 420 est
directement transmis a I’interface de montage 410. En effet, la deuxieme goupille 434
supérieure coulissant dans la rainure longitudinale entraine toutefois le tube plongeur
432 en rotation, qui entraine a son tour ’interface de montage 410 en rotation, griace a
une liaison serrée (montage en force, ou surmoulage) ou avec des rainures ou avec une
goupille d’arrét entre ces deux pieces.

Ainsi le mécanisme de commande 430 est prévu pour €tre actionné par le premier
outil de travail 100 recu par I’interface de montage 410, de sorte a commander un
mouvement du coupleur d’entrée 420 pour I’engager avec la premiere sortie
d’entrainement 310 et pour &tre actionné par le deuxieme outil de travail 200 regu par
I’interface de montage 410, de sorte a commander un mouvement du coupleur d’entrée
420 pour I’engager avec la deuxieme sortie d’entrainement 320.

La [Fig.6] représente une vue en coupe simplifiée d’un premier outil de travail 100
pour I’appareil de préparation culinaire de la [Fig.1], pouvant €tre installé sur
I’interface de montage 410 dans le bol de préparation culinaire 20, et comprenant :

- une premiere partie de travail 110 (dans cet exemple une boucle de mélange ou de
pétrissage),

- une premicre embase 120, supportant la premiere partie de travail 110 et assez
évasée pour recouvrir la piece de chéssis 441 de la [Fig.5],

- une premicre téte d’outil 130 formant une partie supérieure du premier outil de
travail 100,

- un premier alésage interne 140, pour s’accoupler avec I’interface de montage 410
de la [Fig.5],

- un premier évidement 150 terminant le premier alésage interne 140, prévu pour
interagir avec le mécanisme de commande 430 de la [Fig.5], comme cela sera expliqué
ci-dessous.

La [Fig.7] représente une vue en coupe simplifiée d’un deuxieme outil de travail 200
pour I’appareil de préparation culinaire de la [Fig.1], pouvant €tre installé sur
I’interface de montage 410 dans le bol de préparation culinaire 20, et comprenant :

- une deuxieme partie de travail 210 (dans cet exemple des couteaux ou un hachoir),

- une deuxieme embase 220, supportant la deuxieme partie de travail 210 et assez
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évasée pour recouvrir la piece de chéssis 441 de la [Fig.5],

- une deuxieme téte d’outil 230 formant une partie supérieure du premier outil de
travail 100,

- un deuxieme alésage interne 240, pour s’accoupler avec I’interface de montage 410
de la [Fig.5],

- un deuxieme évidement 250 terminant le deuxieme alésage interne 240, prévu pour
interagir avec le mécanisme de commande 430 de la [Fig.5], comme cela sera expliqué
ci-dessous.

La [Fig.8] représente une vue en coupe simplifiée de 1’appareil de préparation
culinaire de la [Fig.1] avec le premier outil de travail 100 de la [Fig.6] installé dans le
bol de préparation culinaire 20. Dans le détail, le bol de préparation culinaire 20 a été
installé sur la base motorisée 10, avec le module d’entrainement 400 accouplé au
module réducteur 340. En effet, on peut noter que le coupleur d’entrée 420 est inséré
dans le module réducteur 340, pour étre engagé avec la premiere sortie d’entrainement
310. En effet, le premier outil de travail 100 comprend le premier évidement 150 qui
laisse libre le plongeur coulissant 431 (ou n’appuie pas sur ce dernier), si bien que le
ressort de rappel 433 peut maintenir le coupleur d’entrée 420 dans sa premicre position
haute, en regard et engagé avec la premiére sortie d’entrainement 310. Lors de la mise
en fonctionnement de ’appareil de préparation culinaire, le premier outil de travail 100
sera entrainé en mouvement selon une premicre vitesse de rotation dite vitesse lente.

La [Fig.9] représente une vue en coupe simplifiée de 1’appareil de préparation
culinaire de la [Fig.1] avec le deuxieme outil de travail 200 de la [Fig.7] installé dans
le bol de préparation culinaire 20. Dans le détail, le bol de préparation culinaire 20 a
été installé sur la base motorisée 10, avec le module d’entrainement 400 accouplé au
module réducteur 340. En effet, on peut noter que le coupleur d’entrée 420 est inséré
dans le module réducteur 340, pour étre engagé avec la deuxieme sortie d’entrainement
320. En effet, le deuxieme outil de travail 200 comprend le deuxieme évidement 250
(nettement moins profond que le premier évidement 150 du premier outil de travail
100) qui impose au plongeur coulissant 431 un mouvement vers le bas de la [Fig.9] (en
appuyant sur ce dernier), si bien que le ressort de rappel 433 est comprimé, tout en
laissant le coupleur d’entrée 420 aller dans sa deuxiéme position basse, en regard et
engagé avec la deuxieme sortie d’entrainement 320. Lors de la mise en fonctionnement
de I’appareil de préparation culinaire, le deuxi¢me outil de travail 200 sera entrainé en
mouvement selon une deuxi¢me vitesse de rotation dite vitesse rapide.

On peut noter que 'utilisateur peut aisément changer d’outil de travail tout en
laissant le bol de préparation culinaire 20 en place sur la base motorisée 10, ce qui
augmente significativement les possibilités d’utilisation et ne requiert pas de multiples

bols de préparation culinaire.
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Application industrielle

[0069]  Un appareil de préparation culinaire selon la présente invention, et sa fabrication,
sont susceptibles d'application industrielle.

[0070]  On comprendra que diverses modifications et/ou améliorations évidentes pour
I'homme du métier peuvent Etre apportées aux différents modes de réalisation de
I’invention décrits dans la présente description sans sortir du cadre de l'invention. En
particulier, on peut noter que le moteur d’entrainement peut €tre proposé avec tout type
de technologie, pas seulement des moteurs a aimants permanents. On peut aussi

prévoir des réducteurs de vitesses autres que des trains épicycloidaux.
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Revendications

Systeme d’entrainement d’un appareil de préparation culinaire
comprenant au moins un premier outil de travail (100) et au moins un
deuxieme outil de travail (200),

le systeme d’entrainement comprenant :

unmodulemoteur(300)comprenantaumoins:

unmoteurd’entrainement(330),
unepremieresortied’entrainement(3 10)reliéeaumoteurd’entr
ainement(330),

unedeuxiemesortied’ entrainement(320)reliéeaumoteurd’ent
ratnement(330),
danslequel,lorsdufonctionnementdumoteurd’ entrainement(3
30),lapremieresortied’entrainement(310)présenteunepremie
revitessed’entrainementetladeuxiemesortied’ entrainement(3
20)présenteunedeuxiemevitessed’ entrainementdifférentedel

apremicrevitessed’entrailnement,
unmoduled’entrainement(400),comprenantaumoins:

uneinterfacedemontage(410),1’interfacedemontage(410)éta
ntprévuepourrecevoirdemanicreamovibleleditaumoinsunpre
mieroutildetravail(100),I’ interfacedemontage(410)étantprév
uepourrecevoirdemaniereamovibleleditaumoinsundeuxicme
outildetravail(200),et
uncoupleurd’entrée(420),mobileentreunepremierepositionet
unedeuxiemepositionetprévupourentrainerl’ interfacedemon
tage(410)enmouvement,lecoupleurd’entrée(420)occupantla
premicrepositionétantprévupours’accoupleraveclapremicres
ortied’entrainement(310),lecoupleurd’entrée(420)occupantl
adeuxic¢mepositionétantprévupours’accoupleravecladeuxic

mesortied’ entrainement(320),

caractérisé en ce que le module d’entrainement (400) comprend en
outre un mécanisme de commande (430), distinct de I’interface de
montage (410) et du coupleur d’entrée (420), et agencé entre

I’interface de montage (410) et le coupleur d’entrée (420), et prévu :

pourétreactionnéparlepremieroutildetravail(100)reguparl’int
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erfacedemontage(410),desorteacommanderunmouvementdu
coupleurd’entrée(420)pourl’engageraveclapremicresortied’
entrainement(310),

- etpourétreactionnéparledeuxiemeoutildetravail(200)recupar
I’interfacedemontage(410),desorteacommanderunmouveme
ntducoupleurd’entrée(420)pourl’engageravecladeuxieémesor

tied’entrainement(320).

Systeme d’entrainement d’un appareil de préparation culinaire
comprenant au moins un premier outil de travail (100) et au moins un
deuxieme outil de travail (200),

le systeme d’entrainement comprenant :

. unmodulemoteur(300)comprenantaumoins:

- unmoteurd’entrainement(330),

- unepremieresortied’entrainement(3 10)reliéeaumoteurd’entr
ainement(330),

- unedeuxiemesortied’ entrainement(320)reliéeaumoteurd’ent
ratnement(330),

- danslequel,lorsdufonctionnementdumoteurd’ entrainement(3
30),lapremieresortied’entrainement(310)présenteunepremie
revitessed’entrainementetladeuxiemesortied’ entrainement(3
20)présenteunedeuxiemevitessed’ entrainementdifférentedel

apremicrevitessed’entrailnement,
. unmoduled’entrainement(400),comprenantaumoins:

- uneinterfacedemontage(410)prévuepourrecevoirdemanierea
movibleleditaumoinsunpremieroutildetravail(100)ouleditau
moinsundeuxiemeoutildetravail(200),et

- uncoupleurd’entrée(420),mobileetprévupouroccuperunepre
micrepositionets’accoupleraveclapremicresortied’entrainem
ent(310)oupouroccuperunedeuxiemepositionets’accouplera
vecladeuxiemesortied’entrainement(320),etpourentrainer!l’i

nterfacedemontage(410)enmouvement,

caractérisé en ce que le module d’entrainement (400) comprend en
outre un mécanisme de commande (430), distinct de I’interface de

montage (410) et du coupleur d’entrée (420), et agencé entre
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I’interface de montage (410) et le coupleur d’entrée (420), et prévu

pour :

- étreactionnéparlepremieroutildetravail(100)recuparl’interfa
cedemontage(410),desorteacommanderunmouvementducou
pleurd’entrée(420)pourl’engageraveclapremieresortied’ entr
ainement(310),ou

- étreactionnéparledeuxiemeoutildetravail(200)recuparl’inter
facedemontage(410),desorteacommanderunmouvementduc
oupleurd’entrée(420)pourl’engageravecladeuxiemesortied’

entrainement(320).

Systeme d’entrainement selon I'une des revendications 1 ou 2, dans
lequel le mécanisme de commande (430) comprend des moyens de
rappel, agencés pour exercer un effort de rappel sur le coupleur
d’entrée (420) vers au moins I'une de la premiere position ou de la
deuxieme position.

Systeme d’entrainement selon I'une des revendications 1 a 3, dans
lequel le mécanisme de commande (430) comprend au moins un
plongeur coulissant (431) par rapport a ’interface de montage (410)
et comprenant :

- une premicre extrémité agencée du coté de I’interface de montage
(410),

- une deuxieme extrémité agencée du coté du coupleur d’entrée
(420),

dans lequel la premiere extrémité est destinée a coopérer avec ledit
au moins un premier outil de travail (100) ou ledit au moins un
deuxieme outil de travail (200) pour déplacer le plongeur coulissant
(431) par rapport a I’interface de montage (410),

et dans lequel la deuxieme extrémité est prévue pour entrer en butée
avec le coupleur d’entrée (420), pour forcer le déplacement du
coupleur d’entrée (420) vers au moins I’une de la premiere position
ou de la deuxieme position.

Systeme d’entrainement selon la revendication 4 dans sa dépendance
a la revendication 3, dans lequel :

- le plongeur coulissant (431) est agencé pour entrer en butée avec le
coupleur d’entrée (420), pour forcer le déplacement du coupleur
d’entrée (420) vers la deuxieme position,

- les moyens de rappel sont agencés pour exercer un effort de rappel
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sur le coupleur d’entrée (420) vers la premicre position.

Systeme d’entrainement selon la revendication 5 ou selon la
revendication 4 dans sa dépendance a la revendication 3, dans lequel
le coupleur d’entrée (420) est agencé entre le plongeur coulissant
(431) et les moyens de rappel.

Systeme d’entrainement selon I'une des revendications 4 a 6, dans
lequel le module d’entrainement (400) comprend un corps
d’entraineur, comme par exemple un tube d’entraineur (432), et dans
lequel le plongeur coulissant (431) est monté en liaison glissiere ou
pivot glissant dans le corps d’entraineur.

Systeme d’entrainement selon la revendication 7, dans lequel le corps
d’entraineur comprend un alésage interne, et dans lequel le plongeur
coulissant (431) est logé dans 1’alésage interne.

Systeme d’entrainement selon I'une des revendications 7 ou §, dans
lequel le coupleur d’entrée (420) est monté en liaison glissicre sur le
corps d’entraineur.

Systeme d’entrainement selon I'une des revendications 7 a 9, dans
lequel le corps d’entraineur présente au moins une rainure de
guidage, et dans lequel le coupleur d’entrée (420) comprend un index
coulissant dans la rainure de guidage, I’index étant de préférence une
goupille traversante du corps d’entraineur.

Systeme d’entrainement selon I'une des revendications 7 a 10, dans
lequel le module d’entrainement (400) comprend des moyens
d’étanchéité agencés entre le corps d’entraineur et le plongeur
coulissant (431).

Systeme d’entrainement selon I'une des revendications 3 a 11, dans
lequel le module d’entrainement (400) comprend des moyens de
verrouillage agencés pour verrouiller ou maintenir ledit au moins un
premier outil de travail (100) ou ledit au moins un deuxieme outil de
travail (200) accouplé sur I’interface de montage (410), et dans lequel
les moyens de verrouillage sont agencés pour exercer un effort de
retenue sur ledit au moins un premier outil de travail (100) ou ledit
au moins un deuxieme outil de travail (200) supérieur a I’effort de
rappel exercé sur le coupleur d’entrée (420) par les moyens de
rappel.

Systeme d’entrainement selon I'une des revendications 1 a 12, dans
lequel le module moteur (300) comprend un réducteur comprenant :

- une entrée accouplée au moteur d’entrainement (330) et
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- la premiere sortie d’entrainement (310) et la deuxieme sortie
d’entrainement (320).

Systeme d’entrainement selon la revendication 13, dans lequel le
réducteur comprend un train épicycloidal avec un planétaire intérieur
(342) et un porte-satellites, dans lequel :

- la premicre sortie d’entrainement (310) est embarquée sur le train
épicycloidal,

- la deuxieme sortie d’entrainement (320) est embarquée sur le
planétaire intérieur (342),

dans lequel le planétaire intérieur (342) forme de préférence 1’entrée
du réducteur accouplée au moteur d’entrainement (330).

Systeme d’entrainement selon I'une des revendications 1 a 14, dans
lequel le coupleur d’entrée (420) comprend :

- une portion menée, solidaire de I’interface de montage (410),

- une portion menante, prévue pour s’engager de manicre réversible
avec seulement la plus rapide de la premicre sortie d’entrainement
(310) ou de la deuxieme sortie d’entrainement (320) et solidaire de la
portion menée,

- une roue libre agencée entre la portion menante et la portion menée,
constamment engagée avec la plus lente de la premicre sortie
d’entrainement (310) ou de la deuxieme sortie d’entrainement (320),

et prévue pour :

- fonctionnerenrouelibrelorsquelaportionmenanteestengagéea
veclaplusrapidedelapremieresortied’ entrainement(310)oude
ladeuxiemesortied’ entrainement(320),

- entrainerl’interfacedemontage(410)enmouvementlorsquela
portionmenanteestdégagéedelaplusrapidedelapremicresortie
d’entrainement(310)oudeladeuxiemesortied’ entratnement(3
20).

Base motorisée (10) pour un appareil de préparation culinaire,
comprenant le module moteur (300) du systéme d’entrainement selon
I’une des revendications 1 a 15.

Module de travail pour un appareil de préparation culinaire, formant
par exemple un bol de préparation culinaire (20), et comprenant le
module d’entrainement (400) du systeme d’entrainement selon 1'une
des revendications 1 a 15.

Appareil de préparation culinaire comprenant :
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. I’'un:

- dusystemed’entrainementselonl’unedesrevendications1als,
ou
- delabasemotorisée(10)delarevendication16etlemoduledetra

vaildelarevendication17,

. leditaumoinsunpremieroutildetravail(100)et/ouleditaumoins

undeuxiemeoutildetravail(200).

Appareil de préparation culinaire selon la revendication 18, dans
lequel :

- ledit au moins un premier outil de travail (100) présente une
premicre interface de commande, agencée pour coopérer avec le
mécanisme de commande (430) pour commander un mouvement du
coupleur d’entrée (420) pour I’engager avec la premiere sortie
d’entrainement (310),

- ledit au moins un deuxieme outil de travail (200) présente une
deuxiéme interface de commande, agencée pour coopérer avec le
mécanisme de commande (430) pour commander un mouvement du
coupleur d’entrée (420) pour ’engager avec la deuxieme sortie
d’entrainement (320).

Appareil de préparation culinaire selon la revendication 19, dans
lequel :

- la premicre interface de commande comprend un alésage avec une
premicre profondeur,

- la deuxieme interface de commande comprend un alésage avec une
deuxieme profondeur différente de la premicre profondeur.

Appareil de préparation culinaire selon 1’une des revendications 18 a
20, dans lequel au moins ’un dudit au moins un premier outil de
travail (100) et dudit au moins un deuxi¢me outil de travail (200)
comprend :

- un organe de travail prévu pour travailler des aliments,

- un moyeu coulissant par rapport a I’organe de travail selon une
direction de montage sur I’interface de montage (410).

Appareil de préparation culinaire selon 1’une des revendications 18 a
21, dans lequel le module de travail comprend au moins un bol de
préparation culinaire (20), prévu pour recevoir des aliments a

préparer, et dans lequel le module d’entrainement (400) est monté en
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liaison pivot par rapport au bol de préparation culinaire (20).
Appareil de préparation culinaire selon la revendication 22, dans
lequel le module d’entrainement (400) est monté de maniere
amovible par rapport au bol de préparation culinaire (20).

Appareil de préparation culinaire selon I'une des revendications 22
ou 23, dans lequel le module de travail comprend des moyens
d’étanchéité prévus entre le bol de préparation culinaire (20) et le
module d’entrainement (400).

Appareil de préparation culinaire selon 1’une des revendications 18 a
24, dans lequel le premier outil de travail (100) et le deuxieme outil
de travail (200) sont chacun amovible par rapport au module
d’entrainement (400).

Appareil de préparation culinaire selon 1’une des revendications 18 a
25, dans lequel le module de travail, formant par exemple un bol de
préparation culinaire (20), est amovible par rapport a la base

motorisée (10).
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[Fig. 7]
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[Fig. 8]
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[Fig. 9]
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