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(54) ERSCHUTTERUNGSSENSOR
(57) Erschutterungssensor (1) mit einer Beschleuni-

gungsmesseinrichtung (2) und einem Signalaus-
gang (4), wobei ein elektronischer Speicher und
eine Vergleichsschaltung vorgesehen sind, wobei
die Vergleichsschaltung derart ausgebildet ist, dass
sie einen Messwert der Beschleunigungsmessein-
richtung (2) nur in Bezug auf die Beschleunigungs-
komponente bezuglich einer vorgegebenen Raum-
ebene mit einem im elektronischen Speicher abge-
legten Wert vergleicht und fir den Fall, dass der
Messwert grofler als der abgelegte Wert ist, den
Signalausgang (4) aktiv schaltet.
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Die vorliegende Erfindung betrifft einen Erschitterungssensor mit einer Beschleunigungsmess-
einrichtung und einem Signalausgang, wobei ein elektronischer Speicher und eine Vergleichs-
schaltung vorgesehen sind.

Gattungsgemafe Erschitterungssensoren sind bisher beispielsweise in der Form bekannt,
dass eine bewegbar gelagerte Masse im Falle eines Erdbebens durch die Erderschutterungen
aus einer Ruhelage in eine Betatigungslage bewegt wird, wobei die Masse in der Betatigungs-
lage einen Schalter betatigt (Signalausgang), welcher die Stromversorgung angeschlossener
elektrischer Bauteile deaktiviert. Derartige Erschutterungssensoren weisen also eine rein me-
chanische Auslosung auf, wobei die Auslosung durch das Erdbeben selbst erfolgt. Sie missen
sehr genau und lagerichtig eingebaut sein, damit es nur im Falle eines Erdbebens zu einer
Ausldsung des Erschutterungssensors kommt.

Als Stand der Technik ist bereits die US 6,414,601 B bekannt, welche ein System zum Messen
von Erschitterungen und zum Abschalten von Versorgungsleitungen im Falle eines Erdbebens
beschreibt. Ein Prozessor erfasst Daten von einem Erschitterungssensor und vergleicht auftre-
tende Erschitterungen mit einem vorgegebenen Schwellwert. Wenn diese tber eine vorgege-
bene Zeitspanne andauern, werden Relais aktiviert, welche die Strom- und Gasversorgung
unterbrechen.

Weiters beschreibt die WO 2003/076966 A1 ein Erdbebensignalgerat, welches eine Schwellen-
schaltung aufweist, die bewirkt, dass erst Uber einer bestimmten Erdbebenstéarke ein Erdbe-
benanzeigesignal erzeugt wird. Dazu werden auch Erschitterungsmuster, die fur eine Region
typisch sind, gespeichert, um bei Uberschreitung des gespeicherten Wertes ein Erdbebenwarn-
signal abzugeben.

Bei diesen bekannten Erschitterungssensoren werden die Erschutterungen bzw. die P-Wellen
eines Erdbebens generell detektiert, woraufhin es zu einer bestimmten Reaktion kommt (z. B.
Aktivierung von Relais zur Abschaltung von Storm- und Gasversorgung).

Aufgabe der Erfindung ist es einen gattungsgemafRen Erschitterungssensor derart weiterzubil-
den, dass er vielfaltiger einsetzbar und leichter zu montieren ist. Eine weitere Aufgabe besteht
darin, einen Erschitterungssensor anzugeben, der nur auf eine bestimmte Bewegungsrichtung
reagiert. D. h., dass nur Erschitterungen, die sich fur die Bewegung in eine bestimmte Richtung
auswirken, detektiert werden sollen.

Diese Aufgabe wird dadurch geldst, dass die Vergleichsschaltung derart ausgebildet ist, dass
sie einen Messwert der Beschleunigungsmesseinrichtung nur in Bezug auf die Beschleuni-
gungskomponente bezlglich einer vorgegebenen Raumebene mit einem im elektronischen
Speicher abgelegten Wert vergleicht und fir den Fall, dass der Messwert grofier als der abge-
legte Wert ist, den Signalausgang aktiv schaltet.

Der im elektronischen Speicher abgelegte Wert stellt sozusagen einen Schwellwert dar, bei
dessen Uberschreitung durch die aktuell gemessene Beschleunigung vom Erschitterungssen-
sor das Vorliegen einer kritischen Erschitterung angegeben und der Signalausgang aktiv ge-
schaltet wird. Prinzipiell ist es bei einem derartigen Erschutterungssensor denkbar, in unter-
schiedlichster Weise auf die Detektierung einer kritischen Erschitterung (Aktivschaltung des
Signalausgangs) zu reagieren.

Hauptbeispiele flir kritische Erschitterungen sind Erdbeben. Andererseits kann es sich auch um
technisch verursachte Erschitterungen, wie zum Beispiel durch den StralRenverkehr oder vor-
beifahrenden Ziigen oder U-Bahnen, handeln. Ganz allgemein sind kritische Erschitterungen
Erschitterungen die so intensiv sind, dass sie fur den Benltzer des Erschitterungssensors
ungewlnschte Auswirkungen haben.
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Der Schwellwert ist naturlich so zu wahien, dass der Erschitterungssensor einerseits nicht
durch Erschitterungen aktiviert wird, welche als nicht kritisch einzustufen sind (zum Beispiel
durch das Gehen einer Person erzeugte Erschitterungen). Andererseits darf der Schwellwert
nicht so grol¥ gewahlt werden, dass es auch bei einer kritischen Erschitterung nicht zu einer
Auslésung kommt.

Wie hoch der Schwellwert sein soll, hangt natdrlich davon ab, fir welchen Zweck und bezlglich
welcher Erschitterungsintensitat ein erfindungsgemafer Erschitterungssensor eingesetzt
werden soll.

ErfindungsgemanRe Erschitterungssensoren eignen sich beispielsweise daflir, Fehlausiésungen
von elektrischen Antrieben von bzw. fir bewegbare Mdébelteile zu vermeiden. Es sind namlich
bereits elektrische Antriebe flir bewegbare Mdbelteile (zum Beispiel Schubladen, Mébeltiren
oder Mobelklappen) bekannt, welche mit einer Bewegungsmesseinrichtung im weitesten Sinne
(Positionsmesseinrichtung, Beschleunigungs- oder Kraftmesser) versehen sind. Die Bewe-
gungsmesseinrichtung ist dabei derart ausgebildet, dass eine von einem Benitzer auf das
bewegbare Mobelteil ausgelibte Kraft detektiert und in Folge der Detektion der elektrische
Antrieb ausgeltst wird. Dies kann beispielsweise zu einem Ausstoften des bewegbaren Mobel-
teils aus einer geschlossenen Endlage in bzw. an einem Mébelkorpus fiihren. Beispiele fur
derartige Antriebe finden sich in der EP 1 323 363 A1 und der EP 1 374 732 A1.

Im Falle eines Erdbebens oder bei intensivem Straenverkehr wirden die kritischen Erschitte-
rungen von den Bewegungsmesseinrichtungen der elektrischen Antriebe falschlicherweise als
Betatigungswunsch interpretiert werden. Dies hatte zur Folge, dass alle elektrischen Antriebe
ausgeltst und die bewegbaren Mobelteile durch die elektrischen Antriebe beschleunigt werden
wurden.

Um dies zu verhindern werden erfindungsgemaf bei Versuchen Grenzwerte fur die Auslosung
der Bewegungsmesseinrichtungen der elektrischen Antriebe ermittelt. Hiefur kénnen Erdbeben-
simulatoren oder ganz allgemein Erschitterungssimulatoren eingesetzt werden, welche bei-
spielsweise untersuchen, zu welchen Bewegungen es bei bewegbaren Mdbelteilen bei ver-
schieden starken Erdbeben bzw. sonstigen Erschitterungen kommt.

Erfindungsgemaly ist dabei vorgesehen, dass die Beschleunigungsmesseinrichtung derart
ausgebildet ist, dass sie den Messwert nur in Bezug auf die Beschleunigungskomponente
beziglich einer vorgegebenen Raumebene ausgibt. Da die Beschleunigungsmesseinrichtung

- stets die Erdbeschleunigung misst, kann in Bezug auf die Richtung der Erdbeschleunigung

rechtwinklig eine Raumebene vorgegeben werden, in Bezug auf welche der Messwert ausge-
geben werden soll. Zum Beispiel kann fir den Fall, dass elektrische Antriebe von bewegbaren
Mobelteilen durch den Erschitterungssensor Uberwacht werden sollen, vorgesehen sein, dass
nur Beschieunigungskomponenten in Bezug auf die Offnungsrichtung der bewegbaren Mobel-
teile, welche in dieser Raumebene liegen, gemessen wird. Dies deshalb, da Beschleunigungen
rechtwinklig zu dieser Raumebene ohnehin nicht zu einer Ausiésung der elektrischen Antriebe
des bewegbaren Mdobelteils fihren wirden.

Weitere vorteilhafte Ausflihrungsformen der Erfindung sind in den abhangigen Ansprichen
definiert.

So ist es beispielsweise mdglich, den Erschitterungssensor zum Anschluss an eine elektrische
Leitung auszubilden, wobei der Signalausgang des Erschitterungssensors mit einer Einrichtung
zur Unterbrechung der elektrischen Leitung (zum Beispiel einen Relais) verbunden ist. im Falle
einer kritischen Erschitterung und der darauf erfolgten Aktivschaltung des Signalausgangs des
Erschitterungssensors kann es hierdurch zu einer Unterbrechung der elektrischen Leitung und
damit der Stromversorgung der an die elektrische Leitung angeschiossenen Bauteile kommen.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

4 AT 504 486 B1

Hat eine von der Beschleunigungsmesseinrichtung des Erschutterungssensors detektierte
Beschleunigung, welche den im elektronischen Speicher abgelegten Messwert (Schwellwert)
Uberschreitet, die Aktivschaltung des Signalausgangs des Erschitterungssensor bewirkt, so
kann vorzugsweise eine Zeitschaltung vorgesehen sein, die den aktiv geschalteten Signalaus-
gang nach einer vorgegebenen Zeit passiv schaltet. Sinkt also der Beschleunigungspegel nach
einer erfolgten Aktivierung (Uberschreitung des Schwellwertes) wieder unter den Schwellwert,
so wird der Signalausgang nach einer kurzen Wartezeit von beispielsweise wenigen Sekunden
wieder passiv geschaltet. Im Zuge dessen kann beispielsweise eine unterbrochene elektrische
Leitung wieder geschlossen werden, sodass die an die elektrische Leitung angeschlossenen
Bauteile wieder mit Strom versorgt werden.

Vorzugsweise ist vorgesehen, dass die Beschleunigungsmesseinrichtung einen Drei-Achsen-
Beschleunigungssensor aufweist. In diesem Fall kann der Erschitterungssensor in jeder belie-
bigen Lage montiert werden, da die Beschleunigungsmessung in allen drei Raumrichtungen
durchgefuhrt wird.

Die Verkabelung des Erschutterungssensors kann beispielsweise derart ausgebildet sein, dass
der Erschitterungssensor zwei Kabelenden zum Anschluss an eine elektrische Leitung auf-
weist. In diesem Fall ist es vorteilhaft, wenn vorgesehen ist, dass die elektrische Verschaltung
des Erschitterungssensors zwischen den Kabelenden verpolsicher ausgebildet ist. Dadurch
spielt es keine Rolle, auf welcher Seite des Erschitterungssensors das Netzgerat bzw. die zu
uberwachenden elektrischen Gerate angeschlossen werden.

Natlrlich ist vorzugsweise vorgesehen, dass die Vergleichsschaltung und der elektronische
Speicher gemeinsam in einem Mikroprozessor ausgebildet sind. In diesem Fall kann der Mikro-
prozessor durch Vergleich der von der Beschleunigungsmesseinrichtung gemessenen Werte
mit dem im elektronischen Speicher des Mikroprozessors abgelegten Wert (Schwellwert) ent-
scheiden, ob eine Erdbebensituation oder ganz allgemein eine kritische Erschitterung vorliegt.

Die vorliegende Erfindung betrifft auch eine Anordnung mit wenigstens einem elektrischen
Antrieb fir ein bewegbares Mobelteil, welche sich durch einen Erschitterungssensor nach
einem der vorgenannten Ausflhrungsbeispiele auszeichnet. Bei einer derartigen Anordnung
kann es sich beispielsweise um einen Mébelkorpus oder um eine Ansammlung mehrerer M6-
belkorpusse (zum Beispiel eine Kiiche) handeln. Die bewegbaren Mdbelteile kénnen beispiels-
weise Schubladen, Mobeltiren oder Mébelklappen sein.

Um die Gefahren aktiver elektrischer Bauteile wahrend einer kritischen Erschitterung zu verrin-
gern, kann vorgesehen sein, dass der Erschitterungssensor im Falle einer kritischen Erschitte-
rung die Stromversorgung aller elektrischen Bauteile unterbricht. Weist die Anordnung wenigs-
tens zwei elektrische Antriebe auf, welche durch eine gemeinsame Stromversorgungseinrich-
tung mit elektrischer Energie versorgbar sind, so sollte der Erschitterungssensor seriell zwi-
schen die Stromversorgungseinrichtung und jeden der wenigstens zwei elektrischen Antriebe
geschaltet werden. In diesem Fall ist pro Stromversorgungseinrichtung nur ein Erschitterungs-
sensor notwendig.

Bei der Montage des Erschitterungssensors ist allein darauf zu achten, dass eine feste Ver-
schraubung mit dem Gebaude, in welchem sich die Anordnung befindet bzw. mit der Anord-
nung selbst, erfolgt, damit der Erschitterungssensor nur Erschiitterungen erfassen kann, die
das gesamte Gebaude bzw. die Anordnung betreffen.

Grundsétzlich kann vorgesehen sein, dass im Falle einer detektierten kritischen Erschitterung
eine Unterbrechung der elektrischen Leitung als alleinige Malnahme oder in Verbindung mit
weiteren MalRnahmen erfolgt. Beispielsweise kann aber auch ganz generell vorgesehen sein,
dass der Signalausgang des Erschitterungssensors mit einer Steuer- bzw. Regeleinrichtung
des elektrischen Antriebs verbunden ist. Fur den Fall, dass der Signalausgang aktiv geschaltet
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wird, kann dann die Steuer- bzw. Regeleinrichtung des elektrischen Antriebs ein vorgegebenes
Programm abarbeiten.

Zu Erhoéhung der Sicherheit kann weiters vorgesehen sein, dass der Signalausgang des Er-
schltterungssensors mit einer mechanischen Verriegelungsvorrichtung fir den elektrischen
Antrieb oder das bewegbare Mobelteil verbunden ist. Bei einer derartigen mechanischen Ver-
riegelungsvorrichtung kann es sich beispielsweise um einen durch einen Elektromagneten
gehaltenen federbelasteten Bolzen handeln. Wird parallel zu einer elektrischen Antriebseinheit
eine derartige Verriegelungseinrichtung geschaltet, so wird im Falle einer kritischen Erschitte-
rung durch den Erschiitterungssensor der elektrische Antrieb stromlos und zugleich die Verrie-
gelungseinrichtung aktiv geschaltet. Dadurch kann der elektrische Antrieb einerseits nicht aus-
geldst werden und das bewegbare Mdbelteil andererseits auch bei gréBeren Bewegungen nicht
selbstandig ausfahren. Bei reaktivierter Stromversorgung kann die Verriegelungseinrichtung
deaktiviert werden und die elektrischen Antriebe sind wieder ausldsbar.

Weitere Vorteile und Einzelheiten der Erfindung ergeben sich anhand der Figuren sowie der
dazugehdrigen Figurenbeschreibung. Dabei zeigen:

Fig. 1 ein schematisches Schaltbild eines erfindungsgemafen Erschitterungssensors,
Fig. 2 den zeitlichen Ablauf einer von der Beschieunigungsmesseinrichtung gemesse-
nen Beschleunigung,

Fig. 3 eine Komplettansicht eines erfindungsgemaflen Erschutterungssensors,

Fig. 4 ein schematisches Schaltbild der elektrischen Leitungen einer Anordnung mit
einem erfindungsgemafen Erschitterungssensor,

Fig. 5 ein weiteres Ausflhrungsbeispiel zu Fig. 4 und

Fig. 6a bis ¢  eine erfindungsgemalie Anordnung.

Fig. 1 zeigt ein Ausfiihrungsbeispiel eines erfindungsgemafen Erschitterungssensors 1, wobei
in diesem Ausfiihrungsbeispiel alle Komponenten des Erschitterungssensors 1 gemeinsam in
einem Gehause 17 angeordnet sind.

Auf einer Platine 7 sind ein Mikroprozessor 3, eine Beschleunigungsmesseinrichtung 2 sowie
eine Einrichtung 5 zur Unterbrechung einer elektrischen Leitung 8, 9 angeordnet. Weiters ist
eine Stromversorgungseinheit 6 fiir den Erschitterungssensor 1 gezeigt.

Im gezeigten Fall ist der Erschitterungssensor 1 an die elektrischen Leitungen 8, 9 ange-
schlossen und wird von diesen mit Strom versorgt. Im vorliegenden Fall liegt dabei an der Lei-
tung 8 ein Potential von 24 Volt an wahrend die Leitung 9 auf Masse liegt. Die gezeigte elektri-
sche Schaltung ist verpolsicher ausgebildet, das heiltt, es spielt keine Rolle, auf welcher Seite
die elektrische Stromversorgung bzw. die zu schaltenden elektrischen Gerate angeschlossen
werden. :

Die Einrichtung 5 kann im Fall einer detektierten kritischen Erschiitterung iiber das Relais 10
den durch die elektrischen Leitungen 8 und 9 gebildeten Stromkreislauf unterbrechen und damit
die an den elektrischen Leitungen 8, 9 angeschlossenen elektrischen Bauteile stromlos schal-
ten. : » : ’

Schematisch dargestellt sind weiters eine Leitung 11 zwischen der Beschleunigungsmessein-
richtung 2 und dem Mikroprozessor 3 sowie der Signalausgang 4, welcher in diesem Ausfiih-
rungsbeispiel zwischen dem Mikroprozessor 3 und der Einrichtung 5 verlduft. Weitere elektri-
sche Leitungen, welche natiirlich vorhanden sind, sind der Ubersichtlichkeit halber nicht darge-
stellt. '

Uber die Leitung 11 kann der Mikroprozessor 3, in welchem im vorliegenden Fall die Ver-
gleichsschaltung sowie der elektronische Speicher ausgebildet sind, den jeweils von der Be-
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schleunigungsmesseinrichtung 2 gemessenen Beschleunigungswert einlesen. Flr den Fali,
dass dieser Wert groRer ist als der im elektronischen Speicher des Mikroprozessors 3 abgeleg-
te Wert, wird die Leitung 4 aktiv geschaltet. Im vorliegenden Fall wird hierdurch die Einrichtung
5 aktiviert. Nicht dargestellt sind natirlich auch Schnittstellen, welche die Programmierung des
Mikroprozessors 3, insbesondere auch das Ablegen des vorgegebenen Wertes (Schwellwert)
im elektronischen Speicher gestatten.

Fig. 2 zeigt beispielhaft den zeitlichen Verlauf des Messwertes der Beschleunigungsmessein-
richtung 2 fir den Fall eines Erdbebens. Durch den Schwellwert wird dabei eine Bandbreite far
die Beschleunigungen definiert, bei deren Uberschreitung vom Erschiitterungssensor 1 das
Vorliegen eines Erdbebens detektiert wird. Dies erfolgt im vorliegenden Fall beim Zeitpunkt
,Trigger”. Sinkt danach der Beschleunigungspegel wieder unter den Schwellwert, so wird der
Signalausgang 4 des Erschitterungssensors 1 wieder passiv geschaltet. Bei einer neuerlichen
Uberschreitung des Schwellwertes erfolgt naturlich wieder eine Aktivschaltung.

Fig. 3 zeigt eine AufRenansicht eines erfindungsgemafien Erschiitterungssensors 1 mit Geh&u-
se 17, an welchem zwei Kabelenden 12 angeordnet sind. Der Anschluss an die elektrischen
Leitungen 8, 9 erfolgt dabei mit Piercing-Kontakten 13.

Fig. 4 zeigt schematisch eine Anordnung mehrerer Steuer- bzw. Regeleinrichtungen 15 von
elektrischen Antrieben fur bewegbare Mobelteile. Dabei ist ein erfindungsgemafRier Erschutte-
rungssensor 1 zwischen einer Stromversorgungseinrichtung 14 und die Steuer- bzw. Regelein-
richtungen 15 seriell geschaltet. Im Falle einer kritischen Erschitterung kann der Erschitte-
rungssensor 1 die Stromversorgung der nachgeschalteten Steuer- bzw. Regeleinrichtungen 15
unterbrechen.

In Fig. 5 ist ein weiteres Ausfliihrungsbeispiel gezeigt, bei welchem zusétzlich mechanische
Verriegelungsvorrichtungen 16 parallel mit jeder Steuer- bzw. Regeleinrichtung 15 geschaltet
sind. Die mechanischen Verriegelungsvorrichtungen 16 sind dabei derart ausgestaltet, dass im
Falle der Unterbrechung der Stromversorgung eine mechanische Verriegelung der nicht darge-
stellten bewegbaren Mobelteile erfolgt.

Fig. 6a zeigt eine in diesem Ausflihrungsbeispiel als Mobel ausgebildete erfindungsgemafe
Anordnung. Auf einem Quertrager 18 sind dabei ein in diesem Ausfuhrungsbeispiel als Aussto-
Rer 19 ausgebildeter elektrischer Antrieb, ein erfindungsgemafier Erschutterungssensor 1 und
eine mechanische Verriegelungsvorrichtung 16 fir die Schublade angeordnet.

Die Stromversorgung des AusstofRers 19 erfolgt Gber den Erschitterungssensor 1 und wird im
Falle einer kritischen Erschitterung von diesem unterbrochen. Wie insbesondere aus den
Fig. 6b und 6c¢ ersichtlich ist, weist die mechanische Verriegelungsvorrichtung 16 einen Bolzen
20 auf, welcher in eine entsprechende Ausnehmung 21 an der Schublade eingreift und diese im
Falle einer kritischen Erschiitterung verriegelt.

Patentanspriiche:

1. Erschitterungssensor mit einer Beschleunigungsmesseinrichtung und einem Signalaus-
gang, wobei ein elektronischer Speicher und eine Vergleichsschaltung vorgesehen sind,
dadurch gekennzeichnet, dass die Vergleichsschaltung derart ausgebildet ist, dass sie ei-
nen Messwert der Beschleunigungsmesseinrichtung (2) nur in Bezug auf die Beschleuni-
gungskomponente beziiglich einer vorgegebenen Raumebene mit einem im elektronischen
Speicher abgelegten Wert vergleicht und fiir den Fall, dass der Messwert gréfer als der
abgelegte Wert ist, den Signalausgang (4) aktiv schaltet.

2. Erschitterungssensor nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Erschitte-
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rungssensor (1) zum Anschluss an eine elektrische Leitung (8, 9) ausgebildet ist und dass
der Signalausgang (4) mit einer Einrichtung (5) zur Unterbrechung der elektrischen Leitung
(8, 9), vorzugsweise einem Relais, verbunden ist. :

Erschitterungssensor nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass eine Zeit-
schaltung vorgesehen ist, die den aktiv geschalteten Signalausgang (4) fir den Fall, dass
der Messwert wieder kleiner als der abgelegte Wert ist und nach einer vorgegebenen Zeit
passiv schaltet. '

Erschultterungssensor nach einem der Anspriche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass
die Beschleunigungsmesseinrichtung (2) einen Drei-Achsen-Beschleunigungssensor auf-
weist.

Erschitterungssensor nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass
der Erschitterungssensor (1) zwei Kabelenden (12) zum Anschluss an eine elektrische
Leitung (8, 9) aufweist.

Erschitterungssensor nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die elektrische
Verschaltung des Erschitterungssensors (1) zwischen den Kabelenden (12) verpolsicher
ausgebildet ist. '

Erschitterungssensor nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass
die Vergleichsschaltung und der elektronische Speicher gemeinsam in einem Mikroprozes-
sor (3) ausgebildet sind.

Anordnung mit wenigstens einem elektrischen Antrieb fir ein bewegbares Mdbelteil ge-
kennzeichnet durch einen Erschutterungssensor (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 7.

Anordnung nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass der Signalausgang des Er-
schitterungssensors (1) mit einer Steuer- bzw. Regeleinrichtung (15) des elektrischen An-
triebs verbunden ist.

Anordnung nach Anspruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet, dass der Signalausgang (4)
des Erschutterungssensors (1) mit einer mechanischen Verriegelungsvorrichtung (16) fur
den elektrischen Antrieb oder das bewegbare Mdbelteil verbunden ist.

Anordnung nach einem der Anspriiche 8 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass die Anord-
nung wenigstens zwei elektrische Antriebe aufweist, welche durch eine gemeinsame
Stromversorgungseinrichtung (14) mit elektrischer Energie versorgbar sind, wobei ein Er-
schitterungssensor (1) seriell zwischen die Stromversorgungseinrichtung (14) und jeden
der wenigstens zwei elektrischen Antrieben geschalten ist.

Anordnung nach einem der Anspriiche 8 bis 11, dadurch gekennzeichnet, dass der bzw.
die elektrische(n) Antrieb(e) mit einer Bewegungsmesseinrichtung versehen ist (sind), wo-
bei der (die) elektrische(n) Antrieb(e) durch die Bewegungsmesseinrichtung auslosbar ist
(sind).

Hiezu 6 Blatt Zeichnungen
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Fig.6a
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