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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do prze-
rzedzania roflin rosngcych w rzedach,. zwlaszcza
w uprawie buraka, napedzane za pomoca ciggnika.

Znane urzgdzenia do przerzedzania (przerywki)
rosngcych w rzedach roslin majg jako narzedzie
robocze noze obracajgce sie poprzecznie w sto-
sunku do rzedéw roflin. Obracajgce sie noze sg
napedzane od kot jezdnych poprzez przekladnie
stozkowa oraz wal roboczy usytuowany w kierun-
ku ruchu maszyny. ’

Kazda maszyna jest wyposazona w kilka takich
urzgdzen, na ogél pieé lub sze$¢, umieszczonych
rownolegle, odpowiednio- do liczby réwnoleglych
rzedéw ro$lin, ktére majg byé réwnocze$nie prze-
rzedzane. Przed miejscem zamontowania nozy roz-
mieszczonych gwiazdzi§cie na piascie, stosuje sie
zwykle obracajacy. sie element o ksztalcie gwiaz-
dy zaopatrzony w zeby sprezynowe. Powyzszy ele-
ment dziala jak szczotka i stuzy przede wszystkim
do spulchnienia gleby w rzedzie burakéw, usuwa-
nia skorupy ziemi, kielkujgcych chwastéw oraz
roslin stabych.

W pewnej -odlegloSci za tym elementem znaj-
duje sie wlaSciwe urzgdzenie przerzedzajace wy-
konane w postaci dwéch tngcych tarcz zaopatrzo-
nych w réznag liczbe nozy. Jeden z przyrzadéw
moze mieé na przyklad osiem szerokich noiy a
drugi szesna$cie waskich nozy. Urzadzenie pra-
cuje w dwéch fazach roboczych zgodnie ze sche-
matem przedstawionym na fig. 1.
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Jak to wynika z rysunku ro$liny mogg pozosta-
waé w blokach nienaruszonej przez noze gleby,
badz to na sasiadujgcych ze sobg (zwréconych ku
sobie) koncach tych blokéw, badz tez na koncach
blokéw odwréconych od siebie. Powstaja przez to
rézne odstepy pomiedzy ro$linami, wynoszace na
przyklad przy zastosowaniu elementu o ksztalcie
gwiazdy z oSmioma ostrzami tngcymi 4,5 i 135
cm. Uzyskane przez obrébke elementem o ksztal-
cie gwiazdy z oSmioma ostrzami tngcymi odstepy
ro$lin mozna recznie skorygowaé w celu uzyska-
nia $redniego odstepu roslin w rzedach wynosza-
cego 25 cm.

W tym celu usuwa sie zbedne rosliny. Wstepne
maszynowe przerzedzenie ro$lin daje w tym przy-
padku zmniejszenie pracochlonnosci recznego
przerzedzania. Mozna réwniez za pomocy dru-
giej gwiazdy z szesnastoma waskimi nozami sko-
rygowac¢ odstepy pomiedzy roslinami do zadanej
przecietnej warto$ci. W tym przypadku pozostaja
jednak jeszcze pewne ilosci blisko sagsiadujacych
ze sobg roélin a ponadto czesto powstajai za duze
odstepy miedzy przerzedzanymi ro$linami. W ta-
kich przypadkach te pozostalte ilo$ci sgsiadujgcych
ze sobg roslin trzeba usuwaé recznie, co jest bar-
dzo pracochlonne. :

Prace maszyny tak skonstruowanej mozna do-
stosowaé¢ do odstepéw roslin wyznaczonych pod-
czas ich siania, zwlaszcza za pomoca siewnika do
wysiewu jednoziarnowego, przez zastosowanie no-
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zy o rozmaitej szerokosci. Celem doboru odpo-
wiedniej szeroko$ci nozy nalezy przed przerzedze-
niem zmierzy¢ odstepy pomiedzy wysianymi rosli-
nami. ’

Do wyposazenia maszyny potrzebne sg przynaj-
mniej trzy zestawy nozy o roézinej szerokosci dla
elementu o ksztalcie gwiazdy o szesnastu nozach
oraz jeden zestaw do elementu o ksztalcie gwiaz-
dy o o$miu nozach, czyli lgcznie 56 nozy na kai-
dy zespot przerzedzajgcy.

W celu uzyskania dobrych wynikéw konieczne
jest dokladne prowadzenie ciggnika wzdluz rze-
dow roslin. Na ogoét jednak konieczne jest jeszcze
dodatkowe sterowanie przylgczonej do ciggnika
maszyny przerzedzajacej, przez dodatkowg osobe
obslugujacg (dwuosobowa obstuga). Prawidlowe
ustawienie osi nozy. w stosunku do rzedow roslin
jest uwidocznione na fig. 3.

Noze obracajace sie w kierunku obrotu wska-
z0wek zegara poruszajg sie przez warstwe gleby
po linii tuku kola. Ro$lina powinna przy tym znaj-
dowaé sie na pierwszej jednej trzeciej tuku za-
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kreSlonego przez noze po stronie prawej, czyli o§.

A urzadzenia przerzedzajacego powinna znajdowaé
sie na lewo od ro$liny.

Jesli o§ obrotu A znajduje sie zgodnie z fig. 2
na prawo .od rzedu roslin, wéwczas ciecie jest
niedokladne na skutek ruchu gleby w strefie oz-
naezo'nej na rysunku polem zakreskowanym. Mo~
ze wystgpi¢ réwniez przykrywanie ro$lin glebg
albo — w zaleznosci od struktury gleby — row-
niez odslanianie korzeni. '

Predko$é cigcia i szeroko$é ciecia obracajgcych
sie nozy pozostaje jednakowa takze przy niepra-
widlowym ustawieniu osi nozy w stosunku do
rzedu. Natomiast w maszynach przerzedzajacych
wyposazonych w noze wykonujgce ruch wahadlo-
wy, predkos¢ ciecia i szerokos¢ nienaruszonych
przez noze blokow gleby jest nierowna przy nie-
dokladnym ustawieniu pozycji nozy w stosunku
do rzeddéw roslin.

Konstrukcje tych maszyn mozna jednak upros-
ci¢. Zamiast o$miu lub szesnastu obracajgcych sie
nozy wystarczy, do osiggniecia tego samego celu,
tylko jeden néz albo dwa szeregowo usytuowane
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noze, ktére maja taka sama liczbe uderzen jak

noze obracajgce sie.

Poniewaz né6z wahliwy jest przeciggany
przez rzad roSlin, dla osiggniecia tego samego
dziatania, jak za pomocg o$miu nozy, konieczne
jest wykonanie przez néz wahadlowy czterokrot-
nej liczby wahnie¢ w stosunku do liczby obro-
tow nozy obrotowych. Wszystkie dotychczas znane
maszyny przerzedzajgce z nozami wahliwymi sg
napedzane od walu napedowego ciggnika, w od-
réznieniu od napedu przenoszonego od ko6t jezd-
nych przy maszynach przerzedzajacych z nozami
obracajgcymi sie.

Z tego powodu stosujac maszyny z wahliwymi
nozami, ciggnik musi jechaé zawsze na tym sa-
mym biegu. Poniewaz stosunek liczby obrotow
walu napedowego do przekiladni stozkowej jest
odmienny ﬁrzy réznych systemach ¢iggnikow,
wiec wymagane jest dopasowanie przelozenia ma-

50

55

60

65

4
szyny przerzedzajgcej do danego ciagnika, co sta-
nowi nieraz duzg trudnos¢.

Napedzanie nozy w maszynach z nozami wahli-
wymi odbywa sie za pomocg korby. Ruch waha-
dlowy nozy i ruch postepowy maszyny naklada-
ja sie na siebie i dajg w wyniku ruch wypadko-
wy nozy wzdluz linii -sinusoidalnej (fig. 4) z czego
wyplywaja znaczne wady takich maszyn. N6z wa-
hliwy pracuje bowiem tylko wowczas prawidio-
wo je$§li rzedy roslin i of§ sinusoidy pokrywaja
sie ze soba. ’

Przy odchyleniach od takiego ustawienia, na
przyklad jesSli rzad B ro$lin znajduje sie w od-
stepie a od osi C linii' sinusoidalnej zmienia sie
odstep nienaruszonych przez noze blokéw gleby
od warto$ci d do d; a ponadto zmienia sie pred-
ko$¢ nozy podczas ciecia. Poniewaz maszyny nie
da sie prowadzi¢ z wystarczajgcg dokladnoscia,
a wiec powstajg roznice w odstepach przerzedza-
nych ro$lin, a zmienna predkos$é ciecia powoduje
ponadto zbytni ruch gleby i tym samym niedo-
ktadne ciecie.

Urzadzenie wedlug wynalazku nie wykazuje
wyzej wymienionych wad. Urzgdzenie do przerze-
dzania roslin rosngcych w rzedach nalezy do ta-
kich urzadzen, w ktoérych przyrzad przerzedzajgcy
jest napedzany za pomocg watu obrotowego usta-
wionego zgodnie z kierunkiem jazdy. Wedlug wy-
nalazku przewidziany jest co najmniej jeden néz

"wykonujacy ruch wahadlowy poprzecznie do rze-

du ro$lin, wokod! stalego punktu usytuowanego na
zewnatrz osi walu napedowego oraz krzywka na
wale napedowym, zaopatrzona najlepiej w kulise
prowadzgcg i wspoéldzialajacg bezposrednio z no-
zem w celu spowodowania ruchu wahadlowego
tego noza. ’

N6z wykonujgcy ruch wahadlowy moze byé osa-
dzony wahliwie na kolnierzu znajdujgcym sie na
koncu rury, obejmujgcej wal obrotowy i moze
by¢ zaopatrzony w wystep lub podobny element,
ktéory wchodzi w rowek wyzlobiony w tarczy
krzywkowej.

Ponadto korzystnie jest gdy rowek w tarczy
krzywkowej przebiega symetrycznie w stosunku
do jej osi gléwnej i w dwoch innych przeciwle-
glych miejscach w wickszej odleglo$ci od osi.
Dla umozliwienia zmiany szeroko$ci blokow gle-
by nienaruszonych przez noze przewidziane sa
dwa usytuowane obok siebie albo nad sobg noze
nastawne wzgledem siebie w kierunku wzdluz
krawedzi tngcych. Ogélnie mozina przewidzieé, iz
tarcza krzywkowa powinna byé wykonana tak,
aby néz wykonywat ruch z jednakows predkoscia
wzdluz linii przebiegajacej skosnie, lub lepiej
prostopadlej do kierunku jazdy.

Tarcza krzywkowa moze byé wykonana réwniez
w taki spos6éb, by powodowala wiecej niz dwa
wahniecia noza przy jednym obrocie walu. Uzys-
kaé to mozna przez wykonanie w tarczy krzywko-
wej rowka, majgcego wigcej niz dwa miejsca
przeciwlegle, przebiegajace blisko osi i wiecej
niz dwa miejsca przebiegajace dalej od osi. Przez
zastosowanie podwoéjnej krzywki mozna odstep
pomiedzy nienaruszonymi przez noze blokami gle-
by podwoié, na przyklad zwigkszy¢ do 18 cm. -
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Dzieki wynalazkowi umozliwione jest w pelni
samoczynne przerzedzenie roslin rosngcych w rze-
dach, podczas ktérego unika sie wad wystepuja-
cych przy pracy znanych dotychczas urzgdzen, a
wiec wad takich jak zbyt duzego ruchu gleby
powodujgcego przykrywanie ro$§lin i tworzenia
sie zmiennych odstepéw miedzy roélinami.

Urzadzenie wediug wynalazku jest uwidocznio-
ne na rysunku na fig. 5—10. Fig. 5 przedstawia
urzadzenie do przerzedzania ros$lin rosngcych w
rzedach, zwlaszcza w uprawach burakéw wedlug
wynalazku w widoku z boku, fig. 6 zespdél na-
pedowy noza czesciowo w widoku z boku i czg-
§ciowo w przekroju, fig. 7 — tarcze krzywkows
tego zespolu w widoku z przodu, fig. 8 — noze
wraz z ich napedem w widoku z tylu, fig. 9 —
noze w widoku z boku, a fig. 10 — na wykresie
tory, po ktérych poruszajg sie¢ noze urzgdzenia
wedlug wynalazku w porownaniu z torami nape-
dzanych korbg nozy wahadlowych.

Urzadzenie przedstawione na fig. 5 posiada kola
jezdne 1, ktére napedzajg nieuwidoczniong prze-
kladnie stozkowg i wal roboczy 2 usytuowany
zgodnie z kierunkiem jazdy (fig. 6) i osadzony w
rurze nosnej 3. Rura nos$na opiera sie za pomocg
krazka 4 na ziemi. Sprezyny 5 umozliwiajg po-
trzebny docisk urzadzenia przerzedzajacego do gle-
by i tym samym narzedzi roboczych 6.

Rura 3 ma na koncu kolnierz 7, do ktoérego
przySrubowany jest kolnierz 8 do przymocowania
znanym sposobem siewnika do wysiewu jedno-
ziarnowego. Przez obydwa kolnierze przechodzi
koniec walu roboczego 2, na ktérym zaklinowana
jest tarcza krzywkowa 9. Na zewnatrz walu ro-
boczego 2 do kolnierza 8, zamocowany jest trzon
16 podwojnego noza 10, 18 za pomocg sworznia 11
w sposéb wahliwy..

Trzon 16 ma ponizej sworznia 11 ulozyskowany
na kulkach krgzek 12. Krgzek 12 wchodzi w ro-
wek 13 w tarczy krzywkowej 9. Jak wynika z
fig. 7, rowek 13 5est wykonany w taki sposéb, iz
ma dwa przeciwlegle miejsca 14 usytuowane blis-
ko osi i dwa przeciwlegle miejsca 15 usytuowane
dalej od osi. Polozenie krgzka 12 zaznaczone linig
kreskowano-kropkowang odpowiada takiej pozycji
podwojnego noza wzgledem rzedu roslin przy
ktorej przechodzi on przez rzad roslin. Przy
jednym obrocie tarczy krzywkowej 9 podwojny
noz wykonuje dwukrotnie ruch wahadlowy na
osi 11. Tarcze krzywkowa 9 mozna wykona¢ w
taki sposdb, iz w czasie jednego jej obrotu na-
stepuje kilka ruchéw wahadlowych noza.

Stosujac na przyklad tak zwang krzywke po-
czworng i jeden tylko noz, mozna osiggngé¢ ana-
logiczne dzialanie maszyny jak przy zastosowaniu
obrotowego noza o ksztalcie oSmioramiennej gwiaz-
dy. Jezeli do urzadzenia wedlug wynalazku za-
montuje sie dwa noze, to uzyskuje sie efekt ana-
logiczny jak przy zastosowaniu obrotowego noza
o ksztalcie szesnastoramiennej gwiazdy. Nalezy
jednak zaznaczyé, ze urzadzenie wedlug wyna-
lazku pracuje znacznie lepiej od urzadzen z obro-
towymi nozami o ksztalcie gwiazdy.

Kazdy z nozy 10 lub 18 jest wykuty z preta
stalowego ksztaltu litery T i ma dwie krawedzie
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tngce 17, ktére podczas pracy sg usytuowane w
kierunku jazdy. Przekrdj pionowy tej cze$ci noza
ma ksztalt sierpa.

W celu umozliwienia nastawiania odstepéw po-
miedzy rzedami roslin, néz 18 jest zamocowany
w prowadzeniu 19 réwnolegle do pionowego noza
10. N6z moze by¢ wiec przesuwany w tym pro-
wadzeniu 19 po poluzowaniu nakretki 20 sworz-
nia 21.

Na fig. 10 linia sinusoidalna D odpowiada to-
rowi, po ktéorym posuwa sie né6z wahadlowy na-
pedzany w znanych maszynach napedem korbo-
wym. Krzywa E odpowiada torowi, po ktorym
porusza sie néz w urzgdzeniu wedlug” wynalazku.
Z wykresu fig. 10 widaé, ze przy odchyleniu od
plaszezyzny roboczej (o§ C) wahliwego noza na
przykilad o odstep a od rzedu B rodlin, nie naste-
puje znaczniejsza zmiana odstepu pozostawionych
w rzedzie ro$lin. Krzywa F przedstawia nieosig-
galny idealny tor noza wahliwego. N6z w urzg-
dzeniu wedlug wynalazku zachowuje w zasadzie
jednakowsg predko$é w zakresie a. po obu stro-
nach osi C.

W odréznieniu od tego przy dotychczas znanych
nozach wahliwych, z napedem korbowym przy od-
chyleniu osi C od rzedu ro$lin zaréwno predko$é
nozy podczas cigcia, jak rowniez odstepy roslin
zmieniajg sie znacznie.

Jak wynika z powyzszego, n6z wedlug wynalaz-
ku porusza sie wzdiluz krzywej E, a nie po si-
nusoidzie D jak w znanych maszynach. W przy-
padku odchylen od osi C, wyniklych na skutek
niedokladno$ci prowadzenia pojazdu, powstaje
tylko nieznaczna zmiana odstepu d; w przeciwien-
stwie do znanych urzadzen, w ktorych néz wy-
konal ruch po sinuscidzie. Dlatego tez nie ma
wiekszego znaczenia, jezeli kierowca prowadzi
ciggnik tak, Ze noéz biegnie nieznacznie obok linii
C, ktora wyznacza idealny tor jazdy.

W urzadzeniu wedlug wynalazku zgdany ksztalt
toru ruchu noza podczas przerzedzania, oraz jed-
nakowg predkos$é uzyskuje sie przez odpowiedni
dobér ksztalttu krzywki lub ksztaltu rowka w
tarczy krzywkowej. Ksztalt ten mozna wyliczyé,
lub ustali¢ doswiadczalnie, W przypadku doswiad-
czalnego ustalania ksztaltu krzywki postepuje sie
tak, ze prowadzi sie n6z po zgdanym torze z jed-
nakowg predkoscig i ustala sie ksztalt krzywki
na podstawie toru, ktéry zakre$la krazek 12.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do przerzedzania ro$lin rosngcych
w rzedach, zwlaszcza w uprawie burakéw, w
ktérym przyrzad przerzedzajacy jest napedza-
ny za pomoca obracajgcego sie walu usytuowa-
nego w kierunku jazdy i wyposazony jest w
przynajmniej jeden néz poruszajacy sie po-
przecznie w stosunku do rzedu ros$lin, znamien-
ne tym, ze no6z lub noze (10, 18) zamocowane
sg w obejmie trzonu (16) osadzonego na sworz-
niu (11) i poruszanego wahadlowo wzgledem
tego sworznia tarczg krzywkowsg (9) zaopatrzo-
ng w prowadzacy rowek (13).

2. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
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ze sworzen (11) zamocowany jest w kolnierzu 7ze prowadzacy rowek (13) w tarczy krzywko-
(8) znajdujacymi sie na koncu rury (3) obejmu- wej (9) ma ksztalt wydtuzony.
jacej wal (2), a trzon (16) ma ponizej sworznia 4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ulozyskowany na kulkach krazek (12) lub po- ze jest wyposazone w dwa usytuowane obok
dobny element wchodzacy w prowadzacy ro- siebie wzglednie nad sobg noze (10, 18) prze-
wek (13), wykonany w tarczy krzywkowej (9). stawne wzgledem siebie w kierunku réwnole-

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne tym, glym do ich krawedzi tngcych.
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