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(57)摘要

本发明涉及钻头吊装工具领域，特别涉及一

种钻头吊装器，主要由装夹板、弧形夹板、螺栓、

螺母、穿引孔、配合孔、配合凹槽、筋板组成。装夹

板为Z字型不锈钢板制成，装夹板能绕着螺栓转

动。穿引孔布置在装夹板的末端位置，起吊的钢

丝绳由此孔穿入将钻头吊起。钻头本体朝上放

置，将左右弧形夹板松开，在重力的作用下左右

夹板会自然的夹紧钻头接头，将钻头移动到指定

位置后，只需将钻头吊装下放就可以打开。本发

明依靠重力作用及其特殊的剪刀式装夹原理使

其具有结构简单、装夹效率高、安全性高的优点，

本发明采用常规的吊装方法也能有很高的吊装

效率且安全系数高。而与采用全智能吊装器方法

相比，可以节省钻井成本，对工人操作要求低。
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1.一种钻头吊装器，其特征在于：包括两个装夹板，所述两个装夹板中部交错铰接，所

述两个装夹板自铰接端向下为夹持臂，所述夹持臂呈C形，所述夹持臂末端设置有夹持部。

2.根据权利要求1所述的一种钻头吊装器，其特征在于：所述夹持部为两个水平对向设

置的弧形夹板。

3.根据权利要求2所述的一种钻头吊装器，其特征在于：所述弧形夹板与所述夹持臂之

间设置有筋板。

4.根据权利要求1-3任一所述的一种钻头吊装器，其特征在于：所述装夹板自铰接端向

上为柄部，所述柄部为弧形。

5.根据权利要求4所述的一种钻头吊装器，其特征在于：所述柄部设置有穿引孔。

6.根据权利要求5所述的一种钻头吊装器，其特征在于：所述弧形夹板的夹持面上设置

有防滑垫。

7.根据权利要求5所述的一种钻头吊装器，其特征在于：所述弧形夹板的夹持面上设置

有磁性防滑垫。

8.根据权利要求7所述的一种钻头吊装器，其特征在于：所述磁性防滑垫为柔性磁条。

9.根据权利要求8所述的一种钻头吊装器，其特征在于：所述两个装夹板的中段设置有

配合凹槽，所述两个装夹板上的配合凹槽对向交错设置，限定所述装夹板的转动范围。

10.根据权利要求1-3或4-9任一所述的一种钻头吊装器，其特征在于：所述装夹板为不

锈钢材质。
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一种钻头吊装器

技术领域

[0001] 本发明涉及石油钻井领域的一种吊装工具，尤其是一种钻头吊装器。

背景技术

[0002] 常规钻头生产过程中使用行吊起吊及装卸钻头的工具有普通绳索和铁丝。普通绳

索虽然捆绑钻头结实，但是不耐高温，强度差易断裂，捆绑钻头困难；铁丝捆绑钻头相对容

易，但是铁丝来回吊装，易折断，且使用完后，将铁丝拆卸下来耗时长，影响钻头吊装效率.

绳索及铁丝捆绑钻头均易发生捆绑不结实，绳索或者铁丝断裂导致钻头掉落伤人事故，存

在较大的安全隐患.通常提高钻头吊装效率的是提高工人的熟练程度。既能够提高PDC钻头

吊装效率又相对安全的一种有效方法是采用全自动智能钻头吊装器，但成本太高，对工人

操作要求较高。

发明内容

[0003] 本发明的目的是克服现有技术的不足，提供一种钻头吊装器，是一种既能提高钻

头吊装效率，又安全可靠的钻头吊装工具。

[0004] 其技术方案如下：

一种钻头吊装器，包括两个装夹板，所述两个装夹板中部交错铰接，所述两个装夹板自

铰接端向下为夹持臂，所述夹持臂呈C形，所述夹持臂末端设置有夹持部。

[0005] 进一步的，所述夹持部为两个水平对向设置的弧形夹板。

[0006] 进一步的，所述弧形夹板与所述夹持臂之间设置有筋板。

[0007] 进一步的，所述装夹板自铰接端向上为柄部，所述柄部为弧形。

[0008] 进一步的，所述柄部设置有穿引孔。

[0009] 进一步的，所述弧形夹板的夹持面上设置有防滑垫。

[0010] 进一步的，所述弧形夹板的夹持面上设置有磁性防滑垫。

[0011] 进一步的，所述磁性防滑垫为柔性磁条。

[0012] 进一步的，所述两个装夹板的中段设置有配合凹槽，所述两个装夹板上的配合凹

槽对向交错设置，限定所述装夹板的转动范围。

[0013] 进一步的，所述装夹板为不锈钢材质。

[0014] 本发明的有益效果是：

（1）结构简单、装夹效率高、安全性高；

（2）与采用全智能吊装器方法相比，可以节省钻井成本，对工人操作要求低。

附图说明

[0015] 图1是本发明一种钻头吊装器的结构示意图。

[0016] 图2是本发明一种钻头吊装器的零件爆炸分解图

图3是本发明一种钻头吊装器使用示意图；
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图4是本发明实施例一结构示意图；

图中：1.  装夹板，2.  弧形夹板，3.  螺栓，4.螺母，5.  穿引孔，6.  配合孔，7.  配合凹

槽，8.  筋板，11.左装夹板，12.右装夹板。

具体实施方式

[0017] 下面结合具体实施例对本发明做进一步具体说明。

[0018] 实施例一：

如图4所示，一种钻头吊装器，包括左装夹板11、右装夹板12、螺栓、螺母组成，左装夹板

和右装夹板通过螺栓与螺母连接在一起。

[0019] 采用这样的结构后，左右装夹板与螺栓和螺母连接形成一个类似剪刀的结构。当

此钻头吊装器左右装夹板上方通孔穿过钢丝绳用行吊向上提的时候，会在左右装夹板的下

部左、右弧形夹板间有向内夹的力。将吊装器的左右夹板对准钻头接头部分，钻头本体朝上

放置，这样在左右夹板夹紧钻头接头的时候，由于钻头本体直径比钻头接头大，在上提钻头

吊装器的时候，在钻头自身重力的作用下，钻头本体会牢牢的坐落在左右装夹板之间。就是

说，本发明依靠重力作用及其特殊的剪刀式装夹原理使其具有结构简单、装夹效率高、安全

性高的优点，这个高效的装夹钻头效率与工人熟练程度没有直接关系，因此本发明一种钻

头吊装器采用常规的吊装方法也能有很高的吊装效率且安全系数高。而与采用全智能吊装

器方法相比，可以节省钻井成本，对工人操作要求低。

[0020] 实施例二：

参照说明书附图1至3，本发明的一种钻头吊装器主要由装夹板1、弧形夹板2、螺栓3、螺

母4、穿引孔5、配合孔6、配合凹槽7、筋板8组成，装夹板1与筋板8、弧形夹板2连接固定在一

起，弧形夹板2固定在装夹板1的底部。装夹板1为Z字型不锈钢板制成，装夹板1分为结构尺

寸与材质均相同左右两个。配合孔6与配合凹槽7均在装夹板Z字型中部位置上；左右两个装

夹板1通过配合孔6，在螺栓3和螺母4连接在一起，且左右两个装夹板1能绕着螺栓3相对转

动，装夹板1上设有配合凹槽7，左右两个装夹板1转动范围为配合凹槽7的活动范围。

[0021] 穿引孔5布置在装夹板1的末端位置，起吊的钢丝绳由此穿引孔5穿入将钻头吊起。

[0022] 实施例三：

一种钻头吊装器，主要由装夹板（1）和弧形夹板（2）构成；装夹板（1）为Z字型，装夹板

（1）分为左右两个，左右两个装夹板（1）能相对转动；弧形夹板（2）固定在装夹板（1）的底部。

[0023] 所述装夹板Z字型中部位置上设有配合孔（6），左右两个装夹板（1）通过配合孔

（6），在螺栓（3）和螺母（4）连接在一起，且左右两个装夹板（1）能绕着螺栓（3）转动。

[0024] 所述装夹板Z字型中部位置上设有配合凹槽（7），左右两个装夹板（1）转动范围为

配合凹槽（7）的活动范围。

[0025] 还包括穿引孔（5），穿引孔（5）布置在装夹板（1）的末端位置。

[0026] 所述弧形夹板（2）上还设有筋板（8）；装夹板（2）与筋板（8）、弧形夹板（2）连接固定

在一起。

[0027] 所述装夹板（1）为不锈钢板制成。

[0028] 本发明的具体使用方法：

首先在装夹板左右两侧的穿引孔5将钢丝绳穿过，然后把钢丝绳用行吊大勾勾住固定。
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然后将钻头吊装器移动到钻头上方，钻头本体朝上放置，分别将钻头吊装器下部左右弧形

夹板2打开，行吊下放钻头吊装器至左右弧形夹板2刚能夹住钻头接头的位置时，将左右弧

形夹板2松开，在重力的作用下左右夹板会自然的夹紧钻头接头。这样在左右夹板2夹紧钻

头接头的时候，由于钻头本体直径比钻头接头大，在上提钻头吊装器的时候，在钻头自身重

力的作用下，钻头本体会牢牢的坐落在左右装夹板2之间。将钻头移动到指定位置后，只需

将钻头吊装下放一小段距离就可以将左右弧形夹板2打开，这样就完成钻头吊装工作了。

[0029] 本发明的工作原理是：

本发明依靠重力作用及其特殊的剪刀式装夹原理使其具有结构简单、装夹效率高、安

全性高的优点，这个高效的装夹钻头效率与工人熟练程度没有直接关系，因此本发明一种

钻头吊装器采用常规的吊装方法也有很高的吊装效率且安全系数高。而与采用全智能吊装

器方法相比，可以节省钻井成本，对工人操作要求低。

[0030] 应该认为，此次公开的实施方式在全部方面为例示，并不是限制性的。上述的实施

方式也可以在不脱离附加的权利要求书及其主旨的情况下以各种各样的形态进行省略、置

换、变更。
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图1

图2
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图3

图4
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