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DISPOSITIVO PARA REGULAGEM DE ENCOSTO RECLINAVEL., /

Campo da invengio.

A presente invengdo se refere ao campo da tecnologia mecénica, em
particular a um dispositivo para regular o encosto de assento reclinével.

Estado da técnica.

Na atualidade, as fungGes de regulagem de angulo e de dobra rapida
do encosto podem ser feitas na maioria dos encostos reclindveis, que serdo
entdo travados depois do término da regulagem de angulo, de maneira a fixar
0 angulo entre o assento reclinavel e o encosto reclinavel.

O modo anterior de realizagdo das fungbes supramencionadas €
revelado por meio de exemplo na Patente Modelo de Utilidade Chinesa N®
200420017699.4 denominada “Regulagem tipo mola prato do dngulo de
cadeira de brago e instalagdo no nucleo do encosto reclinavel”. Como
mostrade na Figura 1, no presente dispositivo, dois cursores 103 sdo
suportados por duas superficies auto-travantes 102 do came de travamento
101 sob a a¢do da mola de retorno. Portanto, o acoplamento entre os dentes
dos dois cursores 103 e os dentes da catraca é mais estavel, e assim o angulo
da cadeira pode ser fixado depois que o dngulo entre o assento da cadeira ¢ o
encosto da cadeira tiver sido regulado.

No dispositivo de regulagem de angulo de cadeira de bragos acima,
existe somente um ponto de apoio na superficie de auto-travamento 102 do
came de auto-travamento 101 entre cada cursor 103 e o came de travamento
101. Conseqgiientemente, depois que o angulo entre o assento da cadeira e o
encosto da cadeira tiver sido regulado e fixado quando o usuario recosta e
exerce forga contra o encosto da cadeira, o problema causado pelo suporte de
cada cursor 103 em somente um ponto é que a for¢a de engrenamento entre os
dentes do cursor 103 e os dentes da catraca € pequena, o que torna instavel o
encosto da cadeira.

Objetivos da Invengio.

Em vista do apresentado, o objetivo da invengdo é prover um
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dispositivo de regulagem de encosto reclindvel para solucionar o problema
das técnicas anteriores, onde a for¢a de engrenamento entre os dentes do
cursor e os dentes da catraca € pequena quando se aplica forgas ao encosto
reclinavel de acordo com o modo de suporte de ponto Gnico.

Para solucionar o problema acima, a presente invengéo prové um
dispositivo para a regulagem de assento reclinavel que compreende um came,
uma mola de retorno, um entalhe, uma catraca, um eixo central, cursores
tendo duas superficies de auto-travamento, e cunhas dotadas de duas
superficies de auto-travamento, caracterizado pelo fato de que o came, a mola
de retorno, o entalhe e a catraca estdo conectados com o eixo central; os
cursores estdo conectados com o entalhe; as cunhas estio montadas nos sulcos
deslizantes do entalhe; os cubos nas cunhas estdo conectados com os sulcos
deslizantes no came, e onde ¢ formado um travamento de dois pontos entre as
superficies de auto-travamento dos cursores e as superficies de auto-
travamento das cunhas.

De preferéncia, o came e a mola de retorno estio conectados com o
eixo central, de maneira que um furo quadrado do came e um furo quadrado
interno da mola de retorno formam uma conexfo de eixo na peca quadrada
externa do eixo central.

De preferéncia, o cursor tem dentes de cursor e a engrenagem
catraca tem dentes da catraca; os dentes de cursor sio desentrosados dos
dentes da catraca depois que gira o eixo central; e depois, o came retorna ao
eixo central sob a agdo da mola de retorno, os dentes da catraca se entrosam
com os dentes de cursor, de maneira que é formado o travamento entre as
superficies de auto-travamento dos cursores e as superficies de auto-
travamento das cunhas.

De preferéncia, a catraca ainda tem superficies de deslizamento de
catraca que entram em contato com os dentes da catraca depois que o came
retorna pelo eixo central sob agdo da mola de retorno.

De preferéncia, a catraca tem cubos que se ligam a uma placa

A
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conectora do encosto reclinavel.

De preferéncia, o entalhe tem cubos que se ligam a uma placa
conectora do assento reclinavel.

De preferéncia, o dispositivo ainda inclui uma capa anelar que
conecta a catraca com o entalhe.

Quando ¢ terminada a regulagem de dngulo do assento reclinavel, o
dispositivo da inven¢do permite que as duas superficies de auto-travamento
simétricas de cada cunha correspondam as superficies de auto-travamento dos
cursores ¢ formem um travamento de dois pontos. Quando os dentes da
catraca se acoplam com os dentes de cursor, o travamento e o destravamento
dos cursores com a catraca podem ser controlados pela rotagdo do came
acionado pela forca externa e a forga aplicada pela mola espiral de retorno, de
maneira que é feita a regulagem de angulo do encosto reclinavel. Como a
catraca tem dois segmentos de dentes de catraca igualmente dispostos e dois
segmentos de superficies de deslizamento de catraca igualmente dispostas, o
encosto reclindvel pode ser rapidamente dobrado quando as superficies de
deslizamento de catraca facearem os dentes de cursor. Os componentes acima
sdo ligados fixamente pela jaqueta a um dispositivo relativamente
independente que ndo pode ser desmontado e isento de manutengfio. O
dispositivo é versatil, uma vez que pode ser usado com diferentes placas
conectoras e aplicado a vérios veiculos, dependendo das exigéncias do
usudrio. As outras vantagens da invencdo sdo que o dispositivo possui
estrutura compacta, pequeno- volume, alta resisténcia, bom desempenho de
destravamento em ambos os lados, grande precisdo de regulagem e a
conveniéncia da regulagem de dngulo e de dobra rapida do encosto reclinavel.

Descri¢io dos desenhos.

A Figura 1 é uma vista ilustrativa do travamento de ponto Gnico das
técnicas anteriores.

A Figura 2 € uma vista frontal de uma peca para travamento de

came de acordo com uma configuracéo da invengéo.
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A Figura 3 é uma vista traseira da peca para travamento do came de
acordo com a configuragdo da invengdo.

A Figura 4 é um vista ilustrativa da formag¢fio do travamento de
acordo com a configuragio da invengdo.

A Figura 5 é uma perspectiva explodida de um dispositivo para
regulagem de assento reclinavel de acordo com uma configuragéo da
invencdo.

A Figura 6 é uma outra vista em perspectiva explodida, porém, em
Angulo diferente, também do dispositivo para regulagem de assento reclinavel
de acordo com a configuragéo da invengéo.

A Figura 7 é uma vista frontal do dispositivo para regulagem de
encosto reclinavel montado de acordo com a configuragdo da invengdo.

A Figura 8 é uma vista pelo lado esquerdo do dispositivo para
regulagem de encosto reclindvel montado de acordo com a configuragdo da
invengéo.

A Figura 9 € uma vista traseira do dispositivo para regulagem de
encosto reclinavel montado de acordo com a configuraggo da invengao.

Descricéiio detalhada da invengio.

A descricfo serd feita por meio de uma configuracdo da invengdo
com referéncia aos desenhos anexos.

Com referéncia as Figuras 2, 3 e 4, na configuracdo, a pega de
travamento do came (4) é primeiramente descrita, para melhor compreenséo
da tecnologia central do travamento na invengio. O came (4) tem dois sulcos
deslizantes (19) simétricos e dois sulcos deslizantes (5) simétricos. Estdo
conectados dois cursores (25) por meio dos cubos (8) na superficie com os
sulcos deslizantes (5), duas cunhas (9) estdo conectadas por meio dos cubos
(18) na superficie com os sulcos deslizantes (19). Um novo dispositivo para
regular o assento reclinavel ¢ formado quando a pega de travamento do came
(4) é usada para a regulagem do dngulo do assento reclinavel.

Depois que o came (4) gira, as duas superficies de auto-travamento
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(29) simétricas nos cursores (25) e as duas superficies de auto-travamento
(30) simétricas nas cunhas (9) formam um travamento de dois pontos.

Sera descrito o dispositivo de regulagem do assento reclindvel tendo
uma pega de travamento do came (4) com referéncia a vista em perspectiva da
configuragéo.

Como mostrado na Figura 5 e na Figura 6, os dois cursores (25)
simétricos sdo montados em dois sulcos deslizantes (13) do entalhe (10). E
formado um ajuste com folga entre as superficies laterais (7) dos cursores (25)
e as superficies laterais (14) dos sulcos deslizantes no entalhe (10). Os
cursores (25) possuem em suas extremidades distais um segmento de dentes
de cursor (6) e em suas partes médias um cubo (8), respectivamente.

As duas cunhas (9) simétricas sdo montadas nos sulcos deslizantes
(11) do entalhe (10). E formado um ajuste com folga entre as superficies
laterais (22) das cunhas (9) e dos sulcos deslizantes (11). As cunhas (9)
possuem em suas partes médias um cubo (18).

O came (4) tem dois sulcos de cames (5) simétricos para o
acionamento dos cursores (25) e dois sulcos de cames (19) simétricos para o
acionamento das cunhas {9). Um furo quadrado (20) no centro do came (4) é
montado no eixo central (17). Dois segmentos simétricos de dentes (28) e dois
segmentos simétricos de superficies de deslizamento (26) sfo dispostos na
catraca (2). Um furo redondo (21) no centro da catraca (2) e a porgdo extrema
filetada (33) no eixo central (17) s&o montados com folga. A circunferéncia
externa (3) da catraca (2) é montada com a circunferéncia interna (15) do
entalhe (10). Um furo redondo (12) no centro do entalhe (10) é montado com
a porgdo extrema filetada (31) do eixo central (17). O furo quadrado interno
(24) no centro da mola de retorno (27) localizada no sulco circular (16) do
entalhe (10) ¢ fixo na parte quadrada externa (32) do eixo central (17). O
gancho externo (23) da mola de retorno (27) ¢ fixo no furo (40) do entalhe
(10). A posigéo do furo (40) é mostrada na Figura 9. Finalmente, todos os

componentes estdo conectados por recravamento da capa anelar (1).
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A operagdo do dispositivo serd descrita abaixo em detalhes. Seis
cubos semi-puncionados em uma catraca (2) estdo conectados com a placa
conectora do encosto reclinavel e, portanto, conectados com o encosto
reclinavel. Quatro cubos semi-puncionados no entalhe (10) estdo conectados
com a placa conectora do assento e, portanto, conectados com o assento
reclinavel.

Quando o torque externo é transferido pelo eixo central (17) para o
came (4) por meio do furo quadrado (20) no centro do came (4), os cubos (18)
nas duas cunhas (9) sdo movimentados pelos sulcos do came (19) no came (4)
para longe do eixo central (17) e os cubos (8) nos cursores (25) sdo
movimentados pelos dois sulcos do came (5) no came (4) para fazerem uma
translacdo na direg¢éo do centro até que os dentes de cursor (6) se desentrosam
completamente dos dentes da catraca (28). Nesse momento, a circunferéncia
externa (3) da catraca (2) e a circunferéncia interna (15) do entalhe (10)
podem girar livremente entre si, de maneira a fazer a regulagem de angulo do
encosto reclinavel.

Quando o angulo do encosto reclinavel é regulado no valor
desejado, o torque externo é liberado. Impelidas pela mola de retorno (27), as
cunhas (9) sdo movimentadas pelos sulcos do came (19) do came (4) para

fazerem uma translag&o na dire¢éo do centro, de maneira que as superficies de

auto-travamento (30) das cunhas (9) entrem em contato com as superficies de

auto-travamento (29) dos cursores (25), e os cursores (25) séo impelidos ao
longo dos sulcos deslizantes (13) do entalhe (10) para fazerem uma translag¢do
para fora, até que os dentes de cursor (6) se acoplem completamente com os
dentes da catraca (28).

Nesse ponto, o angulo do encosto reclindvel pode ser travado na
posi¢do devido ao auto-travamento entre as superficies de auto-travamento
(30) das cunhas (9) e das superficies de auto-travamento (29) dos cursores.
Além disso, devido aos dois segmentos de dentes da catraca (28) simétricos e

aos dois segmentos das superficies de deslizamento de catraca (26) na catraca

38
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(2), quando os dentes de cursor (6) facearem as superficies de deslizamento
de catraca (26), os dentes do cursor (6) podem deslizar livremente sobre as
superficies de deslizamento de catraca (26). Nesse momento, o dispositivo
pode ser dobrado.

A forma dos componentes acima apos a montagem estd mostrada na
Figura 7, que é uma vista frontal da configuragio. Seis cubos semi-
puncionados dispostos de maneira circunferente na catraca (2) sdo
configurados para se conectarem com a placa conectora do encosto reclinavel
e, portanto, conectarem com o encosto reclindvel. A Figura 8 é uma vista
esquerda da configuragéio e a Figura 9 € uma vista traseira da configuragéo.
Quatro cubos semi-puncionados dispostos de maneira circunferente no
entalhe {10) séo configurados para se conectarem com a placa conectora do
assento reclinavel e, portanto, conectarem com o assento reclinavel.

E somente fornecido o desenho de dois cursores e duas cunhas na
configuragdo acima, mas o desenho ndo € limitado a dois cursores e duas
cunhas. Podem ser usados trés cursores e trés cunhas ou mais cursores e
cunhas para a realiza¢8o do dispositivo da invengéo.

Quando a regulagem de angulo do assento reclinavel estiver
terminada, o dispositivo da invengdo permite que as duas superficies
simétricas de auto-travamento {30) de cada cunha (9) correspondam as
superficies de auto-travamento (29) dos cursores (25) e formem um
travamento de dois pontos. Quando os dentes da catraca (28) se engrenam
com os dentes de cursor (6), o travamento e o destravamento dos cursores
(25) com a catraca (2) podem ser controlados por meio da rotagéo do came (4)
acionado pela forca externa e a forga aplicada pela mola espiral de retorno
(27), de maneira que a regulagem do angulo do encosto reclinavel seja feita.
Como a catraca (2) tem dois segmentos de dentes da catraca (28) igualmente
dispostos e dois segmentos de superficies de deslizamento de catraca (26)
igualmente dispostos, o encosto reclinavel pode ser dobrado rapidamente

quando as superficies de deslizamento de catraca (26) facearem os dentes do

2€
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cursor (6). Os componentes acima sdo ligados fixamente pela capa anelar (1)
no dispositivo relativamente independente que ndo pode ser desmontado e
isento de manutengéo. O dispositivo é versatil, uma vez que pode ser usado
com diferentes placas conectoras e aplicado a varios veiculos dependendo das
exigéncias do usudrio. Outras vantagens da invengdo sfio que o dispositivo
tem estrutura compacta, pequeno volume, alta resisténcia, bom desempenho
de destravamento em ambos os lados, alta precisdo de regulagem e a
conveniéncia da regulagem de angulo e de dobra rapida do encosto reclinavel.

Embora a inven¢io tenha sido descrita acima por meio de
configuragdes, ndo se limita a elas. Podem ser feitas varias modificacoes,
substituigdes equivalentes ou aperfeicoamentos a inveng&o sem abandonar seu

espirito e escopo, conforme estabelecidos nas reivindica¢des anexas.
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REIVINDICACOES

1) DISPOSITIVO PARA REGULAGEM DE ENCOSTO RECLINAVEL
compreendendo

um eixo central (17);

um came (4) conectado ao eixo central (17), em que o came (4)
compreende os primeiros sulcos deslizantes (19) e os segundos sulcos
deslizantes (5);

uma mola de retorno (27) conectada com o eixo central (17) e com o
came (4);

um entalhe (10) conectado com o eixo central (17), sendo que o entalhe
(10) apresenta os primeiros sulcos deslizantes (11) e os segundos sulcos
deslizantes (13);

uma catraca (2) conectada com o eixo central (17);

cunhas (9) localizadas em lados opostos do eixo central (17), sendo que
cada cunha (9) apresenta duas superficies de auto-travamento (29) e um cubo
(18), sendo que as cunhas (9) estao montadas nos primeiros sulcos deslizantes
(11) do entalhe (10) e os cubos (18) estdo conectados aos primeiros sulcos
deslizantes (19) do came (4) de maneira que os primeiros sulcos deslizantes
(19) acionam as cunhas (9); e

caracterizado por compreender:

cursores (25) localizados em lados opostos do eixo central (17), sendo
que cada cursor (25) apresenta duas superficies de auto-travamento (29) ¢ um
cubo (18), sendo que os cursores (25) estdo montados nos segundos sulcos
deslizantes (13) do entalhe (10) e os cubos (18) estdo conectados aos
segundos sulcos deslizantes (5) do came (4) de maneira que os segundos
sulcos deslizantes (5) acionam os cursores (25);

sendo que os primeiros sulcos deslizantes (19) e os segundos sulcos
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deslizantes (5) acionam as cunhas (9) e os cursores (25) em diferentes
direcdes em relagdo ao eixo central (17);

e sendo que um travamento de dois pontos ¢ formado entre as superficies
de auto-travamento (29) dos cursores (25) e as superficies de auto-travamento
(30) das cunhas (9) quando os cursores (25) sdao acionados para longe do eixo

central (17) e as cunhas (9) sdo acionadas em dire¢ao ao eixo central (17).

2) DISPOSITIVO PARA REGULAGEM DE ENCOSTO RECLINAVEL,

de acordo com a reivindicagdo 1, caracterizado pelo fato de que o came (4) e a

mola de retorno (27) estdo conectados ao eixo central (17) de maneira que um
furo quadrado (20) do came (4) e um furo quadrado interno (24) da mola de
retorno (27) formam uma conexao de eixo por uma peca quadrada externa

(32) do eixo central (17).

3) DISPOSITIVO PARA REGULAGEM DE ENCOSTO RECLINAVEL

de acordo com a reivindicac¢do 1, caracterizado pelo fato de que os cursores

(25) tém dentes de cursor (6) e a catraca (2) tem dentes de catraca (28); os
dentes do cursor (6) sdo desengrenados dos dentes da catraca (28) depois que
o eixo central (17) gira; e depois, o came (4) retorna pelo eixo central (17) sob
a a¢dao da mola de retorno (27), os dentes da catraca (28) se engrenam com 0s
dentes do cursor (6), de maneira a formar o travamento de dois pontos entre
as superficies de auto-travamento (29) dos cursores (25) e as superficies de

auto-travamento (30) das cunhas (9).

4) DISPOSITIVO PARA REGULAGEM DE ENCOSTO RECLINAVEL,

de acordo com a reivindicacao 3, caracterizado pelo fato de que a catraca (2)

tem ainda superficies de deslizamento de catraca (26) que entram em contato
com os dentes da catraca (6) depois que o came (4) retorna pelo eixo central

(17) sob a acao da mola de retorno (27).
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5) DISPOSITIVO PARA REGULAGEM DE ENCOSTO RECLINAVEL,

de acordo com a reivindicagdo 1, caracterizado pelo fato de que a catraca (2)

tem cubos (18) que se conectam com a placa conectora do encosto reclinavel.

6) DISPOSITIVO PARA REGULAGEM DE ENCOSTO RECLINAVEL,

5 de acordo com a reivindicacdo 1, caracterizado pelo fato de que o entalhe (10)

tem cubos que conectam com a placa conectora do assento reclinavel.

7) DISPOSITIVO PARA REGULAGEM DE ENCOSTO RECLINAVEL,

de acordo com a reivindicagdo 1, caracterizado pelo fato de que o dispositivo

ainda inclui uma jaqueta (1) que conecta a catraca (2) com o entalhe (10).
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