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Vyndlez se tykd zapojeni pro kompenzaci nabijeciho proudu elektrody pfi diferendni
pulsni polarografii.

Jsou zndmé gzapojeni pro kompenzaci nabijeciho proudu elektrody pii diferendni pulsni
polarografii, kterd napfiklad umo#nuji m&Feni proudu a% po uplynuti doby odpovidajici p&ti-
ndsobku &asové konstanty (RC) dané odporem elektrolytu a kapécitou elektrody. Jiné zapojeni
kompenzace umoZnuje superponovat dva po sob¥ ndsledujici pulsy o stejné ¥f¥ce a nestejné
amplitudg.

Dosud zndmé zapojeni maji nevyhodu v tom, Ze nevykompenzujf zcela nabijeci proud. P¥i
téchto kompenzacich zistdvd vZdy urditd hodnota zbytkového proudu, kterd znehodnocuje zé-
znam a vysledky m&feni. Zpravidla jiZ p¥i koncentracich 1076 M jsou vysledky znadn& znehod- -
noceny a p¥i koncentracich 1077 aZ 10—8 M se vysledky nedajf ji% prakticky vyhodnocovat.

Tuto nevyhodu odstrenuje zapojeni pro kompenzaci nabijeciho proudu elektrody p¥i dife-
renéni pulsni polarografii, podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze invertujici vstup ope-
radniho zesilovade, zapojeného jako analogovy s&ita&, je pres prvni odpor pF¥ipojen generd-
tor linedrné& prom&nného napé&ti. Paraleln& ve dvou vétvich, z nich? jedna md v sérii spojen
druhy odpor a prvni polovodidovy spinad a druhd md v sérii spojen nastavitelny odpor a dru-
hy polovodidovy spinad, je pripojen zdroj stélého napéti. Prvni a druhy polovodidovy spi-

nad jsou Pizeny ze zdroje pulsi.

Zapojeni umo¥nuje presné nastaveni kompenzace nabfjeciho proudu a tim i podstatnd lep3{
kvantitativnf vyhodnoceni.
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P¥{klad usporédéni podle vyndlezu je zndzorn¥n na pfipojenych obr. 1 a 2.

Na obr. 1 je grafické zndzorn&ni ¥innosti zapojenif, kde na svislé ose jsou vyneseny
hodnoty proudu, resp. nap&tf pulsi a na vodorovné ose &as a na obr. 2 je znézornéno schéma
zapojeni, které sestdvd z operadnfho zesilova¥e ], ktery je zapojen jeko analogovy s¥itad.
Na jeho invertujici vstup je pripojen p¥es prvni odpor 2 generdtor 7 linedrnd prom¥nného
nap&t{ a paraleln¥ ve dvou v&tvich, z nichf v prvni Jje v sérii spojen druhy odpor 3 a po-
lovodidovy spina¥ 5 a v druhé v&ivi je v sérii spojen nastavitelny odpor 4 a druhy ﬁolovo-
di¥ovy spina& 6, je do invertujictho vstupu opera¥nfho zesilovade ] p¥ipojen zdroj Q sté-
1ého nap&tfi. Prvni a druhy¥ polovodidovy spinad 5 a § jsou ¥izeny ze zdroje 8 pulsi.

Zapojeni pracuje ndsledujicim zpisobem. Z generdtoru J linedrn& prom&nného nap&ti se
p¥ivdd{ pres prvni odpor 2 na vstup operadniho zesilovade 1, zapojeného jako snalogovy
s&fta¥, linedrnd narstajici napdtf. Na toto nap&ti se superponujil dva pulsy o nestejné
¥i¥ce a emplitudd. Prvni puls se vytvo¥i p¥ipojenim zdroje 9 stdlého nap¥ti pres nastavi-
‘telny odpor 4 po sepnutf druhého polovodi¥ového spinade 6, Fizeného zdrojem 8 pulst.
Druhy puls se vytvoi’f analogicky pies prvni bolovodiéovy spinad 5 a druhy odpor 3. Vzhle-
dem k tomu, ¥e lze emplitudu prvnfho pulsu nastavit tek, Ze zbytkové nabijeci proudy in
jsou u obou stejné a m¥¥f se diference proudd odpovidejifcich jednotlivym pulsim, je nabi-
jeci proud zcela vykompenzovén.

»

Je-1li prvni puls v proudové hodnoté& I, (obr. 1), psk nabijeci proud klesne rychleji na

zbytkovou hodnotu i, nef elektrolyticky proud, ktery klesne na hodnotu ie. Prvni puls mé
3ifku t. Za dobu t pfichdz{ druhy puls o vEt3l & konstentnf emplitud® KX . I, a 8i¥ce

k1 . t. Podobn& i pfi tomto pulsu klesé kapacitni slo¥ka rychleji ne¥ sloZka elektrolytic-
kého proudu. Zbytek nabijeciho proudu je in1 a elektrolytického proudu iel'

Konstanta K(uréude,jek maj{ byt emplitudy obou pulsd nastaveny, aby.byla sefizena kom-
penzace nabijeciho proudu) se stanovi ve vztahu

k1 .t
RC
K=e
kde e = zdkled pPirozengfch logaritmd
t = 5{¥ka prvniho pulsu v sekunddch
k, = volitelnd konstanta 1 k, 2 urdujici{ &{¥ku druhého pulsu
RC = ¥asovéd konstanta elektrodového systému

Vynélez miZe byt vyu¥it ve vBech druzich pulsnich polarografd, kde se jednd o odstra-
néni zbytkového nabijeciho proudu.

pEEDMET VYNLALEZU

Zapojeni pro kompenzaci nebijeciho proudu elektrody p¥i diferen¥nf pulsni polarogra-
fii, vyznadené tf{m, %e na invertujicf vstup operadniho zesilova¥e (1), zapojeného jako
analogovy s¥itad, je pifes prvni odpor (2) pPipojen generdtor (7) linedrn¥ prom&nného na-
péti a paraleln¥ ve dvou vétvich, z nich¥ v prvnf v&tvi je v sérii spojen druhy odpor (3)
a prvni polovodidovy spinad (5) a v druhé v&tvi je v sérii spojen nastavitelny odpor (4)
a druhy polovodi¥ovy spina¥ (6), je pripojen zdroj (9) stdlého napdti, prilem# prvni a
druhy polovodidovy spine¥ (5 a 6) jsou pripojeny ke zdroji (8) pulsi.
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