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DESCRIZIONE dell invenzione industriale dal Litolo;

"Fibbia®

dis YOSHIDA KOGYD KK, nazionalita Jiapponese, MNo.
1, Kanda Izumi-cheo, Chﬁycdamhu, Tokyo, Giappone
Inventori designati: Hiroshi MATORA: Ryukichi MURAL
Depositata il: 186 settembre 1993

‘e 10 93460667"

Sfondo dell  invenrione

1. Campo dell ' invenzione

La presente invenzione si riferisce ad una fib-
bia utiliZrata come chiusura a scatto per cinturs,

bretelle per pantaloni, o cinghie su borse.

m

«» Descrizione della tecnica anteriore

Una Fibbia anteriore descritta nella pubblica-—
zione del modello di wiilita Jiapponese a disposi-
Tione del pubblico n. 2-19304 comprende un OFJano
maschfo ed un organo femmina che sono agganciati
insieme in modo sganciabile per collegare‘estremité
libere di  una cinghia. L'organo maschio comprende
uﬁa copplia di brgani di bloccaggio a gancic. L'or-—
gang femmina comprendé A coppia di oréani di
aﬁianamento aventi ognuno una parte di ritenuta a
gancio._Gli_ organi di azionamento sono montati in

mode ccorrevole e 51 muovono "linearmente con moto

alternalivoe di  avvicinamenlo = di allontanamento
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reciproco. Yna coppia di molle elicoeidali spingono
gli organi di azionamento, rispetitivamente, in una
direrione di allentanamento reciproco. La direzione
di scorrimento degli organi di azionamento @ defi-
nita da parti di guida che zonao  formale da una
coppia di  superfici laterali inlerne dell ' organo
femmina. L organps femmina comprende inolire una
coppia di parti di arresto che si possono impegnare
con rispettive prime parti di arresto degli. organi
di azionamento per assorbire le forze delle molle
elicoidali esercitate sugli organi di azionamen—
ta.

Fer angqganciare la fibbia, 1'argano maschio &
inserito nell’arganc femmina fino & Jquando gli
organi di bloccaggio non sanao Bloccati dalle parti
di ritenuta corriapondgntiu In gquesto caso, poiché
gli - ergani di aziﬁnamento sano spinti in una dire-
zione di allentanamento reciproco dalle forze delle
molle elicoidali, gli organi di  bloccaggio sono
interbloccati‘ con le parti di ritenula. Per sgan—
ciare la fibbia, gli organi di azionamento sono
forzati verso 1 interno 1°uno verso 1 'aliro contro
le spinte delle molle elicoidali fino a quando gli
organi di bloccaggio nan sono liberati dalle partli

di ritenuta. L’organo maschio pub cosi essere stac-
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cato dall'oégano femmina. Quindi 1 organc maschio &
egtratto dall’organo femmina per sgaﬁciare la fib-
bia.

- Mella pubblicazione del modello di utilita giap-
ponese & disposizione del pubblico n. &1-208212,
corrispondente al brevelto stalunilense n. 4 &72-
.725 rilasciato il 1& giugno .198? a Kasai é. de-
scritta un‘alira fibbia anteriore che & composla da
un orvganc maschio avente una coppia di bracci ela-
stiramente deformabili, e da un organo femmina
avents una coppia di parti di ritenuta fisse. I
bracci sono interbleccati con le parti di ritenuta
per accoppiare insieme gli organi maschio & femmi-
na. Cosi i bracci fungono da organi di bloccaggio.
Quando nli aorgani maschio e femmina devang essere
sganciatli, due parti di pressione conlrapposte
dell organc femmina sono premute 1l una verso 1 al-
tra in modo da dé?ormare elasticamente ‘o flettlere
le  estremiti frontali dei bracci verso 1l'interno

fime & quando i  bracci non sono liberati dalle

parti di ritenuta. Gli organi maschio e femmina.

sono quindi allontanali per sganciare la fibbia.
Ancora un‘altra fibbia anteriore descritla nella
pubblicazione del modello di utilita giapponese a

disposizione del pubbliceo n. 2-33641 comprende un
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organn femmina avente una coppia di o%gani di azio-
namento mobkili con moto eocscillante, provvisti ognu-
no di - upna parte di ritenuta. Le parti di ritenuta
dei rispetiivi eorgani di azionamento 31 pOosS80ON0
impegnare con una coppia di organi di bloccaggio di
un organo maschio, rispetlivamente, per accoppiare
gli organi maschio e femmina. Quando gli organi
maschip e femmina devono essere 'sganciati, gli
organi di azionamento sono ruolali in una direzione
tale da liberare ngli organi di bloccaggio dalle
parti di ritenuta. Gli organi di arionamento sono
spinti nella dirvezione opposla da un organs elasti-
co. Alle scopo di limitare il movimento angolare
degli organi di azionamenlo verso 1a ﬁirezinne
opposta, 1’argaho femmina comprende una coppia di
parti di arresto che si possono impegnare rispelti-
vamente con gli organi di azionamenlo.

Mella fibbia anteriore descritta nella pubblica-
zione giapponese menzionala per prima, le forze
delle molle elicoidali a&giscono soltanto in una
direzione parallela alla direzione di movimento
deygli organi  di azionamento. Come risultalo, a
causa di un gioco risultante dalla tolleranza di
lavoro tra gli organi di bloccaggio e le parti di

ritenuta, gli organi maschio e femmina accoppiati
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insieme tendono ad oﬁcillére in pafticnlare in una
direziane perpendicolare alla direzione di movimen-—
to deali organi di azionamento. Tuttavia il gioco
non pud essere praticamente eliminato ed & indi;
spensabile per facilitare un impegno dolce ed affi-
dabile tra qli eorgani maschio e femmina. Inolire,
quando la fibbia deve essere sganciata, 1 organo
maschio & estratto dall’'eorgano femmina con una mano
dell’utilizzatore, mentre gli argani di azionamenlo
spno  premuti  dall ‘allra mano. Cosi le due mani
dell utilizzatare sono occupate guando la fibbia &
sganciata. Inoltre le forze delle molle elicoidali,
che ajgiscono in una d@reziene parallela ‘alla dire-
~igne di movimento degli organi di azionamenlo,
como assorbite dalle parti di arresto che tratten-—
gqono rispettivamente su di esse prime parti di
estremita degli' organi di azionamento. Con questa
costruzione, ognune degli organi di azionamento,
mentre & manovrato, produce 'uﬁ momento di forza o
coppia che aumeﬁta un attrito tra 1l organo di azio-
namento e la parte di guida corrispondente. A causa
del maggiore atirito, le superfici di scorrfmento
ed uno strato di rivestimentoc eventuale sono consu—
mati in modo irregolare. Inoltre il movimentlo degli

organi di azionamento divenia irregolare e di con—
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¢egquenza & difficile ollenere operazioni dolci di
aggancio e di sgancio della fibbia. Inoltre & pro-
habile che glrorgani di arzionamento e le molle
elicoidali siane montatli in una condizione instabi-
1e. Gli organi di azionamento cosi montati sono
soggetti ad inclinarsi mentire ia fibbia & in fun-
Zione.

Maella fibhia anteriore descriltta nella pubblica-
zione giapponese menzionala per seconda, 1 bracci
elastici dell’organo maschio devono essere suffi-
cientemente lunghi per possedere un certo grado di
elastirila. L'organc maschio avente tali bracci
elastici & di dimemsione relativamente grande @
aumenta la dimensione complessiva della fibbia in
particolare nella direzione longitudinale dei brac—
ci. Inoltre, poiché i bracci e le parti di ritenula
non sono interbleccati elasticamente, gli organi
maschio & femmina possono dar origine a‘sfarfalla-
mento. Quando la fibbia deve essere sganciata, le
parti di pressione sono compresse in mode da fletl-
tere elasticamente i bracci 1'uno verso l'allro
fino a quando i bracci non sono liberati dall’impe-
gne di interbloccaggio con le parti di ritenula.
Quando sono Iiberéti, i bracci tendono ad essere

spinti fuori dall’organo femmina & causa delle
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forze elastiche immagazzinate nei hracci. Tuttavia

in gquesto caso, poichg le parti di ritenuta si

estendonn in wuna direzione perpendicolare alle

dire=ioni di azione delle forze elastiche, & neces—

sario un certo sforzo muscolare allo scopo di sepa—
rare gli organi maschio e femmina contro un attrito

tra i bracci e le parti di ritenuta. In pratica

1'organo maschio & estrallo dall’ 'organo femmina con

una mano dell’'utilizzatore mentre le parti di pres—

sione sonc compresse con la mano opposta.
Nella fibbia anteriore descritta nella pubblica-

zione giapponese menzionata per ultima, ognuno

degli organi di azionamento & imperniato ad una sua

estremita. MNon sono previsti mezzi per guidare

1'organo d¢i azionamento corrispondente mentre subi-

cce ur movimento di rotazione. Di conseguenza gli

organi di arionamenlio sono instabili nel funziona-

mento. Inolire 1'organo femmina comprende una pia-

stra di hase ed una piastra di copertura fissale

insieme, con gli organi di azionamenlto e 1 'organo

elastico trattenuti tra le piastre di base e di

copertura. Nel mentaggio dell ‘organo femmina, =71li

organi di azionamenlo e 1 ‘ergano elastico sono

disposti sulla piastra di base. Tuttavia in nquestlo

caso, a causa della forza elastica che avyisce sugli

n"
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nrgani di azionamento, gli organi di azinonamento e
1'organp elastico sono soggetli a spostarsi & tal-
volta a staccarsi dalla piastra di base prima che
la piastra di copertura sia fissata alla piaétra di

hase.

Sommarioc dell invenzione

Alla luce delle difficoltid precedenti, costitul-
sce uno scopo della presente invenzionerrealizzare
una fibbia comprendente wun organoe maschioc ed un
grganc femmina che pOSSanND €&Sere saldamente accop-
piati insieme senza sfarfallamente e possano essere
staccali con una mano.

Un altro scopo della presente invenzione consi-
ste mel realizzare una fibbia comprendente organi
di arionamento che sono mobili in modo dolce ed
affidabile in modo da accoppiare & liberare organi
macchio ¢ femmina & che possono essere facilmente
montati con 1 organo femmina in modo staﬁile.

Secondo la presente invenzione, una fibbia com-
prende un organo maschio compréndente una coppia di
elementi di bloccaggio, ed un organo femmina com=
prendente wuna coppia di prgani d4i azionamento mon—
tati in modo mobile nell’organo femmina. L'organo
femmina comprende inoltre una coppia di elementi di

ritenuta integrali con gli organi di azionamento,
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rizpettivamente, e che si posesonc impegnare in modo

sganciabile <con Jli elementi di bloccaggio per

accoppiare gli organi maschio @ Ffemmina, ed un
organo elastico disposto nell ' organc femmina in
modo da spingere ognuno degli organi di azionamento

in una direzione in modo che g9li elementi di bloc-
caggio e gli elementi di ritenuta s iano
bloccati insieme. Gli  organi di azicnamento £0N0
mobili nella direzione opposta contro lelasticita
dell’organu elastico in modo da separare gli gle-
menti di bloccaggio e gli elementi di ritenuta. Un
organg di desviaziaene .di forza & disposto su uno

degli eorgani maschio e Femmina per deviare una
forza elastica dell’organo eslaslico verso una dire-
zione di allantanamento'dell'organo maschio dal—
1 organo Femﬁina in mode che, nquando 3l1i elementi
di bloccaggio sono separali dagli elementi di rite-
nuta in risposta al mqvimento degli ergani di azio-
namento nella direzione opposta. L'organo di devia-
zione di forza & azionate in modo .da espellere
l1‘organe maschio dall’organo femmina.

In una forma di attuazione preferita, 17organs
alastico ha una forma generalmente ad Q comprenden~—

te una coppia di bracci elastici, e 1'organc di

deviazione di forza & costituilo da wuna sporgenza

10

saldamente .

ARCOBACE! - CASETTA & PERAY

&

g
e



sostanrialmente triangolare Fﬁrmata sull’ organo
maschio. La sporgenza Lriangolare si pub impegnare
elasticamente con i bracci dell organo elastico per
allargare i bracci.

Gli organi di azionamenlo possono essere mobili
con moto alternative lungo wun percorso rettilineo
chs si estende perpendicolarmente alla direzione di
movimento relativeo dell organo maschio e dell’orga—
no femmina. Ognuno degli organi di azionamento ha
un foro di quida allungato che si gcstendes paralle-—
lamente al percorso. L. organo femmina comprende
inoltre upa coppia di  sporgenze di. guida fisse
ricevute in modo scorvevole mnei fori di guida al—-
lungati dei rispellivi organi di arionamento. Un
puﬁto di contatto tra ognuno degli organi di azio~
namento ed un bracéio elastico corrispondente del-
l1'organc elastico @ allineato con un asse longitu-
diﬁale del foro di guida. )

In un‘altra forma di attuazione preferita, 17or-
gano elastico & montalo in modo scorrevole mnell’or-
gano femmina e mobile in una direrione parallela
alla direzione di allontanamento deéll organo ma-—
schio rispetto all‘organo femmina. _"organo elasti-
co comprende una coppia di bracci elastici curvati

1'uno verso 1l altro ed aventi una coppia di super-

11
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fici esterne curve, rispettivamente, mantenule in
contatto di pressiene con gli organi di azionamen-—
to. L organo di deviaﬁione di forza & formato dai
bracci elastici. L organo di  deviazione di forza e
sensibile al movimento degli organi di azionamento
verse 1la direzione opposta in modo da spostare
1‘argano elastico nella direzione di allontanamento
dell ' organo maschio, spingende cosi 1 oraganoe ma-
schio fuori dall organo femmina.

I precedenti ed altri scopi, caralleristiche e
vantaggi della presente invenzione risulteranno
evidenti per i tecnici del ramo facendo riFeri%ento
alla descrizione d@itagliata @ ai fogli di diseagnt
annessi in cui sono rappresentate & litolo di esem~
pio illustrative forme di attuazione strutturali
preferite comprendenti i principi della pressntle
invenzione.

EBreve descrizione dei diseqani

La figura 1 rappresenta una vista in pianta,
parzialmente in sezione trasversale, di una fibbia
in accordo con una pfima forma di attuazione dellas
presente invgnzione;

la figura 2 rappresenta una vista in pianta
della fibbia con un organo maschio ed un organo

femmina rappresentati in-una condiziane sganciata;
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la figura 3 rappresenia una vista in prospettiva
esplosa dell organo femmina della fibbiay

la figura 4 rappresenta una vista simile alla
figqura 1 ma che moslra una fikhia in éccordo con
una seconda forma di attuaﬁione della presenle
invenzianes

la figura 3 rappresenta una visla simile alla

figura 1, ma che mostra una fibbkia in accordo con

una terza forma di attuazione della presente inven-

la figura & rappreseﬁta una vista in pianta,
parzialmente in sezione trasversale, di una fibbia
in accordo con una gquarta forma di atluazione della
presente invenzione;

1a figura 7 ragpresentia una vista in pianta
parziale, parzialmehte in sezione lrasversale, di
una fibbia ir accordo cen una gquinta forma di at-
tuariones della presenpe invenzione; e '

la figura 8 rappresenta una visla simile alla
figura 7, ma che mostra una sesta forma di attua-

zione della presente invenzione.

Descrizione dettaéliata delle forme di attuaéione

preferite

Con riferimento ora ai disegni, in cui numeri di

riferimento simili designanmo parti simili o corri=-
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spondenti in  tutte le diverse visle, la figura 1
rappresenta in fibbia in accordo con  una prima
forma di attuazione della presenlte invenzione. La
fibbia comprende un organe maschio o a spina 10 ed
un organo femmina o a sede 12 accoppialo glastica-
mente con 1 'ergans maschio 10. L’organc maschio 10
5 destinato ad essere collegato  ad una parte di
estremitd di una cinghia o cintura (non rappresen—
tata), mentre 1 organo femmina 12 e destinalto ad
essere collegate alla partle di estremitd opposta
della cintura o ad una parte di estremitd di una
cinghia su un articolo guale una borsa {non rappre-—
sentata). Gli organi maschio e femmina 10 2 12 sono
realizzati in metallo o stampali in resina sinteti-
C&a

L'organo maschio 10 comprende una coppia di
clementi di bloccagyio a gancio paralleli e distan—
ziati 14. Come é_illus&rato_nella figura 3, 1 orga-
ne  femmina 12 2 composte da una piastra di base o
corpo sostanzialmente rettangolare 12a & da una
piastra di copertura sostanzialmente rettangolare
12l che sono montati insieme, con uno spazio deli-
mitate tra la piastra di base 12a e la piastra di
copertura 12b. Una coppia di organi di azionamenlo

16, 16 sono montati in  moado maobile nell’argano

14
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femmina 412 in moda che gli organi di azionamento 16
siano scorrevoli in una direzione perpendicolare
alla direzione di movimento dell’organo maschio 10
rigpetto.all’orgéno femmina 12, Ognuno degli organi
di azionamento 15 & composto da un corpo piatto
sostanzialmente rettangoclare 16a & da un elemenlo o
parte di ritenula a gancio 18 sporgente da un’e-
stremita del corpo 4é6a in uns direzione opposta
alla direzione di inserimento dell’organe maschio
10. L'elemento di ritenula 18 si pud impegnare in
modo separabile con un elemento di hloccaggio cor-—
rispondente 14 per accoppiare gli organi maschio e
femmina 10 e 2.

Ognune degli organi di arionamento 16 ha un foro
di guida allungate 22 formato in una parte centrale
dell’organo di azionamento 1&. I1 foro di guida 22
ci estende in una direzione perpendicolare all asse
" longitudinale dell’elemento di ritenuts a gancio
18, in modo da definire la direzione ed il campo di
-mavimento del%’organo di azionamento 1&. I1 foro di
guida 22 @& provvisto in modo scorrevale di una
protuberanza o0 sporgenza di gﬁida 24 spo?gente
dalla superficie interna della piasira di base 12a
(figura 3). Con guesta combinazione del foro di

quida allungato 22 e della sporgenza di guida Z4;
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1'organs di azienamento 16 & mobile in modo stabile
nella direzione 1Gngitudinale del foro di guida ZZ2
tra una posizione dJdi ritire (posizione di riposo)
in cui una estremitd interna del foro di guida 22 &
mantenuta in contatto con la sporgenza di guida 24,
ed una posizione avanzala (posizione di azionamen—
to) in cui 1'estremitad esterna del foro di guida 22
5 mantenuia in contatto con la sporgenza di  guida
24, Gli organi di  azionamento 16 sone disposti in
relazione simmetrica 1'uno rispette all’allvo in-
torno ad un asse centrale dell’argana femmina 12
rhe si estende parallelamente alla direzione di
movimento {inserimento / estrazione) dell’organo
maschio 10. Cosi gli organi di azienamento 1& sono
mobili per scorvimenlo con movimenti di avvicina-
mento e di allsntanamente 1 'uno rispelto all’altro
mentre sono guidati in modo stabile dai rispettivi
fori di guida 22 e dalle sporgenze di Jquida Z4. 1
fori di guida 22 possong essere sostituiti da una
coppia di superfici di guida che sono formalte ri-
spettivamente negli prgani di azionamento 16 e 51
estendono in una direzione perpendicolare agli assi
longitudinali del rispettivo elemento di ritenuta a
gancio 1B. Le superfici di guida sono sagomale in

modo da definire la direziane ed il campo di movi-
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mento degli organi di azionamento 15 in cooperazio—
ne con le sporgenze di guidé Z4. In sguesto conle-
sto, una parte della superficie periferica che
delimita ognuno deil Fbri_di guida -allungati' 22
forma una superficie di guida.

L‘organo femmina 12 comprende inolire un Organoc
glastico generalmente a forma di Q 24 disposto, in
una condizrione leggermente deformata verso 17inter—
Ho, tra 9gli organi di azionaments 1&. L organo
elastico & forma di Q@ 26 =i impegna con parti cen—
trali diametralmente opposte delle superfici inter—
ne degli ergani.di azionamento 16 che seno allinsa-
te con 1'asse longitudinale dedi fori di gquida al-

zato in

£]

lungati 22. L 'organo elastlico 2& & reali

metallo o stampato in resina sintetica. l."organo

elastico 26 & montato sulla piastra di base 12&,
con la sua parte centrale di tesla 28 saldamente
accoppiata con una pafte di montaggio 30 sporgenle
dalla superficie interna della piastra di base 1Za
(figura 3). La parle di testa 28 ha una rientranza
semicilindrica 32 che & di contorno complementare
rispetto alla forma di una sporgenza semicilindrica
24 sulla parte di montaggio 30. La rientranza 32 e
la sporgenza 34 sono saldamente accup#iate insieme.

Parti cdi estremitd libere opposte (parti distali di

17




estremitd) 2&a, 2éa dell’organo elastico 2& si
poséono impeqnare elasticamenle con superfici lale-
rali inclinate 38 di una spbrgenza & cuneo saostan—
zialmente triangolare 34 dell'ofgano maschie 10. La
sporgenza triangolare 26 @ disposta..in posizione
centrale tra uoli elementi di bloccaggio 14, 14.
Quando gli organi maschioc e FemminarﬂO, 12 sono
accoppiati insieme come illustrato nella figura 1,
1'organc elastico 26 & deformalo glasticamente in
modo che parti centrali dei rizpettivi bracci Zé&b
dell’organe elastico 26 siano Compresse verso 17in—
terno dagli organid di azionamento 1&, & le esltremi-
ta libere 2&4a dell organe elastico 26 siano allar-
gate dalla sporgenza triangolare 3&6. Con gquesia
disposizione, la forza elastica dell’argano_elastim
co cosi deformato 26, che agisce sulle superfici
inclinaté 78 della sporgenza triangolare 36, &
convertita in una forza che tende ad’ espellere
1‘argano maschio 10 dall’organo femmina 12. Cosi la
sporgenza tlriangolare 36 funge da mezzo o argang di
deviazione di forza che devia le forze elastiche
dei rispettivi bracci 246b dell’organo elastico 26
verso una direzione direttamente opposta alla dire—
zione di inserimento dell’organo maschio 10 rispel-

to all‘organc femmina 12.
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Come illustrate nelle figure 1 e 2, l'organc
maschio 10 ha un telaio connellore integrale cavo
di 'Forma rettangolare per Lratlenere su di esso
un‘ansa di una parte di estremita di cintura. Ana-
logamente 1 organo femmina 12 ha un Lelaio connel-
tore integrale cave 42 di  forma rettangolare per
trattenere su di esso un’ansa dell’altra parte di

nsa di una parte di

i1

ectremitd della cinlura o un’
estremita della cinghia dell’articole. Come illu-
strato nelle figure 1 e 3, 17organo femmina 12
comprends inollre una coﬁpia di pareti laterali
parallele e distanziale 44, 44 disposte adiacentli
ad umna estremitd apsria dell’organoc femmina 12 ed
estendentisi lungo bordi lateralid opposti della
piastra di  base 12a, ed una coppia di pareti di
ectremita allineate longitudinalmente 46 disposte
adiacenti al telais connettore 42. Ognuna delle
pareti laterali 44 ha una superficie di estremild
Lia che si estende parallelamenie all’asse longitu-
dinale di un Féro di guida allungato corrispondente
22 dell 'organo di azionaménto 146. Ognuna delle
pareti di estremita 46 ha una superficie laterale
L&a che si estende parallelamente alla superficie
di estremita 44a della parete lalerale corrispon—

dente 44. Ognuno degli organi di azionamento 146 &

17
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ricevuto in modo scorrevole tTra la superficie di
estremitd 44a di una parete laterale 44 e la super—
ficie laterale 4éa della parete di estremitd corri-
spondente 4&. Cosi l’organe  di azionamento 1& &
guidato in tre punlti per mezzo della sporgenza di
gquida 24, della superficie di ecstremita 442 della
parete laterale 44, e della superficie laterale 4ba
della parete di estremitd 4&. L'organo di aziona-
mento 16 cosi guidato & scorrevole in modo dolce @
stabile senza provocare sfarfallamento o produrre

un mamento di forza o coppia. Le pareti  laterall

44, la piastra di base 12a & la piasira di coperiu-—

ra 12b delimitano congiuntamente fra loro una fen—.

ditura centrale 50 per ricevere in essa gli elemen-
ti di bloccagogio 14 & la sporgenza triangolare 3é&
dell organo maschio 10.

La fibbia avente la costruzione precedente &
utilizrata in un modo descrillo in seguito.

Per agjganciare e/o accopplare gli organi maschio
e femmina 10, 12 della fibbia come illusiralo nella
figura 1, -1’crgano maschio 10 illustrato nella
figura 2 & inseritec nella fendilura centrale 50
dell’organe femmina 12, con gli. elementi di bloc-
caggio 14 e la sporgenza triangolare 346 direlti in

avanti. In gquesto caso gli glementi di bloccaggio
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14 sono portati in contatto con gli slementi di
ritenuta 18, ed una parte di estremild anteriore
della sporgenza triangolare 34 & disposta in posi-—
zione centrale dalle parti libere di‘estremité Zda
dell 'organe elastico 26. Quando gli elementi di
bleceaggieo 14 sono fatti ulteriormente avanzare,
gli elementi di ritenuta 18 2 gli organi di aziona-
mento 1é& sona spestati verse l inlerno 1'ung verso
1'altro contro la spinta elastica dell organo ela-
5tico 2?4. La prosecuzione del movimento di avanzém
mento degli elementi di bleccaggio 14 ﬁorta gli
slementi di bleceaggio 14 in una posizione di scal-
to in cui gli elementi di bloccaggio 14 e gli ele-
menti di ritenuta 18 si agganciano. Quando gli
elementi di bloccaggio 14 giungono in queéta posi-
zione di scatté, 1l organo elastico‘zﬁ pud espander—
éi o ritornare elasticamente nella sua posizione
originale con il risultato che gli orgaai di azio-
naments 16 sono spostati verso 1l esterna a&llonta-
mandeoli 1 uno.dall’aliro a causa della spinta ela-
stica dell’organo elastico Z6. Cosi gli elementi di
bloccagéio 14 sono agganciali & scatto' con gli
elementi di ritenutla 58 bloccando gli organi ma-
schio e femmina 10, 12 in una condizione accoppialta

illustrata mnella figura 1. In wquesta condizione
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accoppiata, le parti libere di estremila 26a del-
1‘organo elasticoe Z& sono leggermente allargatle
dalla sporgenza triangolare 36 dell’organo maschio
10.

Per evidenziare gli organi maschio e femmina 10,
12, gli orygani di azionamento 16 dell "osrgano femmi-
na 12 sono premuli dalle dita dell ' utilizzaltlore
contre la spinta elastica dell organo elastico Zb6.
In guesto caso, ﬁoiché ognune degli organi di azio-
namento 14 & guidate in tre punti per mezzo della
sporgenza di guida 24, della superficie di eslremi-
14 44a della parete laterale 44, g della superficie
laterale 4&a della parete di estremila 46, e poiche
1a parie zostanzialmenie centrale della superficie
interna dell’'organn di azionamento 16 =i impegna
con 1'organe elastico 26, 17ergano di azionamento
1& @ in grado di scorrere dolcemente e stabilmente
cenza provocare sfarfallamento. Cosi le’ superfici
di scorrimento sono complatamente esenti da usura
incale. . Guando gli organi di azionamento 16 si
onvnﬁo verso 1 interno, 1 rispetlivi -bracci £éb
dell ‘organo elastico 16 sono gradualmente flessi d
curvati 1'uno verso l'altro con il risultato che le
parti libere di estremild P&a scorrono sulle super—

fici 1ineclinate 38 della sporgenza triangolare 34
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verso la base della sporgenza triangolare 34. Mag-
giore & il wvalore della‘deform‘zione elastica del=-
1'argann #lastico 26, maggiore & il wvalore delle
forze elastiche esercitate dalle parti libere di
estremitd 2Zéa dell'organﬁ elastico 26 sulle super—

fici inclinate 2B della sporgenza triangolare 36.

Inoltre la compressione degli organi di azionamento .

14 fa in modo che gli  elementi di ritenula 16 %1
liberino dagli elementi di bloccaggio 14. In questo
rase le forze elastiche eserciltale dallé parti
libere di estremitd 26a dell organe. elastico 24
sylle superfici inclinate 38 diventanoc massime.
Poicheg le forze elastiche sono convertile dalle
superfici inclinate 28 in una forza che tLtende a
espellere 1’organo maschio 10 dall’ﬁrgano femmins
12, appena gli elementi di Bloccaggio 14 sono libe-
rati dagli elementi di ritenuta 18, 1’ocrgano ma-
schio 10 érespuiau dall ‘ergans femmina 1Z almeno in
misura tale per cui le parti libere di eslremita
2é&a _dell’organo elastito 26 non si possano  pid
impegnare con le superfici inclinate 38 della spor-—
Jenza tfiangolare 35

In accordo con la prima forma di attuazione
precedentemente descritla, 1'organc maschio 10,

mentre & accoppiato con 1l organo femmina 12, @&
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spinto in una direzione di allnntanaﬁentn dell or~
gano femmina 12. Di .conseguenza gli elementi di
bloccaggio.ﬁé sono spinti coﬁtro g3li elementi di
Fitenuta 18 con il risultato che g9li organi maschio
e femmina 10, 12 sono saldamente bloccali in  una
candizicne di accoppiamento impedendone lo sfarfal-
lamento anche gquando la fibbkia & sottoposta ad una
forza eslterna o vibrazioene. Inoltfe, quandao gli
organi di azionamenlte 16 sono premuti dalle dita
dell utilizzatore per libesrare gli elementi di
Bloccaggio 14 @ ﬁli elementi di ritenuta 18, 17or-—
ganoe maschio 10 & automaticamente espulso dall’or-
gana femmina 12. L'utilizzatore pub percid eseguire
l'operazione di sgancio della fibbia in modso facile
ad affidabile <con Qna mano. Inolire, poiché gli
organi di azionamento 14 sono gquidati in tre punti
per mezzo delle sporgenze di gquida 24, delle super-—
fici di estremitd 44a delle pareli laterali 44, e
delle superfici laterali 4&a delle pareli di estre—
mitd 4&, g polche 1e part; sgstanzialmente cenlrali
delle rispettive superfici interne degli ‘organi i
azionamento 16 sono manienule in centatto di pres-
sione con 1 organo alastifo- 26, gli organi di
azionamento 14 sono in grado di scorrere dolcemente

e stabilmente senza provocare sfarfallamenlo. Di
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conseguenza le superfici di scorrimento e le even-
tuali pellicole di rivestimento dell’organc femmina
12 sono completamente esenti da usura locale. Gli
argani di azionamento {é e l’ornano elastico Eé&,
ﬁuando sono disposti in una condizione di preassem-
blaggioc sulla piastra di  base 122, sono stabili
come posizione e Jdi conseguenza non & probabile che
si spostino prima che la piastra di coperlura 12b
sia fissata alla piastra di  base 12a. L’organo
femmina 12 pub essere percib assemblalo in modo
affidabile ed efficienle.

La figura 4 illustra wuna fibbia in accordo con
una seconda forma di attuazione dell invenzione.
Mella figura 4, le parti che sone identiche a que -
le della prima forma di  attuazione precedentemente
descritta sono indicale con numeri di riferimenlo
idéntici, ed  una loro ulteriore descrizione pubd
essere percid omessa. La fibbia nella seconda forma
di attuazione comprende una coppia di organi di
azionamentlo 56,7 56 montati in modo oscillante su
una coppia di perni  di articolazione 54, 54, ri-
spettivamente, sporgenti dalla super?itie inlerna
di una piastra di base 12a di un organo femmina 12.
Ognuno degli organi di azionamento 56 comprende un

elemento di ritenuta a gancio 18 che si pud impe—
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gnare in modeo separabile con uno di due glementi di
bloccaggio identici a gancio 14 dell’arganc maschio
10 per bleoccare g9li organi maschio e femmina 10, 12

in una condizione di accoppiamento. Un organo ela-

stico 60 & montato in modo scorrevale entro 1 orga-—

no femmina 12. L organa elastico &0 ha la forma di
una E generalmente rovesciala e camprands una  cop-
pia di bracci elastici esterni curvi o arcuali 38,

23 ed una parte cenirale allungata di fissaggio &b

disposta fra i bracci elastici 538. 1 bracgi elasti-

ci B8 fungono anche da organi di deviazione di
forza e, a quesio 30000, quaéti bracci 58 sono
curvati 1'uno verso 1 altre ed hanno rispettive
superfici eclerne curve &2 e sona  mantenute in
contatto di  pressione con pafti di pressione 3Sbéa
dei rispettivi organi di azienamento lSé. Le partli
di pressione Sé&a comprendono una  sporgenza o Ccres
sta. La parte centrale di fissaggio &6 Fa un foro
di guida allungato estendentesi longitudinalmente
L4 in cui sono ricevuli in modo scorrevole un primo
ed un secondo perno di guida éBle &7. 1 pefni di
guida &8, &% sporgono dalla superficie interna
della piastra di base 12a e sono correttamente
distanziatli 1’uno dall‘altro per definire le estre-

mitd opposte del movimento alternativa dell organo
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elastico &0. lL.'organo slastico &0 ha una superficie
anteriore piatta 70 che si estende perpendicélar—
mente ad un asse longitudinale del foro di guida &4
ed & rivolta wverso un'sstremiltda aperta dell’organo
femmina 12. La auperficie anteriocre 70 dell ' organo
elastico &0 =i pud impegnare con una superficie di
appogaio 72 dell organo maschio 10.

Quando nli organi maschio e Femminé.10, 12 della
fibbia deveno essere accoppilati, gli eleménti di
bloccanggio 14 dell’organo maschio 10 sono spinti
nell ‘oargano . femmina 12. Gli elementi di bloceagagio
14, mentre sono fatti avanzare, si impegnanc dap-
prima con gli elementi di ritenula 18 degli organi
di azionamento 56 e gquindi  spostanc gradualmente
verso 1l‘esterno gli elementi di ritenuta 18. Con
questo zpostamento verso l'esterno degli elementi
di ritenuta 18, 3li drgani di arionamenio 5& s0n0
ruotati intoréo ai perni di articolazione S4 in
direzioni tali per'cui le rispettive parti di pres-—
sione fmea oi avvicinino 1°uma all’altra. Cosi i
Bracci 58 dell‘organo elaslico 60 sono deformati o
flessi elasticamenie 17uno verso l’altro; La. prose—
cuziogne del movimento di avanzamento degli elementi
di bloccaggio 14 fa in modo che gli elementi di

bleccagnio 14 si aggancino a scallo con gli elemen-
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ti di ritenuta 18. In gquesto casc i bracci 23 del-
1'organp elastico &0 possono ritornare elasticamen—
te nelle loro posizioni originali. Di  conseguenza
le parti di pressions 3ba sono allontanate 17una
dall‘altra dalla spinta elastica dei bracci 358 in
modo che 91i organi di azionamento 3& ruotino in
direzioni tali per cui gli elementi di ritenula 18

siano scaldamente interblpccati con ali elementi di

bloccaggie 14, come illustrato nella figura 4. Cosi

gli ergani maschio @ femmina 10, 12 sono saldamente
bloccati in tondiziene di accoppiamento.
Per spganciare gli organi maschio e femmina 10,

17 della fibbia, gli organi di azionamento 354 sono

premuti dalle dita dell utilizzatore <contro la

spinta elastica dell’organo elastico &0, per cuil

J1i organi di azionamenlo 54 ruotano  intormo ail
perni di articolazione 34 in direzioni tali per cuil
gli elementi di ritenula 18 siane libefali dangli
elementi di bloccaggio 14. Con questo movimento di
rotazione degli organi di arionamento 5&, i bracei
58 dell organo elastico &0 sono elasticamente fles-—
si o deformali 1‘uno verse 1l altro dalle parii di
pressinné S6a. Inoltre la pressione degli &rgani di
azionamento %6 fa in médo che gli elementi di ri-

tenuta 18 si'separino dagli elementi di bloccaggio

f=2=]
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14, In nquesto caso forze o  pressiond esercitate

dalle parti di pressione 5éa sulle superfici ester—

ne curve &2 dei bracci elastici 58 raggiungono il
massimo. Le forze o pressioni applicale alle super—
Pici esterne curve &2 sono trasformate dalle éuper_
fieci esterne curve 62 in forze che tendono a spo-
stare 1 organo alastica &0 verso una estremitd
aperta dell’organc femmina 12, espéllendo Cosi
1‘arganc maschio 10 dall’organo femmina 12. Di
conseguenza, quando gli elementi di ritenuta 18
sono liberati dagli elementi di bioccaggio 14, gli
organi elastici 60 sono spostati  verso l'estremila
aperta dell’ organc temmina 12 fino a quando . una
estremita del foro di guida &4 non appoggis sul
perna di guida &68. Can questo movimento dell ' organo
elastico &0, 1 organo maschio 10 & espulso dall ‘or-—
gang femmina 12. { ‘estensione o distanza di proie-
zione dell’organo maschio 10 dall 'organg femmina 12
@ determinaté dalla lunghezrza del fore di guida &%
2 dalla posizione dei perni di gquida 68, 6%. La
distanza di proiezione deve essere sufficiente per
permet;ere una separazione complela degli elemenli
di bloccaggio 14 e degli elementi di ritenuta 18.
In accorde con la seconda forma di attuaziaone,

quando gli organi maschio @& femmina 10, 12 della

JACCIACT - sasera g pendd

B.p.A



fibbia sono accoppiati insieme, 1 organc elastico
&0 spinge le parti di pressione 36& dei rispettivi
argani di azionamento 5@ a volgersi in direzigni
tali per cui gli elementi di ritenuta 18 = g1i
elementi di bloccagagio T4 siano saldamente bloccatli
insieme senza sfarfallamento. Guandu'gli orgaﬁi di
arionamento &0 sone premuti in modo da liberare gli
2lementi di bloccaggio 14 & ngli elementi di ritenu-
ta 18, 1 organo =laslicoe &0 si muove in una dire-—
zione tale da sspellere 1 organo maschio 10 dal-
1 organc femmina 12. Di conseguenza gli organi
maschio e femmina 10, 1Z pLSsSOND BRESErE sganciati
attraverso una operazione di sgancio della fibbia
cogn una sola mMano.

La figura 5 illustra una terza forma di atlua-
zione della precente invenzione che ha spltanto una
differenza significativa_ dalla seconda forma di
attuazions precedentemente descritta. ‘La fibbia
illustrata nella figura 5 & rappresentata nella
posizione di ripﬁso simile alla posizione illusira-
ta nella_?iguré 4 per la seconda forma di attuazio-
ne.

La ‘differenza significativa tra la fibbia illu-—
strata nella figura 3 e la seconda forma di alttua-

~ipne consiste nel fattoe che agnuno degli organi di
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arionamento mobkili per rotazisne 36 ha una parte
rientrante 74, 2 vi & un perno di arresta 78 coope-—
rante con la parte rientrante 74 per limitare il
campe del movimento di rotazione dell ‘organc di
azionamento S&. 11 perno di arresto 78 sporge dalla
superficie interna della piastra di  base 1Z2a. La
parte rientrante 74 comprende una prima superficie
di arrecto 74a disposta ad una estremitd della
parte rientrante 74 e che si pud impegnare con 11
perno d4i  arreslo 78 per limitare il movimenlao di
rotazione dell’organo di azionamento 5& in una
direrione, ed una seconda superficie di arveslo 74b
disposta all’estremilta opposla della parte rien-
trante 74 & che si pud impegnare con il pernc di
arresto 78 per limitare il movimento di rolazrione
dell ‘organe di azionamento 5& nella direzione oppo-—
sta, ed una superficie di guida arcuala centrale 754
the si estende tra la prima e la seconda superfi-
cie di arresto 74a, 74b e si  pub impegnare per
scorrimentes con il perno di arresto 78 in modo ds
stabilizrare il movimento di rotazione dell’organo
di aziocnamente S&. La superficie di guida arcuala
74 & concentrica rispetto al perno di articolazione
corrispondente 54.

Le estremitd opposte del movimente di rotazione
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di ogni rispettive erganc di azionamento 54 cono
accuratamente definite dal perno di arresto 78 e
dalla prima e dalla seconda superficie di arrssto
T4a, T4b. Inoltre, durante il movimento di rotazio-
ne dell ‘organo di azionamento 3&, 1la superficie di
guida 76 & mantenﬁta in contatto di scorrimenio con
il perno di arreslio 7B. E"percib possibile proleg-
gere l’okgagalelasticu &0 dal  danneggiamento che
polrebbe altrimentli verificarsi quando gli organi
di azionamento & sono scoggelli a forze o preésiani
indebite. Inoltre i perni di arresto 78 fungono
anche da perni di posizionamento quando gli organi
di azionamenlo 56 csono moentati sulla piastra di
hase 1Pa& insieme con l1'organo elaslico &0, Cosi
1argano femmina pub essere montato in modo rapido
ed affidabile.

e operazioni di aggancio e di sgancio della
fibbia sono obtenute nello steszso modo délla secon—
da forma di attuazione precedentemente descritta e
di conseguenza non & necessaria una ulteriore de-—

scrizione.

lLa figura & illuslra una fibbia in accordo con

una quarta forma di attuazione della presente in—
venzione. Un organe maschio 10, che costituisce una

parte della fibbia, @ sostanzialmente uguale al-
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1‘organo maschio illusirato nella figura 1 con
l1’eccezione che una coppia di elementi di bloceaa-
gis 14, 14 & farmalta come fianchi di un organc di
blocecaggioc a punla di freccia BO sporgente da una
parte centrale di una estremila dell ‘grgano maschio
10, ed una sporgenza triangulére 34 che funge da
orgahn di deviazione di forza & formala come punta
-dell organo di bloccaggie a punta di frecroia BO..Un
organo femmina 12, che coslituisce i'altra parte
della fibbia, & simile all’oraano femmina illustra-
to nella figura & ma differisce da esso per il
fatte che un organo elaslico gene&almente a forma
di E rovesciata 82 & montate rigidamente sull’orga-
no ftemmina 12. L organo elastico B2 ha una coppia
di bracci elastici paralleli e distanziapi 84, B4
aventi ognuno una parle d; pressione B84a sporgente
lateralmente versoe 1 esterno da una sua parte in-
termedia, ed una estremitd libera allargata B4k
sporgénte lateralmente verso 1l internc verso 17e-
stremitd libera allargalta 84b del braccio opposto
84, La ﬁarte di pressione 84a si impegna con una
parte dell “organo di azionamento corrispondente 35é
che & disposta sul lato opposto di una ﬁarte di
ritenuta 18 rispelto ad un perno di articolaziaone

54, Cosi gli organi di azionamento 24 sono  spinti
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dai bracci 84'dell'nrgano elastico 92 in una dire-
zione .tale da avvicinare le riépettive parti di
Fitenuta 18 1 una all’altra. L 'estremitid libera
allargata 84b si  pud impegnare in modo acurrevéle
con una_auper#icie laterale inclinata corrisponden-
te 28 della sporgenza lriangolare 36.

Guando gfi argani maschio e femmina 40; 12 della
fibbia precedentemente descritta devono ESS5EIKe
accoppiati, l17organo di bloccaggio a punta di frec—
cia 80 @& spinto  nell’organo femmina {2. Quanda
l‘organs di bloccaggioc 80 avanza, la sporgenza
triangolare 36 e gli elementi di bloccaggio 14
dell‘argano di bleccaggio 80 sono gsuccessivamenie
portati in contatlo di atirito con gli elementi di
ritenuta 18 dei rispettivi organi di azionamento )
g nel ?raitempo nli elementi di ritenuta 18, 1B
sono gradualmente allontanati verso l'gsterno 1;uno
dallaltre, facendo «cosi ruotare gli ‘organi di
azionamentq 54 in un direzione intarno ai rispetli-
vi perni di articolazione 34 contro la spinta ela-
stira dei bracci 84 dell organc elastico 80. Con

questo movimento di rotazione degli organi di azio-

namento Sb&, i hracci 84 dell’organco elastico az

sono elasticamente flessi o curvali verso 1interno

1’uno verso l'altro. La prosecuzione del movimento
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di avanzamento dell‘organo di bloccaggio 80 fa in
mode che gli elementi di bloccaggio 14 $i MUOVAanNo
oltre le punte degli elementi di ritenula 18, dopo-
dichd i bracci 84 possono ritornare elasticamente
nella loro posizione originale, facendo cosi ruota—
re gli organi di a:iﬁnamento =4 nella direzione
apposta intorno ai perni di articolazione 34 me-
diante 1le forze elastiche immagazzinate nei bracci
84, Con qﬁestﬂ movimento di rotazione degli organi
di azienamento 5&, gli elementi di bloccaggio 14
sono agganciati a scatte con gli elementi di rite-
nuta 18. Cosi gli organi maschio e femmina 10, 12
sOno saldamente‘accappiati'insieme, come illustrato
nella figura &.

Per sganciare gli organi maschio e femmina 10,
12 della fibbia, gli ergani di azionamento 56 sano
premuti verso l'interns rispettﬁ all 'organc femmina
12 dalle dita dell’utilizzatore contro’ la spinta
clastica dei bracci 84 dell’organo elastico BZ. Con
questo movimento di rotazione degli organi di azio-—
namento 5&, i hracci 84 sono elasticamente flessi o
curvati verso l1'interno atﬁraverso le parti di
pressione 84a in modeo che lerparti libere allargate

di estremitd 84b sianc portale in contatto con le

superfici laterali inclinate 38 della sporgenza
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triangolare 32&. L ulteriore pressione dell organc
di azionamento 55 fa in modo che gli elementi di
ritenuta 18 siano liberati dagli elementi di bloc—
caggio 4. In questo caso le forze elastiche eser—
citate dalle parti libere di estremita 84b ded
bracci 84 sulle superfici inclinate 38 della spor-

genza Lriangolare 246 diventano massime. Le forze

elastiche cosi esercitate senoc trasformalte dalle

superfici inclinate 38 in una forza chie tends ad
espellere 1‘organo maschie 10 dall’organo femmina
12, Di conseguenza, alla separazione degli elementi
di bloccanggio 14 & degli elementi di ritenuta 18,
1‘organo maschio 10 & espulso dallorganc femmina
i2. L'estensione o distanza per cui l1’'organc ma-—
schio 10 sporge dall’organo femmina 12 & determina—
ta dalla lunghezza delle superfici laterali incli-
nate 328. La distancza di éporgenza deve essere suf—
ficientemenle 1lunga per assicurare un “impedgno di
scorriments continuoc tra le supér?ici léterali
inclinate 3B e le parti‘libere di estremitad B4b dei
hracci 94 per un breve periodo di  lempo dopo che
avviene la geparazione completa degli elementi di
bloccaggio 14 e degli elementi di ritenuta 14,

In accordo con la guarta forma di attuazione

precedentemente descritta, l’organc di bleccaggio &
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punta di Fgeccia 80 ¢ disposto in corrispondenza di
una parte cenirale dell ‘organo maschio 10 e presen-
ta 9li elementi di bloccaggio 14 formali integral-
mente con esso. -'organo maschio 10 avente tale
sporgenza di  bloccaggio 86 pub  essere inseritlo
dolﬁemente nell'organo_?emmina 12. Inolire 1'organo
di blocraggio a punta di freccia 30 & struttural-
ménte rigido. Inoltre, come risultato del posizio-
namentao dell'organﬁ di bloccaggio 80, gli organi di
ritenuta 18 e gli elementi di bldccaggio 14  sono
portati in impeano di interkbloccagaio 1'uno del-
i‘altro sostanzialmente in corrispondenza di una
parte centrale della fibbia. Di  conseguenza 4911
organi maschio e femmina 10, 12 possano essere
hloccati insieme senza inciinazione' anche quando
uno degli elementi di bloccaggio 14 & liberato
dall’'elemento di ritenuta corrispondente 18 per
qualche ragione. Un ul;eriore vantaggio ‘ottenibile
mediante 1°'organo di bloccaggio 80 disposto 1in
posirione centrale consistle nel fatte che 1 organc
maschio 10 e di conseguenza la Fibbiar nel éuo in—
sieme possono essere costruili  con una forma snel-—
la, la quale forma @ particolarmente adatta gquando
la fibbia & utilizzata con una cinghia o cintura

stretta.
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La figura 7 illustra una gquinta forma di attua-
Zione della lpresente invenzione che ha un'unica
differenza dalla quarta forma di attuazione prece-
dentemente descritta. La differenza tra la fibbia
illustrata nella figura 7 e 1la guarta forma di
attuazione consiste nel fatto che parti di pressio-
ne Séa & sporgenza sono disposte suid rispettivi
organi di azionamgnto 54 e non sui‘bracci elastiti
84. Con le parti di pressiones 3ba cosi disposte, le
forre elastiche dei rispettivi bracci 84 possono
cecere trasmesse in modo affidabile agli organi di
azionamento 5é&.

La figura 8 illustra unza seslsa forma di altua-
zione della presente invenzione che differisce

dalla gquarta forma di attuazione illustrala nella

figura & per il fatlto che ognuno dei bracci 84

dell’‘organc elastico 82 @ piegato verso l'estermno
in corrispondenza di .una parle centrale in una
forma generalmente ad L appiattita. La parle cen—
trale Q piegata verso 1 esterno B4c & mantenuta in
contatto con una parte dell ‘organe di azionamento
corrispondente Sé& in moda che la forza elastica di
ogni braccio BZ possa essere itrasmessa in modo

affidabile all’organo di azionamento corrispondente

S&.
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Ovviamente diversé modifiche e varianti della
presente invenzione sono possibili alla luce del-
1’insegnamento precedente. Ad esempio 1" organo
maschio & 1'ergano elastico nella prima forma di
attuazione possono essere combinati con gli organi
di acioenamento nella seconda o nella terza forma di
attuazione. Inclpre gli organi di azionamento nella
prima forma ﬁi attuazione possono essere applicati
alla seconda forma di attuazione. Inolire la forma
e la ronfigurazione degli organi di azionamento,
dell organe elastico, degli elementi di bloccaggio
g degli elementi di ritenuta deve essere_intesa in
censo illustrativoe piuttosto che limitative. Ei
deve percid comprandere che, nell ‘ambito delle ri-
vendicazioni annesse, l'invenzione pud essere al-

tuata diversamente da guanto descritlo in moda

specifico.
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RIVENDICAZICINI

1. Fibhia per fissare due partli di estremita di un
articolo, comprendente: un organo maschio (109
destinato ad essere collegalo ad una delle parti di

estremita dell’articolo e comprendenle una coppia

di elementi a bloccaggio (14,  14)s ed un organo

Femmina (12) destinato ad essere collegalto all’al-
tra parte di estremita dell’articolo e comprendente
una coppia di organi di arionamenta {(1&, 1&7 5&;
54) montati in modo mobile nell’organo  femmina
suddetta (12), una coppia di elementi di ritenuls
(18) integrali con gli organi di azinnamento sud-—
detti (14, 1&: 56, 56, rispettivamente, e che 51
possong impegnare in modo separabile con gli ele-
menti di bloccaggio suddetti (14, 14) per accoppia-
re 9li organi maschic @ femmina suddetti (10, 12);
ed un organo elastice (2&3 &60; 82) disposto nel-
1‘organe femmina suddetlto (12} per apindere @gnuno
degli organi di aziopamento suddetti (16, 163 36,
543 in una direzione in modo che gli glementi di
bloccaggio suddetti (14, 14) e~ gli elementi di
ritenuta suddetti (18) siano saldamente bloccati
ingieme, in cui gli organi di azionamento. suddelli
(16, 1&; 56, 543 sono mobili nella direzione Oppo—

sta contro la spinta elastica dell’organo elastico
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cuddetta (2&y &0: 82) in mode da liberare gli ele-
menii di bloccaggio suddet}i (14) e gli elementi di
ritenuta suddetti (18), caratterizzata dal fatlo
che un organp di  deviazione di  forza (34:; =0y &
disposto su unoe degli organi maschio e femmina
suddetti {10, 12) per deviare una forza elaslica
dell ’organc elastico suddelio (B&; 03 82) verso
una direzione di espulsione dell’organc maschio
suddetto (10) dall ' organo femmina Suddeito {12) in
modo che, gquando gli elementi di bloccaggio suddet-
ti (44) sono liberati dagli elementi di ritenula
suddetti (18) in risposta al movimento degli organt
di azionamento suddetti ¢1é) nella direzione Oppo—

=ta suddetta, 1l organc di deviazione di forza sud-

detta (2&: 58) sia azionato in modo da espeller?

1'organe maschio suddetlo (1b) dall‘organo  femmina
suddetto (12).

2. Fibbia seconda la rivendicazione 1, in cuil
1'organc elastico suddello (26: 82) & montato rigi-
damente - sull’organe femmina suddetto {12} e com-
preﬁde una coppia di bracci elastici (P&h, 26by B4,
£4) aventi una coppia di estremila libere (Z2&a,
Eéa; Q4h, S4b), rispettivamente, ed in cui 1'orband
di deviarione di forza suddetto (36) & costituito

da una sporgenza sostanzialmente triangolare forma-—
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ta sull ' organo maschio suddetto (10} e che si pubd
impegnare elasticamente con i bracci suddetlti (2&by
84) dell’organo elastico suddetto (25637 823, in. cul
la spergenza triangolare suddelta (346) ha due su-
perfici laterali inclinate (28, 38) che si possono
impegnare in modo ccorrevole con le parti di estre-
mita libers cuddette (2&a, Pha; B4b, B4b) dei brac-
ci elastici suddetti (2&b; 84).

3. Fibbia secondo la rivéﬁdicazione 2, in cui gli
elementi di bloccaggio suddetti (14, 14) hanno una
forma sostanzialmente a gancie e sono separall
1'une dall‘altro, o la sporgenza triangolare sud-
detia (36) & dispesta in pesizione centrale lra gli
slementi di bloccaggio a gancioc suddetti (14, 147,
4, Fihbia secondo la rivendicazione 2, in cui gli
elementi di bloccaggio suddetti (14, -14) e la
sporgenza triangolare suddelta (36) sono integrali
gli uni con l’altra e formano congiuntamente un
organg di bloccaggio a punla di freccia (80} spor-—
gente da una parte centrale dell’ organo ma%chiu
suddetto (10), in cui gli elementi di bloccagqgio
suddetti (14) formano fianchi dell’organo di bloc—
caggio'a punta di freccia suddetta (B0}, e la spor—
genza triangolare suddella (&) forma una punta

dell organo di bloccaggio a punta di freccia sud—
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detto (80).

Fibbia secondo la rivendicazione 2, in cui gli

- w

organi di azionamento suddetti (14) sono mobkili con
moto alternative lungo un percorso che si estende
perpendicolarments  alla direzione di movimento
dell organo maschio suddetto (10) rispello all’or=-
gano femmina suddetto (12}, in cui gli organi di
arionamento suddetti (1&) sono normalmente mantenu—

ti in contatto di pressione con i bracci plastici

~

suddetti (2&b) dell ‘organo elastico suddeltio {263 .

é4. Fibbia seconde la rivendicarzione %, in cui gli

organi di azionamento suddelli {1467 hanno una cop-
pia di  fori allungati di guida allineati (22).,
rispettivamente, che si estendono lungo il percorso

suddetto di movimento alternative degli organi di

arionamento suddetti (143, e l'organc femmina sud-

detto. (12) comprende inolire una coppia di sporgen=—

ze di gquida fisse (24, Z24) ricevute in mode scorre-—

vole rispettivamente nei fori di guida allungatil

suddetti (22) degli ergani di azionamento suddetti

(16).

7. Fibbia seconds la rivendicazione &, in cui
ognuno degli organi di azionamentlo suddetti (14) ed
elastict

un braccio corrispondente tra i bracci

suddettli (2&b) dell'orgaho elastico suddettoc (26)
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hanno un punto -di contatte, in cuil il punto di
contatto suddetto & allineato con un asse longilu-
dinale del foro di guida suddetto (22).

8. Fibbia spcondos la rivendicazione 7, in cut
1'organo  femmina suddetto (12} comprende inoltire
due coppie di superfici di guida contrapposte {44z,
4hal, in cui ognuno degli ergani di arionamento
suddetto (16) & ricevuto in modo da essere guidato
Lra uﬁa coppia corrispondente tra le due coppie
suddette di superfici di guida conlrapposte {(44ha,
4hal.

. Fibbia ceconde la rivendicarzione 2, in cui gli
organi di azionamento suddetti (5&, 54) sono monta-
ti in modo articolato sull’ergane femmina suddello
(12) per mezzo di una coppia di peErnl di.articolam
ziagne (54}, rispettivamente.

10. Fihbia secondo lé rivendicazione 9, in cui i
bracci suddetti (B4 dell’organo glastico suddetto
(82) si estendono parallelamente 1'uno all’altro ed
hanno una cnppié-di sporgenze di pressione (B4a,
84a), rispeltivamente, che si impegnano con parti
degli orjani di azionamentﬁ suddetti (56) disposte
in posizioni opposte aglil glementi di ritenutla
suddetti (18) attraverso i perni di ar;icolazione

suddetti (54).
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14. Fibbia secondo la rivendicazione 9, in cui i
bracci suddetti (84) dell organo elastico suddetlo
(82) si estendono parallelamente 1 uno all’altro, e
gli organi di azionamento suddelll {84} hanno una
coppia di sporgenze ﬁi pressione (Zéa, 56a} dispo—
ste in pésizioni opposte agli elementi di ritenuta
suddetti (18) attraverso i perni di articolaziane
suddetti (54), . in cui e spofgenze di pressione

suddette (&5a) sono manienute in contallo di pres—

sipne con patrti intermedie dei rispettivi bracci i;
(823 dell organc elastico suddetto (BZ). %-:
12. Fibbia secondo la rivendicazione ¥, in cui i : =

£
bracci suddetti (84) dell’organo elastico suddetilo g
(82) hanno generalmenlte una forma ad L appiattita é %
comprendone una coppia di parti intermedie piegale g

verso 1 'esternn (B4c, B4c), rispetlivamente, in cuil
le parti intermedie piegate suddette (84c, 84c) si
impegnanoc con pérti degli organi dil azionamento
suddetti (5&) che sono disposte in pesizieni oppo—,
ste agli elementi di ritenula suddetti (iB) attra-
versg 1 perni di articolazione suddetii (54).

13. Fibbia secondo la rivendicazione 1, in cui
l1'organc elastice suddetto (&0) @ montatoc in modo
scorrevole nell ‘organo femmina suddetto (12) ed e

mobile in una direzione parallela alla direzione
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suddetta di espulsione dell organo maschio suddello

(10) rispelto all organo ?émmina suddetto (12}, in
cui 1'organc elasticq suddetto (60} comprende  una
coppia di braceci elastici (58, 58, curvali 1 'uno
verso 1 altro ed aventi una coppia di superfici
esterne curve (&2, &2), rispettivamente, mantenule
in contatte di pressione con gli organi di aziona-
mento suddetti (1&, 1&), ed in cui 1'organo di
deviazione di forza suddetto (58) & farmalo dai
bracci elastici suddetti (BB}, in cui 1l 'prgano di
deviarione di forza suddetto (SS) riapoﬁde-al mowvi-
mento degli organi di azionamento suddelli verso la
direzione opposta suddetta in modo da spostare
l1'organs elastico suddetlo (607 nella direzione
suddetta di estrazione dell organc maschio zuddetto
(10), espellendo cosi 1’organe maschio suddetlo
(103 dall’organo femmina suddetto (12).

14, Fibbia secéndo la rivendicaziene 12, in cui
1'argano elastico suddetto (60) ha una forma gene—
ralmente ad E e comprendente una parte di fissaggio
centrale allungata (46) disposta tra i braccil ela-
stici suddetti (58), in cuil lé parte Qi fissaggio
suddetta (66) ha un foro di quida allungato longi-
tudinale (&4) che si estende parallelamente alla

direzione di movimento dell’organc maschio sud-
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detto (10) rispetto all’organo Ffemmina suddetlo
(12, in cui

1 "orgango

femmina suddetto (12}
prende inoltre

€ om-
una coppia  di

perni di guida (&8,
&9y ricevuli in modo scorrevole nel foreo di guida
suddetto (&4) . nella parte di fissaggio suddella
(4&) per limitare estremila

opposte del movimentlo
dell organc elastico suddello (&0).

15. Fibbia secondn la rivendicazione 132, in
qli organi

cui
di azionamento suddetti

246) sono monta—
ti in modo articolato sull’organo femmina suddettlo
(12) per mezzo di una coppia di perni di articola—
zione (54, 5S4),

rispettivamente.
14. Fibbia cecondo la rivendicarione. 1%, in cui
gli organi di azionamenlo suddetti (34) hanno una
coppia di spergenze di  pressione (Sba, Z&a), i
spettivamente, disposte in posizioni opposte agli
elementi di ritenuta suddetti (18) attraverso i
pérni di articolazione suddetli

(54,
sporgenze di

in cui le
pressione suddetlle {546a) sono mantenu—
te in contatte di pressione con le superficl ester-
ne curve suddette (62) dei rispettivi bracci ela-
stici (58, 58) dell’oergano elastico suddelto (&H0) .
17 . Fiﬁbia secondn la rivendicazione 15, in' cuil
ognuno degli organi di azionamento éuddatti (56) ha

una parte rientrante (74), "in cui l’organo femmina
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suddetta (12) comprende inoltre una coppia di perni
di arresto (78), ed ognune dei perni di arresto
suddetto (78) coopera con la parte rientrante sud-
detta (74) per limitare il campo del movimento di
rotazione dell ‘organo di azionamente suddello {(56) .
18. Fibbia seconds la rivendicazione 17, in cui la
parte rientrante suddelta “¢74) comprende una prima
supérficie di arresto (74a) disposta ad un’estre-
mita della parte rientrante auddetta {(74) e che =i
pud impegnare con un perno di arresto corrisponden-
te suddetto (78) per limitare il movimento di rota—
zione dell 'orgarno di azionamenlo suddetto (548
nella prima direzione suddetia, una gseconda super-—
ficie di arresto (74b) disposta ad una estremitéa
opposta della parte rientrante suddetta (74) e che
si pub impegnare con il perﬁo di érrestn corrispon—
dente suddetto (78) per limitare i1 movimento di
rotazione dell’organo di azionamento suddetto (54}
nella direcione opposta suddetia, ed una superficie
di guida arcuata (74} che si estende tra la prima e
Ial secanda superficie di arresio suddette (74a,
74b) e che si pud impegnare in modo scorrevole con
il.perno di arresto corrispondente suddetto (79),
in cui la superficie di guida arcuata suddetta (76)

& concentrica rispetto ad un asse di articolazione
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dell ‘argano di azionamento suddetlo
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