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Vyndlez se tykd zafizeni pro kontroiu a nastaveni pfiklepovych momentovych k1li&d,
tedy takovych momentovych klidd, u kterych se utahovédni prov4d{ postupnym pootdéenim ig-
jich €inné €4sti do takového okamZiku, pri kterém je dosaZeno potfebného krouticiho mo-
mentu.

Priklepové momentove klige se pouzfvaji vyhodn& tam, kde se poZaduje vysokd produk-
tivita utahovani spojt pfedepsanym krouticim momentem. Pro jejich kontrolu a nastavent
se pouZivaji zafizeni, kterd vyuZivaji nepfimé metody. V soufasné dob& existuje Jjedno-
GSelové zafizenf, u kterého se na velikost krouticihe momentu usuzuje z deformace elektric-
kého prvku-napffklad tenzometru - vyvozené osovym pohybem Sroubu, ktery je utahovén m&fe-
nym priklepovym momentovym kifSem. Nevyhodou tohoto zaf#fzent je jednak vlastni princip ne-
ptimého m&feni, jednak skutetnost, Ze vysledek Je nepfiznivé ovliviiovdn zejména td%fko po-~
stiZitelnymi vliivy pasivniho odporu mérného 3Sroubu. Mimo to je elektronickd &dst pro b&z-
ny vyrobni a kontrolnf proces milo odolni proti fyzikdlnim vliivim jako jsou otfesy, zmény
teplot atp.

Jsﬁu také zafizeni, které vyuzivaji princip pFimého védZenf. Tato zaffzeni viak nelze
pEimo pouzit pro prédci s pfiklepovymi momentovymi k1{&i, proteZe jejich funkce Jje podming -
na trvalou z4t&Z{ rostoucim krouticim momentem.

Ukolem vyndlezu je vytvoFit zafizen{, které umoini kontrolu a nastaveni pEfklepavych

momentovych k1igl pfi soufasném zmenZeni nevyhod dosud znémych metod.

Tento dkol FeSi pfedm&t vyndlezu, kterym je zaffzeni pro kontrolu a nastaven{ pfikle-
povych momentovych kli&d, kiteré je upraveno pro uchycent ptiklepového momentového klfde
za jeho Einnou &4st, vyznaBujfci se tim, Je je tvofeno Jednak vykyvnou pdkou se zdvaZiim
Jjednak jednosm&rné blokujfcim mechanismem, ktery je tvofen vykyvn& uloZenym blokovanym prv-
kem, s vyhodou rohatkou a blokovacim prvkem, s vyhodou alespoil jednou zdpadkou, pfitemZ
vykyvid pdka je pevn& spojena s blokovanym prvkem jednosm&rné blokujicfho mechanismu, se
kterym je ddle spojen dchyt pro &innou &4st momentového klite, popfipadé Ze spojeni dchy-
tu &inné E4sti priklepového momentového kli&e a blokovansho prvku jednosm&rn& blokujfciho
mechanizmu je provedeno prostfednictvin pfevodovych kol, s vyhodou ozubenych pfevodovych
kol.

Dalsf podstatou vyndlezu je, Ze z4dpadkovy mechanizmus je tvofen nejméng jednou ro-
hatkou a nejméng dvEma zdpadkami, které Jjsou ve vztahu k zubu rohatky, se kterym maji
byt v zdb&ru thlovE pFfesazeny o hodnotu, kters odpovidd celistvému ndsobku diference dané
thlovym rozmérem dvou sousednich zubd rohatky d&lené podtem zdpadek. '

Podstatou vyndlezu kone&n& je, fe zaffzenf je opatfeno odeéftacim zafizenim Ghlové
polohy vykyvné paky, pFiZemZ mezi vykyvnou pskou a odedftacf zaffzen{ je vEazen sinusovy
mechanizmus.

Zaffzeni podle vyndlezu vykazuje vy33{ Gdinek tim, Ze umoZiiuje pfimé objektivni mé-~
Fenf pfiklepovych momentovych k1f&¢ ve stejnych podminkdch, ve kterych jsou pouZfvény.

PFislusné zaPfzenf je mechenicky Jednoduché, robustni a tedy i dlruhodobd stabilnf. Cejcho~
vdn{ lze provésti jednodu3e, takZe zaFfzenf je vhodné i pro sériovou vyrobu. UmoZiiuje ta-

ké provddét analyzu prabghu rdstu krouticiho momentu v zdvislosti na tase, po&tu réza a
podobné.
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Pfikladnd pravedeni vyndlezu.jsou schematicky zndzornéna na pfipojenych vykresech,
kde na obr. 1 je zndzorn&no zaffzen! s rohatkou a zdpadkou, na obr. 2 je zafizeni s vlo-
Zenym pfevodem, na obr. 3 je blokovaci mechanizmus se tfemi zdpadkami a na obr. 4 je ode-
¢itac{ zaffzenf se sinusovym mechanizmem.

Zatizeni podle obr. 1 je tvofeno hifdell 20 s osou 200, kterd je vykyvné uloZena v
nezndzornéném zdkladnim rdmu. Na koncich hiidele 20 s osou 200 jsou vytvofeny dchyty 31
pro spojen{ s nenaznacenym momentovym klidem. Dile je s hiidelf 20 prostfednictvim nédbo-
Je 11 pevné spojena vykyvnd péka 10 s osou 100, na.jejimZ konci je uchyceno zdvaZi 12. '
§ h¥fdelf 20 je pevn& spojena rohatka 21, do které zépadd zdpadka 22 vykyvné uloiensd v ne-
naznaceném zdkladnim rdmu prostiednictvim &epu 23. S5taly zébér rohatky 21 a zdpadky 22
je zajistén nezndzornénou pruZinou.

Na obr. 2 je zndzorngno zafizen!{ podle vynilezu, u kiershs je mezi dchyty 31 a hEi-
deli 20 podle obr. 1 upraven pFevod do rychla. Pfevod je tvofen pfevodovymi ozubenymi ko-
ly 41, 42, 43, 44, prigem? prvni pfevodové kolo 44 Jje pevné spojeno s hiidelf 20, jak je
zndzornéno na obr. 4. HEidel 20, dvojice pfevodovych kol 42, 43 a pfevodové kolo 41 s
dehyty 31 °'jsou oto&nd uloZeny v nezndzornéném zdkladnim rému zaffzent.

Na obr. 3 je zndzorn&n detail zdpadkového mechanizmu s rohatkou 21 se zuby 210. Z&-
padkovy mechanizmus je ddle tvoben tfemi zdpadkami 22, které jsou po obvodu rohatky 21
rozmistény tak, Ze vidy ndsledujici zdpadka 22 je proti pfedchdzejici zdpadce 22 dhlové
posunuta jednak o celistvy ndsobek Ghlového rozméru & zubu 210 a navic o tfetinu tohoto
Ghlového rozméru & , tedy o hodnotu, danou Ghlovym rozmérem & délenym po&tem zapadek 22.

Na obr. & je schematicky zndzorndno zafizeni pro vyhodnoceni dGhlové vychylky ¥ vy-
kyvné pdky 10. S hifdelf 20 s osou 200 je spojena rohatka 21, s jejimiZ zuby 210 je v
zéb&ru zdpadka 22 uloZend na &epu 23. Déle:je s hiideli 20 spojena pdka 10 s ndbojem 11
a zdvazim 12. Zafizeni je dopln&no sinusovym mechanizmem 2, ktery je tvoren pravitkem 51,
posuvné uluienym‘kolmu ke svislému sméru osy 100 vykyvné pdky 10 v zdkladni, tedy svislé
poloze padle obr. 1. Na pravitku 51 je upravenc vedeni 52, které je kolmé k rovin€ pra-
vitka 51 a je tvofeno listami 521 a522. § vedenim 52 je v zdbiru dotykovy palec 33 pevné
spojeny s jednim koncem ramene 34, které je druhym koncem pevné spojenons hi'fdeli 20 tak,
Ze jeho osa 540 je rovnob&ind s osou 100 vykyvné paky 10. S pravitkem 51 sinusového me-
chanizmu 5 spoluplsobi jednak ode&ftaci zaPfzeni 60, tvoFené stupnici 61 a indexem 62,
Jednak vyhodnocovaci £i8lo 80, které je s pravitkem 51 sptfaZeno prostfednictvim hiebene
11 a ozubeného kola 72. ‘

Funkce pfikladného zatfzenf podle obr. 1 je ndsledujicf. V zdkladni poloze zaujimi
pdka 10 svislou polohu tak, jak je znzornéna. Na piiklad na pravy dchyt 31 se nasadi odpo-
vidajfcim Sestihranem nezndzornény pravatodivy pfiklepovy momentovy kl{i&. Po jeho uvedeni
do provozu je na hiidel 20 pFendSena ve smdru $ipky S fada rdzt. Kazdy rdz vychyli vykyv-

"nou pdku 10 se zdvaZzim 12 o jisty dhel smérem 3ipky S. Rohatka 21 je pro danou konstrukci

vytvofena tak, Ze pfi kazdém rdzu dojde k vychylenf vykyvné paky 10 nejméné o takovou hod -
notu, kterd odpovidd (hlové vzddlenosti dvou sousednich zubl 210. Po kaZdém rdzu tedy do-
Jde o zvétSenl dhlové vychylky ¥ vykyvné paky 10 a tedy i jejf osy 100 smérem Sipky S.
Opakovanymi rdzy se tedy dhlovd vychylka ¥_ vykyvné pdky 10 a tedy i jeji osy 100 postup-
né zvétduje aZ do toho okamZiku, kdy nésledujici rdz vyvozeny pfiklepovym momentovym kli-
tem nezplsobl zvé&tSeni vychylky ¥ o hodnotu vétsf, neZ je ji# uvedend dhlovd vzddlenost
dvou sousednich zublG 210 rohatky 21. Tate situace nastane tehdy, kdyZz moment vyvozeny zg-

vaZim 12 na vykyvné pdce 10 odpovidé prakticky kontrolovanému momentu pFiklepového momen-



3 CS 273370 Bl

tovehe klife. Uvedeny moment pfimo 74visi na délce vykyvné psky 10, hmotnosti zdvaif 12
a vychylce ¥ . Prostym m&fenim kone&né vychylky £ Jje potom moZno dosaZeny kroutict ﬁP-
ment pfesné a jednozna&né vyhodnotit. PFesnost rozliZeni kone&né hodnoty ddle zévis{ na
Ghlové vzddlenosti dvou sousednich zubd 210 a rohatky 21. PFi nastavovdni levoto&ivéha
piiklepového momentového kliZe se jeho funkdni &4st nasadi na levy dchyt 31 a otd€eni se
déje ve sméru 3ipky T, tedy shodn& jak v pfedchozim pfipadé.

Pro m&feni nebo nastavovadni vEt3ich krouticich momentd by musela byt vykyvnd pdka
10 nedmérng dlouhd nebo hmotnost zdvaZf 12 nepfiméfend velikd. V takovém pEipadé je po-
dle vyndlezu mezi Gchyt 31 a hfidel 20 vloZen pfevod 4 do rychla. PEi plsobeni neznizor-
nénym pravotofivym momentovym kliSem na dchyt 31 jsou jednotlivé rdzy pfendSeny smérem
Sipky S na prvnf{ pEfevodové kolo 41 a postupné na hifdel 20 tak, Za tato se otd&f smérem
§ipky R, ktery je shodny se smErem 3ipky S a ktery odpovidd situaci podle obr. 1.

Negativn{ vliv koneéné Ghlové vzddlenosti A dvou sousednfch zub& 210 rohatky 21,
je zmenSen konstrukci podle obr. 3.

Po zablokovani vykyvaé pdky 10 se z4dvaZim 12 v ndsledné vy$si poloze postadi prak-
ticky v tomto pfipad& pootodenf rahatky 21 smérem Sipky S o jednu tfetinu dhlové vzds-
lenosti o{. Tato skutednost se vyhodn& projevuje v koneéné f£4zi m&feni.

PrestoZe zdvislost krouticfho momentu vyvozovaného zdvazim 12 na Ghlu ¥ neni line-
drni, ale sinusovd, umoZiiuje pFifazeni sinusového mechanizmu 5 podle obr. 4 odeditat
pfislufnou hodnotu krouticiho momentu na limedraf stupnici €1 vzhledem k indexu 62. Navic
Jje moZno pfevésti linedrni posuv pravitka 21 hiebenem 71 a ozubenym kolem 72 na vhodné
&islo 80, napfiklad na inkrementdlni &idlo, které umoZni jednak vyhodné propojeni zafi-
zeni podle vyndlezu na digitdlnf vyhodnocovaci soustavu, 5ednak zjisté&n{ pottu rézd
potfebnych k dosaZeni meznf hodnaty.

Je zfejmé, Ze popsané piikladné konstrukénf prvky je moZno nahradit jejich ekviva-
lenty bez vlivu na dosahovany G&inek. Tak napffklad je moZno zdpadky blokovaciho mecha-
nizmu podle obr. 3 wmistit v rdznych dhlovych vzddlenostech pfi zachovéni vzdjemného
ghlového pootodenf o hodnotu # /3. SniZeni nejmeniihe dhlového pootodeni lze dosdhnout
kombinaci vEtS3fho po&tu rohatek a zdpadek. Jednosm&rné blokuj{cf mechanizmus miZe byt ta-
ké realizovdn vhodnym tfecim mechanizmem.

Zat{zeni pro nastaveni a kontrolu pEiklepovych momentovych k1{&d podle vyndlezu lze
vyhodn& vyuZit u vyrobcl momentovych k1f&G a u kontrolnich orgéni.

PREDMET VYNALEZU

1. ZaF{zen{ pro kontrolu a nastaveni pfiklepovych momentovych kli&d, které je upraveno
pro uchyceni pEfklepového momentového klife za jeho &innou &4st, vyznatujici se tim,
Ze je tvofeno jednak vykyvnou pdkou (10) se zdvazim (12), jednak jednosmérnd blokuji-
cim mechanizmem (2), ktery je tvoFen vykyvn& uloZenym blokovanym prvkem, s vyhodou
rohatkou (21) a blokovacim prvkem, s vyhodou alespefi jedncu zépadkou (22), ptiZemz
vykyvnd péks (10) je pevnd spojena s blokovanym prvkem jednosmérﬁé blokujiciho mecha~
nizmu (2), se kterym je dédle spejen dchyt (31) pro &innou &4st momentového klide.
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Zat{zeni pro kontrolu a nastavenf ptfklapovych momentovych kl{&4 podle bodu 1, vyzna-
tujfcl se tim, Ze spojeni dchytu (31) &inné &4sti ptiklepového a blokovaného “prvkuy jed:
nosmérné blokujfctho mechanizmu (2) je provedeno prosttednictvim pfevodovych kol, s
vyhodou ozubenych pfevodovych kol (41, 42, 43, 44).

. Zalfzeni pro koentrolu a nastavenf pfiklepovych momentovych kli&t podle bodd 1 nebo 2,

JehoZ jednosmérnd blokujfcl mechanizmus je tvofen zdpadkovym mechanizmem, vyznadujfcf
se tim, Ze zdpadkovy mechanizmus je tvoten nejméng jednou rohatkou (21) a nejméné dvé-
ma zdpadkami (22), které jsou ve vztahu k zubu rohatky (21), se kterym majf byt v z4-
béru dhlové piresazeny o hodhotu, kterd odpovidd celistvému ndsobku diference dané dhlo-
vym rozmérem (X ) dvou sousednich zubd (210) rohatky (21), d&lené podtem zdpadek (22).

Zatizeni pro kontrolu a nastaveni p¥fklepovych momentovych kl{éh podle nékterého z bo-
di 1 a% 3, vyznadujfct se tim, %e je opatfeno ode&ftacim zaffzenim (60) Ghlové polohy
vykyvné péky (10), pridemf mezi vykyvnou paku. (10) a ode&ftact zafizeni (60) je via-
zen sinusovy mechanizmus (5).

4 vykresy
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