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(54)   객체 지 능에 한 다 드  통신 계   

(57)  약

본  객체 지 능에 한 다 드  통신 계   에 한 것 다. 본   통신

계 , 객체 지 능에 해 단말   경  악하는 단계, 단말에 한  통신 계 비

공 여  결 하는 단계   통신 계 비  공할 동  트워크  결 하는 단계  포함한다.

본 에 하 , 다변  여러   트워크에 특    식에 계 없  (Universal)

 할  는  다.

  도 - 도8
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특허청  

청 항 1 

다 드  경에  통신 계  통신 계 에 어 ,

객체 지 능에 해 단말    경  악하는 단계;

상  단말에 한  통신 계 비  공 여  결 하는 단계; 

상   통신 계 비  공할 동  트워크  결 하는 단계  포함하는 

통신 계 .

청 항 2 

 1항에 어 ,

상  단말

다 드 단말  단 드 단말  포함하는

통신 계 .

청 항 3 

 1항에 어 ,

상  단말    경  악하는 단계는

상  단말  드  식하는 단계; 

상  단말  상  단말  드에 해당하는 트워크에 어 는지 여  하는 단계  포함하는 

통신 계 .

청 항 4 

 3항에 어 ,

상  단말에 한  통신 계 비  공 여  결 하는 단계는

상  단말  상  단말  드에 해당하는 트워크에 어 지 않  경우, 능동 닝에 한 통신 계

비  상  단말에 공하는 것  결 하는 단계  포함하는

통신 계 .

청 항 5 

 3항에 어 ,

상  단말에 한  통신 계 비  공 여  결 하는 단계는

상  단말  상  단말  드에 해당하는 트워크에 어 고, 상  단말  상  단말  드에 해당하

는 트워크   채  사 할  없는 경우, 동 닝에 한 통신 계 비  상  단말에 공

하는 것  결 하는 단계  포함하는
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통신 계 .

청 항 6 

 1항에 어 ,

상  동  트워크  결 하는 단계는

 가능한 하나 상  트워크  검색하는 단계;

상  하나 상  트워크  QoS  하는 단계; 

상   결과 가   QoS  갖는 트워크  상  동  트워크  택하는 단계  포함하는

통신 계 .

청 항 7 

 1항에 어 ,

상  단말  드  하여 상  단말에 하는 단계;

상  동  트워크  드  하여 상  동  트워크에 하는 단계; 

상  단말과 상  동  트워크 간  통신  계하는 단계   포함하는

통신 계 .

청 항 8 

 7항에 어 ,

상  단말과 상  동  트워크 간  통신  계하는 단계는

상  단말  드  상  동  트워크  드가  다  경우, 드 변  능에 해  드 간  통신

계  행하는 단계  포함하는

통신 계 .

청 항 9 

다 드  경에  통신 계  통신 계 에 어 ,

동  드  하는 2 상  단말들  객체 지 능에 해 지하는 단계;

상  2 상  단말들  드  같  드에 해당하는 트워크  검색하는 단계; 

상  검색 결과  하여 상  2 상  단말들에  통신 계 비  공하는 단계  포함하는

통신 계 .

청 항 10 

 9항에 어 ,

상  2 상  단말들에  통신 계 비  공하는 단계는

상  검색 결과, 상  2 상  단말들  드  같  드에 해당하는 트워크가 는 경우, 
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상  2 상  단말들에 하는 단계;

상  트워크에 하는 단계; 

상  2 상  단말들과 상  트워크 간  통신  계하는 단계  포함하는

통신 계 .

청 항 11 

 9항에 어 ,

상  2 상  단말들에  통신 계 비  공하는 단계는

상  검색 결과, 상  2 상  단말들  드  같  드에 해당하는 트워크가 없는 경우, 

상  2 상  단말들에 하는 단계; 

상  2 상  단말들 간  통신  계하는 단계  포함하는

통신 계 .

청 항 12 

 11항에 어 ,

상  2 상  단말들 간 통신 계 채  다  트워크에 해 사 고 는지  하는 단계; 

상   결과 상  채  상  다  트워크에 해 사 고 는 경우, 상  다  트워크에 해 사

고 지 않   채  상  통신 계 채  택하는 단계   포함하는

통신 계 .

청 항 13 

객체 지 능에 해 단말    경  악하는 지 ;

상  단말에 한  통신 계 비  공 여  결 하는 결 ; 

상   통신 계 비  공할 동  트워크  결 하는 어  포함하는 

다 드  경에  통신 계 .

청 항 14 

 13항에 어 ,

상  지 는

상  단말  드  식하는 단말 식 ; 

상  단말  상  단말  드에 해당하는 트워크에 어 는지 여  하는   포함하

는 

다 드  경에  통신 계 .

청 항 15 
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 13항에 어 ,

상  결 는

상  단말  상  단말  드에 해당하는 트워크에 어 지 않  경우, 능동 닝에 한 통신 계

비  상  단말에 공하는 것  결 하고,

상  단말  상  단말  드에 해당하는 트워크에 어 고, 상  단말  상  단말  드에 해당하

는 트워크   채  사 할  없는 경우, 동 닝에 한 통신 계 비  상  단말에 공

하는 것  결 하는 

다 드  경에  통신 계 .

청 항 16 

 13항에 어 ,

상  어 는

 가능한 하나 상  트워크  검색하는 검색 ;

상  하나 상  트워크  QoS  하는 ; 

상   결과 가   QoS  갖는 트워크  상  동  트워크  택하는 택  포함하는

다 드  경에  통신 계 .

청 항 17 

 13항에 어 ,

상  단말  드  하여 상  단말에 하고, 상  동  트워크  드  하여 상  동  트워

크에 하는 ; 

상  단말과 상  동  트워크 간  통신  계하는 계   포함하는

다 드  경에  통신 계 .

청 항 18 

동  드  하는 2 상  단말들  객체 지 능에 해 지하는 지 ;

상  2 상  단말들  드  같  드에 해당하는 트워크  검색하는 트워크 검색 ; 

상  검색 결과  하여 상  2 상  단말들에  통신 계 비  공하는 어  포함하는

다 드  경에  통신 계 .

청 항 19 

 18항에 어 ,

상  어 는

상  2 상  단말들 또는 상  트워크에 하는 ; 

상  2 상  단말들 간 또는 상  2 상  단말들과 상  트워크 간  통신  계하는 계  포함하는

등록특허 10-1259833

- 5 -



다 드  경에  통신 계 .

청 항 20 

 19항에 어 ,

상  2 상  단말들 간 통신 계 채  다  트워크에 해 사 고 는지  하는 채  검색 ; 

상   결과 상  채  상  다  트워크에 해 사 고 는 경우, 상  다  트워크에 해 사

고 지 않   채  상  통신 계 채  택하는 채    포함하는

다 드  경에  통신 계 .

  

   야

본  다 드  통신 계   에 한 것 , 보다 상 하게는 객체 지 능에 한 다[0001]

드  통신 계   에 한 것 다.

 경  

  통신 시  사 에게 동  보하     비  공하  해 개[0002]

었다. 러한  통신 시   비약  에 어 다양한 태   통신 시 들  개

어 상 가 루어지고 다.  같  개 어 상 가 진행 거나 상   통신 시 들

 들어  살펴보 ,  동통신  시 ,  WLAN(Wireless  LAN)  시 ,  블루 (Bluetooth)  시 ,  지그  비

(Zigbee) 시 , WiFi(Wireless Fidelity) 시 , WiBro(Wireless Broadband) 시 ,  통신 시 , 

 통신 시 , 틱  시  등  다.

 같   통신 시 들  각각  비  통신 규약에 라 프 과 사  주  역   달리하[0003]

고 , 각각  특징들  지니고 다. 라  특  비 에 가 한 단말  신  가 한 비  시 에

만 비    고, 다  비  시  진 하 ,  비  공 지 않는 경우 비 가

루어지지 않는  다. 또한  다  비  시 들간 사  주  역 나 통신 프  등

 다   다.  같   다  시 에  사 는 통신 프   주  역  상 한 경우 

 비  공하  해 는 단말에 는 사항  많아진다. 는 곧 한 단말  공할  없  뿐

아니라 단말    경량 에도 가 다. 또한 특  비 에 가 한 단말  비   지역에 

하거나 비  역  어나게 는 경우, 또는 단말과  지 간 채  경  열악한 경우에는 사 가

원하는 질  비  공할  없게 다.

한편, 특   통신 시  경우 다   통신 시 에 비하여 원  사   하 는 경우가 [0004]

생할  다. , 동 한 지역에  어 한 시 에 는 많  원  사 지 않고 극   원만 사

고, 다  시 에 는 원   상  생할 도 다. 러한 경우 원  한 시 에 는 원

한 비 가 루어지  어 다는 가 다.

 내

해결하 는 과

본  가시(Legacy) 단말  원   그  하여, 드 변  등  식  다변   [0005]

트워크에 택   가능하게 하는 다 드  통신 계    공하는 것    한

다.
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또한 본  시간 또는 주  역에  항시 변 하는 채  경  지하고,  통신 질  공할[0006]

 는  통신 계    공하는 것  다   한다.

또한 본   통신 시   경계 또는 특  드   통신 비 가 루어지지 않는 지역에[0007]

 해결할  는  통신 계    공하는 것  또 다   한다.

또한 본   원   사  한   통신 비  에 하는  통신 계[0008]

   공하는 것  또 다   한다.

본  들  상에  언 한  한 지 않 , 언 지 않  본  다    들[0009]

 하  에 해  해   고, 본  실시 에 해 보다 하게 해  것 다. 또한, 본 

   들  특허 청  에 나타낸 단  그 합에 해 실    게 알   것

다.

과  해결 단

러한  달 하  한 본  다 드  경에  통신 계  통신 계 에 어 ,[0010]

객체 지 능에 해 단말    경  악하는 단계, 단말에 한  통신 계 비  공 여

 결 하는 단계   통신 계 비  공할 동  트워크  결 하는 단계  포함하는 것  

특징  한다.

또한 본  다 드  경에  통신 계  통신 계 에 어 , 동  드  하는 2[0011]

상  단말들  객체 지 능에 해 지하는 단계, 2 상  단말들  드  같  드에 해당하는 트

워크  검색하는 단계  검색 결과  하여 2 상  단말들에  통신 계 비  공하는 단계

포함하는 것  다  특징  한다.

또한 본  다 드  경에  통신 계 에 어 , 객체 지 능에 해 단말   [0012]

경  악하는 지 , 단말에 한  통신 계 비  공 여  결 하는 결    통신

계 비  공할 동  트워크  결 하는 어  포함하는 것  또 다  특징  한다.

또한 본  다 드  경에  통신 계 에 어 , 동  드  하는 2 상  단말들[0013]

객체 지 능에 해 지하는 지 , 2 상  단말들  드  같  드에 해당하는 트워크  검색하는

트워크 검색   검색 결과  하여 상  2 상  단말들에  통신 계 비  공하는 어

 포함하는 것  또 다  특징  한다.

 과

한  같  본 에 하 , 가시 단말  원   그  하여, 드 변  등  식[0014]

다변   트워크에 택  할  는  다.

또한 본 에 하 , 시간 또는 주  역에  항시 변 하는 채  경  지하고,  통신 질[0015]

공할  는  다.

또한 본 에 하 ,  통신 시   경계 또는 특  드   통신 비 가 루어지지 않는 지[0016]

역에   해결할  는  다.

또한 본 에 하 ,  원   사  한   통신 비  에 할  는 [0017]

 다.

도  간단한 

도 1  본 에   통신 시 에  AAA   한 시  개 도.[0018]

도 2는 본   실시 에 한 통신 계   나타내는 도.
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도 3  본  다  실시 에 한 통신 계   나타내는 도.

도 4는 본   실시 에 한 통신 계 비  공  하  한 도 .

도 5는 본  다  실시 에 한 통신 계 비  공  하  한 도 .

도 6  본  또 다  실시 에 한 통신 계 비  공  하  한 도 .

도 7  본  또 다  실시 에 한 통신 계 비  공  하  한 도 .

도 8  본   실시 에 한 통신 계   하  한 도.

도 9는 본  다  실시 에 한 통신 계   하  한 도.

 실시하  한 체  내

한 , 특징   첨  도  참 하여 상 하게 후 , 에 라 본  하는 [0019]

야에  통상  지식  가진 가 본   사상  하게 실시할   것 다. 본  함

에 어  본 과  공지 에 한 체   본  지  필 하게 릴  다고

단 는 경우에는 상 한  생략한다. 하, 첨  도  참 하여 본 에  람직한 실시

상  하  한다. 도 에  동 한 참 는 동  또는 사한  가리키는 것  사 다.

본  다 드(Multi-mode)  경에  가시 단말   상태  트워크 경  지하고, 단말[0020]

  식( 드)에 계 없  그 드  그  하고, 드 변  등  에 해  채  경

 가지는  트워크에 연결함  고 질  통신 비  공하는  통신 계   에 

한 것 다.

 본 에  사 는 개   주  능에 해 살펴보  한다.[0021]

(1) AAA(Accommodate Any-mode Anywhere)란 어 든, 어 한 드 든 게 동  가능한 트워크 시[0022]

 미한다. 본  AAA  에 어,  여러 단말 또는 상  망들에게 그들 고   드 또

는 동  커니  그  지시키  다 드  실 하는 가상 합  트워크(Virtual United

Wireless Network)  하는 것  본  개  한다.

(2)   채  (Universal Wireless Channel Access, 하 UWA) 란,  트워크들  재 어 [0023]

는  경에  각 트워크  드에 상  없  해당 트워크  단말  사  드 그  하여, 그 단

말 또는 트워크   드 또는 동  커니  그  지시키  재  경   또는 원하

는 질   경  공하는 다 드   식  말한다. 드 재 (Reconfiguration)  드 변

(Switching) 능  통하여, 또는 재  경에   상태   채  지하여  상태  채

사 , 동, 병합하는 등   주  등 채  사    공하는 가상 합  트워크

 실 시키는 식 다.

(3) 재  (Reconfigurable Access Station, 하 RAS) 란, UWA  한 핵심 시 , 단말에 다[0024]

드   능  공하는   트워크 간   또는 가상 합  트워크  연결 통

(Gateway)라 할  다. RAS는  경 지 능   망 또는 다  시 과   통신 능  가지

, 드 재 (Reconfiguration)   트워크 (Network  switching),  릴  연결(Relay connection)

능  통해 단말에  드  트워크   비  공한다. 또한 폐쇄  가상 그룹 트워크 

 한  채  지(Channel sensing)  채  (Channel switching) 능과,  드 간  공

(Co-existence)  한 채  집합(Channel aggregation), 채  리싱(Channel leasing) 능  다. 

RAS는 본 에 해 는 통신 계   실시 에 해당한다. 하에  RAS  능  역할에 해[0025]

욱 상  살피  한다.

(4) 객체 지(Object Sensing)란, 본  가  핵심  개 , 가시 단말  어   등에 해 피[0026]

동  지 는 동  개  미한다. , 통상  에  같  다 드 지원  가능한 단말  체

  드   트워크들  재하고 는 경  식하고,  비  공  가능한 드

택하여 지 에 드 변  청하는 등  식  지 과 체  비  공하는 것  아니라, 

가시 단말  다 드 지원 가능 여  하고, 단말  드   식  그  하여 동  또는 
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 트워크  한 통신  가능하도  비  공하는 개 다. 라  본 에   다 드

 실  해 RAS는 단말 체  행  하고, RAS  체  드 재   변  능에 하여

단말  택  트워크에 릴  시킨다.

본 에  RAS에 한 객체 지 능  가지 본 동  포함한다. 첫째, 가시 단말  고  드  [0027]

트워크에 어 는 경우 다. RAS는  경에  심각한 (Fading),  주변에  취약한 신

 등과 같  어 한  하여 재 단말  어 는 트워크  비  질  취약하다는 것

지한다.  동  RAS가 단말  나 는 어   신  감지하는 동 닝(passive scanning) 동

 포함한다. 째, 가시 단말  신  사  드  지원하는 트워크  찾지 못하는 경우 다. 어  특

 지역에 특  드  프라가 지 않  경우가 에 해당할  다.  동  RAS가 비   상

태에  는  단말  능동  찾  한  탐색  비 (searching  beacon)  과  같  능동  닝(active

scanning) 동  포함한다.

하에 는 체  실시  통해 본 에 한 통신 계   에 해 상  한다.[0028]

도 1  본 에   통신 시 에  AAA   한 시  개 도 다.[0029]

가상 결합   트워크,  가상 합  트워크(110)는 다양한 드   트워크들(102,  104,[0030]

106, 108)  본 에 해  통신 계  RAS(112)  통해 지  상태  가상 결합 어  

미한다.  각 단말들(114,  116,  118)  어도 하나   트워크에 가 어 는 단말 다. 단말들(114,

116, 118)  고   드  신  가 한  트워크에 할   뿐만 아니라, RAS(112)에 한

드 재   통신 계 능에 해  드   트워크에도  가능하다.

도 2는 본   실시 에 한 통신 계   나타내는 도 다. [0031]

도 2  참 하 , 본   실시 에 한 통신 계 는 지 (202), 결 (208), (210), 어[0032]

(212)  계 (220)  포함하 , 지 (202)는 단말 식 (204)   (206) , 어 (212)는

검색 (214), (216)  택 (218)  포함한다.

지 (202)는 객체 지 능에 해 단말    경  악하는 역할  한다. 객체 지란, 상 한 [0033]

 같  단말  체   트워크 경  식하는 것  아니라, 다  에 해 동  지

어 단말 체  행 가  채 그  는 개  미한다.   경 란 단말  드, 해당 

드  트워크에   여 ,  채  상태 등  통 하는 어 다.

단말 식 (204)는 단말  드,  특    식  식하는 역할  한다. 여 에  단말  다 드[0034]

단말  단 드 단말   포함한다. 다 드 단말 란 근 시 는 마트폰과 같  여러가지 드

트워크에 체   가능한 단말  미하 , 단 드 단말 란 2  폰과 같  특  드

트워크에만 할  는 단말  미한다. 

 (206)는 단말  재 단말  드에 해당하는 트워크에 어 는지 여  하는 역할[0035]

한다. 만약 어 다   채  사  가능한 상태 지  악한다. 트워크 지 과 단말  한

지역에  지   등에 해  애가 생하는 경우, 다  트워크에 해 간  향  크게 는

경우,  경계 지역에 하여 신  가 약한 경우, 해당 지역에   많  사 가 동시에 하여

 애가 생하는 경우 등   채  사  가능한 경우에 해당한다.

결 (208)는 단말에 한  통신 계 비  공 여  결 하는 역할  한다. 단말과 단말   드[0036]

에 해당하는 트워크 간   상태  크게 하 , 1)단말  트워크에 어 지 않  경우, 2)단말

 트워크에 어 나  채  사 할  없는 경우, 3)단말  트워크에 어 고  채

 사 할  는 경우  나눌  다.   결 (208)가 단말에 한  통신 계 비  공

하  결 하는 경우는 1)과 2)  경우 다. , 단말  해당 드  트워크에 어 지 않  경우에는

능동  러한 단말  찾아내는 능동 닝에 한 통신 계 비 , 단말  해당 드  트워크에

어 나 그  채  사 할  없는 경우에는 러한 단말  나 는 어 한  신  

신하는 등  동 닝에 한 통신 계 비  공하는 것  결 한다.
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어 (212)는 단말에  통신 계 비  공할 동  트워크  결 하는 역할  한다. 결 (208)[0037]

에 해 통신 계 비  공하는 것  결 , 검색 (214)는 재 트워크 경에   가능한

트워크  검색하고, (216)는 검색  트워크  QoS(Quality of Service)  한다. QoS란, 단말

트워크  연결 었   통신 질  미하 , 체  단말과 트워크 지  한 지역  연

경 등에 한 간  도, 해당 지역에  비  사 들에 한 채   상태, 해당 트워크  드

 한  신 도 등  합  고 한 것  한 것 다. 라  간  , 사

가 어  채  , 또 해당 드에  역  채  함   신 도가 아

질  QoS 또한 게 나타나게  것 다. 어  택 (218)는  결과 가   QoS  가지는 트워크

 동  트워크  택한다.

(210)는 단말  드  하여 단말에 하고, 동  트워크  드  하여 동  트워크에 [0038]

한다. 어 (212)에 해 통신 계 비  공할 동  트워크가 결 , (210)는 단말과 동

트워크 간  통신  직  계하  해 단말과 동  트워크 각각에 한  행하는 것 다.  

단말  드  변경하지 않고  그  하여 단말과 하므 , 단말  드  동  트워크  드가

다   는 ,  경우 통신 계 는 드 재 (Reconfiguration)  변 (Switching) 능에 해 

 드 간에도 통신 계가 가능하도  한다.

계 (220)는  단말과 동  트워크 간  통신  계하는 역할  한다. 계 (220)는 단말  동[0039]

트워크  보  신하는 신 , 단말  동  트워크  보  신하는 신  등   

다.

도 3  본  다  실시 에 한 통신 계   나타내는 도 다. [0040]

도 3  참 하 , 본  다  실시 에 한 통신 계 는 지 (302), 어 (304), 트워크 검색[0041]

(310), 채  검색 (312)  채  (314)  포함하 , 어 (304)는 (306)  계 (308)  포함

한다.

지 (302)는 동  드  하는 여러 단말들  객체 지 능에 해 지하는 역할  한다.  들 ,[0042]

 특  단말  드  식하고, 그  동 한 드  가지는 단말들  찾아내는  하나  단말 

지할  다.

트워크 검색 (310)는 지 (302)에 해 지  단말들과 같  드에 해당하는 트워크가 는지  검색[0043]

하는 역할  한다.

어 (304)는 트워크 검색 (310)  검색 결과  하여 단말들에  통신 계 비  공하는 역[0044]

할  한다. 검색 결과, 단말들과 동  드에 해당하는 트워크가 는 경우에는 단말들과 그 트워크 간

통신  계하고,  단말들과  동  드에  해당하는  트워크가  없는  경우에는  직  단말들  간  통신

계한다.

(306)는, 트워크 검색 (310)  검색 결과 단말들과 동  드에 해당하는 트워크가 는 경우, [0045]

해당 지역에 특  드  프라가 어 는 경우에는 그 단말들  트워크에 하고, 단말들과 동

드에 해당하는 트워크가 없는 경우 그 단말들에만 하는 역할  한다. 동시에  가능한 단말   

상   다.

계 (308)는 단말들과 동  드에 해당하는 트워크가 는 경우  단말들과 트워크 간  통신  [0046]

계하고, 단말들과 동  드에 해당하는 트워크가 없는 경우  단말들 간  통신  직  계한다. 단말

들 간  통신  계하는 경우에는  지  역할  행하게 다.  , 단말들 간  통신 계는 

 뿐만 아니라  다  태도   다.  들어, 여러 사람   태  단말  가진 경우라  한

사람  에 고 야  하  동  드   가진 다  든 사람들에게 신  도  할 도

다.

채  검색 (312)는 해당 지역  트워크들에 한 채   상태  검색하고, 그 지역   경  변[0047]

등  고 하여, 단말들 간  통신 계 채  다  트워크에 해 사 고 는지  하는 역할  한다.

, 채  싱(Channel Sensing) 능  행한다.

채  (314)는 채  검색 (312)에 한 검색 결과, 단말들 간  통신 계 채  다  트워크에 해[0048]
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사 고 는 경우, 재 사 고 지 않   채  단말들 간  통신 계 채  택하는 역할  한

다.  ,  채  (Channel  Switching)  능  행한다.  는  CR(Cognitive  Radio)  능  하는

것 다.

러한 통신 계 가   는  들 , 지진 등 연재해가 생한 후진 에  동  하러 가[0049]

게 는 경우, 해당 지역에 통신 프라가  지 않  경우라도 간단  그 지역에   함

 같  단말  하는  원들 간  통신  가능하게  것 다.

하 비  공 에 한 에 는 통신 계  RAS  체하여 하  한다. RAS는 본 [0050]

 통신 계   실시 에 해당한다.

도 4는 본   실시 에 한 통신 계 비  공  하  한 도 다.[0051]

도 4에 는  드  트워크 A(402)  트워크 B(404)가 재하는 지역에 단말(408)  하고 ,[0052]

단말(408)  재 트워크 A(402)에 어 비  공 고 다. RAS(406)는 동 닝  통한 객체

지에 해 단말(408)과 트워크 A(402) 간  채  상태가 량함  식한다. , 트워크 A(402)  QoS가

낮아 사 할  없는 상태  지한다. RAS(406)는 주변 트워크  검색하여 단말(408)  트워크 B(404)

연결시킴  개  질  비  공할   한다. RAS(406)는 트워크 A(402),  트워크

B(404)  단말(408) 간에   차  행한 후  단말(408)  드  하여 단말(408)과 

하고,  트워크  B(404)  드  하여  트워크  B(404)   행한다.  후  드  재

(Reconfiguration) 능에 해 단말(408)과 트워크 B(404) 간  통신  계(Relay)함  사 에게 

단 없는 안  비  공한다.

도 5는 본  다  실시 에 한 통신 계 비  공  하  한 도 다.[0053]

도 5에  단말(506)  트워크 A(502)에 어 비  공 고 다. RAS(504)는 동 닝  통한 객[0054]

체 지에 해 단말(506)과 트워크 A(502) 간  채  상태가 량함  식한다. RAS(504)는 단말(506)과 

트워크 A(502) 사 에  릴  드(relay node) 역할  할 경우 체 채 에 해 개  질  비  

공할   한다. RAS(504)는 트워크 A(502)  단말(506) 간에   차  행한 후 체

채 (Relay Channel)  통해 단말(506)과 트워크 A(502) 간  통신  계함  사 에게 단 없는 안

 비  공한다.

도 6  본  또 다  실시 에 한 통신 계 비  공  하  한 도 다.[0055]

도 6에  단말(610)  주변 트워크  연결 지 않아 비 가 단  상태 다. RAS(608)는 능동 닝  통[0056]

한 객체 지에 해 단말(610)  드  식하고, 단말(610)  비   상태  한다. RAS(608)는

주변에 한 트워크 A(602), 트워크 B(604), 트워크 C(606)  드  지하고, 단말(610)과 트워크

A(602) 사 에  릴  드(Relay node) 역할  행하여 단말(610)에 비  공할   한다.

RAS(608)는 단말(610)  트워크 A(602)  한 후 드 재   계(Relay) 능  통해 사 에게 안

 비  공한다.

도 7  본  또 다  실시 에 한 통신 계 비  공  하  한 도 다.[0057]

도 7에  단말들(710, 712)  주변 트워크  연결 지 않아 비 가 단  상태 다. RAS(708)는 능동 [0058]

닝  통한 객체 지에 해 단말들(710, 712)  드  식하고, 단말들(710, 712)  비   상태

한다. RAS(708)는 주변에 한 트워크 A(702), 트워크 B(704), 트워크 C(706)  드  지하고,

단말들(710, 712)  드  비 하여 하는 트워크가 없  한다. RAS(708)는 단말들(710, 712)  

드  한 가상 트워크(714)  하여 비  공할   한 후, 단말들(710, 712)에 하

여 직  통신  계함  사 에게 안  비  공한다.
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가 ,  가상 트워크  통해 비  공하고  채  주변 트워크 경  변  해 [0059]

량해지거나 주변에 미 어  트워크가 그 채  사 하게  경우, RAS는 지하고  다  

 채  채  하여 비  공할  다. , 트럼 지(Spectrum sensing)  트럼 

(Spectrum switching) 능  행할  다.

도 8  본   실시 에 한 통신 계   하  한 도 다.[0060]

RAS는  단말  드  식하고(S802), 단말  단말  드에 해당하는 트워크에 어 는지  [0061]

한다(S804). 어 는 경우, 단말과 트워크 간   채  사  가능한지 하고(S806), 사  가능

한 경우 재  상태  그  지한다(S808). 

단말  단말  드에 해당하는 트워크에 어 지 않거나(S804), 어 라도 단말과 트워크[0062]

간   채  사  가능한 경우라 (S806), RAS는 통신 계 비  공할 동  트워크  결 한다

(S810). 동  트워크  결  과  도 2  통해 상 한  다. 동  트워크가 결 , RAS는 단말

드  하여 단말과 하고(S812), 동  트워크  드  하여 동  트워크  한 후(S814),

단말과 동  트워크 간  통신  계한다(S816).  단말과 트워크  드는 동 할 도 고 상 할

도 다. 통신 계 는 드 재   변  능에 해  드 간에도 보  신할  다.

도 9는 본  다  실시 에 한 통신 계   하  한 도 다.[0063]

RAS는 동  드  하는 단말들  지하고(S902), 단말들과 같  드에 해당하는 트워크가 는지 검색[0064]

한다(S904).

검색 결과 같  드에 해당하는 트워크가 는 경우, 그 단말들  트워크에 하고(S906), 단말들과 [0065]

트워크 간  통신  계한다(S908).

검색 결과 같  드에 해당하는 트워크가 없는 경우, 단말들에 하여(S910), 단말들 간  통신  직  [0066]

계한다(S912). , 특  드에 한 가상 트워크  하게 는 것 다.  경우 RAS는  지  역

할  행하게 다.  RAS가 하는 단말들   상   ,  단말들 간에   통신 뿐

아니라  다  통신 또한 가능하다. 또한 RAS는 단말들 간  통신 계 채  다  트워크에 해 사

는지  하고(S914), 사 고 는 경우 지하고  다   채  계 채  택하여 채  

한다(S916).

한 본 , 본  하는  야에  통상  지식  가진 에게 어 본   사상[0067]

어나지 않는  내에  여러 가지 , 변   변경  가능하므  한 실시   첨  도 에 해

한 는 것  아니다.
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도 6
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도 7
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