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@ Mécanisme a fermeture automatique temporisée pour
un robinet, tel qu’un robinet pour douche, lavabo ou urinoir,
et robinet le comprenant

La présente invention concerne un mécanisme a ferme-
ture automatique temporisée (2) pour un robinet (1), tel
qu’un robinet pour douche, lavabo ou urinoir, comprenant
un clapet secondaire (29) permettant de réaliser une fonc-
tion antiblocage dans le mécanisme (2) de maniére a empé-
cher un écoulement d’eau permanent lorsque le bouton de
commande (6) du robinet (1) est maintenu enfoncé, ce qui
permet ainsi d’éviter un gaspillage d’eau. La présente inven-
tion concerne en outre un robinet (1) pour douche, lavabo
ou urinoir comprenant un tel mécanisme a fermeture auto-
matique temporisée (2).

Figure a publier avec I'abrégé : Figure 1




Description

Titre de l'invention : Mécanisme a fermeture automatique

temporisée pour un robinet, tel qu’un robinet pour douche, lavabo
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ou urinoir, et robinet le comprenant

La présente invention concerne le domaine des robinets, et porte en particulier sur un
mécanisme a fermeture automatique temporisée pour un robinet, tel qu’un robinet pour
douche, lavabo ou urinoir, ainsi que sur un robinet comprenant un tel mécanisme.

Les robinets existants pour douche, lavabo ou urinoir comprennent généralement,
d'une part, un corps de forme sensiblement cylindrique dans lequel débouche une
arrivée d'eau et depuis lequel s’étend une sortie d'eau, et, d'autre part, une cartouche
qui est insérée dans ce corps. Cette cartouche, amovible et interchangeable, est le plus
souvent surmontée d’un bouton de commande, de type bouton-poussoir, pour dé-
clencher la sortie d'eau pendant un temps prédéterminé, 1'ouverture du robinet étant
obtenue en exercant une poussée sur le bouton de commande et la fermeture du robinet
se produisant automatiquement au bout d'une certaine durée aprés que 1'appui sur le
bouton de commande a €té relaché.

Un tel robinet a fermeture automatique temporisée est décrit dans la demande de
brevet francais FR2913085A1. Ce robinet comporte, a 1’intérieur, une cartouche
comprenant un pot de temporisation et un piston portant un joint a levre, le clapet
principal du robinet s’ouvrant lorsqu’un utilisateur appuie sur le bouton de commande
du robinet, et le piston revenant plus ou moins lentement vers le si¢ge principal du
robinet, selon la section d’un canal de fuite ménagé a 1’intérieur du pot de tempo-
risation, lorsque la poussée sur le bouton poussoir est relachée par I’ utilisateur.

Cependant, de tels robinets ont pour principal inconvénient de pouvoir étre
maintenus ouverts, notamment par malveillance dans le milieu carcéral ou méme dans
des installations sanitaires d’établissements scolaires ou sportifs, lorsque le bouton de
commande du robinet est maintenu enfoncé. Ces robinets existants ne permettent donc
pas une protection antiblocage contre le vandalisme en ce qui concerne la mise en
écoulement permanente, ce qui peut engendrer une surconsommation ou une dé-
gradation des lieux d’installation par inondation.

La présente invention vise a résoudre les inconvénients de 1’état antérieur de la
technique, en proposant un mécanisme a fermeture automatique temporisée pour un
robinet, tel qu’un robinet pour douche, lavabo ou urinoir, comprenant un clapet se-
condaire permettant de réaliser une fonction antiblocage dans le mécanisme de manicre
a empécher un écoulement d’eau permanent lorsque le bouton de commande du robinet

est maintenu enfoncé, ce qui permet ainsi d’éviter un gaspillage d’eau.
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La présente invention a donc pour objet un mécanisme a fermeture automatique
temporisée pour un robinet, tel qu’un robinet pour douche, lavabo ou urinoir, ca-
ractérisé par le fait qu’il comprend : - un boitier cylindrique creux a I’intérieur duquel
est apte a coulisser axialement une tige de commande, I’extrémité supérieure de la tige
de commande étant configurée pour étre solidaire d’un bouton de commande de
robinet, la partie inférieure du boitier cylindrique creux constituant un siege auxiliaire,
I’extrémité inférieure de la tige de commande portant un clapet auxiliaire associé¢ audit
siege auxiliaire, le retour du clapet auxiliaire sur son si¢ge auxiliaire étant provoqué
par un premier ressort de compression, au moins un canal de décompression étant
ménagé dans le boitier cylindrique creux en aval du siege auxiliaire pour permettre un
écoulement de fluide vers une sortie de décompression lorsque le clapet auxiliaire est
ouvert ; - un pot de temporisation dont la partie supéricure est reliée de maniere
fluidique a la partie inférieure du bofitier cylindrique creux et dans lequel peut coulisser
un piston de temporisation qui porte un clapet principal associé a un siege principal
ménagé au fond du pot de temporisation, ledit pot de temporisation étant configuré
pour étre reli€ a une arrivée de fluide du robinet par I’intermédiaire d’au moins une
ouverture d’entrée de fluide ménagée dans le pot de temporisation, ledit clapet
principal étant solidaire d’un joint a levre dont la Ievre s’applique sur la surface latérale
intérieure du pot de temporisation, la surface latérale intérieure du pot de temporisation
comportant une strie longitudinale pour permettre une fuite de fluide calibrée entre la
partie du pot de temporisation au-dessus du joint a Ievre et la partie du pot de tempo-
risation au-dessous du joint a levre lors du déplacement du piston de temporisation, le
retour du clapet principal sur son si¢ge principal étant provoqué par un second ressort
de compression et étant ralenti par le joint a Ievre en fonction de la section de ladite
strie longitudinale ; - au moins un canal de sortic ménagé en aval du si¢ge principal et
permettant un écoulement de fluide vers une sortie de fluide du robinet ; et - un clapet
secondaire porté par I’extrémité inférieure d’un plongeur solidaire du piston de tempo-
risation, ledit plongeur pénétrant dans le si¢ge principal, un si¢ge secondaire associé
audit clapet secondaire étant ménagé entre le siege principal et I’au moins un canal de
sortie.

De cette maniere, I’ouverture du clapet auxiliaire en appuyant sur le bouton de
commande fixé sur la tige de commande provoque, par décompression, 1’ouverture du
clapet principal puis la montée du piston de temporisation dans le pot de temporisation
jusqu’a la fermeture du clapet secondaire, par la suite la fermeture du clapet auxiliaire
en relachant 1’appui sur le bouton de commande provoque a la fois la descente du
piston de temporisation dans le pot de temporisation et I’ouverture du clapet se-
condaire, ce qui permet un écoulement temporisé de fluide a travers I’au moins un

canal de sortie jusqu’a la fermeture du clapet principal.
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L’ouverture du clapet auxiliaire permet ainsi de créer une décompression a I’intérieur
de la cartouche, ce qui provoque la montée du piston de temporisation dans le pot de
temporisation du fait de la pression du fluide présent dans la partie inférieure du pot de
temporisation, une fuite d’amorcage vers 1’au moins un canal de décompression
survenant lors de I’ouverture du clapet auxiliaire.

La disposition du clapet secondaire sur I’extrémité inférieure du plongeur solidaire
du piston de temporisation permet 1’ajout d’une fonction antiblocage (ou anti-
vandalisme) de maniere simple et peu cofliteuse dans le mécanisme. Le clapet se-
condaire, qui se ferme lorsque la tige de commande est maintenue enfoncée, permet
d’empécher un écoulement d’eau vers I’au moins un canal de sortie lorsque la tige de
commande est maintenue enfoncée, ce qui permet d’€viter un gaspillage d’eau.

Le mécanisme a fermeture automatique temporisée selon la présente invention
comporte moins de composants par rapport a 1’état antérieur de la technique,
permettant ainsi d’obtenir un cofit de revient moins €élevé et un démontage moins
complexe en cas de maintenance. En particulier, comparé au mécanisme décrit dans le
document FR2913085A1, dans le mécanisme selon la présente invention, un unique
joint est nécessaire pour réaliser le joint a Ievre du piston de temporisation et le clapet
principal.

Il est a noter qu’un technicien de maintenance pourra également, si besoin, retirer la
fonction antiblocage du mécanisme, en retirant le clapet secondaire sur I’extrémité in-
férieure du plongeur.

Le clapet auxiliaire et le clapet secondaire sont, de préférence, des joints toriques.
Cependant, toute autre forme de joint pourrait €également étre utilisée, sans s’écarter du
cadre de la présente invention.

Le siege auxiliaire est, de préférence, constitué par I’extrémité d’une jupe s’étendant
sous la partie inférieure du boitier cylindrique creux, et le si¢ge principal est, de
préférence, constitué par I’extrémité d’une jupe s’étendant au-dessus du fond du pot de
temporisation. Cependant, toute autre forme de siege pourrait €également étre utilisée,
sans s’ €carter du cadre de la présente invention.

La strie longitudinale ménagée dans la surface intérieure du pot de temporisation
permet une fuite de fluide a la périphérie du joint a Ievre afin de permettre le retour du
clapet principal porté par le piston de temporisation lorsque la pression sur le bouton
de commande est relachée et que le clapet auxiliaire est fermé. La strie longitudinale
permet de contrdler la vitesse de déplacement du piston de temporisation dans le pot de
temporisation. La vitesse de retour du piston de temporisation est ainsi conditionnée
par la vitesse de remplissage du pot de temporisation induite par la section de la strie
longitudinale ménagée dans la surface latérale intérieure du pot de temporisation en

regard de la 1evre du joint a levre.
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Selon un premier mode de réalisation de 1’invention, le mécanisme a fermeture au-
tomatique temporisée possede une forme de cartouche, 1'au moins un canal de décom-
pression étant ménagé de manicre radiale dans le boitier cylindrique creux en aval du
siege auxiliaire, la sortie de décompression étant reliée a la sortie de fluide du robinet,
le pot de temporisation étant disposé directement sous le boitier cylindrique creux, I'au
moins une ouverture d'entrée de fluide étant ménagée sous le pot de temporisation, I'au
moins un canal de sortie étant ménagé de maniere radiale en aval du siége principal.

Ainsi, dans ce premier mode de réalisation, la cartouche peut étre installée dans un
corps de robinet dans lequel débouche une arrivée d'eau reliée a I’ouverture d’entrée de
fluide de la cartouche et depuis lequel s’étend une sortie d'eau reliée a I’au moins un
canal radial de décompression et a I’au moins un canal radial de sortie de la cartouche.

Selon un second mode de réalisation de I’invention, le boitier cylindrique creux est
situé a distance du pot de temporisation, la partie supérieure du pot de temporisation
étant reli¢e de maniere fluidique a la partie inférieure du boitier cylindrique creux a
l'aide d'un tuyau, I'au moins un canal de décompression débouchant en partie su-
périeure du boitier cylindrique creux, I'au moins une ouverture d'entrée de fluide étant
ménagée de maniere radiale dans le pot de temporisation, I'au moins un canal de sortie
étant ménagé sous le pot de temporisation en aval du siége principal.

Ainsi, dans ce second mode de réalisation, le systeme de déclenchement du
mécanisme, comprenant le boitier cylindrique creux et la tige de commande, est
déporté du reste du mécanisme qui est installé dans un corps de robinet depuis lequel
s’étend une arrivée d'eau reliée a I’ouverture radiale d’entrée de fluide du mécanisme
et dans lequel débouche une sortie d'eau reliée a 1’au moins un canal de sortie du
mécanisme.

Dans ce second mode de réalisation, la sortie de décompression est, de préférence,
distincte de la sortie de fluide du robinet, la fuite de décompression du mécanisme
étant ainsi déportée.

Selon une caractéristique particuliere de 1’invention, le clapet secondaire et la
longueur du plongeur portant ledit clapet secondaire sont configurés pour obturer par
étanchéité radiale un alésage situé en aval du siege principal lorsque le piston de tem-
porisation est en position haute.

Ainsi, lorsque le clapet secondaire est fermé, c’est-a-dire lorsque le piston de tempo-
risation est en position haute (apres la remontée du piston de temporisation vers la
partie supérieure du pot de temporisation sous 1’effet de la pression du réseau d’eau
amont) et que I’extrémité inférieure du plongeur se trouve a I'intérieur dudit alésage, le
clapet secondaire est en contact radial avec la paroi interne dudit alésage de manicre a
assurer une étanchéité pour empécher 1’eau présente dans le pot de temporisation de

s’écouler vers 1’au moins un canal de sortie du mécanisme.
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Selon une variante de I’invention, le siege secondaire est constitué par un épaulement
ménagé entre le siege principal et I’au moins un canal de sortie.

Ainsi, dans cette variante, lorsque le clapet secondaire est fermé, ¢’est-a-dire lorsque
le piston de temporisation est en position haute, le clapet secondaire est en contact avec
ledit épaulement de maniere a assurer une ¢tanchéité pour empécher 1’eau présente
dans le pot de temporisation de s’écouler vers I’au moins un canal de sortie du
mécanisme.

En outre, dans le cas de cette variante, la hauteur du plongeur permet de définir la
durée de temporisation du mécanisme, le plongeur pouvant ainsi étre choisi en fonction
de la temporisation souhaitée.

Le plongeur est, de préférence, formé d’un seul tenant avec le piston de tempo-
risation, mais pourrait également étre fix¢é sous le piston (par exemple, par vissage),
sans s’ €carter du cadre de la présente invention.

Selon une caractéristique particuliere de 1’invention, la surface latérale du plongeur
comporte au moins une cannelure configurée pour permettre un passage de fluide
depuis le pot de temporisation vers I’au moins un canal de sortie lorsque les clapets
principal et secondaire sont ouverts.

Selon une caractéristique particuliere de 1’invention, la surface latérale de la tige de
commande comporte au moins une cannelure configurée pour permettre un passage de
fluide depuis le pot de temporisation vers I’au moins un canal de décompression
lorsque le clapet auxiliaire est ouvert.

Selon une caractéristique particuliere de 1’invention, le mécanisme a fermeture au-
tomatique temporisée comprend en outre un limiteur de débit constitué par une bague
tubulaire en regard de I’un parmi I’au moins une ouverture d’entrée de fluide et ’au
moins un canal de sortie, ladite bague tubulaire comprenant des fenétres de différentes
tailles ménagées a la périphérie supérieure de ladite bague pour permettre de limiter le
débit de fluide et des cannelures intérieures s’ ajustant sur des cannelures extérieures
ménagées au niveau de la partie basse du pot de temporisation.

Ainsi, le limiteur de débit permet de régler le débit de fluide a la sortie du robinet. Le
limiteur de débit permet ainsi de satisfaire aux exigences des nouvelles régle-
mentations pour les batiments a haute qualité environnementale, telles que la certi-
fication LEED® (de I’acronyme anglo-saxon, « Leadership in Energy and Envi-
ronmental Design »).

Le mécanisme permet ainsi de commander 1’écoulement d’un flux d’eau pendant une
durée prédéterminée et dont le débit est réglable afin de correspondre au mieux aux
besoins des utilisateurs et aux lieux ol est installé le robinet.

Le limiteur de débit ainsi que le plongeur permettant la fonction antiblocage ne sont

accessibles qu’a un technicien de maintenance suite au démontage et a la dépose de la
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cartouche.

L’installateur adapte le réglage de débit au moment de I’installation du mécanisme. I1
pourra éventuellement, au cours d’une maintenance ultérieure, choisir de modifier a sa
guise le débit réglé. En outre, I'installateur a la possibilité de supprimer la fonction
anti-blocage en retirant le joint torique faisant office de clapet secondaire.

La présente invention a également pour objet un robinet pour douche, lavabo ou
urinoir intégrant un mécanisme a fermeture automatique temporisée tel que décrit ci-
dessus.

Ainsi, le mécanisme a fermeture automatique temporisée selon la présente invention
est installé, de maniére amovible et interchangeable (de préférence, par vissage), dans
un corps de forme généralement cylindrique du robinet.

Pour mieux illustrer I’objet de la présente invention, on va en décrire ci-apres, a titre
illustratif et non limitatif, deux modes de réalisation préférés, avec référence aux
dessins annexés.

Sur ces dessins :

[fig.1] est une vue en coupe longitudinale d’un robinet comprenant un mécanisme a
fermeture automatique temporisée selon un premier mode de réalisation de la présente
invention, dans la position de fermeture du robinet ;

[fig.2] est une vue en coupe longitudinale du robinet de la Figure 1 lors d’un appui
sur le bouton de commande du robinet ;

[fig.3] est une vue en coupe longitudinale du robinet de la Figure 1 lorsque le bouton
de commande du robinet est maintenu enfoncé ;

[fig.4] est une vue en coupe longitudinale du robinet de la Figure 1 lors d’un re-
lachement de 1’appui sur le bouton de commande du robinet ; et

[fig.5] est une vue en coupe longitudinale d’un robinet comprenant un mécanisme a
fermeture automatique temporisée selon un second mode de réalisation de la présente
invention, dans la position de fermeture du robinet.

SiI’on se réfere aux Figures 1 a 4, on peut voir qu’il y est représenté un robinet 1, tel
qu’un robinet pour douche, lavabo ou urinoir, comprenant un mécanisme a fermeture
automatique temporisée sous forme de cartouche 2 selon un premier mode de réa-
lisation de la présente invention.

Le robinet 1 comprend un corps de robinet 3 creux de forme sensiblement cy-
lindrique dans lequel est installée la cartouche 2 de maniere amovible et inter-
changeable.

Une arrivée de fluide 4 débouche dans la partie inférieure du corps de robinet 3, de
maniere a étre en regard du fond de la cartouche 2.

Une sortie de fluide 5 s’étend depuis la partie supérieure du corps de robinet 3.

Le robinet 1 comprend en outre un bouton de commande 6 qui est rendu solidaire
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d’une tige de commande 7 de la cartouche 2. Selon un mode de réalisation, la fixation
du bouton de commande 6 a la tige de commande 7 est assurée a 1’aide d’une vis
radiale de serrage 8 qui pénetre dans un trou fileté radial 9 ménagé dans le bouton de
commande 6 et vient en appui contre une bague échancrée 10 qui est maintenue dans
une rainure 11 formée au niveau de I’extrémité supérieure de la tige de commande 7.
Tout autre moyen de fixation connu de ’homme du métier permettant la fixation du
bouton de commande 6 a la tige de commande 7 est envisagé dans le cadre de la
présente invention.

La tige de commande 7 est apte a coulisser axialement dans des rainures 12a
ménagées a I’intérieur d’un boitier cylindrique creux 12 rendu solidaire de la partie su-
périeure du corps de robinet 3 a 1’aide d’un filetage 12b formé sur la surface latérale
extérieure du boitier cylindrique creux 12, ’assemblage du corps de robinet 3 et du
boitier cylindrique creux 12 étant rendu étanche a 1’aide d’un joint d’étanchéité 13.

Un ressort de compression 14 est disposé entre un €paulement 7a au niveau de
I’extrémité supérieure de la tige de commande 7 et le fond du boitier cylindrique creux
12 de fagon a effectuer un rappel automatique de 1’ensemble bouton de commande 6 —
tige de commande 7 des que I’appui sur le bouton de commande 6 est relaché.

L’étanchéité entre le boitier cylindrique creux 12 et la tige de commande 7 est rendue
possible a I’aide d’un joint torique 15 disposé dans une gorge 16 formée sur la tige de
commande 7.

L’extrémité inférieure de la tige de commande 7 porte, dans une gorge 17, un joint
torique 18 faisant office de clapet auxiliaire mais également de retenue mécanique de
la tige de commande 7 dans le boitier cylindrique creux 12.

Lorsque I'utilisateur n’appuie pas sur le bouton de commande 6, tel que représenté a
la Figure 1, le joint torique 18 faisant office de clapet auxiliaire est en contact avec un
siege auxiliaire 19 disposé a I’extrémité inférieure d’une jupe 20 s’étendant axialement
sous le boitier cylindrique creux 12.

Un pot de temporisation 21 est dispos€ de fagon concentrique sous le boitier cy-
lindrique creux 12, ledit pot de temporisation 21 coopérant avec le boitier cylindrique
creux 12 a I’aide d’un systeme de crabots 22, un joint d’étanchéité 23 étant est disposé
entre le boitier cylindrique creux 12 et le pot de temporisation 21 de fagcon a maintenir
étanche la partie supérieure du pot de temporisation 21.

Un piston de temporisation 24 est dispos€ dans le pot de temporisation 21, et est apte
a coulisser axialement dans ce dernier, ledit piston de temporisation 21 portant un joint
alevre 25 dont la levre s’applique contre la surface latérale intérieure du pot de tempo-
risation 21, la partie inférieure plate du joint a levre 25 remplissant €galement la
fonction de clapet principal en regard d’un siege principal 26 situé a I’extrémité su-

périeure d’une jupe 27 s’étendant axialement au-dessus du fond du pot de tempo-



[0054]

[0055]

[0056]

[0057]

[0058]

[0059]

[0060]

risation 21.

Le piston de temporisation 24 porte axialement, sous celui-ci, un plongeur 28 qui
traverse le siege principal 26, ledit plongeur 28 portant, dans une gorge 28a ménagée
au niveau de son extrémité inférieure, un joint torique 29 faisant office de clapet se-
condaire apte a coopérer avec un alésage 30, faisant office de siege secondaire, situé
entre le siege principal 26 et au moins un canal radial de sortie de fluide 31 débouchant
dans la partie supérieure du corps de robinet 3 au niveau de la sortie de fluide 5 du
robinet 1. Préférablement, le clapet secondaire est configuré pour étre fermé par
étanchéité radiale lorsque le joint torique 29 se retrouve dans 1’alésage 30.

Le plongeur 28 est formé d’un seul tenant avec le piston de temporisation 24, mais
pourrait également €tre fixé sous le piston de temporisation 24 (par exemple, par
vissage), sans s’écarter du cadre de la présente invention.

Il est a noter que le sicge secondaire pourrait également €tre constitué par un
épaulement ménagé entre le sicge principal 26 et le canal radial de sortie 31, la
longueur du plongeur 28 étant, dans ce cas, inférieure a la course du piston de tempo-
risation 24 dans le pot de temporisation 21 et permettant de définir la durée de tempo-
risation de la cartouche 2, sans s’écarter du cadre de la présente invention.

Un ressort de compression 32 est disposé entre le piston de temporisation 24 et le
boitier cylindrique creux 12 de maniere a ramener 1’ensemble mobile piston de tempo-
risation 24 — joint a levre 25 vers le siege principal 19 lorsque 1’appui sur le bouton de
commande 6 est relaché.

La tige de commande 7 comporte au-dessus du clapet auxiliaire 18 des cannelures 33
qui communiquent, d’une part, avec la sortie de fluide 5 du robinet 1 par
I’intermédiaire de canaux radiaux de décompression 34 ménagés dans le boitier cy-
lindrique creux 12 et, d’autre part, avec la partie supérieure du pot de temporisation 21
lorsqu’un appui sur le bouton de commande 6 est appliqué et que le clapet auxiliaire 18
s’ouvre, tel que représenté a la Figure 2. L’établissement de ce passage hydraulique
entraine, par décompression, la remontée de I’ensemble mobile piston de temporisation
24 — joint a levre 25, tout en comprimant le ressort de compression 32 sous I’effet de la
pression amont du fluide en provenance de I’arrivée de fluide 4, tel que représenté a la
Figure 2.

Le clapet secondaire 29 ne se ferme que lorsque le piston de temporisation 24 vient
interagir avec I’extrémité inférieure du boitier cylindrique creux 12 suite a un appui in-
interrompu par I’ utilisateur sur le bouton de commande 6, tel que représenté a la Figure
3, empéchant ainsi un écoulement jugé préjudiciable.

Une fois le bouton de commande 6 relaché, tel que représenté a la Figure 4, le clapet
auxiliaire 18 revient en appui sur le siege auxiliaire 19, et I’ensemble mobile piston de

temporisation 24 — joint a levre 25 redescend lentement sous la poussée du ressort de
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compression 32 du fait de ’existence d’une strie longitudinale 35 qui est ménagée dans
la surface latérale interne du pot de temporisation 21 et qui permet I’émergence d’une
fuite de fluide calibrée au niveau de la leévre du joint a levre 25.

Préférablement, une strie supplémentaire 36 est en outre ménagée en partie su-
périeure de la surface latérale interne du pot de temporisation 21 de fagon a permettre
une descente plus rapide du piston de temporisation 24 des que la poussée sur le
bouton de commande 6 est relachée.

Tel que représenté a la Figure 4, la descente du piston de temporisation 24 permet
I’ouverture du clapet secondaire 29 et, par voie de conséquence, 1’écoulement libre du
fluide par I’alésage 30 depuis I’arrivée de fluide 4 du robinet 1 vers sa sortie de fluide
5, I’eau arrivant sous le pot de temporisation 21 de la cartouche 2 étant contrainte de
passer a travers un filtre de type grille 37 puis s’écoulant vers ’intérieur du pot de tem-
porisation 21 par I’intermédiaire d’une ouverture d’entrée de fluide 38 ménagée dans la
partie inférieure du pot de temporisation 21.

Un joint torique 39, dispos€ au niveau d’une collerette 40 formée a I’intérieur du
corps de robinet 3, permet d’assurer 1’étanchéité entre le pot de temporisation 21 et le
corps de robinet 3, prévenant ainsi toute communication hydraulique entre 1’arrivée de
fluide 4 et la sortie de fluide 5 du robinet 1.

Lorsque le clapet principal 25 et le clapet secondaire 29 sont ouverts, comme re-
présenté a la Figure 4, le passage de 1’eau par le sicge principal 26 puis par 1’alésage 30
permet ensuite a I’eau de s’écouler dans des cannelures 41 ménagées dans le plongeur
28 en amont du clapet secondaire 29, puis dans le canal radial de sortie 31 qui
débouche sur une bague tubulaire de réglage de débit 42 ajustée par serrage sur la
partie inférieure du pot de temporisation 21.

La bague tubulaire de réglage de débit 42 comprend des fenétres 42a de différentes
tailles ménagées a la périphérie supérieure de ladite bague 42 pour permettre de limiter
le débit du fluide sortant du canal radial de sortie 31 et des cannelures intérieures 42b
s’ajustant sur des cannelures extérieures 21a ménagées au niveau de la partie basse du
pot de temporisation 21.

Ainsi, un installateur peut régler le débit de sortie du robinet 1, avant I’installation de
la cartouche 2 dans le corps de robinet 3, en disposant le canal radial de sortie 31 de la
cartouche 2 en regard de I’une des fenétres de la bague tubulaire 42 avec une taille ap-
propriée au débit souhaité.

Les différentes étapes de fonctionnement du robinet 1, représentées aux Figures 1 a
4, vont maintenant étre décrites.

A la Figure 1, aucun appui n’est exercé€ sur le bouton de commande 6 du robinet 1, la
cartouche 2 du robinet 1 est donc au repos. Le piston de temporisation 24 est en

position basse dans le pot de temporisation 21, le clapet principal étant ainsi fermé



[0069]

[0070]

[0071]

[0072]

[0073]

[0074]

10

(surface inférieure du joint a levre 25 en butée contre le siege principal 26). En outre,
la tige de commande 7 étant en position haute, le clapet auxiliaire 18 est également
fermé dans la position de repos, de telle sorte qu’aucun écoulement d’eau ne se produit
vers le canal radial de sortie 31 et vers les canaux radiaux de décompression 34. Aucun
écoulement d’eau ne sort donc de la sortie de fluide 5 du robinet 1.

A la Figure 2, un appui est exercé sur le bouton de commande 6 du robinet 1, la tige
de commande 7 descend alors, ce qui ouvre le clapet auxiliaire 18. Une chute de
pression est alors créée dans le pot de temporisation 21, ce qui provoque une fuite
d’amorgage vers les canaux radiaux de décompression 34 puis vers la sortie de fluide 5
du robinet 1. La décompression créée dans le pot de temporisation 21 entraine ainsi la
montée du piston de temporisation 24 dans le pot de temporisation 21 du fait de la
pression du fluide dans la partie inférieure du pot de temporisation 21, et provoque
ainsi I’ouverture du clapet principal 25. Un bref €coulement d’eau a alors lieu a travers
le canal radial de sortie 31 lors de la remontée du piston de temporisation 24 dans le
pot de temporisation 21.

A la Figure 3, le bouton de commande 6 du robinet 1 est maintenu enfoncé par
I’ utilisateur. Le clapet auxiliaire 18 reste ainsi ouvert. En fin de course ascendante du
piston de temporisation 24, le clapet secondaire 29 se retrouve a ’intérieur de 1I’alésage
30, ce qui permet d’assurer une étanchéité radiale dans ’alésage 30 afin d’interrompre
I’écoulement d’eau depuis le pot de temporisation 21 vers le canal radial de sortie 31.

A la Figure 4, I’appui sur le bouton de commande 6 est relaché, la tige de commande
7 remonte alors sous 1’effet du ressort de compression 14, et le clapet auxiliaire 18 se
referme, ce qui provoque la descente du piston de temporisation 24 dans le pot de tem-
porisation 21 sous I’effet du ressort de compression 32 et donc I’ouverture du clapet
secondaire 29. L’eau provenant de 1’ouverture d’entrée de fluide 38 peut alors
librement s’écouler par 1’alésage 30 vers I’au moins un canal radial de sortie 31 puis
vers la sortie de fluide 5 du robinet 1 pendant une durée prédéterminée, a savoir la
durée de la course de retour du piston de temporisation 24 dans le pot de temporisation
21.

A la fin de la course de retour du piston de temporisation 24, la cartouche 2 revient
alors dans sa position de repos telle que représentée a la Figure 1.

SiI’on se réfere a la Figure 5, on peut voir qu’il y est représenté un robinet 101, tel
qu’un robinet pour douche, lavabo ou urinoir, comprenant un mécanisme a fermeture
automatique temporisée 102 selon un second mode de réalisation de la présente
invention.

Les éléments communs entre le premier mode de réalisation de I’invention sur les
Figures 1 a 4 et ce second mode de réalisation de 1’invention portent le méme chiffre

de référence auquel on a ajouté 100 et ne seront pas décrits plus en détail ici lorsqu’ils
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sont de structures identiques.

Dans ce second mode de réalisation, le systeme de déclenchement du mécanisme 102
(comprenant, entre autres, le boitier cylindrique creux 112 et la tige de commande 107)
est déporté du reste du mécanisme 102 qui est installé dans le corps de robinet 103.

Un premier chapeau 150 est disposé au-dessus du pot de temporisation 121, la partie
inférieure dudit premier chapeau 150 reposant dans la partie supérieure du corps de
robinet 103. Un joint d’étanchéité 151 est disposé entre le premier chapeau 150 et le
pot de temporisation 121, et un joint d’€tanchéit€ 152 est disposé entre le premier
chapeau 150 et le corps de robinet 103. Le ressort de compression 132 est disposé entre
le piston de temporisation 124 et le premier chapeau 150.

La sortie d’eau 105 du robinet 101 débouche dans la partie inférieure du corps de
robinet 103, et ’arrivée d’eau 104 du robinet 101 s’étend depuis la surface latérale du
chapeau 150. Préférablement, la sortie d’eau 105 est filetée.

Le bouton de commande 106 et la tige de commande 107 sont formés d’un seul
tenant.

Le boitier cylindrique creux 112 est disposé a I’intérieur d’un second chapeau 153
situ€ a distance du premier chapeau 150, le joint d’étanchéité 123 étant dispos€ entre le
boitier cylindrique creux 112 et le second chapeau 153.

La fixation du second chapeau 153 au boitier cylindrique creux 112 est assurée a
I’aide d’une vis radiale de serrage 154 qui pénetre dans un trou fileté radial 155
ménagé dans le second chapeau 153 et vient en appui dans une rainure 156 formée
dans la surface latérale du boitier cylindrique creux 112. Tout autre moyen de fixation
connu de ’homme du métier permettant la fixation du second chapeau 153 au boitier
cylindrique creux 112 est envisagé dans le cadre de la présente invention.

Le canal de décompression 134 débouche en partie supérieure du boitier cylindrique
creux 112 pour permettre un écoulement de fluide vers une sortie de décompression
157 ménagée entre la partie supérieure du boitier cylindrique creux 112 et le bouton de
commande 106. Ainsi, dans ce second mode de réalisation, la sortie de décompression
157 est distincte de la sortie de fluide 105 du robinet 101.

La partie supérieure du premier chapeau 150 possede un alésage 150a qui débouche
dans le pot de temporisation 121 et dans lequel est disposé un premier cylindre de
retenue d’extrémité de tuyau 158, un joint d’étanchéité 159 étant disposé entre le
premier cylindre de retenue d’extrémité de tuyau 158 et le premier chapeau 150.

Le second chapeau 153 possede également un alésage 153a qui débouche au niveau
de la partie inférieure de la tige de commande 107 et dans lequel est disposé un second
cylindre de retenue d’extrémité de tuyau 160, un joint d’étanchéité 161 étant disposé
entre le second cylindre de retenue d’extrémité de tuyau 160 et le second chapeau 153.

Un tuyau flexible 162 permet de relier de maniere fluidique la partie supérieure du
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pot de temporisation 121 a la partie inférieure du boitier cylindrique creux 112, ’une
des extrémités du tuyau flexible 162 étant insérée dans le premier cylindre 158 et
I’autre des extrémités du tuyau flexible 162 étant insérée dans le second cylindre 160.

Le canal de sortie 131 du mécanisme 102 débouche dans la partie inférieure du corps
de robinet 103 au niveau de sa sortie de fluide 105.

L’au moins une ouverture d’entrée de fluide 138 est ménagée de maniere radiale dans
la partie inférieure du pot de temporisation 121, la bague tubulaire de réglage de débit
142 étant disposée en regard de I’au moins une ouverture d’entrée de fluide radiale
138.

Lorsqu’aucun appui n’est exercé sur le bouton de commande 106 tel que représenté a
la Figure 5, le mécanisme 102 du robinet 101 est au repos, le piston de temporisation
124 est en position basse dans le pot de temporisation 121 et le clapet principal est
fermé. En outre, la tige de commande 107 n’€tant pas enfoncée, le clapet auxiliaire 118
est également fermé, de telle sorte qu’aucun écoulement d’eau ne se produit vers le
canal de sortie 131 et vers le canal de décompression 134.

Lorsqu’un appui est exercé sur le bouton de commande 106, la tige de commande
107 s’enfonce alors, ce qui ouvre le clapet auxiliaire 118. Une chute de pression est
alors créée dans le pot de temporisation 121, ce qui provoque une fuite d’amorcage
vers le canal de décompression 134 (par I’intermédiaire du tuyau flexible 162) puis
vers la sortie de décompression 157. La décompression créée dans le pot de tempo-
risation 121 entraine ainsi la montée du piston de temporisation 124 dans le pot de
temporisation 121 et provoque ’ouverture du clapet principal 125. Un bref écoulement
d’eau a alors lieu a travers le canal de sortie 131 lors de la remontée du piston de tem-
porisation 124 dans le pot de temporisation 121.

Lorsque le bouton de commande 106 est maintenu enfoncé par 1’ utilisateur, le clapet
auxiliaire 118 reste ouvert. En fin de course ascendante du piston de temporisation
124, le clapet secondaire 129 se retrouve a I’intérieur de 1’alésage 130, ce qui permet
d’interrompre 1’écoulement d’eau depuis le pot de temporisation 121 vers le canal de
sortie 131.

Lorsque I’appui sur le bouton de commande 106 est relaché, la tige de commande
107 revient a sa position non enfoncée sous I’effet du ressort de compression 114, et le
clapet auxiliaire 118 se referme, ce qui provoque la descente du piston de tempo-
risation 124 dans le pot de temporisation 121 sous I’effet du ressort de compression
132 et donc I’ouverture du clapet secondaire 129. L’eau provenant de I’ouverture
d’entrée de fluide 138 (en provenance de 1’arrivée d’eau 104 du robinet 101) peut alors
librement s’écouler par 1’alésage 130 vers le canal de sortie 131 puis vers la sortie de
fluide 105 du robinet 101 pendant une durée prédéterminée, a savoir la durée de la

course de retour du piston de temporisation 124 dans le pot de temporisation 121.
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[0091] I est bien entendu que les modes de réalisation particuliers qui viennent d’étre
décrits ont été donnés a titre indicatif et non limitatif, et que des modifications peuvent

étre apportées sans que 1’on s’écarte pour autant de la présente invention.
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Revendications

— Mécanisme a fermeture automatique temporisée (2 ; 102) pour un
robinet (1 ; 101), tel qu’un robinet pour douche, lavabo ou urinoir, ca-
ractérisé par le fait qu’il comprend :

- un boitier cylindrique creux (12 ; 112) a I’intérieur duquel est apte a
coulisser axialement une tige de commande (7 ; 107), extrémité su-
périeure de la tige de commande (7 ; 107) étant configurée pour &tre
solidaire d’un bouton de commande de robinet (6 ; 106), la partie in-
férieure du boitier cylindrique creux (12 ; 112) constituant un siege
auxiliaire (19 ; 119), I’extrémité inférieure de la tige de commande (7 ;
107) portant un clapet auxiliaire (18 ; 118) associé audit sicge auxiliaire
(19 ; 119), le retour du clapet auxiliaire (18 ; 118) sur son sicge
auxiliaire (19 ; 119) étant provoqué par un premier ressort de com-
pression (14 ; 114), au moins un canal de décompression (34 ; 134) étant
ménagé dans le boitier cylindrique creux (12 ; 112) en aval du sicge
auxiliaire (19 ; 119) pour permettre un écoulement de fluide vers une
sortie de décompression (5 ; 157) lorsque le clapet auxiliaire (18 ; 118)
est ouvert ;

- un pot de temporisation (21 ; 121) dont la partie supérieure est relice
de maniere fluidique a la partie inférieure du boitier cylindrique creux
(12 ; 112) et dans lequel peut coulisser un piston de temporisation (24 ;
124) qui porte un clapet principal (25 ; 125) associ€ a un siege principal
(26 ; 126) ménagé au fond du pot de temporisation (21 ; 121), ledit pot
de temporisation (21 ; 121) étant configuré pour Etre relié a une arrivée
de fluide (4 ; 104) du robinet (1 ; 101) par I’intermédiaire d’au moins
une ouverture d’entrée de fluide (38 ; 138) ménagée dans le pot de tem-
porisation (21 ; 121), ledit clapet principal (25 ; 125) étant solidaire d’un
joint a levre dont la 1evre s’applique sur la surface latérale intérieure du
pot de temporisation (21 ; 121), la surface latérale intérieure du pot de
temporisation (21 ; 121) comportant une strie longitudinale (35 ; 135)
pour permettre une fuite de fluide calibrée entre la partie du pot de tem-
porisation (21 ; 121) au-dessus du joint a levre et la partie du pot de
temporisation (21 ; 121) au-dessous du joint a 1evre lors du déplacement
du piston de temporisation (24 ; 124), le retour du clapet principal (25 ;
125) sur son siege principal (26 ; 126) étant provoqué par un second
ressort de compression (32 ; 132) et étant ralenti par le joint a levre en

fonction de la section de ladite strie longitudinale (35 ; 135) ;



[Revendication 2]

[Revendication 3]

[Revendication 4]

[Revendication 5]

15

- au moins un canal de sortie (31 ; 131) ménagé en aval du sicge
principal (26 ; 126) et permettant un écoulement de fluide vers une
sortie de fluide (5 ; 105) du robinet (1 ; 101) ; et

- un clapet secondaire (29 ; 129) porté par I’extrémité inférieure d’un
plongeur (28 ; 128) solidaire du piston de temporisation (24 ; 124), ledit
plongeur (28 ; 128) pénétrant dans le siege principal (26 ; 126), un sicge
secondaire associé audit clapet secondaire (29 ; 129) étant ménagé entre
le siege principal (26 ; 126) et I’au moins un canal de sortie (31 ; 131).
— Mécanisme a fermeture automatique temporisée (2) selon la reven-
dication 1, caractérisé par le fait que le mécanisme a fermeture au-
tomatique temporisée (2) possede une forme de cartouche, 1'au moins un
canal de décompression (34) étant ménagé de maniere radiale dans le
boitier cylindrique creux (12) en aval du siege auxiliaire (19), la sortie
de décompression étant reliée a la sortie de fluide (5) du robinet (1), le
pot de temporisation (21) étant disposé directement sous le boitier cy-
lindrique creux (12), I'au moins une ouverture d'entrée de fluide (38)
étant ménagée sous le pot de temporisation (21), I'au moins un canal de
sortie (31) étant ménagé de manicre radiale en aval du siege principal
(26).

— Mécanisme a fermeture automatique temporisée (102) selon la reven-
dication 1, caractérisé par le fait que le boitier cylindrique creux (112)
est situé a distance du pot de temporisation (121), la partie supérieure du
pot de temporisation (121) étant reliée de maniere fluidique a la partie
inférieure du boitier cylindrique creux (112) a I'aide d'un tuyau (162),
l'au moins un canal de décompression (134) débouchant en partie su-
périeure du boitier cylindrique creux (112), I'au moins une ouverture
d'entrée de fluide (138) étant ménagée de maniere radiale dans le pot de
temporisation (121), 'au moins un canal de sortie (131) étant ménagé
sous le pot de temporisation (121) en aval du siege principal (126).

— Mécanisme a fermeture automatique temporisée (2 ; 102) selon ’'une
des revendications 1 a 3, caractéris€ par le fait que le clapet secondaire
(29 ; 129) et la longueur du plongeur (28 ; 128) portant ledit clapet se-
condaire (29 ; 129) sont configurés pour obturer par étanchéité radiale
un alésage (30 ; 130) situé en aval du siege principal (26 ; 126) lorsque
le piston de temporisation (24 ; 124) est en position haute.

— Mécanisme a fermeture automatique temporisée (2 ; 102) selon ’'une
des revendications 1 a 3, caractéris€ par le fait que le sicge secondaire

est constitué par un €paulement ménagé entre le siege principal (26 ;
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126) et I’au moins un canal de sortie (31 ; 131).

— Mécanisme a fermeture automatique temporisée (2 ; 102) selon ’'une
des revendications 1 a 5, caractéris€ par le fait que la surface latérale du
plongeur (28 ; 128) comporte au moins une cannelure (41) configurée
pour permettre un passage de fluide depuis le pot de temporisation (21 ;
121) vers I’au moins un canal de sortie (31 ; 131) lorsque les clapets
principal (25 ; 125) et secondaire (29 ; 129) sont ouverts.

— Mécanisme a fermeture automatique temporisée (2 ; 102) selon ’'une
des revendications 1 a 6, caractérisé€ par le fait que la surface latérale de
la tige de commande (7 ; 107) comporte au moins une cannelure (33)
configurée pour permettre un passage de fluide depuis le pot de tempo-
risation (21 ; 121) vers I’au moins un canal de décompression (34 ; 134)
lorsque le clapet auxiliaire (18 ; 118) est ouvert.

— Mécanisme a fermeture automatique temporisée (2 ; 102) selon ’'une
des revendications 1 a 7, caractérisé par le fait qu’il comprend en outre
un limiteur de débit constitué par une bague tubulaire (42 ; 142) en
regard de 1’un parmi I’au moins une ouverture d’entrée de fluide (38 ;
138) et I’au moins un canal de sortie (31 ; 131), ladite bague tubulaire
(42 ; 142) comprenant des fenétres (42a ; 142a) de différentes tailles
ménagées a la périphérie supérieure de ladite bague (42 ; 142) pour
permettre de limiter le débit de fluide et des cannelures intérieures (42b ;
142b) s’ajustant sur des cannelures extérieures (21a ; 121a) ménagées au
niveau de la partie basse du pot de temporisation (21 ; 121).

— Robinet (1 ; 101) pour douche, lavabo ou urinoir intégrant un
mécanisme a fermeture automatique temporisée (2 ; 102) selon 1’une des

revendications 1 4 8.
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[Fig. 1]
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[Fig. 2]
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[Fig. 3]
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[Fig. 4]
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[Fig. 5]
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