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Mobilni mé¥i¢ adheze povrchu vozovek
Oblast techniky

Technicke fedeni se tyka mobilniho méfide adheze povrchu vozovek.
Dosavadni stav techni

V soutasné dobé se pro zjiStovani adheznich vlastnosti vozovek, ptipadné drsnosti jejich povr-
chil, pouivaji dva zpisoby.

Prvnim z nich je zpisob, kdy se uréité mnoZstvi pisku pfesné stanovené zrnitosti &i velikosti zrn
rozetie na vozovku a méfi se velikost rozetfené kruhové plochy &i kolage.

Nevyhodou tohoto zpilisobu méfeni je zejména jeho nedostatedna presnost.

Drubym z nich je méfeni drsnosti vozovky pomoci kyvadia, kdy se méf jeho rozkyv. Tteci plo-
cha kyvadla je pfitom zhotovena z pryfového 3paliku pfesné stanovenych viastnosti.

Nevyhodou tohoto zplisobu méfeni je, Ze pro jeho exaktnost je tieba, aby byl kontrolovan nejen
tvar pryZového Spaliku, ale i vlastnosti materidlu, z néhoZ je zhotoven, nebot ty se mohou s ¢a-
sem vyrazné ménit, napf. miZe dojit ke tvrdnuti pryZe. Dal$im duleZitym faktorem, ktery je tieba
eliminovat, je zemskd pfitaZlivost vii¢i rizné naklonéné plo$e vozovky, kterd je jen mélokdy
skutetné vodorovn4, resp. k zemské ose kolm4. Dal3{ nevyhodou tohoto zplisobu méfeni je jeho
materialova a prostorova naro¢nost.

Spoletnou nevyhodou obou téchto postupil pak je, Ze jsou to postupy zdlouhavé, Ani jeden z
popsanych postup( se tak nehodi pro rychld méfeni, ktera by vykazovala dostatednou presnost.

Podstata technického fefeni

Uvedené nedostatky dosavadniho stava techniky do znaéné miry eliminuje mobilni méti& adheze
povrchu vozovek, u néhoZ podstatou technického fedeni je, Ze méfié je tvofen pohonnou jednot-
kou, uloZenou na stojanu s nastavitelnou délkou noZek, k jejimuz hnacimu hiideli je pfipevnén
méfici kotou¢ s kruhovou tfeci plochou ptiléhajici k méfené vozovce. M&Fi¢ je dile opatfen FHdici
jednotkou zpracovavajici idaje ze snimade tlaku méFiciho kotoude na métenou vozovku a snima-
de potu otatek.

Ve vyhodnych provedenich technického fedeni je pohonnou jednotkou elektromotor, ktery mize
byt napdjen pienosnym akumulatorem.

V dalSich vyhodnych provedenich technického fefeni je stojan s nastavitelnou délkou noZek
vytvofen jako teleskopicka trojnoZka, coZ spolu s pfipadnym kloubovym uloZenim méfictho ko-
touée k hnacimu hfideli eliminuje rizné naklon&ni méfené plochy vozovky viiti ose zemské gra-
vitace,

V neposledni fadé je vyhodou technického feSeni i to, Ze méfici plocha méficiho kotoude miZe
byt vytvofena z obdobneé pryZe, jaké je pouZivana pfi vyrobé automobilovych pneumatik.

Piehled obrazkid na vvkrese

Technické feSeni je schematicky zndzornéno na obr. 1, zatimco na obr. 2 je znazornéno schéma
elektrického zapojeni ovladani mobilniho méfie adheze povrchu vozovek podle technického
fedeni. :

Ptiklady provedeni technického fedeni

Na obr. 1 je znazornén mobilni mé&ti¢ adheze povrchu vozovek podle technického fedent, ktery je
zde tvofen pohonnou jednotkou 1, k jejimu# hnacimu hiideli 2 je pfipevnén méfici kotoud 3,
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jehoZ kruhov4 tfec plocha pfiléha k méfené vozovece. Mobilni méti¢ adheze povrchu vozovek je
upevnén ve stojanu 4 s nastavitelnou délkou noZek S. Stojan 4 je vytvofen jako trojnozka s te-
leskopickymi noZkami 5. K pohonné jednotce 1 je pfipojena fidici jednotka 6.

Na obr. 2 je znézornéno piikladné zapojeni Hdici jednotky 6. Ridici jednotka 6 je tvorena proce-
sorem 7, k jehoZ vstuptim jsou pfipojeny méfi¢ 8 poltu otadek a snima¢ 9 tlaku mé&ficiho kotoude
3 na méfenou vozovku. MEFi¢ 8 podtu otdcek je pHpojen k vystupu pohonné jednotky I, ktera je
tvofena elektromotorem 10, napajenym pfenosnym akumuiatorem.

V ¢innosti se mobilni méfi¢ adheze povrchu vozovek ustavi na métenou plochu tak, aby kruhova
tieci plocha méficiho kotouée 3 piilehla k méfené plode. To se provede nastavenim teleskopic-
kych no¥ek 5 stojanu 4, pfipadné za pomoci neznazornéného kloubového spojeni. Pak se méfici
kotou¢ 3 odklopi od vozovky a elektromotor 10, zpravidia pohanény akumulatorem 11, roztoéi
méfici kotous 3 do provoznich otdéek. Po dosaZeni provoznich otécek se méfici kotou¢ 3 skiopi
na vozovku. PH zméfeném tlaku méficiho kotoute 3 na méfenou vozovku se méfi¢em 8 poltu
otaéek méii dobéh ot4éek, pFipadn& hlovy dob&h. Procesor 7 pak ze zméfenych hodnot, tedy 2
potateénich otadek, dob&hu otadek, pHipadné tihlového dobéhu otddek a z tlaku méficiho kotoude
3 na méfenou vozovku vypotita velikost adheze.

Mobilni mé&fi¢ adheze povrchu vozovek se pfed méfenim zpravidla kalibruje provedenim méfeni
adheze na zndmém povrchu kontrolnich podloZek a naslednou rektifikaci podle zmétenych hod-
not, tak¥e méfeni mizZe byt pfesné i pfi stdrnut{ materidlu treci plochy méficiho kotouce.

Primyslova vyuZitelnost

Mobilni m&fi¢ adheze povrchu vozovek lze vyuZit pfi stavbé nebo opravich silnic, ale i pfi zji3-
tovani okamzZitych hodnot adheze napf. pfi vySetfovani dopravnich nehod.

NAROKY NA OCHRANU

1. Mobilni meéti¢ adheze povrchu vozovek, vyznaéujici se tim, Zeje tvofen po-
honnou jednotkou (1), uloZenou na stojanu (4) s nastavitelnou délkou noZek (5), k jejimuZ hna-
cimu hfideli (2) je pfipevnén méfici kotoud (3), jehoZ kruhové tfeci plocha pfiléhé k méfené vo-
zovee, a ktery je opatfen Hdici jednotkou (6), tvofenou procesorem (7), k jehoZ vstuplim jsou
piipojeny snimaé (9) tlaku méficiho kotoude (3) na méfenon vozovku a snimaé (8) poétu otddek.

2.  Mobilni mé&fi¢ adheze povrchu vozovek podle ndroku 1, vyznaéujici se tim, Ze
pohonné jednotka (1) je vytvofena jako elektromotor (10), ktery je svym napdjecim vstupem
ptipojen k akumulétoru (11).

3. Mobilni méfi¢ adheze povrchu vozovek podle narcku 1, vyznaéujici se tim, Ze
stojan (4) s nastavitelnou délkou noZek (5) je vytvofen jako trojnoZka s teleskopickymi noZkami
(3).

4. Mobilni méfi¢ adheze povrchu vozovek podle ndroku |, vyznadujici se tim, Ze
méfici kotoud (3) je k hnacimu hfideli (2) ptipevnén kloubovym spojenim.

5. Mobilnf méfi¢ adheze povrchu vozovek podle nirokn 1, vyznaéujici se tim, Ze
méfici plocha méficiho kotoude (3) je vytvofena z pryZe typu pouZivaného pH vyrobé automobi-
lovych pneumatik.
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