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Vynalez se tyka svafovaciho zafizen{ a zplisobu
svafovani past z kovu nebo plastu, zejména nekoneénych
péstl. Svafovaci zafizeni pro svafovani pasi (1) obsahuje
vodici systém pro pasy, napinaci systém, hnaci systém a
svafovaci systém (2). Napinaci systém je vytvofen tak,
aby pasy (1) byly alespoii béhem svarovaciho pochodu ve
svafovaci oblasti uvedeny pod mechanické napéti.
Zpusob svafovani pasa (1) vy$e uvedenym svafovacim
zatizenim obsahuje kroky vedeni nejméné dvou pasi (1)
ve smé&ru svatovéani, napinani pasii v oblasti svafovani,
podélné svafovini nejméné dvou pasit (1) podél podélné
osy, s vyhodou na vzajemné pfivricenych okrajich,
pficemz jsou pod napétim, a pohybovani pasi (1)
krokové nebo plynule relativné vici svafovacimu
systému (2), zatimco pochod svarovani napjatého pasi
(1) krokove nebo plynule pokracuje.
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Svarovaci zafizeni a zpusob svarovani

Oblast techniky

Vynalez se tyka svarovaciho zarizeni a zpusobu svarovani

pasi z kovu a plastu, zejména nekonedénych péasu.

Dosavadni stav techniky

Pfi vyrobé pasu z kovu nebo plastu mize vzniknout potreba,
ze dva pasy z kovu nebo plastu musi byt podél jejich podélné
osy vzajemné svarovany. Az dosud se tyto pasy ukladaly na
podkladni ploSe v zafizeni vedle sebe, vzajemné se vyridily

a pomoci svarovaci jednotky se svarovaly.

Nevyhoda stavu techniky je, Ze vyfizovaci a svarovaci proces
je pracny, a ze se u takto svafenych pasu pozdéji mohou

vytvafet napéti vedouci k tnavé materialu.
Ukolem vynalezu je prekonat nevyhody stavu techniky a
prinést svafovaci zarizeni a zpusob sva¥ovani, pomoci nichz

by uZivatel mohl dva pasy optimdlné spolu svarovat.

Podstata vynalezu

Tento 1kol je FYeSen svarovacim zafizenim a zpusobem

svatfovani podle patentovych naroku.

Dale pouzivané relativni polohové udaje je tfeba chapat jako
méfené ve sméru pohybu pasu pohybujiciho se ve svarovacim
zarizeni. Kdyz je napfiklad véleek 1 uloZen pred valeckem
2, znamenia to, Ze oblast pasu prochazejiciho svarovacim

zarizenim stale miji nejprve valeéek 1 a potom valecek 2.
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Svarovaci zafizeni podle vyndlezu pro svafovani pasu
obsahuje vodici systém pro pasy, napinaci systém, hnaci
systém a svarovaci systém, pridemZ napinaci systém je
vytvoren tak, 2ze pasy Jjsou béhem svafovaciho pochodu ve

svarovaci oblasti uvedeny pod napéti.

Zpusob svarovani past podle vynalezu pomoci zarizeni podle
vynalezu obsahuje kroky:

- vedeni nejméné dvou pasu ve sméru svarovani,

- napinani pasd v oblasti sva¥ovani,

- podélné svarovani nejméné dvou pasu podél podélné osy, s
vyhodou na vzajemné privracenych okrajich, pridemz jsou pod
napétim,

- pohybovani péasu krokové nebo plynule relativné ke
svarovacimu systému, zatimco pochod svarovani napjatého pasu

krokové nebo plynule pokracuje.

Pasy mohou sestavat ze vsSech moznych materidlu, pokud jsou
tyto materidly svaritelné. S vyhodou obsahuji pasy plasty
a/nebo kovy. Zejména jsou oba pasy zhotoveny ze stejného
materidlu (napriklad kovové slitiny). Také kdyz vynalez v
nejjednodussim pripadé slouzi pro spojeni dvou pasu, muze
byt pro urcita pouziti vyhodné, jsou-li spojovany soucasné
t¥i nebo vice past. Je zjevné, Ze vynalez se vztahuje na
spojovani pasu podél jejich podélné osy a s vyhodou na
jejich vzajemné privracenych okrajich, takZe jako konecny

produkt vznika siroky pas.

Vhodné svarovaci systémy jsou znamé odbornikovi a obsahuji
nejméné Jjednu svarovaci jednotku ("svarovaci hlavu").
Samozrejmé musi byt vhodné pro podélné svarovani pouzitych

pasu. Vyhodné svarovaci systémy zahrnuji svarovaci jednotky
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skupiny topnych ploch, topnych dratu, topnych valecdku,
laseru, obloukovych svarovacich zarizeni a zafizeni pro
svarovani v ochranném plynu (naptiklad =zarizeni pro
svarovani kovovou elektrodou v ochranném plynu, svarovani
wolframovou elektrodou v inertnim plynu (WIG) nebo plazmové

svarovani) .

Podle vyhodného provedeni 3je svarovaci systém uloZen ve
svarovacim zarizeni tak, Ze svarovaci hlava je vedena
rovnobézné s podélnou osou pasu (poptipadé na sraz k sobé
ptilozenych podélnych okraji) a pasy mize spolu svarovat
a/nebo pasy mohou byt vedeny pod svarovaci hlavou. Svarovaci
hlava a pasy tedy mohou byt osazeny stacionarné upevnéné
nebo pohyblivé ve svarovacim zar¥izeni, pricdemZ nejméné

svarovaci hlava nebo pasy musi byt pohyblivé.

Vodici systém je vytvoren pro vedeni pasid svarovacim
zafizenim. Napinaci systém a/nebo hnaci systém maze byt
pritom c&ast vodiciho systému, nebo i obracené mohou byt
napinaci systém respektive hnaci systém vytvoreny Jjako
vodicli systém nebo mohou takovy vodici systém obsahovat. S
vyhodou obsahuje vodici systém p¥idrzZnou strukturu a v této
pridrzné struktufe ulozené vodici prvky (napfiklad valecky

nebo zaoblené kluzné prvky).

Hnaci systém je vytvofen pro pohybovani pasi a/nebo nejméné
jedné svarovaci jednotky svarovaciho systému. Vyhodné hnaci
systémy obsahuji motory (napriklad elektromotory nebo
spalovaci motory) a hnaci valecky nebo osy uvadéné do pohybu
prostfednictvim téchto motoru (popripadé pres pfevod). Hnaci
systém miZe také obsahovat vodici prvky a tim byt casti

vodiciho systému nebo mohou ¢ast vodiciho systému obsahovat.



Ve vyhodném provedeni jsou valecky napinaciho systému
uvadény do pohybu a slouzi jako pohon. Napinaci systém tak

mizZe tvorit nebo obsahovat &ast hnaciho systému.

V dalsim vyhodném provedeni, které je mozné kombinovat s
ptedchozim, je nejméné jedna svarovaci jednotka
pohybovatelna rovnobéiné s podélnou osou pasid, zejména béhem

svarovaciho pochodu.

Napinaci systém je potrebny k tomu, aby se pasy nejméné
béhem svarovaciho pochodu uvedly ve svarovaci oblasti pod
mechanické napéti. I kdyz toto mechanické napéti muze
povolit, kdyz neni provadén zadny svarovaci pochod, je pro
kvalitu spojeni pasu vyhodné, je-li napéti udrzZovano po celé

¢asové udobi, po které jsou pasy vedeny vedle sebe.

Podle vyhodného provedeni obsahuje napinaci systém napinaci
vialedky, pfres které jsou pasy vedeny, pricemz nejméné jeden
Zz napinacich valecku Jje ulozen pfed svarovaci oblasti a
jeden z napinacich valeckd je ulozZen za svarovaci oblasti.
Tyto napinaci véaledky mohou predstavovat ¢ast vodiciho

systému a/nebo hnaciho systému.

Pri otadejicich se valeécich pusobi v zasadé todivy moment
mezi jejich plastovou plochou a jJejich osou. Pri
nepohénénych valeécich vyvolava tento tocivy moment stale
brzdéni v dusledku tfecich 1éinkid a je nasledné oznacen jako
"brzdici moment". Pfi hnanych valeécich prevazuje hnaci
todivy moment viéi brzdicimu momentu a vysledny moment Je

oznac¢en jako "hnaci moment".

Kromé& toho pusobi mezi valecky a pres né bézicim pasem stale

treni, které je béhem normalniho béhu, pfi némz se plastova
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plocha véalecku pohybuje stejnou rychlosti jako pas, cisté

adhezni treni se soucdinitelem treni R.

Na pas pusobi pres adhezni treni pri dotyku s napinacim
valeckem sila vyvolavand tocivym momentem tohoto napinaciho
valecku. Smér prislusného vektoru sily je pf¥i hnacim momentu
ve sméru pohybu pésu (hnaci sila) a p¥i brzdicim momentu

(brzdici sila) presné opacdny.

Podle vyhodného provedeni Jje hlavni soucdinitel adhezniho
trfeni mezi napinacim valeckem a pasem vétsi nez 0,3, zejména
vetsi nez 0,5. Toho Jje dosazeno zejména tim, Ze povrch
plastové plochy napinacich valecku m& materidl nebo tvar,
které brani klouzani pasu. Vyhodné materiily jsou plasty
(napfiklad pryz), kuZe nebo kaucuky. Vyhodné tvary jsou
zdrsnéni povrchu nebo nanosy jemnozrnnych granulata, které

pomoci lepidla ulpivaji k napinacimu valecku.

Podle vyhodného provedeni Jje svarovaci =zarizeni vytvofeno
tak, Ze normalova (kolmad) sila vyvijena na napinaci valecek
pasem Jje na alesponn jednom bodé plastové plochy tohoto
napinaciho valecku vétsi nez na tento valecdek vyvijena
tihovad sila pasu, s vyhodou nejméné vétsi nez 105%, zejména

vétsi nez 110%, s vyhodou vétsi nez 130%.

Toho je s vyhodou dosaZeno tim, Ze pasy Jsou pritlacnymi
valedky tladeny na napinaci valecky nebo jsou pasy vytvoreny
jako nekoneéné pasy a jsou napinany mezi napinacimi valecky.
K napinani mezi dvéma napinacimi valecky dochazi kupfikladu
tak, ze napinaci valedky jsou ulozeny ve vzdalenosti cca
poloviny celkové délky pasu (samozrejmé s odectenim vzdy
poloviny pruméri napinacich valecki) od sebe a pas je mezi

nimi napnut jako dopravni pas.
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Napéti nejméné jednoho pasu je s vyhodou dosazZeno tim, zZe
vysledny vektor sily z vektoru sily vyvijené napinacim
valeckem za svarovaci oblasti na pas po odecteni vektoru
sily vyvijeného napinacim valeckem pred svarovaci oblasti na
pds ma smér proti sméru pohybu pasu. To znamena, Ze napinaci
vidlecek musi byt pred svarovaci oblasti silnéji brzdén nebo
silnéji pohédnén nez napinaci valecCek za svarovaci oblasti.
Tim je prisluSny pas ve svarovacl oblasti tazen smérem k

prednimu valecku a je tim napinan.

Podle vyhodného provedeni obsahuje svatrovaci zarizeni mérici
systém pro méreni napéti nejméné dvou past. Vhodna méfici
zarizeni pro tento mérici systém Jjsou znama odbornikovi,
pridemZz s vyhodou je mérici systém vytvoren tak, Ze sva data
odebira z napinacich valedkli. Zejména obsahuje mérici systém
mérici pristroje pro méreni intenzity proudu nebo energie
nebo sily pusobici na osy napinacich valecdku. Timto zpusobem
mize byt napéti pasu zjisSténo tim, jak velkd je sila pasu
tladicich na valecky nebo jak silné jsou toéivé momenty obou
valecku (méfeni hnaci sily prostrednictvim  proudu
pohdnéjicich elektromotorii nebo proudu dynama upevnéného na

valecdcich) .

Podle vyhodného provedeni jsou napinaci valeéky pfed a/nebo
za svafovaci oblasti vytvofeny tak, Ze se dotykaji Jjen
jednoho z pasi a mohou se otddet nezavisle na ostatnich
valedcich. Timto =zpusobem je mozZna regulace napeti
jednotlivych pasi  brzdénim/pohanénim  nebo dodateénym

serizovanim polohy os valecku.

Podle vyhodného provedeni je svafrovaci zarizeni uzpusobeno k

tomu, aby svafovalo nekonec¢né pasy po Jjejich délce. K tomu
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je nejméné jeden z pasu, zejména ale kazdy z pasu, spojovan
pricnym svarem do nekonecného tvaru a pésy Jjsou pak vedeny
ve svarovacim zarizeni a podél jejich stran jsou podélné

vzajemné spolu svarovany.

Podle vyhodného provedeni Jjsou pasy v nekoneéném stavu
vedeny vedle sebe ve vodicim systému a ve svarovaci oblasti
jsou napindny napinacim systémem. Pro svatovani je vedena
svarovaci hlava podél podélné osy (zejména podél k sobé na
sraz priléhajicich podélnych okraji) pasi a péasy spolu
svaruje a/nebo Jjsou nekoneé¢né pasy vedeny pod (zejména

stacionarni) svarovacli hlavou.

Svarovaci zarizeni Jje s vyvhodou vytvoreno tak, ze Je
vytvoren vodici systém pro vedeni nekoneénych past a zejména
obsahuje nejméné dva valecky, které jsou osazeny tak, ze

pasy jsou vedeny okolo valecku s predem urcenym napétim.

V nejjednodussi formé jsou dva napinaci valecky ulozZeny v
predem urcené vzdalenosti s rovnobéiné usporiddanymi osami
tak, Ze pésy obihaji jako housenkovy pas okolo napinacich

valedku.

Podle vyhodného provedeni obsahuje svarovaci zarizeni
nejméné jeden podpurny valecek, wulozeny ve svarovaci
oblasti, zejména primo pod svarovacim mistem, pres ktery
jsou vedeny pasy, které se maji svarovat. Béhem svarovaciho
procesu jsou timto zpusobem péasy podpurnym valeckem na
svafovacim misté podporovany. To zabranuje provésovani pasu
na svarovacim misté a zaruduje mimoradné presné vedeni péasu

na svarovacim misté.

S vyhodou je podpirny valecek wuloZen tak, Ze vyvolava



prevyseni péasdi, jeho plastova plocha tedy lezi bliZe ke
svarovaci jednotce nez zbyvajici vedeni pasti vede pasy

(vytvoreni vyvyseni vucéi navazujicim dsekim pasd).

Podle vyhodného provedeni obsahuje svarovaci =zarizeni
valecky, které jsou vytvoreny tak, Zze oba podélné okraje
pasu, které maji byt spolu svarovany, ZzZene k sobé. To
umoznuje svarovaci proces, v némz Jjsou oba podélné okraje
pasu, které maji byt spolu svarovany, k sobé priblizZovany a
po té svarovany, pridemz pasy jsou s vyhodou uloZeny tak
blizko u sebe, Ze se v oblasti svafovaciho mista dotykaji.
Tyto valedky jsou zejména hnaci valeéky a/nebo napinaci

valecky.

Podle vyhodného provedeni obsahuje svarovaci zarizeni
valedky, zejména nejméné jeden hnaci valecéek a/nebo nejméné
jeden napinaci valecek, které jsou vytvofeny jako kénickeé.
To umoZnuje svarovaci proces, pri némz jsou podélné okraje
pasu (zejména nekoneénych pasi) prostrednictvim techto

kénicky vytvofenych valeckd hnany k sobé.

S vyhodou jsou valedky vytvoreny tak, Ze v oblasti valecku,
v niZ jsou pasy svafovany, maji valecky mensSi prirfezovy
polomér nez vné této oblasti.

V ptripadé, kdy jsou pasy vedeny pfes Jjediny valecek, ma
tento valedek zejména na Jjeho dcelnich strandch nejvétsi

polomér a v jejich stredu nejmensi.

V pfipadé, v némz pasy jsou vedeny pres oddélené valecky, ma
nejméné jeden z téchto valedku na Jjeho <¢elni strané
odvriacené od okraje prislusného pasu, ktery se ma svarovat,

nejvétsi polomér a na druhé &elni strané privracené k okraji



prislusného pasu, ktery se m&d svarovat, nejmensi polomér.

Polomér prurezu valecku se méni s vyhodou konstantné&, takze
vidlecdek ma& diléi oblasti ve formé komolych kuZelu. Sklon
plastovych ploch vici podélné ose valecku je s vyhodou mensi
nez 10°, zejména mensi nez 2°, takZe valedky jsou vytvofeny

pouze lehce kénické.

Ve vyhodném provedeni obsahuje =zarizeni také (popripade
ptidavné) koénické valecky, jejichz tvar respektive jejichz
usporadani Jje presné opaéné vudi tomu, jaké bylo vysSe
popsano. Tim mohou byt pasy popripadé hnany od sebe nebo
mize pritlaény valecek mit tento '"negativni tvar", aby se
napéti vyvolanid kénickym tvarem valedkd koncentrovala v

pasech smérem k jejich stredu.

Prehled obrazki a vykresech

Priklady pro vyhodna provedeni zarizeni podle vynalezu jsou
znazornény na vykresech. Na vykresech

obrazek 1 znazornuje schematicky Jjednoduché vyhodné
provedeni v perspektivnim pohledu,

obrazek 2 znazornuje schematicky vyhodné provedeni v pohledu
ze strany,

obrazek 3 znazornuje schematicky dalsi vyhodné provedeni v
pohledu ze strany,

obrazek 4 zndzorfiuje schematicky dalsi vyhodné provedeni v
perspektivnim pohledu,

obrazek 5 znazormnuje schematicky dalsi vyhodné provedeni v
pohledu ze strany, a

obrazek 6 znazorfiuje schematicky vyhodné provedeni s

kénickymi valecky.
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Priklady provedeni vynalezu

Obrazek 1 =znazornuje  schematicky Jjednoduché vyhodné
provedeni v perspektivnim pohledu. Dva pasy 1, které jsou
zde vytvoreny jako nekonecné pasy, jsou pomoci svarovaciho
systému 2 vzajemné svarovany podél vedle sebe lezicich
vnéjsich okraju. Pasy jsou pritom pomoci napinacich valecku
3 vedeny, napindny a pomoci aktivniho otaceni valecku jJe
jimi dale pohybovano. Napinaci valecky 3 zde tedy slouzi

jako vodici prvky, napinaci prvky a hnaci prvky.

Obrazky 2 a 3 schematicky znazornuji vyhodné provedeni podle
obrazku 1 v pohledu ze strany. Zatimco pasy 1 jsou pomoci
svarovaciho systému 2 vzajemné svarovany, Jjsou alespon Vv
oblasti svafovani pomoci napinacich valec¢ki 3 napinany.
Sipka nad pasem 1 pfitom uréuje moZny smér pohybu past 1.
Pri kontinualnim svarovacim pochodu miZe byt pasy plynule
pohybovano, zatimco pfi sekvencnim svatovacim pochodu je
udelné pohybovani s pauzami. Je vsak také mozné rovnéz
pohybovat béhem svarovaciho pochodu svarovacim systémem

podél pasu.

Napinani je na obrazku 2 dosahovano silou, ktera napinaci
valecky 3 Zene od sebe (Sipky na valeccich). Prislusné sSipky
pritom neudavaji Zadny pohyb, nybrz relativni silu, Jjiz jsou
oba napinaci valecky 3 tladeny od sebe a pasy 1 tak
napinaji. U takového provedeni jsou pasy 1 jak nahore ve

svarfovaci oblasti tak i dole napinany.

Na obrazku 3 je dosaZeno napinani odlisnym tocivym momentem
napinacich vale¢kua 3. Kruhové Sipky maji zde znazornit, ze
todivé momenty obou napinacich valedkta a tim také sily,
jimiz plastové plochy napinacich valecku 3 pisobi na pasy 1,

jsou odlisné. Rozdily v silach mohou byt kupfikladu dosaZeny
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tim, zZe napinaci valecek 3 je silneji pohanén nez druhy
napinaci valecek 3 nebo Ze predni z napinacich valecka 3
(vlevo) je dokonce brzdén. Zde by byly pasy ve svarovaci
oblasti (nahofe) napinany, ale v dolni oblasti by nebylo

Zadné napéti.

Obrazek 4 znazornuje schematicky dalsi vyhodné provedeni v
perspektivnim pohledu. Zde jsou jako na obrazku 1 dva pasy
1, které jsou rovnéz vytvoreny Jjako nekonec¢né pasy, pomoci
svafovaciho systému 2 vzajemné svarovany podél sousednich
vnéjsich okraji. Pasy jsou pritom vedeny prostrednictvim
napinacich valecku 3. Dalsi zpusob napinani je vedeni pres
podpirny valecek 5 ve svafovaci oblasti. Tim maze byt

dosazZeno presnéjsiho vedeni pasi 1 ve svarovaci oblasti.

Obrazek 5 znazornuje schematicky dalsi vyhodné provedeni v
pohledu ze strany. PFi tomto provedeni nemusi byt pasy 1
bezpodmineéné v nekoneéné formé. Napinaci valecky, které
mohou soudasné slouzit k pohonu, se pohybuji jako na obrazku
3 s rozdilnymi todivymi momenty. Pridavné pritlacné valecky
4 zabranuji klouzani pasd 1 tim, Ze zvysuji adhezni trfeni
mezi pasy 1 a napinacimi valecky 3 zvétsSenim normalove sily
na pasy a napinaci valedek. Také zde jsou pasy opét vzajemné

svafovany pomoci svafovaciho systému 2.

Obrazek 6 znazorifiuje vyhodné provedeni s kénickymi valecky.
Obrazek zde znazornuje fYez, ktery ukazuje pasy 1 na
kénickych napinacich valeéecich 3 v pohledu zepredu. Osa
otdéeni napinacich valeékd 3 1lezi rovnobéiné s rovinou
nakresny. Obé Sipky ukazuji snahu pasi 1 se vzajemné
priblizovat smérem ke stfedu. To samotné vyplyvd z tvaru

napinacich valeckua 3.
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V pripade, ze by tyto koénické napinaci valecky 3 byly
pouzity v provedeni podle obrazku 1 nebo 4, mohou bez vseho

zaujmout misto zde znazornénych napinacich valedku 3.

Priklady provedeni znazornuji mozZné varianty provedeni
vynalezu, pricdemz na tomto misté budiz poznamenano, ze
vynalez neni omezen na jeho specielné znazornéné varianty
provedeni, ale ze jsou mozné ruzné kombinace jednotlivych
variant provedeni mezi sebou a tato moznost obmén vyplyva z
poznatkd pro technické jednani na zakladé predkladaného
vynalezu v ramci schopnosti odbornika c¢inného v tomto

technickém oboru.

Dale mohou jednotlivé =znaky nebo kombinace =znaka ve
znazornénych a popsanych ruznych ptikladech provedeni

predstavovat samostatné vynalezy nebo vynalezecka reseni.

Ukol samostatnych vynalezeckych fesSeni muze byt odvozen =z

tohoto popisu.

Veskeré udaje k rozsahim hodnot v popisu je treba chapat
tak, Ze také =zahrnuji 1libovolné a vsechny jejich dilcéi

rozsahy.

Pfedev$éim mohou jednotliva provedeni znazornéna na vykresech
tvofit predmét samostatnych vynalezeckych fesSeni. Prislusné
koly a reSeni podle vynalezu je mozné odvodit z detailnich

popisi k témto obrazkum.

Pro potraddek budiz =zavérem poznamendno, ze pro lepsi
pochopeni stavby nékterych soucasti obrazki mohly byt tyto
soudasti znazornény Jasteéné mimo méritko a/nebo zvétsSené

a/nebo zmensené.



Seznam vztahovych znacek

1 pas
2 svarovaci systém
3 napinaci valecek

4 pritlacény valecek
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PATENTOVE NAROKY

1. Svarovaci zafizeni pro svarovani pasu obsahujici
vodici systém pro pasy, napinaci systém, hnaci systém a
svafovaci systém, pricdemz napinaci systém je vytvofen tak,
aby pasy byly alesponi béhem svarovaciho pochodu ve svarovaci

oblasti uvedeny pod mechanické napeti.

2. Svafovaci zarizeni podle naroku 1, vyznacené tim,
Ze svarovaci systém obsahuje nejméné Jjednu svarovaci
jednotku, zejména svarovaci jednotku WIG, a je ve svarovacim
zarizeni ulozen tak, Ze nejméné jedna svarovaci jednotka je
vedena rovnobéiné s podélnou osou pasu a tyto pasy muze
vzidjemné svafovat a/nebo pasy mohou byt vedeny pod uvedenou

nejméné jednou svarovaci jednotkou.

3. Svarovaci zafizeni podle jednoho z predchozich
narokl, vyznadené tim, Ze napinaci systém obsahuje napinaci
valedky, ptes néz jsou pasy vedeny, pricemz nejméné jeden z
napinacich valedki je uloZen pred svarovaci oblasti a
nejméné jeden z napinacich valecku je ulozen za svarovaci
oblasti, pfidemZ tyto napinaci valecky predstavuji zejména

dast vodiciho systému a/nebo hnaciho systému.

4. Svarovaci zarizeni podle naroku 3, vyznacené tim,
e soudinitel adhezniho tfeni mezi nejméné jednim napinacim
valeékem a nejméné jednim pasem Jje vétsi nez 0,3, pricemz
povrch plastové plochy napinacich valeckt obsahuje materidl
nebo ma tvar, ktery brani klouzani pasi, zejména plasty,
ktZi nebo kauduky nebo zdrsnéni povrchu nebo nanosy
jemnozrnnych granulatd, které jsou pomoci lepidla prilepeny

k napinacimu valecku.
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5. Svarovaci zarizeni podle jednoho 2z predchozich
naroku, vyznadené tim, Ze svarovaci =zaFizeni Je vytvoreno
tak, zZe normdlova sila vyvijenad pasem na napinaci valecek je
alespoi v jednom bodé plastové plochy tohoto napinaciho
vidledku vétsi neZ tihovd sila pasu vyvijena na tento
védledek, pridemZz pasy Jjsou zejména pres piitlacné valecky
tladeny na napinaci valecky a/nebo Jjsou vytvoreny jako

nekoneéné pésy napnuté mezi napinacimi valecky.

6. Svarovaci zarizeni podle jednoho z predchozich
naroku, vyznadéené tim, Ze svarovaci zarizeni obsahuje mérici
systém pro méfeni napéti nejméné dvou pasd, pricemz tento
méfici systém je s vyhodou vytvofen tak, Ze odebira sva data

z napinacich valecku.

7. Svatovaci zarizeni podle jednocho z naroki 3 az 6,
vyznadené tim, Ze napinaci valecky pfed a/nebo za svafovaci
oblasti jsou vytvofeny tak, Ze se dotykaji jen Jjednoho =z

past a mohou se otadet nezivisle na ostatnich valeccich.

8. Svarovaci zarizeni podle jednoho 2z predchozich
narokd, vyznadené tim, Ze svafovaci zarizeni je vytvoreno
tak, ze Jeho vodici systém Jje vytvoren pro vedeni
nekoneénych pasii a zejména obsahuje nejméné dva valecky,
které jsou osazeny tak, Ze pasy jsou vedeny okolo valecku

pod pfedem urcenym napétim.

9. Svafovaci zarizeni podle Jjednoho z piedchozich
naroki, vyznadené tim, Ze svafovaci zarizeni obsahuje
nejméné Jjeden podpurny véaledek, ulozeny ve svafovaci
oblasti, zejména piimo pod svafovacim mistem, pfes ktery

jsou vedeny pasy, které maji byt svarovany.
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10. Svarovaci zarizeni podle jednoho z predchozich
narokd, vyznadené tim, Ze svarovacli zarizeni obsahuje
valecky, které jsou vytvoreny tak, zZe oba podélné okraje
pasu, které maji byt spolu svafovany, Zenou k sobé, pricemz
valedky jsou zejména vytvoreny kénické, pritom zejména
nejméné jeden hnaci valedek a/nebo nejméné jeden koénicky

napinaci valecek.

11. Zpuisob svatrovani pasu svarovacim zarizenim podle
jednoho z predchozich naroku, obsahujici kroky:
- vedeni nejméné dvou pasu ve sméru svarovani,
- napinani pasu v oblasti svarovani,
- podélné svarovani nejméné dvou past podél jejich podélné
osy, s vyhodou na vzajemné privracenych okrajich, pricemz
jsou pod napétim,
- pohybovani pasu krokové nebo plynule relativné vici
svafovacimu systému, zatimco pochod svarovani napjatého pasu

krokové nebo plynule pokracuje.

12. Zpusob sva¥ovani podle naroku 11, vyznaceny tim,
¥Ye svafovaci =zarizeni je vytvoreno k tomu, ze svaruje
nekoneéné pasy podél jejich délky, a nejméné jeden z pasi,
ale zejména kazdy =z pdasu, zpracovavd priénym svarem do
nekonedéného tvaru, a pasy jsou pak vedeny ve svarovacim

zarizeni a jsou podél jejich stran vzajemné svarovany.
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