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Czujnik indukcyjny
Patent trwa od dnia 5 grudnia 1962 r.

Przedmiotem niniejszego wynalaziu jest czu;- punkcie pomiarowym, z ktérych kazdy méglby
nik indukcyjny zaopatrzony w uzwojenia poli- mierzyé oddzielny parametr.
filarne, umozliwiajgce wielokrotne wykorzysta- Whade te usuwa czujnik indukcyjny wedkug
nie mierzonego pa::ametru do sterowania r6z- wynalazku, ktérego obwod mag‘nety cny  jest
nych ukladéw P"““am“,’y,c‘l' . . zaopatrzony W uzWojeriia polifilarne {wielo-

Znane dotychczas czujniki indukcyjne, dzials- zwojne), przy czym kazde z tych uzwojefi ste-
jace na zasadzie zmiany indukcyjnosci obwoda, ruje oddzielnym obwodém pomiarowym. Wy -
spowodowanej zmjana wielkos$ci szczeliny utwo- lazek jest blizej wyjasniony na - rysunku, Ba
rzonej miedzy przesuwng 2zwora, polaczong z ktérym fig. 1 plrzedstawxa przykladowo be: -
trzpieniem mierniczym  oraz me":“chmmfm dtwigniowy czujnik indukcyjny roznicowy z
rdzeniem obwodu magnetycznego maja te nie- ., oniem hifilarnym (dwuzwojowym), fig. 2
dogodnoéé, ze umozliwiajg pomiar tylko jedne- odmiane k on-strukcyjnq tego czujnika, a fiz.
go parametru, sterujacego tylko jednym wukla- 3 — déwigniowy ré3 wy czujmk indukcyjay
dem pomiarowym. W tych przypadkach, gdy z uzwojeniem bifilarnym.
istnieje koniecznoéé pomiaru wielu parametrow :
przedmiotu’ np. §rednicy, stozkowato$ci, baryt- Czujnik przedstawiony na fig. 1 sklada sie z
kowatoéci i owalnoéci lozysk tocznych pomiar dwbch cewek 1 i 2 o uzwojeniu bifilarnym, z
za pomocy tego rodzaju czujnikéw stwarza po- obudowy 3, stanowigcej réwnoczeénie rdzehi o-
wazne trudno$ci techniczne zwigzane z koniecz- bydwu cewek, oraz ze zwory 4 zaopatrzonej
nofcig umieszczenia kilku czujniké6w w jednyma . w sprezyne dociskowa 8 i polaczone] z trzpie-
: niem mierniczym 5, ktérego kioficéwika € wspél-

*) Wla&ciciel patentu oéwiadczyl, Ze twérca pracuje z badanym przedmiotem 7, mierzac je-
wynalazku jest inz. Roman Nowak. ’ go okred§lony parametr.




. Obwo6d magnetyczny -kaidej z cewek 1] 2
sklada sie z czefci ndzenia 3, cz3$ci zwory 4
oraz ze szczeliny 9 lub 10, ktérej w.elko$¢ jesl
-zalezna od poloZenia trzpienia porr:urowego.
Dzialanie opisanego wyzej czujnika jest na-
stepujgce: przesuniecia trzpienia pomiaroweg.:
5 wskutek wspélpracy jego koncéwki 6 z mie-
rzonym przedmiotem 7 powoduja zmniejszaniz

sie jednej ze szczelin (np. 9) oraz réwnoczesne

zwiekszanie sie drugiej szczeliny (1x. 10) obw.::
d6w magnetycznych obydwu cewek, zmienia-
jac wskutek tego indukcyjno§é obydwu obwe
déw cewek 1 i 2. Zmiany te powerdujg <dpn-
wiednie przesuniecia fazowe oraz zmiany arr-
plitudy pradéw piynacych w ' cewkach, przy
czym dzieki zastosowaniu uzwojen volifilarnych
kazde z uzwojen aa i cc oraz bb i df moze siu-
zyé do sterowania oddzielnego ukladu pomiaro -
wego. Na przyklad przy zastosowaniu czujnika
do pomiaréw walkéw lozysk tocznych jeden 2
obwodéw stuzy do pomiaru odchylenia Srednicy
waltka, a drugi — odchylenia jego ksztaltu, a
- réwnoczeénie do sterowania odpowiedniego ze -
. spotami obrabiarki, majgecymi wrtyw na te
wielkosci. Fig. 2 przedstawia odmiane konstru'-
cyjna czujnika, ktéra rézni sie od wyzej opisa-
nej innym uksztaltowaniem obwni1ow magne-
tycznych. Jest ona mianowicie zaopatrzona %

dwie zwory 11 i 12, polaczone z irzpieniem po- -

miarowym 5 i wspolpracujgce =z rdzeniem 3¢
uksztaltowanym w postaci dwéch polaczonych
tulei w ten spos6b, ze zwigkszaniu sie jednej ze
szczelin 9’ towarzyszy réwnoczesnc zmniejszn-
nie sie drugiej szczeliny 10’ obwodu magnetyc:-
nego. Dzialanie tego czujnika jest takie samo
‘jak poprzednio opisanego.-

Czujnik przedstawiony schematycznie na fig.
3 jest zaopatrzony w dwie cewki 1 i 2 z uzwo-
jeniem bifilarnym, osadzone ma rdzeniach 13 i
14 majacych ksztalt litery E, mieazy ktoryri
znajduje sie ruchoma zwora 15, c<sadzona aa
elemencie sprezystym 16 i podparta ostrzem '8
trzpienia mierniczego 5 oraz zaopatrzona w
sprezyne dociskowsg 17.

Dzialanie opisanego wyzej czujnika jest na-:
stepujace: Przesuniecia trzpienia rmierniczego
5 zostaja odpowiednio przeniesion: i powiek-
szone przez zwore 15 dziatajaca jak dziwignia
powodujgc odpowiednie zmniejszanie jednej ze
szczelin (np. 9”) oraz ré6wnoczesne zwiekszan:c
drugiej szczeliny (np. 10"), a w-kutek tegn»
zmiane indukcyjnosci obwodéw cewrx 11 2.

Dzieki zastosowaniu uzwojefi bifiiernych uzy-

. skuje sie mozliwos¢ sterowania tym czujnikiem

dwéch oddzielnych ukiadéw pomia:owych.

Czujnik wediug wynalazku moze mieé oczy-
wiscie i takg pcstaé konstrukecyjnya w  ktérej
szczeliny obworiéw magnetycznych utworzon-
sa miedzy nieruchomg zworg polgczong z obu-
dowa czujnika i ruchomym rdzeniem cewek.
poiaczonym z trzpieniem mierniczyun

Czujnik indukcyjny wedlug wynaiazku moze
znalez¢ zastosowanie do pomiaru réznych para-
metré6w w jednym punkcie pomiarowym i ste
rowania oddzielnych ukladéw pomiarowych.

Zastrzezenie patentowe

Czujnik indukcyjny zlozony z nieruchomei
cewki i ruchomej zwory polaczonej z trzpie-
niem pomiarowym albo tez z nieruchomej zwo-
ry- i ruchomego rdzenia potaczonegn z trzpie-
niem pomiarowym i dzialajacy na zasadzie
zmiany wielkosci szezeliny w obwodzie ma-
gnetycznym spowcdowanej  vzesunieciami
trzpienia pomiarowego, znamienny tym, ze je#)
cewka (1) i (2) jest zaopatrzona < uzwojenie
polifilarne umozliwiajace réwmoczesny pomiar
‘wielu parametrow w jednym punkcie pomiaro-
wym i sterowanie oddzielnymi wukfadami po-
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Zastepca: inz Zbigniew Kaminssi
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