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1

Vyndlez se tykd zspojeni raestrovecich civek elektronového mikroskopu, slouZfciho ke

kompenzaci stPedu zvEt3eni p?i zm&nd zvEtSeni.

P¥i pozorovdni zkoumaného objektu elektronovjm rastrovecim mikroskopem ne monitoru je
zdkladnim poZadavieem moZnost postupného zvétSovdni uréeﬁého miste objektu obvykle piedem
nastaveného do st¥edu obrazu. Toto zvEtSovdni se provddi bud po skocich, nebo plynule

zmEnemi nep&ti, nebo zménemi referendnfho odporu v obvodu rastrovacich civek; které Jeou

obvykle spojeny pFes reguldtory a stabilizdtor s generdtorem pilového nep&ti.

Je=11 v&chyIOYéni v rastrovacich civkdch FeSeno proudovym stabilizétorem, pek zm&ny .
zv8tSeni dosdhneme zménou referendniho odporu pfi gkoﬁovém nesteveni & nebo zménou vstupniho
referendniho nepdti pfi plynulém nestevovéni, U tohoto éapojeni p#i zm&ndch zvétSent skoko-
vé, tJ. hrubé nebo plynule, tj. jemn8, jsou stredy zv&tSeni obecnd vzdjemnd posunuté, Hledd-
ni urdeného objekiu pozorovédni je tedy ztiZeno vlivem vaznikajicich posuvd p¥i étfidéni-

ovladadld zvétSeni.

Tyto dosavedni nevyhody odstrgﬁuje zapojeni restrovacich civek elektronového mikrosko-
pu slou¥ici ke kompenzeci stiedu zv¥tSenf p#i zménd zvétSenf, tvodené vychylovecimi civkami
pro smér x e y, zapojenymi pYes regulaéni obvod s generdtorem pilového nap&ti. Podstatou
zepojeni je, Ze mezi prvni vistup regulainiho obvodu plynulého zvitSeni a rastroveci civky

pro smér x je zapojen prvni kompenzadni zdroj v sérii s prvnim stebilizdtorem a mezi druhf
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vystup ‘regulagniho obvodu plynulého zvétdeni = rastrovacl civky pro smér y Je zapojen dru-

hy kompenzedni zdroj v serii s druhym stabilizétorem proudu, mezi nim% a prvnim stabilizé—

torem proudu je zapojen obvod pro hrubé nastavenl zvétdeni,

Pﬁednosti popisovaného zapojeni je dosa¥eni plynulého nestaveni kompenzednfho nep¥ti
ne restrovacich civkdch, jak ve sméru x, tek ve sméru y. Obvodem lze dosdhnout, naprosté
shody st¥edd zv&t¥enf p¥i zmdnd zvit¥eni, af je prov4d¥no hrubym posuvem nebo plynulym

posuvemn.,

Vyndlez blife objasni p¥ilofeny vykres blokového zapojeni.‘ZapoJeni sestdvé z obvodu
generdtoru 1 pilového nap&ti, ktery je spojen ge vetupem regulacniho obvedu 2 plynulého
zvétieni, tho prvn1 vystup je spojen-pPes prvni kompenzadni zdroj 3 s prvnim stebilizdtorem

‘proudu a jeho druhy vystup Je spojen pPes druhy kompenzadni zdroj 4 s druhym stebilizdtorem
proudu T. Obvod 5 pro hrubé nasteveni zvetseni je spojen s ob&ma stabilizdtory proudu £ al.
Prvni stabllizétor proudu 6 Je vystupem spojen s rastrovecimi civkami 8 pro emér x a druhy

stabilizdtor proudu 7 s restrovecimi civiami 9 pro smér y.

Zapojeni precuje ze provozu takto: Z generdtoru ;'pilového nap8t{ p¥ichdzeji impulsy
do regulaéniho obvodu‘g plynulého zvétdeni, ve kterém se- amplitudovd upravuji. Tyto impulsy
Jeou jednim a druhym vystupem p¥ivdd&ny pfes prvni e druhy kompenzedni zdroj 3 & 4, ve kterém
se k nim superponuje kompenzadni nep&t{, které ¥{df prfni a druhy stabilizéﬁor proudu § a J.
Obe stabilizétory proudu 6 & 7 Jsou je¥té regulovédny obvodem 5 pro hrubé nasteveni zvétieni,
JimZ se nastevi konstantni velikost vystupniho proudu pro restroveci civky 8 a 3. Superpono~
vané stejnoamérné nepéti z kompenzaénlch zdrojd 3 a 4 zplsobf fiktivn{ posuv preparitu nezé—
visli ne regulaEnim obvodu 2 plynulého zv&tSeni, avdek #idioci proud v rastrovacich civkéch
8 a g je zdvisly ne ovlddédn{ zv&tSen{ obvodem § pro hrubé nastavenf, Tim Je mo#no nastavit
shodu stFedd zvétSeni jak plynule, tek hrub¥.

‘pX¥EDMET VYNLKALEZU

»  Zapojeni rastrovacich civek'elektronového'mikroskopu ke zmén¥ zvt¥eni tvoFend vychy-

' .lovacimi civkemi pro smér x a y,'zapojenimi pfeﬁ regula&ni obvod generdtoru pilového nep&tdi,
vyznadené tfm, Ze meéi prvni v¥stup regulaéniho obvodu (2) plynuléhe zvgtéeni a restroveci
civky (8) pro smdr x je zapojen prvnl kompenzadni zdroj (3) v sérii s prvnim stabilizdtorem
proudu (6) & mezi druhy vistup.regulaéniho'cbvodu (2) plynulého zvét¥eni a rastroveci ofvky
(9) pro sm&r y je zﬁpéjen druhf kompenzedni zdroj (4) v sérii s druhym stebilizdtorem proudu

(7)y mezi nim% a prvnim stabilizdtorem proudu (6) Je zapojen obvod (5) pro hrubé nastaveni
zvétﬁeni.
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