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69 Korrekturvorrichtung fiir eine elektronische Uhr.

67 Die elektronische Uhr weist eine Einrichtung zur
schnellen Einstellung der Zeit, des Datums oder der
Weckzeit auf. Durch Betitigung eines dusseren Betiti-
gungsgliedes (40) wird eine Anzahl von Stellimpulsen er-
zeugt, die in Abh#ngigkeit von den Zeitriumen zwischen
aufeinanderfolgenden Betitigungen verdndert werden.
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PATENTANSPRUCHE

1. Korrekturvorrichtung fiir eine elektronische Uhr mit
einer Standardfrequenzquelle, einem Frequenzteiler, der auf
die Standardfrequenz anspricht, um ein Standardzeitsignal
Zu erzeugen, einer Zeithalte- und Zeitanzeigeeinrichtung, die
auf das Standardzeitsignal ansprechen, um Zeitangaben auf-
zuzeichnen und anzuzeigen, und einem Stellschaltkreis zum
Einstellen einer Zeitangabe, der an die Zeithalte- und Zeitan-
zeigeeinrichtung angeschlossen ist, und der ein Schaltmittel,
das durch ein externes Betétigungsglied betéitigbar ist, um
Betitigungsimpulse zu erzeugen, einen Stellimpulsgenerator,
der auf jeden Betétigungsimpuls anspricht, um mindestens
einen Stellimpuls zu erzeugen, der an die Zeithalte- und Zeit-
anzeigeeinrichtung anlegbar ist, und einen Steuersignalge-
nerator enthélt, um ein Steuersignal zu erzeugen, das an den
Stellimpulsgenerator anlegbar ist, um die Anzahl der Stell-
impulse (Q2), die in Abhéngigkeit jedes Betitigungsimpulses
erzeugt wird, zu steuern, dadurch gekennzeichnet, dass der
Steuersignalgenerator einen Abtastschaltkreis (57) zum Ab-
tasten der Dauer eines Zeitintervalls zwischen mindestens
zwei aufeinanderfolgenden Betédtigungsimpulsen (SW) und
zur Erzeugung eines ersten Steuersignals (Q2), wenn die
Dauer eines Zeitintervalls zwischen zwei aufeinanderfolgen-
den Betétigungsimpulsen kiirzer ist als ein vorher bestimm-
ter Wert, und eines zweiten Steuersignals (Q2), wenn die
Dauer eines Zeitintervalls zwischen zwei aufeinanderfolgen-
den Betétigungsimpulsen ldnger ist als der vorher bestimmte
Wert, aufweist, wobei der Stellimpulsgenerator einen Schalt-
kreis (48, 50, 102) enthélt, der auf das erste Steuersignal an-
spricht, um eine erste Anzahl von Stellimpulsen (PS) zu er-
zeugen, die grosser ist als einer in Abhéngigkeit jedes Betiti-
gungsimpulses erzeugbarer, und der auf das zweite Steuersi-
gnal anspricht, um eine zweite Anzahl von Stellimpulsen zu
erzeugen, die kleiner ist als die erste Anzahl von Stellimpul-
sen, die in Abhéngigkeit jedes Betatigungsimpulses erzeug-
bar sind.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass der Stellimpulsgenerator (48, 58, 50, 59) einen ein-
stellbaren Zahler (48) anfweist, wobei ein Zihlwert, der einer
Anzahl von aufeinanderfolgend zu erzeugenden Stellimpul-
sen durch jeden der Betétigungsimpulse (SW) in den einstell-
baren Zihler eingebbar ist, und wobei die Hohe des Zihi-
wertes durch das Steuersignal einstellbar ist,

3. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass der Frequenzteiler (12) dazu bestimmt ist, Taktim-
pulse zu erzeugen, und dass der Abtastschaltkreis (57) einen
Zihlschaltkreis (52) mit einer Eingangsklemme, an die die
Taktsignale (C2) aus dem Frequenzteiler (12) anlegbar sind,
mit einer Riickstellklemme, an die die Betitigungsimpulse
(SW) anlegbar sind, und mit einer Ausgangsklemme, deren
Potential sich dndert, wenn eine vorbestimmte Anzahl von
Taktsignalen (C2) an die Eingangsklemme angelegt ist, einen
ersten Flip-Flop (54) mit einer Taktklemme, die an die Aus-
gangsklemme des Zadhlschaltkreises (52) angeschlossen ist,
mit einer Riickstellklemme (R), an der die Betdtigungsimpul-
se (SW) anlegbar sind, und mit einer Ausgangsklemme (Q)
und einen zweiten Flip-Flop (56) aufweist, der eine Takt-
klemme (&), an der die Betitigungsimpulse (SW) anlegbar
sind, eine Datenklemme (D), die an die Ausgangsklemme
des ersten Flip-Flops (54) angeschlossen ist, und eine Aus-
gangsklemme (Q) enthilt, um Steuersignale (Q2) fiir den
Stellimpulsgenerator (48, 58, 50, 59) abzugeben.

4. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass der Steuersignalgenerator einen Schalter (114) auf-
weist, um das Steuersignal zu erzeugen.

5. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, da-
durch gekennzeichnet, dass die Zeithalte- und Zeitanzeige-
einrichtung mindestens einen Minutenzihler (16) zum Zih-
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len des Standardzeitsignals und einen Stundenzihler (18)
zum Zéhlen eines Ausgangssignals des Minutenzihlers zu-
sammen mit einer elektrooptischen Anzeigevorrichtung zum
Anzeigen der Inhalte des Stunden- und Minutenzihlers und

s ferner Gatter (28, 30) aufweist, um die Stellimpulse entweder
an den Minuten- oder Stundenzihler anzulegen und deren
Inhalte einzustellen.

6. Vorrichtung nach den Anspriichen 1, 2 oder 4, da-
durch gekennzeichnet, dass die Zeithalte- und Zeitanzeige-

10 einrichtung eine Treiberschaltung (68), die auf das Standard-
zeitsignal anspricht, einen Schrittmotor (70), der durch die
Treiberschaltung (68) angetrieben wird, und Zeiger (72, 74)
aufweist, die durch den Schrittmotor angetrieben werden,
und dass die Zeithalte- und Zeitanzeigeeinrichtung ferner ein

15 erstes Gatter (64) mit einer Ausgangsklemme, die an eine
Eingangsklemme der Treiberschaltung angeschlossen ist,
und mit Eingangsklemmen, um die Stellimpulse und das
Standardzeitsignal zu empfangen, aufweist, um die Stellim-
pulse und das Standardzeitsignal an die Treiberschaltung an-

20 zulegen.

7. Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich-
net, dass die Zeithalte- und Zeitanzeigevorrichtung ferner ei-
nen Zihler (82) fiir die laufende Zeit, der mindestens einen
Minutenzahler (78) mit einer Eingangsklemme, die an die

2s Ausgangsklemme (80) des ersten Gatters (64) angeschlossen
ist, und einen Stundenzéhler aufweist, um das Ausgangssi-
gnal aus dem Minutenzihler zu empfangen, einen Weckspei-
cherschaltkreis (92), der mindestens einen Minutenspeicher
(94) und einen Stundenspeicher (96) aufweist, einen Weck-

30 zeitabtastschaltkreis (98), um die Inhalte des Zihlers (82) fiir
die laufende Zeit und dem Weckspeicherschaltkreis (92) zu
vergleichen und ein Wecksignal zu erzeugen, wenn die Inhal-
te des Zihlers fiir die laufende Zeit und des Weckspeicher-
schaltkreises zusammenfallen, eine Weckeinrichtung (100)

3s zur Erzeugung eines Warnsignals entsprechend dem Wecksi-
gnal, eine zweite Treiberschaltung (84), die auf Ausgangssi-
gnale aus dem Zahler (82) fiir die laufende Zeit und der
Weckspeicherschaltkreis anspricht, um Anzeigetreibersi-
gnale zu erzeugen, eine elektrooptische Anzeige (86), die

40 durch die Anzeigetreibersignale betrieben wird, um die In-
halte des Zihlers (82) fiir die laufende Zeit und des Weck-
speicherschaltkreises (92) anzuzeigen, ein weiteres Schaltmit-
tel (88) zur Erzeugung eines Stellauswahlsignals, ein zweites
Gatter (110), um die Stellauswahlsignale und die Stellimpul-

45 se zu empfangen, wobei das zweite Gatter eine Ausgangs-
klemme hat, die an eine Eingangsklemme des ersten Gatters
(64) angeschlossen ist und ein drittes Gatter (90) enthilt, um
das Stellauswahlsignal und die Stellimpulse zu empfangen,
wobei das dritte Gatter (90) eine Ausgangsklemme hat, die

so an den Weckspeicherschaltkreis angeschlossen ist.

8. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeich-
net, dass der Frequenzteiler (60) dazu bestimmt ist, Taktim-
pulse zu erzeugen, und dass der Abtastschaltkreis (57) einen
Zighler (52) mit einer Taktklemme zum Empfangen des

ss Taktsignals (C2), mit einer Riickstellklemme, an die die Be-
titigungsimpulse (SW) anlegbar sind, und mit einer Aus-
gangsklemme, wobei das Potential an der Ausgangsklemme
gedndert wird, wenn eine vorbestimmte Anzahl von Taktim-
pulsen an die Taktklemme anliegen, einen ersten Flip-Flop

60 (54) mit einer Taktklemme, die an die Ausgangsklemme des
Zihlers angeschlossen ist, mit einer Riickstellklemme, an die
die Betiitigungsimpulse anlegbar sind, und mit einer Aus-
gangsklemme und einen zweiten Flip-Flop (56) mit einer
Taktklemme, an die die Betitigungsimpulse anlegbar sind, .

65 mit einer Datenklemme, die an die Ausgangsklemme des er-
sten Flip-Flops angeschlossen ist, und mit einer Ausgangs-
klemme, um das Steuersignal abzugeben, aufweist.
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Die vorliegende Erfindung betrifft eine K orrekturvor-
richtung fiir eine elektronische Uhr mit einer Standardfre-
quenzquelle, einem Frequenzteiler, der auf die Standardfre-
quenz anspricht, um ein Standardzeitsignal zu erzeugen, ei-
ner Zeithalte- und Zeitanzeigeeinrichtung, die auf das Stan-
dardzeitsignal ansprechen, um Zeitangaben aufzuzeichnen
und anzuzeigen, und einem Stellschaltkreis zum Einstellen
einer Zeitangabe, der an die Zeithalte- und Zeitanzeigeein-
richtung angeschlossen ist, und der ein Schaltmittel, das
durch ein externes Betitigungsglied betétigbar ist, um Be-
tatigungsimpulse zu erzeugen, einen Stellimpulsgenerator,
der auf jeden Betitigungsimpuls anspricht, um mindestens
einen Stellimpuls zu erzeugen, der an die Zeithalte- und Zeit-
anzeigeeinrichtung anlegbar ist, und einen Steuersignalge-
nerator enthélt, um ein Steuersignal zu erzeugen, das an den
Stellimpulsgenerator angelegt wird, um die Anzahl der Stell-
impulse, die in Abhéngigkeit jedes Betitigungsimpulses er-
zeugt wird, zu steuern.

Aus der DE-A-2 707 415 ist eine Zeiteinstellungsanord-
nung fiir elektrische Uhren mit einem Hochfrequenz-Oszil-
lator, einem Frequenzteiler mit einer Zeitanzeige bekannt,
bei der die Korrektur mit Hilfe eines einzelnen Schalters er-
reicht wird. Der Schalter kann zwei Stellungen, eine neutrale
und eine Betétigungsstellung, einnehmen. Die Korrektur
und das Einstellen der Anzeige wird ferner durch eine Fol-
gendiskriminator-Schaltung bewirkt, die eine Mehrzahl von
Speichern, eine Zeitgabe-Kette und eine bistabile Schaltung,
die durch den Schalter gesteuert wird, enthiilt, so dass durch
den Benutzer an den Schalter innerhalb vorbestimmter
Zeitspannen angelegte Impulsfolgen die Hinzufiigung einer
Einheit zur Sekundenanzeige oder das Anhalten der Anzeige
oder das Betreiben der Anzeige mit einem hoheren als dem
normalen Geschwindigkeitsverhltnis, je nach dem ange-
wandten Impulsfolgemuster bewirken.

Wo der Benutzer nur die Sekundenanzeige durch Hin-
zufiigung von Einheitszihlschritten korrigieren méchte,
driickt er einfach die Krone der Uhr ein, und er wird dabei
fiir jeden Einheitszéhlschritt einen Driickvorgang ausfiihren.
Das Driicken muss von einem schnellen Loslassen gefolgt
sein, wenn der Benutzer die Anzeige anhalten will und so im
Endeffekt Sekunden abziehen will, d.h., er driickt die Krone
ein und hilt sie eingedriickt, wodurch zuerst eine Sekunde
hinzugefiigt wird und danach die Anzeige angehalten wird
und die Zihler auf Null zuriickgestellt werden.

Sollte jedoch der Beniitzer die Minutenanzeige mit elek-
tronischen Mitteln vorstellen wollen, ist es wiinschenswert,
dass dies schneller vor sich geht. Entsprechend sind die
Schaltungen innerhalb der vorliegenden Uhr so angeordnet,
dass der Benutzer, um einen schnellen Vorlauf zu erzielen,
die Krone eindriickt, sie wihrend einer vorbestimmten Zeit
niedergedriickt hilt, sie losldsst und sofort noch einmal nie-
derdriickt. Wegen der besonderen Schaltungen schaltet die-

ser Vorgang eine hohe Frequenzstufe des Frequenzteilers auf

die Anzeige, wodurch diese sehr viel schneller vorgestellt
wird. Dieser schnelle Vorlauf hilt an, solange die Krone an-
dauernd niedergehalten wird.

Demgegeniiber wird bei der erfindungsgemissen Korrek-
turvorrichtung die Uhr durch Betitigung eines Betitigungs-
gliedes in schneller Folge sehr schnell und durch Betitigung
des Betétigungsgliedes in lingeren Intervallen allmihlich
verstellt. Insbesondere erfolgt die Zeitkorrektur, indem die
Anzahl von Stellimpulsen, die aufgrund jeder Betitigung des
Betdtigungsgliedes erzeugt wird, von dem Zeitraum zwi-
schen den Betitigungen abhingig macht. Um Betétigungs-
impulse zu erzeugen, wird ein Schalter durch das Betiiti-
gungsglied betitigt. Ein Stellimpulsgenerator spricht auf die
Betéitigungsimpulse an, um mindestens einen an die Zeithalt-
und Zeitanzeigeeinrichtung anzulegenden Stellimpuls zu er-

zeugen. Ein Steuersignalgenerator erzeugt ein an den Stell-

impulsgenerator anzulegendes Steuersignal, um die Anzahl

der in Abhéngigkeit jedes Betitigungsimpulses erzeugten

Stellimpulse zu steuern. Der Steuersignalgenerator enthélt

einen Abtastschaltkreis, um die Dauer zwischen mindestens

zwei aufeinanderfolgenden Betitigungsimpulsen festzustel-
len und das Potential eines logischen Zustandes des Steuersi-
gnals entsprechend der Dauer des Zeitintervalls zu verin-
dern.

10 Durch das Steuersignal erzeugt der Stellimpulsgenerator
eine erste Anzahl von Stellimpulsen, die grosser ist als jene in
Abhingigkeit jedes Betitigungsimpulses erzeugte, wenn der
Abtastschaltkreis feststellt, dass die Dauer des Zeitintervalls
zwischen mindestens zwei aufeinanderfolgenden Bet:iti-

15 gungsimpulsen kiirzer ist als ein vorbestimmter Wert und
eine zweite Anzahl von Steuerimpulsen erzeugt, die kleiner
ist als jene in Abhédngigkeit jedes Betétigungsimpulses er-
zeugte erste Anzahl von Stellimpulsen, wenn der Abtast-
schaltkreis feststellt, dass die Dauer eines Zeitintervalls zwi-

20 schen zwei aufeinanderfolgenden Betétigungsimpulsen lin-
ger ist als der vorbestimmte Wert.

In der US-A-3 988 997 und der DE-A-2 333 310 ist eine
elektronische Uhr mit einer Zeitkorrekturvorrichtung be-
schrieben, die einen Steuersignalgenerator und einen Stellim-

25 pulsgenerator aufweist. In beiden Fillen fehlt der Abtast-
schaltkreis und die durch diesen beeinflusste Erzeugung der
Stellimpulse.

Im folgenden werden Ausfiithrungsbeispiele des Erfin-
dungsgegenstandes anhand der beiliegenden Zeichnungen

30 néher erldutert. Es zeigen:

Fig. 1 ein vereinfachtes Blockschema eines Ausfiihrungs-
beispiels einer elektronischen Uhr fiir digitale Zeitanzeige
mit einem Ausfithrungsbeispiel eines erfindungsgemiissen
Zeitstellschaltkreises, :

35 Fig. 2 ein Diagramm der Funktion des Zeitstellschalt-
kreises in Fig. 1,

Fig. 3 ein vereinfachtes Blockschema eines Ausfiihrungs-
beispiels einer elektronischen Uhr mit analoger und digitaler
Anzeige der Zeitangabe mit einer Weckfunktion und mit ei-

40 nem Ausfithrungsbeispiel des erfindungsgemissen Zeitstell-
schaltkreises,

Fig. 4 ein Blockschema, das eine Modifikation des Zeit-
stellschaltkreises zeigt,

Fig. 5 ein Blockschema, das eine weitere Modifikation

45 des Zeitstellschaltkreises zeigt,

Fig. 6 ein Blockschema, das eine andere Modifikation
des Zeitstellschaltkreises darstellt, und

Fig. 7 ein Ausfithrungsbeispiel eines dusseren Betiti-
gungsgliedes zur Durchfiihrung der schnellen Zeitverstellung

soin Verbindung mit dem erfindungsgemissen Stellschaltkreis.

Fig. 1 zeigt ein Blockschema einer elektronischen Uhr
mit einer Zeitanzeige in digitaler Form durch eine elektroop-
tische Anzeigeeinrichtung, die einen Stellschaltkreis enthilt.
Zur Vereinfachung der Darstellung wurden die Mittel fiir die

55 Anzeige der Zeitangabe aus der Fig. 1 weggelassen. Die Be-
zugsziffer 10 bezeichnet eine Quelle eines Standard-Hochfre-
quenzsignals, das an einen Frequenzteiler 12 angelegt ist.
Das Ausgangssignal aus dem Frequenzteiler 12 wird an ei-
nen Sekundenzihler 14 angelegt, der ein Ausgangssignal, be-

60 stehend aus einem Impulszug, der eine Minute bezeichnet,
erzeugt. Dieses Signal wird iiber ein ODER-Gatter 15 an ei-
nen Minutenzihler 16 angelegt. Der Minutenzihler 16 er-
zeugt ein Ausgangssignal mit einer Periode von einer Stunde,
das iiber ein ODER-Gatter 17 an einen Stundenziihler 18 an-

ss gelegt wird. Das Ausgangssignal aus dem Stundenzihler 18
wird iiber ein ODER-Gatter 19 an den Tagzéhler 20 ange-
legt. Die Bezugsziffer 22 bezeichnet ein dusseres Betitigungs-
glied, das mit einem Schalter gekuppelt ist und dazu verwen-

w



det wird, die Einstellung entweder des Minutenziihlers 16,
des Stundenzihlers 18 oder des Tagzihlers 20 auszuwihlen.
Bei jedem Betétigen des Betitigungsgliedes 22 wird ein Im-
puls erzeugt, der iiber eine das Prellen des Schalters unter-
driickende Schaltung 24 an einen Auswahlschaltkreis 26 an-
gelegt wird. Aufeinanderfolgende Betitigungen des Betiiti-
gungsgliedes 22 bewirken, dass an den Eingangsklemmen
der UND-Gatter 28, 30 und 32 hohe logische Zustinde, die
nachfolgend als H-Zustand bezeichnet werden, anliegen.
Das Ausgangssignal aus dem UND-Gatter 50, welches aus
den spiter zu beschreibenden Stellimpulsen PS besteht, kann
somit iiber die UND-Gatter 28, 30 oder 32 an den entspre-
chenden Zihler, der fiir die Einstellung ausgewahlt wurde,
angelegt werden.

Die Bezugsziffer 40 bezeichnet ein mit einem Schalter ge-
koppeltes dusseres Betédtigungsglied, das zum Setzen von
neuen Inhalten in den Zihler, der durch Betétigung des Be-
tatigungsgliedes 22 ausgewahlt wurde, verwendet wird. Jedes
Mal, wenn das Betétigungsglied 40 betitigt wird, wird durch
den mit diesem gekoppelten Schalter ein Impuls abgegeben,
der iiber einen das Prellen des Schalters unterdriickenden
Schaltkreis an eine Differenzierschaltung 46 angelegt wird.
Die Differenzierschaltung 46 erzeugt einen Signalimpuls mit
extrem enger Weite fiir jeden an ihn angelegten Impuls. Die-
se differenzierten Impulse, welche nachfolgend als Betiti-
gungsimpulse bezeichnet werden, sind als SW in Fig. 1 dar-
gestellt und an den JAM IN-Eingang eines Ab-Zihlers 48
sowie an die Riickstellklemme des Flip-Flop 54, die Takt-
klemme des Flip-Flop 56, die Riickstellklemme eines Modu-
lo-N-Zahlers 52 und an einen Eingang eines UND-Gatters
30. Bei dem Ausfithrungsbeispiel von Fig. 1 ist der Zahler 52
ein Modulo-N-Zahler, d.h. der L-Zustand an seiner Signal-
klemme wechselt nach vier nacheinanderfolgenden Taktim-
pulsen, die an seinem Eingang angelegt wurden, und zwar
beginnend vom Riickstellzustand in den H-Zustand dndert.
Der Zihler 52 und die Flip-Flop 54 und 56 bilden einen Ab-
tastschaltkreis 57, der die Dauer der Zeitintervalle zwischen
aufeinanderfolgenden differenzierten Betitigungsimpulsen
SW abtastet. Die Funktion des Abtastschaltkreises wird mit
Bezug auf die Fig. 2 beschrieben. Das Signal C2, das aus ei-
nem Impulszug von relativ niedriger Frequenz besteht, wird
vom Frequenzteiler 12 zum Takteingang des Zihlers 52 ge-
fihrt. Es wird angenommen, dass der Anfangszustand am
Ausgang Q1 des Flip-Flop 54 ein H-Zustand ist, wihrend
am Ausgang Q2 des Flip-Flop 56 ein L-Zustand erscheint,
wie das in Fig. 2 dargestellt ist. Wird nun das Betitigungs-
glied 40 betitigt, dann wird ein Betétigungsimpuls SW an
die Riickstellklemme des Zihlers 52 und die Taktklemme
des Flip-Flop 56 angelegt. Dadurch wird das Signal Q1 mit
einem H-Zustand in den Flip-Flop 56 eingegeben, so dass
am Ausgang Q2 ein H-Zustand auftritt. Da der SW-Impuls
auch an die Riickstellklemme des Flip-Flop 54 angelegt ist,
erscheint am Ausgang Q1 unmittelbar, nachdem am Aus-
gang Q2 der H-Zustand erscheint, der L-Zustand. Wird nun,
wie in Fig. 2 dargestellt, der ndchste SW-Betitigungsimpuls
angelegt, bevor vier aufeinanderfolgende C2-Impulse an den
Takteingang des Zihlers 52 angelegt wurden, dann wird die-
ser SW-Impuls den Flip-Flop 54 zuriickstellen, so dass an
seinem Ausgang Q1 der L-Zustand erscheint, sowie den
Zahler 52 zuriickstellen, so dass keine Anderung an der Si-
gnalklemme des Zihlers 52 auftritt. Demzufolge wird solan-
ge, wie das Intervall zwischen den Betitigungsimpulsen SW
kleiner als die Dauer der vier aufeinanderfolgenden Impulse
C2ist, am Ausgang Q1 der L-Zustand erhalten bleiben. Am
Ausgang Q2 bleibt ebenfalls der L-Zustand erhalten.

Wird nun das Intervall zwischen zwei aufeinanderfolgen-
den Betitigungsimpulsen ldnger gemacht, wie das durch den
dritten und vierten SW-Impuls in Fig. 2 dargestellt ist, dann
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wird der L-Zustand an der Signalklemme des Zihlers 52 in
den H-Zustand gedndert. Da an der Eingangsklemme des
Flip-Flop 54 der H-Zustand anliegt, wird am Ausgang Q1
gleichzeitig der H-Zustand auftreten und in diesem Zustand
s verbleiben, bis der nichste SW-Impuls angelegt wird. Dieser
néchste Impuls wird auch den H-Zustand vom Signal Q1 in
den Flip-Flop 56 eingeben, bevor Q1 auf den L-Zustand zu-
riickgestellt wird, so dass am Ausgang Q2 der H-Zustand
auftritt, wie das in der rechten Hilfte der Fig. 2 dargestellt
10 ist. Solange wie das Intervall zwischen den aufeinanderfol-
genden Betdtigungen des Betdtigungsgliedes grosser als die
Dauer der vier aufeinanderfolgenden Impulse C2 ist, wird
am Ausgang Q1 immer der H-Zustand zwischen aufeinan-
derfolgenden gSW-Impulsen der H-Zustand erscheinen, be-
15 vor er in den L-Zustand gewechselt wird. In diesem Zustand
bleibt deshalb am Ausgang Q2 der H-Zustand dauernd er-
halten. Wie aus der vorstehenden Beschreibung ersichtlich
ist, erzeugt der Abtastschaltkreis 57 ein Ausgangssignal Q2,
welches den L-Zustand aufweist, solange wie die Zeitinter-
20 valle zwischen den aufeinanderfolgenden Betitigungen des
dusseren Betdtigungsgliedes 40 kiirzer als ein bestimmter
Wert (der durch den Teilungsfaktor vom Zghler 52 und der
Frequenz des Signals C2 bestimmit ist) ist, wihrend das Aus-
gangssignal Q2 den H-Zustand annimmt, wenn die Zeitinter-
25 valle zwischen aufeinanderfolgenden Betitigungen des dus-
seren Betitigungsgliedes 40 ldnger als dieser bestimmte Wert
ist. Das Ausgangssignal Q2 wird als ein Steuersignal verwen-
det, um einen Stellimpulsgenerator, der durch einen Ab-
Zihler 48, einen Inverter 58, ein UND-Gatter 50 und einen
30 Inverter 59 besteht, zu steuern. Der Zihler 48 hat eine JAM
IN-Klemme und vier JAM-Data-Klemmen. Falls ein Impuls
an die JAM In-Klemme angelegt wird, wird die Kombina-
tion der logischen Zustéinde, die an die JAM-Data-Ter-
minals anliegen, in den Zéhler 48 gespeichert, und an der O-
3s OUT-Klemme des Zahlers 48 erscheint der L-Zustand. Die
JAM-Data-Eingangsklemmen sind gewichtet, und zwarin 1,
2, 4 bzw. 8. An der O-OUT-Eingangsklemme erscheint der
L-Zustand, bis eine Anzahl von Impulsen an die Taktklem-
me angelegt wurde, die gleich der Binirzahl ist, die durch die
40 gespeicherten JAM-Data-Impulse dargestellt werden, und
nimmt dann wieder den H-Zustand an. Wird nun das Betiti-
gungsglied 40 mit einer relativ niedrigen Wiederholungsge-
schwindigkeit betitigt, dann wird, wie oben beschrieben, das
Ausgangssignal Q2 den H-Zustand aufweisen. In diesem
45 Fall wird, weil das an der mit vier gewichteten JAM-Data-
Eingangsklemme im Ab-Zihler 48 anliegende Signal auf
dem L-Zustand gehalten wird und weil das Ausgangssignal
Q2 iiber den Inverter 58 an die mit 8 und 2 gewichteten
JAM-Data-Eingangsklemmen angelegt ist, jeder Betiti-
so gungsimpuls SW bewirken, dass ein Wert von 1 in dem Ab-
Zihler 48 gespeichert wird. Ist der SW-Impuls angelegt, er-
scheint an der O-OUT-Klemme der L-Zustand, so dass das
Ausgangssignal vom Inverter 59 den H-Zustand annimmt
und dadurch das UND-Gatter 50 leitend macht. Das Signal
55 C1 besteht aus einem Impulszug mit einer hoheren Frequenz
als C2 und wird an einen Eingang des UND-Gatter 50 ange-
legt. '
Ein Ausgangsimpuls wird deshalb vom UND-Gatter 50
zu dieser Zeit abgegeben, welcher an den Takteingang des
60 Ab-Zihlers 48 sowie an die Einginge der UND-Gatter 28.
und 32 als ein PS-Stellimpuls angelegt wird. Da ein Wert von
1in dem Ab-Speicher 48 gespeichert wurde, erscheint an der
Ausgangsklemme des Ab-Speichers 48 ein H-Zustand, nach-
dem er an seinem Takteingang angelegt wurde. Am Ausgang
6s des Inverters 59 erscheint deshalb ein L-Zustand, der das
UND-Gatter 50 sperrt, so dass keine weiteren PS-Impulse
vom UND-Gatter 50 abgegeben werden. In diesem Fall wird
ein einzelner PS-Stellimpuls an die UND-Gatter 28 und 32
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auf Grund jeder Betitigung des Betdtigungsgliedes 40 ange-
legt, so dass der ausgewihlte Zdhler 16 oder 20 um eine Ein-
_ heit vorgeschoben wird. Der ausgewihlte Zihler kann somit
mit neuen Inhalten besetzt werden. Die Inhalte des Stunden-
zihlers 18 werden in Abhéingigkeit des Signals SW, das am
UND-Gatter 30 angelegt wird, korrigiert.

‘Wenn anderseits das dussere Betétigungsglied 40 in ra-
scher Folge betitigt wird, dann wird, wie vorstehend be-
schrieben, der Ausgang Q2 einen L-Zustand haben. Die L-
Signale werden an die mit 1 und 4 gewichteten Eingangs-
klemmen, wihrend die H-Signale an die mit 8 und 2 gewich-
teten Eingénge angelegt werden. In diesem Fall entspricht
die Kombination der Eingangssignale einem Wert von 10,
und dieser Wert wird durch die SW-Impulse in den Ab-Zih-
ler 48 eingelesen, wie dies durch die zweiten SW-Impulse in
der linken Hilfte von Fig. 2 dargestellt ist. An der Ausgangs-
klemme des Ab-Zihlers 48 erscheint wieder der L-Zustand,
so dass am Ausgang des Inverters 59 der H-Zustand auftritt,
der das UND-Gatter 50 leitend macht, so dass PS-Impulse
an den Takteingang des Ab-Zihlers 48 und die Eingéinge der
UND-Gatter 28 und 32 angelegt werden. Wurden 10 Impul-
se an den Takteingang des Ab-Zihlers 48 angelegt, dann
wird, weil ein Wert von 10 eingespeichert wurde, am Aus-
gang der H-Zustand erscheinen, so dass am Ausgang des In-
verters 59 der L-Zustand auftritt, wie das in Fig. 2 darge-
stellt ist. Wenn das dussere Betétigungsglied 40 in einer
schnellen Folge betitigt wird, bewirkt jede Betétigung somit,
dass 10 PS-Stellimpulse vom UND-Gatter 50 abgegeben und
iiber das UND-Gatter 28 oder 32 an den Minuten- oder Ta-
geszihler angelegt werden, je nachdem welcher fiir die Zeit-
einstellung ausgewihit wurde. In diesem Fall kann die Ein-
stellung schnell und bequem durchgefiihrt werden.

Ein anderes Ausfiihrungsbeispiel einer elektronischen
Uhr mit einem erfindungsgeméssen Stellschaltkreis wird nun
mit Bezug auf die Fig. 3 beschrieben. Die Bezugsziffer 10 be-
zeichnet eine Quelle eines Hochfrequenznormsignals, das ei-
nem Frequenzteiler 60 angelegt ist. Der Frequenzteiler 60
fiihrt die Frequenzteilung des Hochfrequenznormsignals aus
der Quelle 10 durch und gibt ein Ausgangssignal mit einer -
Frequenz von einer Minute ab, das einem Eingang eines
ODER-Gatters 64 angelegt wird. Der Frequenzteiler 60 er-
zeugt auch die Signale C1 und C2, die aus Impulsziigen wie
beim Ausfithrungsbeispiel nach Fig. 1 bestehen. Das Aus-
gangssignal des ODER-Gatters 64 wird an eine Treiber-
schaltung 68, die einen Schrittmotor 70 treibt, angelegt. Der
Schrittmotor ist mit einem Stundenzeiger 72 und einem Mi-
nutenzeiger 74 verbunden, um die Zeitangabe in analoger
Form anzuzeigen. Das Ausgangssignal des ODER-Gatters
64 ist auch an einen Minutenzihler 78 angelegt, dessen Aus-
gangssignal an einen Stundenzdhler 80 angelegt ist. Die Zih-
ler 78 und 80 bilden den Zéhler 82 fiir die laufende Zeit. Die
Inhalte des Zihlers fiir die laufende Zeit werden synchron
mit dem Schrittmotor 70 vorgeschoben. Das Ausgangssignal
des Minutenzihlers 78 und des Stundenzihlers 80 wird iiber
eine Treiberschaltung 89 an eine Digitalanzeige 86 angelegt.
Die Angabe der laufenden Zeit, welche in analoger Form
durch die Zeiger 72 und 74 angezeigt wird, wird deshalb
auch digitaler Form mittels der Digitalanzeige 86 gleichzeitig
angezeigt.

Die Bezugsziffer 88 bezeichnet ein dusseres, mit einem
Schalter gekoppeltes Betétigungsglied, das ein Einstellaus-
wabhlsignal erzeugt. Dieses Signal ist ein H-Signal, wenn das
Betitigungsglied sich in einer ersten Stellung, und ist ein L-
Signal, wenn das Betitigungsglied sich in einer zweiten Stel-
lung befindet. Wird das Betdtigungsglied 88 so betitigt, dass
es ein H-Signal abgibt, wird ein UND-Gatter 90 leitend und
gibt einen Stellimpuls PS an einen Weckspeicherschaltkreis
92 ab, und ein UND-Gatter 110 wird durch das L-Signal am

Ausgang eines Inverters 108 gesperrt. Wird das Betétigungs-
glied 88 betitigt, um ein einen L-Zustand aufweisendes Stell-
auswahlsignal zu erzeugen, dann wird ein UND-Gatter 110
leitend, um die Stellimpulse PS dem ODER-Gatter 64 zuzu-

s fithren. Das UND-Gatter 90 ist nicht leitend. Ein Weckspei-
cherschaltkreis 92 weist einen Minutenspeicher 94 und einen
Stundenspeicher 96 auf, der das Ausgangssignal des Minu-
tenspeichers 94 empfingt. Das Ausgangssignal des Weck-
speicherschaltkreises 92 wird iiber die Anzeigetreiberschal-

10 tung 84 an die Digitalanzeige 86 angelegt, so dass die Inhalte
des Weckspeicherschaltkreises 92 in digitaler Form angezeigt
werden.

Die Ausgédnge des Zihlers 82 fiir die laufende Zeit und
der Weckspeicherschaltung 92 werden an einen Weckzeitab-

15 tastschaltkreis 98 angelegt, der ein Wecksignal erzeugt, wenn
die Inhalte des Zihlers 82 fiir die laufende Zeit und des
Weckspeicherschaltkreises 92 zusammenfallen. Dieses
Wecksignal aus der Weckzeitabtastschaltung 98 wird an ei-
nen Summer 100 angelegt, der ein horbares Wecksignal er-

20 zeugt. Die Bezugsziffer 102 bezeichnet eine Schaltung zur Er-
zeugung von Stellimpulsen PS in Abhéngigkeit der Betiti-
gungsimpulse SW, die sehr enge Impulse sind und durch eine
Differenzierschaltung 46 auf Grund einer Betétigung des
dusseren Betdtigungsgliedes 40 erzeugt werden. Wie in dem

25 Fall des Ausfiihrungsbeispiels, das vorstehend mit Bezug auf -
Fig. 1 beschrieben ist, wird das Betitigungsglied 40 aufein-
anderfolgend betétigt, um die Zeiteinstellung durchzufith-
ren.

Die Schaltung 57 dient zur Erzeugung des Steuersignals

30 Q2, welches an die JAM-Data-Klemme des Ab-Zihlers 48 in -
der Schaltung 102 angelegt wird. Die Komponenten und die
Funktion der Schaltung 57 sind identisch zu jener Schaltung,
die durch die gleichen Bezugsziffern in Fig. 1 bezeichnet
sind. In der Schaltung 102 ist ein UND-Gaiter 106 enthal-

35 ten, welches in dem Ausfithrungsbeispiel von Fig. 1 nicht
verwendet wird. Die Betédtigungsimpulse SW aus der Dif-
ferenzierschaltung 46 liegen an einer Eingangsklemme des
UND-Gatters 106 an. Die andere Eingangsklemme des
UND-Gatters 106 ist an die O-Ausgangsklemme vom Ab-

40 Zdhler 48 angeschlossen. Sobald an der O-Ausgangsklemme
ein Signal mit einem L-Zustand erscheint, und zwar durch
Anlegen eines Betitigungsimpulses SW iiber das UND-Gat-
ter 106 zur JAM IN-Klemme, werden keine weiteren Betéti-
gungsimpulse SW an die JAM IN-Klemme angelegt werden,

45 bis an der O-Aus-Klemme wirder ein Signal mit einem H-
Zustand erscheint, d.h. bis eine Anzahl von Impulsen, die
gleich der von den JAM-Data-Eingiingen in den Ab-Zihler
48 eingelesenen Anzahl ist, an den Takteingang des Ab-Zih-
lers 48 angelegt wurden. Abgesehen vom Einbau des UND-

so Gatters 106 sind die Komponenten und die Funktion der
Schaltung identisch zu der in Fig. 1 gezeigten Schaltung zur
Erzeugung von Stellimpulsen PS und enthélt den Ab-Zihler
48,-die Inverter 58 und 59 und das UND-Gatter 50. Wenn
wir somit annehmen, dass der Zihler 52 ein Modulo-4-Z4h-

ss ler ist wie im Fall des Ausfithrungsbeispiels von Fig. 1, dann
wird, wenn die Zeitintervalle zwischen den aufeinanderfol-
genden Betiétigungen des Betéitigungsgliedes 40 kiirzer als die
Dauer der vier Perioden vom Signal C2 ist, das Ausgangssi-
gnal Q2 einen H-Zustand aufweisen. Weil ein Wert von 1

60 von den JAM-Data-Eingéngen durch das Ausgangssignal
vom UND-Gatter 106 in den Ab-Zihler 48 eingelesen wird,
wird in diesem Fall bei jeder Betatigung des Betétigungs-
gliedes 40 am Ausgang des UND-Gatters 50 ein einzelner
Stellimpuls PS abgegeben. Die Einstellung kann somit all-

6s méhlich und genau durchgefiihrt werden. Anderseits wird,
wenn das Betitigungsglied 40 in einer schnellen Folge be-
tatigt wird, das Ausgangssignal Q2 einen L-Zustand auf-
weisen, so dass ein Wert von 10 von den JAM-DATA-Ein-



gingen in den Ab-Zéhler 48 eingelesen wird, und zwar auf
Grund eines Ausgangsimpulses aus dem UND-Gatter 106,
das an die JAM IN-Klemme anliegt. In diesem Falle wird
deshalb das Ausgangssignal vom Ab-Zihler 48 auf dem L-
Zustand gehalten, bis 10 aufeinanderfolgende Impulse aus
dem UND-Gatter 50 an seinem Takteingang angelegt wur-
den, und wird dann einen H-Zustand annehmen und das
UND-Gatter 50 durch das Ausgangssignal des Inverters 59,
das einen L-Zustand aufweist, sperren. In diesem Fall wer-
den daher bei jeder Betitigung des Betitigungsgliedes 40 10
Stellimpulse PS erzeugt. Die Einstellung kann deshalb
schnell und bequem durch Betétigung des Betitigungsgliedes
40 in einer schnellen Folge durchgefiihrt werden.

Frither wurden jedoch Ausfiihrungen fiir eine elektroni-
sche Uhr mit Zeigern und auch einer Weckfunktion vorge-
schlagen, die verschiedene Nachteile aufweisen. Diese Nach-
teile sind ein Fehlen der Genauigkeit bei der Einstellung ei-
ner Weckzeit oder ein komplizierter Aufbau, der schwer her-
zustellen ist. Bei dem vorstehend mit Bezug auf die Fig. 3 be-
schriebenen Ausfithrungsbeispiel kann eine Weckzeit sehr
genau eingestellt werden. Ausserdem wird die Weckzeit zeit-
lich auf der elektrooptischen Anzeige 86 angezeigt, so dass
eine neue Weckzeit leicht eingestellt werden kann und die
eingestellte Weckzeit sofort mit der laufenden Zeit, die auch
- in digitaler Form angezeigt wird, verglichen wird. Weil die
Stellschaltung der vorliegenden Erfindung zur Einstellung
der Weckzeit und der laufenden Zeit verwendet wird, kann
die Einstellung sehr schnell durchgefiihrt werden. Die Ein-
stellung kann genauer vorgenommen werden, wenn der ein-
zustellende Wert jeweils erreicht wurde,

Das in Fig. 3 dargestellte Ausfiihrungsbeispiel kann auch
mit Wochentag, Datum und Monatszihler zusitzlich zu den
Stunden- und Minutenzihlern versehen werden. In diesem
Fall konnen der Wochentag, das Datum und der Monat
durch die elektrooptische Anzeige 86 angezeigt werden. Dies
behebt die Schwierigkeiten, welche bei einer herkdmmlichen
elektronischen Uhr mit Zeigern durch das Vorsehen von An-
zeigemitteln fiir den Wochentag, das Datum und den Monat
auftreten. Die Ausfithrung der Uhr wird dadurch gross und
kompliziert.

Bei den vorstehend beschriebenen erfindungsgemissen
Ausfiihrungsbeispielen kann die Anzahl der Stellimpulse,
welche durch die Betéitigung des Betdtigungsgliedes 40 er-
zeugt werden, durch die Anderung der Folge, mit welcher
das Glied betitigt.wird, verdndert werden. Ausserdem ist es
mdglich, die vorliegende Erfindung so zu modifizieren, dass
ein zusitzliches dusseres Betitigungsglied verwendet wird,
welches einen Schalter betétigt, um die Anzahl von Stellim-
pulsen, welche bei jeder Betitigung des Betitigungsgliedes
erzeugt werden, zu bestimmen. Diese Ausfiithrung ist in
Fig. 4 dargestellt. In diesem Fall wird die in den Fig. 1 und 3
dargestellte Abtastschaltung 57 weggelassen. Die Funktion
des Steuersignals Q2, das von der Abtastschaltung 57 abge-
geben wird, wird nun durch das Ausgangssignal aus einem
Schalter 114, der mit einem dusseren Betétigungsglied ge-
koppelt ist, vorgenommen. Wird dieses dussere Betitigungs-
glied betdtigt, um dem Ausgangssignal aus dem Schalter 114
einen H-Zustand zu geben, dann wird an den mit 1 gewich-
teten JAM-DATA-Eingang ein H-Signal angelegt. Daraus
ergibt sich, dass bei jeder Betétigung des Betiitigungsgliedes
jeweils nur ein Stellimpuls erzeugt wird. Wird das dussere
Betitigungsglied so betitigt, dass das Ausgangssignal vom
Schalter 114 einen L-Zustand aufweist, dann werden an die
mit 2 und 8 gewichteten JAM-Data-Eingiinge des Ab-Zih-
lers 48 H-Signale angelegt. In diesem Falle werden bei jeder
Betétigung des Betétigungsgliedes 40 10 Stellimpulse PS er-
zeugt. Ist der Schalter 114 in eine Stellung gebracht, kann
deshalb die Einstellung langsam und allméhlich durchge-
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fithrt werden. Ist der Schalter in die andere Stellung gestellt,
kann die Einstellung schnell durchgefiihrt werden.

Fig. 5 zeigt ein Schaltschema mit einer Modifikation der
Schaltung 102 des in Fig. 3 dargesteliten Ausfithrungsbei-

5 spiels. In die Schaltung ist ein zusétzlicher Flip-Flop 116 ein-
gefiigt. Ein differenziertes Betitigungssignal SW wird an den
Setzeingang des Flip-Flop 116 angelegt. Der Ausgang des
Ab-Zihlers 48 wird an den Riickstelleingang des Flip-Flop
116, der ein invertierender Eingang ist, angelegt. Das Aus-

10 gangssignal Q3 des Flip-Flop 116 wird an einen Eingang des
UND-Gatters 106 angelegt. Wenn wir annehmen, dass eine
Stellimpulsfolge vollstindig erzeugt wurde, und zwar durch
die vorher an den JAM-DATA-Eingingen des Ab-Zihlers
48 anliegenden Eingangssignale, dann wechselt das Signal

15 am Ausgang des Ab-Zéhlers 48 vom L-Zustand in den H-
Zustand. Wird nachfolgend ein Betétigungsimpuls SW er-
zeugt, dann wird dieser den Flip-Flop 116 setzen, so dass das
Ausgangssignal Q3 einen H-Zustand aufweist. Ein Aus-
gangssignal mit einem H-Zustand wird deshalb an den

20 JAM-IN-Eingang vom Ab-Zéhler 48 angelegt. Das Aus-
gangssignal aus dem Ab-Zihler 48 nimmt deshalb den L-Zu-
stand wieder an, bis die bezeichnete Anzahl von Stellimpul-
sen PS vom UND-Gatter 50 abgegeben wurde und am Takt-
eingang des Ab-Zahlers 48 anliegen. Wenn die bezeichnete

25 Zahl von Stellimpulsen erzeugt wurde, dann wechselt das
Ausgangssignal vom L-Zustand in den H-Zustand. Jedes
Mal, wenn an der O-AUS-Klemme ein Wechsel vom H-Zu-
stand in den L-Zustand auftritt, wird der Flip-Flop 116 zu-
riickgestellt, so dass das Ausgangssignal einen L-Zustand

30 annimmt und das UND-Gatter 106 sperrt. Wird ein Betiti-
gungsimpuls erzeugt, bevor die bezeichnete Anzahl von
Stellimpulsen PS erzeugt wurde, dann wird der Flip-Flop
116 gesetzt, so dass das Ausgangssignal Q3 einen H-Zustand
aufweist. Da aber am O-Ausgang ein L-Zustand vorliegt,

3s wird kein Signal an den JAM-IN-Eingang vom Ab-Zihler
48 angelegt.

Daraus folgt, dass, wenn die bezeichnete Anzahi von
Stellimpulsen vom UND-Gatter 50 abgegeben wurden, die
O-Ausgangsklemme wieder den H-Zustand aufweist, so dass

40 ein Signal mit dem H-Zustand an die JAM-IN-Klemme des
Ab-Zihlers 48 iiber das UND-Gatter 106 angelegt wird. Fs
wird dann eine andere Folge von Stellimpulsen erzeugt.

Falls ein Betdtigungsimpuls SW erzeugt wird, wihrend
eine bezeichnete Anzahl von Stellimpulsen immer noch auf

4s Grund einer vorhergehenden Betétigung erzeugt wird, wer-
den bei dem in Fig. 3 dargestellten Ausfithrungsbeispiel
dann die Betétigungsimpulse SW unterdriickt und haben
keine Wirkung. Bei der in Fig. 5 dargestellten Modifikation,
die in dem Ausfiihrungsbeispiel von Fig. 3 enthalten ist, wer-

so den, falls ein Betitigungsimpuls erzeugt wird, wihrenddem
die Stellimpulse immer noch erzeugt werden, dann jedoch
dieser Betitigungsimpuls im Flip-Flop 116 gespeichert, der
dann ein Signal an die JAM-IN-Klemme des Ab-Zihlers 48
anlegt, wenn alle bezeichneten Stellimpulse erzeugt wurden.

ss Somit kann, obwohl das dussere Betéitigungsglied 40 in einer
schnellen Folge betétigt wird, eine gleichmassige Einstellung
erzielt werden.

Fig. 6 zeigt ein Schaltschema einer modifizierten Ausfiih-
rung des in Fig. 3 dargestellten Ausfithrungsbeispiels. Im

60 Falle des in Fig. 3 dargestellten Ausfithrungsbeispiels schiebt
ein Schrittmotor 70 den Minutenzeiger 74 um einen Winkel
von 6° einmal pro Minute vor. Das gleiche Signal mit einer
Periode von einer Minute wird vom ODER-Gatter 64 an die
Treiberschaltung 68 und den Minutenzihler 78 des Zihl-

65 schaltkreises 82 fiir die laufende Zeit angelegt. Bei der modi-
fizierten Schaltung von Fig. 6 schiebt der Schrittmotor 70
den Minutenzeiger 74 in Schritten von 1° sechs Mal pro Mi-
nute vor. Aus der Zeithalteschaltung 60 wird deshalb ein Si-
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gnal mit einer Periode von 10 Sekunden iiber das ODER-
Gatter 118 an die Treiberschaltung 68 angelegt. Ein Signal
mit einer Periode von einer Minute wird iiber das ODER-
Gatter 112 an den Minutenzihler 78 der Zahlschaltung 82

fiir die laufende Zeit angelegt. Um das Einstellen sowohl der .

Zeiger 72 und 74 und der Inhalte der Zihlschaltung 82 fiir
die laufende Zeit durchzufiihren, ist es in diesem Fali not-
wendig, Stellimpulse anzulegen, die eine 6fache Geschwin-
digkeit gegeniiber den an den Minutenzéhlern anliegenden
Stellimpulsen haben. Dies wird mittels eines 1/6 Teilerschalt-
kreises 120 erreicht, der zwischen das UND-Gatter 110 und
ein ODER-Gatter 122 geschaltet ist. Bei dieser Anordnung
werden die Geschwindigkeit des Minutenzeigers 74 und die
Inhalte des Minutenzihlers 78 im Synchronismus gehalten,
wenn die Einstellung durchgefiihrt wird, weil der Minuten-
zeiger 74 iiber sechs 1° Winkel vorgeschoben wird, entspre-
chend einem Wechsel der angezeigten Zeit von einer Minute
fiir jeden vom ODER-Gatter 122 an den Minutenzihler 78
der Zihlschaltung 82 fiir die laufende Zeit angelegten Stell-
impuls. Bei dem in Fig. 6 dargestellten Ausfiihrungsbeispiel
ist es notwendig, dass die Zahl der Stellimpulse, die bei jeder
Betitigung des dusseren Betiitigungsgliedes 40 erzeugt wird,
ein ganzzahliges Vielfaches von sechs ist.

Fig. 7 zeigt ein Ausfiihrungsbeispiel eines dusseren Be-
titigungsgliedes 40, das in den Fig. 1 und 3 dargestellt ist.
An die Aufzugswelle zum Einstellen der Zeit ist ein Zahnrad
124 angeordnet. Ist das Zahnrad 124 in der durch die ausge-
zogenen Linie dargestellten Stellung, dann sind die Schalt-
kontakte 127 offen, so dass ein Ausgangssignal mit einem L-
Zustand an die Prellschaltung 42 angelegt wird. Wird das
Zahnrad in die durch die gestrichelten Linien dargestellte
Stellung gedreht, dann sind die Schaltkontakte 127 geschlos-
sen, so dass ein Ausgangssignal mit einem H-Zustand an die
Prellschaltung 42 angelegt wird. In einer mechanischen Uhr,
bei der die Zeiteinstellung durch Dreher der Krone durchge-
fiihrt wird, ist es moglich, durch eine einzige Drehung der

Krone die angezeigte Zeit um 55 Minuten zu verstellen.
Wenn das in Fig. 7 dargestellte dussere Betétigungsglied in
einer in Fig. 1 oder 3 dargestellten elektronischen Uhr ver-
wendet wird, dann werden, wenn das Zahnrad schnell eine

5 Umdrehung durch das Drehen der Krone macht, 51 Stellim-
pulse erzeugt. Die Verwendung eines derartigen in Fig. 7
dargestellten Betdtigungsgliedes zur Zeiteinstellung in einer
elektronischen Uhr, die eine Zeiteinstellschaltung gemiss der
vorliegenden Erfindung aufweist, kann deshalb dem Anwen-

10 der den Eindruck einer mechanischen Uhr geben. Eine sol-
che Zeiteinstellanordnung ermoglicht es deshalb eine elek-
tronische Uhr herzustellen, welche das Gefiihl vermittelt,
dass sie sich einzigartig von jenen bei herk6mmlichen elek-
tronischen Uhren unterscheidet.

B Als Betitigungsglied 40 kann auch ein Druckknopf ver-

wendet werden. Es wird auch darauf hingewiesen, dass,
wenn die Zihlschaltung 82 fiir die laufende Zeit, die im Aus-
fiihrungsbeispiel von Fig. 3 dargestellt ist, verwendet wird,

2 das Ausgangssignal aus dem Stundenzidhler 80 auch zum
Antreiben des Wochentag-, des Datum- und des Monatszih-
lers verwendet werden kann.

Obwohl die Ausfithrungsbeispiele von Fig. 1 und 3 mit

der Annahme beschrieben wurden, dass ein Stellimpuls fiir

25 jeden erzeugten Betitigungsimpuls erzeugt wird, wenn das
Betitigungsglied 40 in einer langsamen Folge betitigt wird, _
wihrend 10 Stellimpulse fiir jeden Betétigungsimpuls SW er-
zeugt werden, wenn das Betétigungsglied in einer schnellen
Folge betitigt wird, kann diese Anzahl von Stellimpulsen

30 ausserdem frei gew#hlt werden. Obwohl in der Beschreibung
der Ausfiithrungsbeispiele der Fig. 1 und 3 angenommen
wurde, dass der Zihler 52 ein Modulo-4-Zihler ist, kann das
Modulo vom Zihler 52 frei gewihlt werden. Die Inhalte des
Stundenzihlers 18, die beim Ausfiihrungsbeispiel von Fig. 1

35 durch die Betdtigungsimpulse SW korrigiert werden, konnen
auch durch einen Impulszug PS korrigiert werden.

3 Blatt Zeichnungen
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