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Vyndlez se tfkd rozmetadla kadovitgych hmot, jako m&stkych nebo satura&nich kall, dribeZfho
hnoje, chlévské mrvy apod., s korbou s pohyblivym dnem, na jeji¥ vypadové strand jsou uspofi-
dény rozmetaci lopatkové rotory, uzaviraci a dévkovac{ st&na korby, pop¥ jeden nebo vice

rozvolhovacich vélci.

Jsou zndma rozmetadla tohoto dfuhu, kterd se v praxi dobfe osvdd&ila zejména pfi rozmetéd-
n{ chlévské mrvy a kompostu, ale i kaZovitych hmot, kde se provozovalo jejich vy%%i ddvkovani.

Nevyhodou t&chto rozmetadel je, ¥e rozmeténi kaSovitych hmot polotekuté konsistence,
nap¥. &istirenskgch kald, dribeZiho polotekutého hnoje, satura&nfch cukrovarnickych kald
a pod. neumo¥fiujf v relativn® malych pfesnych pofadovanych hektarovych dévkéch.

Dal3f jejich nevyhodou je; %e neumoZiujf doséhnout rozhozu substrétu v poZadované plo¥né
rovnomérnosti.

Rovn&¥ Bife rozhozu t&chto rozmetadel je pom&rn& mald.

Jsou zn&m& i jin& rozmetadla, urend pro rozmetdni kaSovitych polotekutych materidlé.
Jsou to rozmetadla vanového typu s rozhazovacimi orgény v podob& Feté&zl, kladivek, lopatek
apod. Rozhoz t&chto rozmetadel je v3ak zna®nd nerovnom&rny a je omezen na relativn& malou
${¥i rozhozu, co? znadn& omezuje pou%iti t&chto rozmetadel p¥i aplikaci polotekutych materidli.

Cilem vyndlezu je nalézt takové Fefeni rozmetadla, které odstrahuje uvedené nedostatky,
tj. umoZhuje rozmeténi substrdtu i v malych d4vkéch, s moZnostf regulace mnoZstvi rozhozu,
dosahuje p¥esného rovnom&rného plofného rozhozu substrdtu a i znalné $ffe rozhozu.

Podstata vyndlezu spodivd v tom, Ze k vypadovému konci pohyblivého dna je pfifazen
rozmetac{ ¥lab opat¥eny boinimi Zely a p¥evy¥enou st&nou, na které jsou uloZeny nejméné
dva rozmetaci lopatkové rotory, pfifem? osy rotace rozmetacich lopatkovych rotorid sviraji

. . o
s vodorovnou rovinou thel v rozmezi{ od 20° ao 70°.

Pro zlepSen{ ut&sn&ni rozmetacfho systému je rozmetac{ %lab opat¥en st&rkou, pfiléhajici
k pohyblivému dnu.

Dal#im vyznakem je, %e protilehld pfevy¥end st&na je ulo¥ena na Zepech dna pro umoZn&ni

nastavitelnosti.

V¢hodné je i Fefenf, podle n&hoZ rozmetacf %lab je ulofen na &epech pro umoZné&nf nastavitel-

nosti.

Pro rozmetadn{ substr&tu nap¥. hnoje s vyskytem tuhych pfedm&td, jako kamend apod.,
je vyhodné provedenf, u kterého je mezi spodnimi &&stmi sousednfch rozmetacich lopatkovych
rotorti uspo¥ddéna ochrannd vloZka. -

p¥{klady provedeni rozmetadla podle vyndlezu jsou Vv dal¥f{m popsdny na zéklad& p¥ipojenych
schematickych vyobrazenf, kde obr. 1 p¥edstavuje bo&ni pohled na zadni %4st rozmetadla se
zvednutou uzaviraci a d&vkovaci st&nou; obr. 2 bo&ni pohled na zadni &dst téhof rozmetadla
se spu¥tdnou uzaviraci a dévkovaci stZnou tj. v poloze, kdy korbu uzavird; obr. 3 schematicky
bo&n{ pohled na vz&jemné uspo¥dddni pohyblivého dna, tvo¥eného nekone&nym hladkym pésem,
k n&mu pfitladované stérky a rozmetaciho %labu; obr. 4 axonometricky pohled na provedeni
rozmetactho lopatkového rotoru s hnanym talifem; obr. 5 rozmetaci lopatkovy rotor v osovém
pohledu, kde rozmetac{ lopatky jsou st¥fdavé rovnd a ve sméru rotace dopfedn& zak¥ivené;
obr. 6 pak osovy pohled na rozmetac{ lopatkové rotory, mezi nimi%¥ je uspof4ddéna ochrannd
vloZka.

Na podvozku 1 opat¥eném pojezdovymi koly 10, nezndzorn&nou ojf v&etn& pfipojeni na zdroj
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hnac{ sfly - vyvodovy h¥idel traktoru - je uloZena korba 11 s pohyblivym dnem 12, které
je provedeno nap¥. jako nekoneény Fet&zovy dopravnik.

Na vypadové stran& korby 11 je k vypadovému konci 13 pohyblivého dna 12 p¥ifazen rozmetaci
Zlab 2; tento je tvo¥en jednak p¥evyienou st&nou 20, tvo¥ici protilehlou st&nu rozmetacfiho
Zlabu 2, jednak p¥ilehlou st&nou 21, ddle bo¢nimi &ely 24, popf. i dnem 22. Rozmetac{ Zlab
2 se rozprostird po ¥f¥ce korby 11 tak, aby do n&j padal veSkery materidl, urdeny k rozmetAani
a dopravovany pohybllvym dnem 12. Horn{ &4st pFilehlé st&ny 21 je s vghodou opatfena st&rkou
210, nap¥. gumovou, p¥iléhajici k vypadovému konci 13 pohyblivého dna 12.

Prevyfend st&na 20 je opat¥ena alespon dvéma rozmetac{mi lopatkovymi rotory 23, které
jsou v pferuSitelném z4&b&ru nezndzorn&nymi zndmymi prostfedky s vyvodovym h¥idelem traktoru,
popf. je-li rozmetadlo uspofdd&no na automobilovém podvozku, se zdrojem jeho hnac{ sily.

Jak je patrno na obr. 1 a¥ 3, zasahuji rozmetacf lopatkové rotory 23 svou spodni &4st{
do dolnf &dsti rozmetaciho %labu 2 a jsou uspo¥&ddny v t&sné blizkosti pfevyZené st¥ny 20.
Pohon rozmetacic@ lopatkovych rotorl 23 mife byt realizovén i vhodngmi hydromotory.

Sklon pfevySené stény 20 je s vfhodou stanoven tak, aby osy 230 rotace rozmetacich
lopatkovych rotord 23 sviraly s vodorovnou rovinou, ve které le¥{ i pohyblivé dno 12, dhel
& v rozmezf od 20° do 70°. Tento Ghel mte byt konstantn{ u n&kterych provedenf rozmetadel,
rozmetajfcich pfevd?n® jeden druh kaSovité hmoty, u rozmetadel pouZivanych k rozmetdni rizngch
druhdl a konsistenc{ kaSovitych hmot je mofno tento Ghel & v uvedeném rozsahu nastavit odpovida~-
jicim vych§¢lenfm bud celého rozmetacfho %labu 2 kolem Zepd 200 a jeho nislednym polohovym
zaji3t&nim, anebo odpovidajicim vychglenim pouze pfevySené st&ny 20 s rozmetacimi lopatko-
vymi rotory 23 kolem Zepd 201 a jejich polohovym zaji¥t&nim b&Znymi vhodnymi prost¥edky.

U provedeni podle obr. 3 je pohyblivé dno 12 tvofeno hladkym nekonednym nap#. gumovym
pésem, jehoZ horni v&tev je podepiréna viledky 120.

Rozmetac{ lopatkové rotory 23 mohou byt tvo¥eny bud rovnymi rozmetacimi lopatkami 231
nebo zakiivengmi rozmetacimi lopatkami 232 tj. zak¥ivengmi dopfedn& ve smdru rotace, pop¥.
s v¥hodou kombinacemi t&chto rozmetacich lopatek 231, 232, napf. jejlch st¥fdavym usporsd4-
nim na hnaném n&boji 233.

Uvedené rozmetac{ lopatky 231, 232 mohou byt té% uchyceny na hnangch talifich 234.

U provedenf které je vhodné obzvl4%t pro rozmetini substrétd jako nap¥. hnoje, obsahujfci-
ho tuhé predm&ty jako kameny apod., je mezi rozmetacf lopatkové rotory 23 zafazena ochrannd
vloZka 235. Vy3ka této ochranné vlofky 235 by nem&la byt pod tGrovni{ rozmetacich lopatek
231, 232, vymezené jejich vyikou nad p¥evyZenou stdnou 20, aby nedo3lo k pofkozeni rozmetacich
lopatkovych rotord 23.

Vypadov4 strana rozmetadla je ddle opatfena uzavirac{ a ddvkovaci st&nou 3, vykyvnou
‘na rameni 30 neseném konzolou 31. Mezi rameno 30, které je rovn&¥ vykyvné, a korbu 11 je
zafazen nezndzorn&ny hydraulicky pracovni vdlec, kterym se ¥fd{f poloha uzaviraci a dévkovact
stény 3; tato je v ur&ité fézi svého pohybu vedena voditky 32.

Rozmetadlo mife byt na své vypadové strand opatfeno jednim nebo vice rozvolfiovacimi
védlei 4 pro narufeni a rozvoln¥ni tuffich substrdtd pfed jejich rozmetdnim. Tyto rozvolhovaci

vdlce 4 mohou byt uspofdddny v korb& i vyjimateln&. Jejich pohon je zndmy, a proto nenf
zndzorndn.

. Funkce popsaného rozmetadla je ndsledujfci:

PEi p¥epravé plného rozmetadla na misto rozmetdni je uzavirac{ a ddvkovac{ st&na 3 ve
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své spodnf{ poloze, &im% je pf¥epravovand kaSovitd hmota oddélena od rozmetaciho Zlabu 2.
Rozmetaci lopatkové rotory 23, pohyblivé dno 12, i p¥ipadny rozvoliiovaci vdlec 4 jsou
v klidu.

P¥i rozmetdni uvedou se do pohybu rozmetac{ lopatkové rotory 23, uzaviraci{ a dévkovaci
sténa 3 se nastav{ obsluhou na po¥adované mnoistvi ddvkovéni a uvede se do pohybu pohyblivé
dno 12 pop¥. p¥fpadn§y rozvolhovac{ vdlec 4, je-li to potfebné. Soutasn& se uvede rozmetadlo
do pohybu.

KaSovit4 hmota je dopravovédna pohyblivym dnem 12 v mnoZstv{ nastaveném uzaviraci a
divkovaci st&nou 3 do rozmetaciho #labu 2, kde je zasa¥ena rychle rotujicimi rozmetacimi
lopatkovymi rotory 23 a vrhéna jimi zhledem k vodorovné roviné€, pod t¢hlem 90"1& znadné rovno-
m&rnd na pole. Tim, %e je substrdt rozmetdn v trajektorii, jejf% thel odpovidd v pofdteéni
f4zi Ghlu 90° %, doch&z{ k zna¥n& Eirokému rozhozu, a¥ cca 24 m, cof je velmi %4douci a
podstatnd zvyfuje produktivitu price rozmeténi.

K dobré rovnomérndsti rozlo¥eni rozmetaného kaSovitého substrdtu v celé $i¥i rozhozu
pEispivé rovn&% kombinace rovnych a zak¥ivenych rozmetacich lopatek 231, 232, &imZ v disledku
rizného vystupnfho dhlu je rozmetany substrdt rozmetdn rovnom&rné&,

pP¥{ipadné zbytky kaSovité hmoty, ulp&lé na pohyblivém dnu 12 jsou z né&j stirény stérkou
210 a padajf do rozmetaciho Zlabu 2, z n&ho¥ jsou spolu s kaSovitou hmotou, padajfci z pohybli-
vého dna 12 p¥imo do rozmetaciho %labu 2 rozmetdny rozmetacimi lopatkovymi rotory 23 jak
vyZe popséno.

U n&kterych substrdtd je nutno rovnom&rn& rozmetat na pole relativnd malé jejich mnoZstvi.
Popsané rozmetadlo podle vyndlezu umoZffiuje plnit spolehlivé i tuto ndro&nou podminku, a
to kombinac{ mo¥nosti velmi jemné regulace mnofstvi substritu dodédvaného do rozmetaciho
¥labu 2 a schopnostf ¥irokého a stejnom&rného rozhozu.

PREDMET VYNALEZU

1. Rozmetadlo kaSovitych hmot, jako mé&stskych nebo satura®nich kald, dridbe%fho hnoje,
chlévské mrvy apod., s korbou opatfenou pohyblivgm dnem, na jeji%¥ vypadové stran& jsou
uspof4addny rozmetaci lopatkové rotory, uzaviraci a davkovaci st&na korby, popf. jeden nebo
vice rozvolfiovacfch viled, vyzna¥ené tim, %e k vypadovému konci (13) pohyblivého dna (12)
je p¥itazen rozmetaci ¥lab (2) opatfeny bo¥nimi &ely (24) a pfevgSenou sténou (20), na které
jsou ulo¥eny nejménd dva rozmetac{ lopatkové rotory (23), pfi¥emZ osy (230) rotace rozmetacich
lopatkovgch rotoxlG (23) sviraji s vodorovnou rovinou Ghel ) v rozmezf.od 20° do 70°.

2. Rozmetadlo podle bodu 1, vyznafené tim, %e rozmetaci %lab (2) je opatfen st&rkou
(210) p¥iléhajici k pohyblivému dnu (12).

3. Rozmetadlo podle bodu 1, vyznadené tim, %e protilehld p¥evySend st&na (20) je uloZena
na &epech (201) dna (22).

4. Rozmetadlo podle bodu 1, vyznadené tim, Ze rozmetaci Zlab (2) je uloZen na Zepech
(200).

5. Rozmetadlo podle bodu 1, vyznadené tim, %e mezi spodnimi &4stmi sousednich rozmetacich
lopatkov§ch rotort (23) je uspofadéna ochrannd vloZfka (235).

4 vykresy
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