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Zatizeni pro elektrolytické pokovovéni
pfedm&td v Ped¥& opersci, které sestévd ze
sklf&idla pro upnuti p¥edmdtu, Fady elektrod,
* které se jednotliv& pomoci drZdku pre-
mistujf k p¥edmdtu, e prostbedkd pro pHivod
uréitého elektrolytu v dené operasci do
oblasti otddejicfho se piedm¥tu a nehybné
elektrody, kterd je v prib&hu operace pii-
pojena k jednomu polu zdroje stejnosm&rného
proudu, jehoZ druhy pol je propojen s p¥ed-
m&tem., DrZdky elektrod jsou usporddédny na
spoledném nosi¥i, ktery je uspo?éddn po-
hyblivé vzhledem k pfedm&tu, coZ v jednotli-
vych operacich umofnuje volitelné premisto=-
véni poZadovenych drZdkd elektrod do pre-
covnich poloh vzhledem k pPedm&tu.
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Vyndlez se tykd ze¥fzeni pro elektrolytické pokovovdni predm&td v $ad¥ operaci,
které sestdvd ze skli¢idla pro upnuti pfedm&tu, Fedy elektrod, které se jednotlivi¥
pomoci gridku premistujl k pPedmdtu, e prost¥edkd pro p¥ivod urditého elektrolytu v dané
operaci do oblasti otd¥ejfciho se predm&tu a nehybné elektrody, kterd je v prib&hu
operace pfipojena k jednomu pélu zdroje stejnosm&rného proudu, jeho# druhy pdl je
propojen s pfedm&tem. ’

Pomoci zndmych zeffzeni lze provadddt tek zvané "kartddové" pokovovdni, coZ je
elektrolyticky zpisob pokovovéni, pii kterém nenf nutno pokovoveny pFedm&t ponofovat
do elektrolytické lézng,

V jednotlivych operacich se k povrchu otddejiciho se pPfedm&tu p¥iklédé jedna nebo
vice elektrod, obvykle anod, které jsou obvykle z grafitu & jsou ovinuty ebsorpénim
materidlem, napffkled bavlin&nou nebo polypropylenovou p¥{zf., Absorp&nf materidl dosedsd
na povrch pPfedmétu, zatimco vlestni elektrods je od pPedm&tu vzddlene nepffkled ¢,5 mn
nebo mén&. Do oblasti mezi elektrodou a predmétem se privddl elektrolyt, ze kterého se
na povrch pifedm&tu v blizkosti elektrody ukléddaji ionty kovu. Celé pokovovdni sestdvi
z n&kolike operaci. Prvni operaci je odme3tdni pfedm¥tu, poté ndsleduje sktivece nebo
motenf, p¥i treti operaci se nenddf vrstvae vazebnfho nebo podklesdového kovu a ve &tvrié

operaci se nand8f hlavn{ kovovd vrstva. Jednotlivé operece se provaddji riznymi elektrolyty

a pomoci rdznych elektrod.

Popsané zaFizeni sice umofnuje dosaéeqi vysoké jekosti neneseného povleku, md v¥ak
n¥které provoznl nedostatky. V praxi se pouZfvé drZdk, ke kterému se musi p¥ipevnit
prvn{ elektroda pro prvni operaci, to jest odme¥fovanf, Navic se k této elektrodd musi
p¥ipojit hadice nebo podobn¥ pro pPivod odme¥foveciho elektrolytu do této elektrody.

Po skondeni odme¥iovéni se elektroda musf z dridku vyjmout s nehradit jinou elektrodou,
nepifklad elektrodou pro mo¥ici elektrolyt, k drZdku se navic musi p¥isunout jiny zd-
sobnik s elektirolytem a propojit hadicf s mo¥ic{ elektrodou. Podobné pomocné operace je
nutné provdd&t pfi vSech operacich, které jsou zekondeny nenesenim hlavni kovové vrstvy.
V prexi se pokovovéni sklddd ze &ty? nebo vice operacf & je z¥ejmé, Ze pokovovéni jeko
celek je velmi pracné.

Ukolem vyndlezu je odstran¥nf popsenych nedostatkd zndmych zefizenf, to jast
konstrukce ze¥izen{, které umoini meximdlni zrychleni s usnadn¥ni pokovovéni. Zer{zeni
podle vyndlezu md teké umoZnit zcela sutomatické pokovovdni velkych sérif pfedmitd.

Uvedeny dkol je vyPeden zePfzenim podle vyndlezu, jehoZ podstata spodfvd v tom, Ze
dridéky elektrod jsou uspoddddny nas gpoledném nosidi, ktery je uspoiPdddn pohyblivé
vzhledem k piredmdtu, cof v jednotlivych operscich umoZnuje volitelné premisfovani
pozadovanych drZdkd elektrod do pracovnich poloh vzhledem k p¥edm&tu.,

Popsané zaibfzeni umoinuje rychlé s snadné prd@édéni fady po sob¥ ndsledujicich
operaci, protoZe nosil se vzhledem k predm&tu pohybuje, takfe dridky s pot¥ebnymi
elektrodsmi se postupn& premistujf do pracovnich poloh vzhledem k pfedm&tu, eniz
by bylo nutné s tdmito elektrodsmi n&jask manipulovet nebo je vym&hovat,

Je vyhodné, jestliZe je nosid otodny.

Vyndlez je ddle objasnén na neomezujicim p¥fkladu jeho provedeni, ktery je popsén
pomoel p¥ipojenych vykresd, které zndzorhujl: obr. 1 perspektivni{ pohled ne zapizeni,
n¥které g&sti zefizenf jsou z divodu pPehlednosti odstrandny, obr, 2 pldorysny pohled
na ze¥izeni z obr., 1, obr, 3 kombinoveny ez nosnou &dsti zeffzeni, horni &4st obr. 3
piedstevuje fez v rovin& IIIa-IIle z obr, 1, spodni &dst obr, 3 pPedstavuje Fez v ro- -
vin¥ IIIb-I1Ib z obr. } & obr. 4 zv¥tdenf detailni pohled na elektrolytické o¥etfeni
vnit¥fniho povrchu dutého védlce. ' )
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Zap{zeni{ zndzornsné ne vykresech sestdvd z krytu }, ve kterém je uspofddéno hnect

dstroji pro otd¥eni sklf¥idla 2, do kterého se upinaji pokovované pfedm¥ty. Pro upnutf
dlouhjch pfedm¥td, napfikled dlouhého hi¥fdele 5 na obr. 2, slouzi{ konfk 3 opatfeny
nastevitelnym hrotem 4. Konik 3 je posuvn¥ uloZen na vedeni 6, které je uspofddéno ned
osou ot&¥enf sklfdidla 2. Veden{ 6 je na jednom konci pFipevn¥no na krytu 1, jeho

druhy konec je nesen dv¥ma podpé&remi J.

Pro elektrolytické pokovovéni v n¥koliks operacfch je pot¥eba nskolik elektrod
8, 9 - obr. 3, z nichZ nejmén¥ jedne pfl kaZdé operaci pomocl drZék& 10 pFilehne
k predm¥tu 5. Reda drZdkd 10 s p¥isludnymi elektrodemi 8, J je pripevn¥ne na spole&ném
nosi¥i i1, ktery je vzhledem k pPedm&tu 5 pohyblivy, coZ umoznhuje premfstdn{ zvoleného
dr¥dku 10 do precovni polohy vzhledem k pFedm¥tu 3.

Ne obr, 1 je pro lepdf nézornost zndzorn¥ns pouze Edst jednoho drzdku 10, Ne obr. 2
je plnymi %eremi zekreslen jeden drZdk 10, ostetnf dridky 10 jsou naznadeny ¥drkovend.
Ve zndzorniném provedeni je pouZito B3est drZdkd 10 a pro deld{ popis pletf, Ze tyto
drzéky 10 jsou prakticky shodné. Na obr. 3 je zndzorn&n jeden cely drZdk 10 e dall{
drzdk 10 je neznalen,

Nosi& 11 se jako celek oté8f kolem nehybného hiidele 12, ktery je obepnut pouzdrem 13
noside 11. Nosi& 1} mé v pldorysném pohledu tvar Zestidhelniku & obsshuje ¥est zdsobnikd 14
pro elektrolyt, které jsou.petrné na obr. 1, nejsou vdak zndzorn¥ny na obr. 3. Polet
zésobnikd 14 pro elektrolyt je roven podtu dridkd 10 elektrod 8, 2. NosiZ 11 sestdvd
z horni desky 15, spodn{ desky 16 ‘s mezilehlé desky 17, kterd je uspordddna blfZe k. horni
desce 15. Zdsobniky 14 pro elektrolyt maj{ v pldorysném pohledu trojihelnikovy tvar,
takfe pFi vloZenf do nosi¥e 11 tvoPf sestavu odpovidajict Bestidhelnfkovému tveru nosiée 1.

Nosi¥ Il nemd bo¥nf st¥ny a jednotlivé zdsobniky 14 pro elekirolyt se do nosile 11
zasouvajl mezi sousedni ty¥e 18, Jednotlivé zdsobniky 14 1lze tedy z nosile 11 snadno
vyjmout a opdt zasunout, jestliZe je t¥ebe vymEnit elekirolyt. Jednotlivé zdsobniky 14
pro elektrolyt jsou opestfeny Eerpadly e hedicemi pro p¥ivod elektrolytu do oblasti
elektrod 8, 9, které jsou uloZeny v dr¥dcich 10 uspoPddenych nad jednotlivymi zdsobniky
14 pro’elektrolyt,

7 obr. 3 je zrejmé, e pouzdro 13 nosife 11 je pfipevn¥no ke spodni desce 16, K oté-
geni nosiZe 11 kolem hifdele 12 slou?f schémeticky neznalené ozubené kolo 19, které je
v z4b¥ru s daldim schématicky znézorhénym ozubenym kolem 20, které je prostiednictvim
pbevodu 22 pohdnsno motorem 21. Motor 21 a p¥evod 22 jsou pi"ibevnény na mezilehlé desce
17 & otsd¥ejl se spolu s nosifem 11, zetimco ozubené kolo 20 se odvaeluje po obvodu ozu-
beného kols 19. Motor 2I je reverzibilnf, coZ umoZnuje otd¥enf nosi¥e 11 v obou smérech.

Nosi¥ 11 se miZe premisfovat kolmo k ose oté¥eni predmdtu 2. Je to provedeno tek,
%e nridel 12 je pevnd spojen s deskou 23 kterd Je posuvnd ve vedenich 24, kterd jsou
kolméd ne osu otddenf pPedmdtu 3. Mezi deskou 23 & vedenimi 24 e mezi vedenimi 24 =
dhelniky 23 pi"ipevnénymi ne desce __3_ jsou uspoPéddny kluzné vloZky 26. Deska 23 je za
yselem premislovéni nosi¥e 11 pevn¥ spojene s meticl 27, kterou prochdzi pohybovy Zroub
28 -~ obr, 1, ktery je prost¥ednictvim p¥evodu 30 pohdh&n motorem 29.

Nosi¥ 11 se déle miZ%e pPesouvaet ve sm¥ru osy otd¥enf sklifidla 2. Vedeni 24 jsou
pripevnsna ke dvojici senf 31, ne jednsch sanich 31 jsou uspofédény motor 29 a prevod 30.
Sen& 31 jsou posuvnd ulofeny na vedenich 32, mezi kterymi je mezere @ kterd probfheji
rovnobd#ng s osou otdSen{ sklf&idla 2. Vedeni 32 jsou provedena jako skf{nové nosniky @
jsou ne jedné stren¥ pripojene ke krytu ! a na druhé stren¥ propojene pf{¥njm spojovacim
nosnikem 33, ze kterého vystupuji podpdry I. V keZdém vedeni 32 je uloZen nezndzorndny
Sroub a v ka¥dém vedeni 32 je sou¥asnd vytvofen podélny vytez 33, do kterého zasshuje
nezndzorn&ny vystupek ne senich 31, ktery je opatfen maticf, kterou prochézi uvedeny Sroub.
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Brouby uvnit® vedent J2 jsou pohdndny synchronnd, takZe san¥ 31 se predouvejf zcela
rovnobéZng, aby se zsbrénilo jejich vzp¥ileni, Aby se zebrdnilo vniknut{ neistot do '
vnit#niho prostoru vedenf 32 e mezi sen¥ 3! o veden{ 32, jsou na veden{ 32 nesazeny
ochranné m&chy 34, ne obr. 1-je zndzorn¥n pouze jeden ochranny m¥ch 34, ktery je na
Jednom konci p#ipojen k sanim 31, na druhém konci ke krytu 1 a obepind Zdat vedent 32.
Analogicky jsou ochrennymi m¥chy 34 chrén¥ny i ostetnf{ %dsti obou vedeni 32, které
nejsou zaekryty ssn¥mi 31.

Stejné opetfeni se miZe provést i u vedent 24 e pohybového Xroubu 28. Ochrenné
m&chy J4 mejl znedny vyznem, protofe ze¥fzeni pracuje.s elektirolytem, ktery by mohl
mit nep¥iznivy ddinek ne souddsti pohybovjch dstroji. Je ssmoziejmé, Ze také Zrouby ve
.vedenich 32 jsou pohdn&ny v obou smdrech, , .

Z obr. 1 a% 3 jJe pefrné, fe dridky 10 jsou rozm{stdny po obvodu nosife 11 pFibliZng
v jedné roving. K horni desce 15 je pi‘ipevhéna konzola 35, ve které je vytvodeno Hest
svislych otvord 36°. Ke#dy dridk 10 obsshuje soustevu 36 vdlce s pistem - obr. 3, pro
pfesouvédni elektrod 8, 9 v obou sm¥rech kolmych na osu oté¥eni nosife 1. Soustave 36
vélce s pistem je opatFens dvme t¥meny 37, které obepinsjf ¥4st obvodu konzoly 35.
Témito t¥meny 37 e svislym otvorem 36° v konzole 35 prochdzl svornik 38, tekie soustave
36 vdlce s pistem je ke konzole 35 pPipojena oto&n¥ v roving kolmé ne osu otddeni '
noside 11,

K zeji¥t&ni poZadovené thlové polohy soustavy 36 vdlce s pistem slouzi dhelnik 39
p¥ipevnény k vélci soustavy 36, z jehoZ vodorovného remene 40 vystupuje smérem dold Zroub
41, ktery zesshuje do vyPezu 42 v horni desce 1J3. Zaji¥t¥nl soustevy 36 vélce s pistem
v poZadovené dhlové poloze umoihuje matice 427, Pfstn{ ty¥ 43 soustavy 36 pistu s védlcem
Je opetfena nosnou deskou 44, ke které jsou pPipevn¥ny vélce deldfch dvou soustav 43,

46 vdlce s pistem.

Ne nosné desce 44 jsou ddle pfipevn¥ny t¥meny 49, ve kterfch jsou oto&ng uloZeny
nosné &leny 47, 48, které jsou oto¥né kolem vodorovnych Zepl 50. Ke%dy z nosnych Zlend
47, 48 Jje opetfen vystupujici deskou 51, ke kteréd je oto¥n¥ kolem neznézorn¥ného tepu
rovnob&Zného s vodorovnym Zepem 30 p¥ipojena pistn{ ty¥ pfisludné soustavy 45, 46
védlce s pistem. Nosné &leny 47, 48 maj{ 3ikmé stény 52, ne kterych jsou uchyceny elektro-
dy 8, 3.

V prexi jsou tyto elektrody 8, 9 obvykle enodemi. Elektrody 8, 9 meji obvykle tvar
&4sti prstence, tokie ¥dstednd obepineji pPedm&t 5. Jednotlivé elektrody 8, 9 jsou
nezndzornénym zpisobem nestaviteln¥ spojeny s nosnymi Zleny 47, 48, tekie keXdd elektroda
8, 2 se mdZe pPipevnit na ¥ikmé st¥n¥ 52 v pofedovené poloze.

Elektrody 8, 3 lze teké s nosnych &lend 47, 48 snadno sejmout, co% umoihuje vym&nu
elektrod 8, 9 v pPiped¥, Ze je tfeba pokovovat predm¥t 5 jiného tvaru., Elektrolyt se
k elektrodém 8, 9 & piedmdtu 3 privdd{ hadicemi propojenymi s p¥fslulinymi zdsobniky 14
pro elektrolyt. Privod elektrolytu se v praxi provéddf otvory 53 v elektroddch 8, 9,
do kterych usti uvedenéd hadice. Nosné ¥leny 47, 48 jsou vyrobeny z vhodného kovu. Aby se
viek zabrénilo neZddoucimu ovlivhovdni pokovovéni, jsou tyto nosné Eleny 47, 48 pfe-
rudeny vloZkemi %4 z elektricky izole¥nfho materidlu, které spojujf ‘vzdy dvé odd¥lené
%dsti pPF{sludného nosného &lenu 47, 48.

Spodni nosny &len 48 je opatPen sb¥rnou nddobou 53 pro zechycovdni pFebyte¥ného
elektrolytu, kterd je opatfens nezndzorn¥nym vyvodem, ktery je hadici propojen s p¥islud-
nym zésobnikem 14 pro elektrolyt, tekZe pPebyte¥ny elektrolyt se vraci zp¥t do p¥fslu¥ného
zdsobniku 14. Je zfejmé, Ze délks nosnych &lend 47, 48 ve smdru kolmém k roving vykresu
obr. 3 se voll podle délky pPedm&tu, 3, coZ plat{ i pro elektrody 8, 9. Soustsvy 36, 45,
46 vélce s pistem jsou opatfeny nezndzorndnymi stavdcimi dstrojimi, kterd umoZnujf piesné
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_nasteveni zdvihu p¥isludné soustevy 36, 42, 46 vélce s pistem. Soustava 36 vdlce s pistem
je ddle opatfene vedenim, které zabranuje otd¥enf pistni tyfe 43 kolem své vlastni osy.

V souvislosti s obr., 3 Jje tiebe je¥t¥ poznemenat, Ze elektrody 8, é nemusi obepinet
cely obvod predm&tu 3. Elektrody 8, 2 vBak mus{ probfhat po celé délce predmétu 5, kterd
se mé pokovat. Ne obr, 2 je zndzorn¥no, Ze nosné &leny 41, 48, z richZ je zndzornsn pouze

" nosny &len 47, probthaji jen po melé Sésti dé1ky predmdtu 5. V tomto pPipeds meji teké
elektrody 8, 9 stejné nebo men&{ rozmdry ne% nosné &leny 47, 48 e je ztejmé, %e elektro-
lytické pokovovéni se provddi pouze na ¥dsti délky pFedm&tu 3, kterd je ve styku g ele-
ktrodemi 8, 9, piipedn¥ v blizkosti t¥chto elektrod 8, 2.

7 dosavadnfho popisu je zPejmé, e zaffzenim podle vyndlezu lze provést ¥est rdznych
elektrolytickych operaci. Tyto rizné operace se provdddjf jednotlivymi drZdky 10 elektrod
8, 9 s piislusnymi zdsobniky 14 pro elektrolyt. V zdjomu zjednoduseni daldfho popisu je
nosi¥ 11 na obr, 2 &irkoven¥ rozd¥len na Zest trojdhelnikovych 8dst{, jejichZ rozm¥ry
odpovidaji jednotlivym zésobnikim 14 pro elektrolyt. KeZdd z téchto troduhelnikovych
%4stl odpovidd jedné elektrolytické operaci, Jjednotlivé trojihelnikové ¥4sti jsou ozna-
Seny symboly .jednotnvych operact A, B, C, D, E, F, )

V prexi se p¥i prvnf operaci A provéddf odma¥téni pomoci odmaﬁiovaciho elektrolytu -
z pFisludného zdsobniku 14. V prib¥hu operaci B, C, D se provéd{ sktivace, napifklad mo¥en{,
jednotlivé pPfsludné zésobnfky 14 pro elektrolyt obsahuji rizné ektiva¥ni elekirolyty.
V operaci E se ne pfedm¥t 5 nenddf primérni nebo vezebni vrstve kovu, ktery nd maximélni
pPilnavost ke kovu, ze kterého je vyroben predm&t 2. :

V p¥fsludném zdsobniku 14 se proto nachdzi vhodny pokovovaci elektrolyt. Kone&ni,

" v pribdhu operace F se na pfedm¥t 3 nendd{ hlevnf kovovéd vrstiva a v pffslusném zdsobnfku
14 pro elektrolyt Je proto pokovovaci elektrolyt vhodny pro tento ugel. Tento elektrolyt
se miZe volit podle rdznych hledisek, nap¥iklaed tek, aby se dosdéhlo dobré odolnosti proti
opotfebenf, ochrany proti korozi nebo jinych poZadovanych vlastnost{i.

Zat{zeni podle vyndlezu se miZ%e pouZit nepfikled pro renovaci vélcovych nebo ku-"
telovych ploch néstrojd nebo strojanfch soutdstf, které maj{ nesprdvné rozmdry, jsou
opotiebeny, poskrébdny, poSkozeny korozi nebo ddery. Sssto je mo%né pokovovat p¥imo
ne poZedoveny rozm¥r bez del¥fho obréb¥nf. V pPfipeds neprevidelhého opotiebeni je vSak
obvykle nutné obrébinf, nep¥fklad soustruZeni, brousenf, frézovéni nebo leStdni povlaku.

Zatizen{ podle vyndlezu pracuje ndsledujfcim zplsobem, ktery je popsén pro p¥ipad
znézorn¥ny na cbr. 2 a 3, kdy se pokovuje vélcovy pledmdt 3. JestllZe se méd pokovit cely
povrch predm¥tu 3, musi délke elektrod 8, 2, jek ji% bylo uvedeno, odpovidat délce
tohoto piedm&tu 3, co¥ platf pro elektrody 8, 9 ve vBech drZdcich 10 pou¥itych pro po-
kovovénf. P¥i typickém pokovovdni je t¥eba nepfikled p¥t opereci 4, C, D, E, F. Hlevni
vihoda zeP{zen{ podle vyndlezu spolivd v tom, Ze zatizenf umoinuje sutomaticky pokovovat
velké série stejnjch pPedm&td 5, které mohou byt vyrdbEny s mendimi rozméry.

Zapizen! je pPi takové zcele sutomatické &innosti Ffzeno po¥itefem pracujicim podle
pFedem stanoveného progremu. Aby se mohly sutomaticky pokovovet série pFedm¥td 5, mus{
byt jednotlivé operece predem ruind nestaveny, semozfejm& pokud toto nastavovén{ neza-
jistuje pFimo soudasnd pokro¥ild snimec{ technike,

Ru¥ni nastevovdni se provddi tek, %e po uchycen{ vhodnych elektrod 8, 9 v nosnych
¥lenech 47, 48 dr#skd 10 se nestavi zdvihy soustev 36, 45, 46 vélce s pistem tek, aby
se elektrody 8, 9 po roztafeni t&chto soustev 36, 43, 46 vélce s pistem nachézely ve sprdvné
poloze vzhledem k pFedmdtu 2, ktery je upnut ve sklffidle 2. Pred nastavenim zdvihu soustav
36, 43, 46 vélce s pistem se mus{ nestavit .a zajistit poloha nosile 11 ve vedenich 24, 32.
Po provedenf nezbytného nestaveni se miZe zahdjit autometické pokovovéni, které je Ffzeno
zmindnym ${dicim poditalem.

\
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Nosi¥ 11 se nejdtive podle zvoleného sledu opersc{ nato¥{ do polohy podle obr. 2,
tekie se miZe provést pracovni opersce A, Predm&t 5 upnuty ve sklfZidle 2 se otd&{i,
soustave 36 vdlce s pistem se protdhne @ tladf nosné &leny 47, 48 proti pfedm¥tu 3.

Poté, kdy pistn{ ty¥ 43 soustavy 36 vdlce s pistem dosdhle své krajn{ polohy, se auto-
maticky uvedou v ¥innost soustavy 45, 46 vdlce s pistem, kterymi jsou nosné 8leny 47,

48 z nepracovni polohy, zndzorn¥né ne obr. 3 Ssrkovan¥, netofeny do polohy, kdy elektrody
8, @ pfilehnou ne pPedmdt 5. V pracovni operaci A se ze zdsobniku 14 Zerpd do elektrod
8, 3 odmedfovaci elektrolyt, ktery je otvory 23 privédd&n k piedmdtu 3. Po skondeni
odmastovdni se nosné &leny 47, 48 pisobenim soustev 43, 46 vdlce s pistem odklonf, nude%
Jsou oba nosné &leny 47, 48 zetaZeny zp¥t soustavou 36 vdlce s pfstenm.

Nosi& 11 se pak neto¥f tek, %e proti pfedm¥tu 3 se nachdzl jeho sekce B a aktivednim
elektrolytem se analogicky provede mofenif. Ddle se anslogicky jeko v opersci A provede
dal¥f ektivece v opersci D, v operaci E se ne predm&t 5 nanese pomoct elektrolytu obss-
hujfctho kov vezebnl vrstva a v operaci F se nenese hlevni kovovd vrstve. 7 prib&hu
operact E a F se mi%e snimet tloudlke nsnesenych kovovych vrstev, nep¥fklsd pomoct
m&Ficiho dstroji 56, zndzorndného schematicky ns obr. 3.

Toto méfici dstrojl 56 miZe mit b&2né provedenf, to jest tlou)éike elektrolyticky
neneseného povleku se mife anfmet opticky nebo induktivn®, M&Picf dstrojf 56 miZe
eutomaticky ukondit pokovoveci operace E a F, jakmile se dosdhne poZedovend tloudtky
vrstvy, Toto m&Ficf Ustrojf 56 miZe byt pfipevn¥no ne pouzdru 37, které je posuvn¥
uloZeno ne vedeni 6.

V predchozim popisu jiZ bylo uvedeno, Ze ze¥fzenf podle vyndlezu umoZhuje rychlé
8 hospodérné pokovovdn{ velkfch sérii stejnych pfedm¥td 3. Je viek zPejmé, Ze i melé
série predm¥td 3 nebo jednotlivé predmdty 3 lze za¥fzenim podle vyndlezu pokovovat
rychleji & hospodérn$ji ne% znémymi zefizenimi,

ProtoZe nosil 11 je nejen otodny ale i posuvny ve dvou navzdjem kolmych sm&rech,
Je ze¥fzenf podle vyndlezu znein& adaptibilnf e mohou se pokovovat pfedm¥ty 5 se zna&nd
rozdilnymi tvery. P¥i zm¥ndch v procesu pokovovénf lze snadno vym&Novat zdsobnfky 14
pro elektrolyt, coZ plet{ i pro elektrody 8, 9 e jejich nosné ¥leny 47, 48.

Na obr. 4 je znézorn&n pfiklad elektrolytického oletien{ v:nitl*ntho povrchu dutého
vélcového predmdtu 3. Sousteva 46 vdlce s pistem pFislulejfcf k nosnému &lenu 48 je
v tomto p¥iped¥ vypnute, tekZe nosny &len 48 je trvele odddlen. V nosném Zlenu 47 je
uchycene elektrode 8, kterd pfiléhd na vnit¥n{ povrch predm¥tu 5. Elektroda 8 mus{

v tomto p#i{pad& z nosného &lenu 47 semozfejmd bodnd vy¥nfvat.

Vyndlez se semozi'ejm¥ neomezuje ne popsené provedenf. Nosi¥ 11 mdZe. tedy obsshovat
mén¥ nef Sest dridkd 10 e zdsobnikd 14, nepfikled dva dridky 10 e zdsobnfky 14. Nosii
11 teké nemusf byt otodny, n¥bri miZe byt opat¥en fadou vedle sebe usporddenych dridkd 10,
které se do pracovnich poloh vzhledem k piedm¥tu 3 pPesouvejf posouvédnim nosile 11
v pfimém smdru. Konedn¥, teké soustavy 36, 43,46 vélce s pistem mohou byt nshrazeny
ru¥nimi stavécimi ustrojimi,
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1. ZaPffzeni pro elektrolytické pokovovéni pfedm&td v Fad¥ operaci, které sestdvd ze
sk1fgidla pro upnut{ p¥edm&tu, Pedy elektrod, které se jednotliv& pomoci drZdku premisiuji
k pPedm¥tu, a prost¥edkd pro privod urditého elektrolytu v dené operaci do oblesti otd-
gejiciho se predm&tu a nehybné elektrody, kterd je v priib&hu opersce pfipojene k jednomu
pdlu zdroje stejnosm&rného proudu, jehof druhy pdl je propojen s pPedm¥tem, vyznaSujict
se tim, Ze dr¥dky (10) elektrod (8, 9) jsou uspordddny na spoleZném nosi&i (11), ktery je
uspofdddn pohyblivé vzhledem k pFedmdtu (J). .

2. Zedfzeni podle bodu 1, vyznedujici se tim, Ze nosid (11) je otodny kolem osy kolmé
na osu otddeni predmdtu (3).

3. Zarizeni podle bodd | 8 2, vyznslujicf se tim, Ze nosi& (11) je opst¥en zdsobniky
(14) pro elektrolyt, jejichZ polet je roven po¥tu drzéki (10) elektrod (8, 9), pFifemZ
katdy zdsobnik (14) je opatien prostfedky pro pfivod‘elektrolytu do oblasti jednoho
z drzdkd (10) elektrod (8, 9).

4, Zadizeni podle bodd 1; 2 a 3, vyzna¥ujici se tim, Ze nosi¥ (11) Je uspbfédén ]
posuvn& ve smdru osy otdeni predmdtu (3).

5. Zatf{zen{ podle bodd 1, 2 a 3, vyznadujlicl se tim, Ze nosi¥ (11) je uspoidddn
posuvng ve sm&ru ¥ikmém ne osu otd¥eni predmdtu (5).

6. Zapizeni podle bodu 1, vyznadujicl se tim, Ze dridky (10) elektrod (8, 9) jsou
s odstupy uspofdddny nas obvodu nosi¥e (11) ve spoledné roving kolmé na osu oté&eni
nogie (11). )

7. ZePi{zeni podle bodu 1 a 6, vyznadujic{ se tim, Ze kaZdy dridk (10) je opat¥en prvnim

ovlddacim dstrojim (36) pro pfesun elektrod (8, 9) uloZenych v drZdku (10) do vychozi
polohy u p¥edm&tu (5) a druhym ovlddacim ustrojim (45, 46) pro premis¥ovént elektrod
(8, 9) z vychoz{ polohy do pracovni polohy t&sn¥ u pPedmdtu (5).

8. Zef{zeni podle bodu 1, vyzna¥ujici se tim, Ze elektrody (8, 9) jsou v drZdku
(10) pPipevn&ny rozebirastelnd. .

4 vykresy
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