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-(54) Vinuti kotev stejnosmirnych stroji s aktivni nemegnetickou

vzduchovou mezerou

Vyndlez se tykd vinuti kotev stejnosmérnych strojli s aktivni nemagnetickou vzduchovou
mezerou 8 vodidi usporfddanymi jako Roebelova tyc.

U stejnosmérnych stroji s aktivni nemagnetickou vzduchovou mezerou vznikeaji ve vodi-~
&ich vinut{ kotvy pFidavné ztrdty vifivymi proudy, které vznikaji rychlou zménou magnetic-
ké indukce B p#i vstupu vodidd kotvy z neutrdlni zony do magnetického toku pod hlavnimi pd-
1y. Vektor indukce B md dvé sloZky, radidlni sloZku By 8 tangencidlni sloZku Bys jeZ zpl-
sobuji ztrdty vﬁ'ivjmi proudy AP = APy + AF.. PFi pouZiti vodidd normdlnich profild ty-
to ztrdty dosshuji znadnych hodnot, pridem? u p¥edmétnych stroji podstatnou Edst tvori
ztrdty radidlni AP&. Pro zmenSeni tdchto ztrit se pouZivd uméld tzv. Roebelova tyé, se-
stévajici z afl8ich vodidl, vzdjemnd izolovanych a pieloZenych po délce civky do vSech po-
loh v civce. Znamend to, Ze vodid je rozddlen a v poloze transponovdn v tedném sméru po ob-
vodé rotoru. .
| Nevyhodou takového provedeni vinuti pomoci Roebelovy tySe je zhorSeni prostorového vy
uzitd povrchﬁ rotoru zvétdenim celkové tloustky vodile sloZendho z dildich vodidh o jeden
piechodovy d4f181i vodid. Toto zhorSeni se projevuje v mistd tak zvanych kolen a je tim vét-
51, 8im v&t81 je polet celkovych vodidl v civce. Je to zplisobeno tim, Ze kaZdy celkovy
vodid v civece musi mit jeden pFrechodovy dil&i vodid.

Uvedené nevfhody odstranuje piredmdt vyndlezu, jeho¥ podstata spoivd v tom, Ze p¥i
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podtu "u" celkovych vodidld v civee a p¥i podtu "n" dfldich vodidd ka¥dého celkového vodi-
e jsou kolena dildich vodidl postupné posﬁnuta 0 posun &= %, jen% je uskutedndn po jed~
nom mezi jak vidy prvymi tak i obdobn& mezi daliimi vzdjemnd vidy polohové shodnd v sou-
sednich celkovych vodidich uloZenymi dfiéimi vodidi, p¥idemZ krok A kolen K v kaZdém cel-
kovém vodili zlstdvd po celé délce L konstanini, teje A = g{'—n » takZe vysledny posun je
B=gaz .

Praktické provedeni vinuti podle vyndlezu je na obrdzku p¥iloZendho vykresu.

Ne obrdzku je schematicky zndzornén pohled ve sméru radidlni sloZfky indukce By na vo-
dide horni vrstvy Roebelovych tydi pro jednovrstvové vinuti, kde po&et "u" celkovych vodi-
84 v civece je 4 a poSet "n" dfiléich vodidd, na které je celkovy vodid rozddlen, je 3. Kole-
na K dfldich vodi&l nejsou serazena v téZe rovind, jak je tomu u Roebelovych ty&i starého
provedeni, nybrZ jsou vzdjemnd posunute o posun A= ‘-a- , zde O = ‘%- . Tento posun A kolen K
je uskutedndn postupnd po jednom mezi jak vidy prvyml tak i obdobné mezi deldimi vzdjemns
vidy polohovd shodnd v sousednich celkovych vodidich uloZenymi 3i18imi vodildi, piFidemZ krok
A kolen K v ka¥dém celkovém vodi¥i zlstdvé po celé délce L konstantni, t.j. 4 = E%E s zde
A= % , takfe vysledny posun je A= 2—;—}-'1.—1; , zde O = IZIT .

Vyhodou vinuti podle vyndlezu je daleko p¥iznivdjsi vyuZiti povrchu rotoru oproti vi-
nuti 8 pouZitim Roebelovych tydi starého provedeni. Je-li "u" podet celkovych vodidi v civ-
ce, odpadd "u-1" plechodovych dfl&ich vodidd a to.v ke%dé civce. V praxi to znamend, Ze
misto t3chto piechodovych dfldich vodidd miZeme pouZit aktivni afléi vodide a tim zvysit

typovy moment stroje. Pro uvedenéd vinuti v praktickém provedeni by toto zvySeni &inilo coa

40%.

PREDMET VYINLLEGZU

Vinut{ kotev stejnosmdrnych stroji s aktivni nemagnetickou vzduchovou mezerou s vodi-
&1 usporddanymi jako Roebelova ty&, kde p¥Hi podtu "u" celkovych vodidd v civece jsou jednot-
1ivé celkové vodide rozddleny na poSet "n" d{1¥ich vodi¥l, jeZ jsou v poloze transponovény
v tedném smdru po obvodu rotoru, vyznadené tim, Ze kolena /K/ dfl¥ich vodidt Jsou postupné
posunuta o posun 4= % s JjenZ je uskutednén po jednom mezi jak vZdy prvymi tek i obdobné
mezi daldimi vzdjemnd vidy polohovd shodnd v sousednich celkovych vodidich uloZenymi dfl-
$imi vodidi, pridem¥ krok /A/ kolen /K/ v kaZdém celkovém vodidi zistdvé po celé délce /L/

konsta.ntn:l'., t-j. A= -él:—ﬁ , takﬁe vjsled_ny’- posun je A= .ﬁ.u .

1 vykres
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