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Zapojenie elektrohydraulickej vykonovej
reguldcie hydrostatického pohonu so spalo-
vacim motorom riesi reguldciu na konStant-
nt hodnotu vstupného vykonu, na lubovol-
nej vykonovej tdrovni. Zapojenie pozastdva
Z prvého obvodu snimaga polohy plynového
peddla, z druhého obvodu snimada otacok S I e
hydrogenerétora, z tvdrovacieho obvodu a z Cr
dvoch suétovych obvodov, ako aj z operac- ®
ného a vystupného zosilovafa, napojeného
na elektrohydraulické servoventily hydro-
statického pohonu a na zdroj stabilizované- ! b
ho napétia, na ktory je napojeny tieZ usmer- S
fujici zosilovad, ako aj tvarovaci a stétovy I
obvod. Podstata rieSenia spofiva v tom, Ze |
prvy obvod snimada polohy plynového pe- T
déala je jednak mechanicky spojeny s plyno-
vym peddlom spalovacieho motora a jednak
cez tvarovaci obvod napojeny na druhy si-
¢tovy obvod. Na druhy stétovy obvod je cez
usmerfiujici zosilovat a cez prvy suétovy
obvod s oneskorenim napojeny tieZ druhy
obvod snimafa otdfok hydrogenerdatora.
Druhy stétovy obvod je potom napojeny na
vystupny zosilovaé. Vyhodou takto vytvore-
ného zapojenia je jednoduchost a z toho vy-
plyvajica spolahlivost a nizka cena pri za-
chovani vybornych vlastnosti systému.
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Vynélez sa tyka zapojenia elekirohydrau-
lickej vykonovej reguldcie hydrostatického
pohonu so spalovacim motorom a riesi re-
guldciu na konStantnd hodnotu vstupného
vykonu, na lubovolnej vykonovej trovni.

Elektrohydraulické vykonové reguldcie
hydrostatickych pohonov sa v sti€asnej dobe
rieSia pomocou zloZitého elektronického a
hydraulického zariadenia, ktoré je v pre-
védzke mélo spolahlivé a vyrobne ndkladné.

Uvedené nedostatky odstratiuje zapojenie
elektirohydraulickej vykonovej reguldcie
hydrostatického pohonu so spalovacim mo-
torom, pozostdvajice z prvého obvodu sni-
maéa polohy plynového pedéla, z druhého
obvodu snimada otdfok hydrogenerdtora, z
tvarovacieho obvodu a z dvoch sGétovych
obvodov, ako aj z operatného a vystupného
zosilovata napojeného na elektrohydraulic-
ké servoventily hydrostatického pohonu a
na zdroj stabilizovaného napétia, na ktory
je napojeny tieZ usmeriiujici zosilovaé, ako
aj tvarovaci a stu&tovy obvod podla vynéle-
zu, ktorého podstata spofiva v tom, Ze prvy
obvod je jednak mechanicky spojeny s ply-
novym pedélom spalovacieho motora a jed-
nak cez tvarovaci obvod, napojeny na druhy
st&tovy obvod, na ktory je cez usmeriiujici
zosilovad a cez prvy sadtovy obvod s one-
skorenim napojeny tieZ druhy obvod snimata
otdfok hydrogenerdtora, pridom druhy si-
¢tovy obvod je napojeny na vystupny zosi-
lovaé. V konkrétnom prevedeni je vystup
prvého obvodu napojeny jednak cez §tvrty
rezistor na operaény zosilovad, ku ktorému
je paralelne pripojeny druhy premenlivy re-
zistor vytvérajici s opera&nym zosilovafom
a so Stvrtym rezistorom tvarovaci obvod a
jednak cez prvy premenlivy rezistor a prvy
rezistor na druhy kondenz4tor, na ktory je
napojeny tieZ druhy rezistor, prepojeny s
tretim rezistorom vytvérajicim s prvym a
druhym rezistorom, 8 prvym premenlivim
rezistorom a s druhym kondenz4torom, prvy
stittovy obvod s oneskorenim, pri¢om treti
rezistor je mapojeny jednak cez prvy kon-
denz4tor na prvy usmeriiovad vytvirajici s
prv¥m kondenzdtorom druh§ obvod a jednak
spoloéne s druhym rezistorom na vstupy
treticho premenlivého rezistora, druhého u-
smerfiovafa a operaéného zosilovala, ktory
je napojeny na druhy usmeriiovaéd, s ktorym
vytvdra usmeriiujici zosilovad, stufastou kto-
rého je tieZ treti premenlivy rezistor napo-
jeny na prvy a druhy dynamicky &len vy-
stupy ktorych st spolofne s vystupom dru-
hého usmeriiovada napojené na Siesty rezis-
tor druhého stuétového obvodu, ktorého
piatv rezistor je napojeny jednak na vystu-
py operatného zosilovafa a druhého pre-
menlivého rezistora a jednak na prvy vstup
budiaceho zosilovada, ako aj cez siedmy re-
zistor na zdroj a cez O6smy rezistor na vy-
stup vfkonového zosilovada, ktory je napo-
jeny jednak na servoventily hydrostatického
pohonu a jednak na zdroj, ako aj na vystup
budiaceho zosilovada, ktorého druhy vstup
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je napojeny na zdroj a na vystup vykonové-
ho zosilova&a, ktory spolu s budiacim zosi-
lovatom, siedmym a ésmym rezistorom wvy-
tvdra vystupny zosilovad. Druhy vstup bu-
diaceho zosilovata je na zdroj napojeny cez
kompenzaény obvod a v¥¢stup vykonového
zosilovada je na zdroj napojeny cez deviaty
rezistor, prifom vykonovy zosilovaé je na
zdroj napojeny aj cez desiaty rezistor a na
vystup budiaceho zosilovafa cez ochranny
protiskratovy obvod.

Vyhodou takto vytvoreného zapojenia je
jednoduchost a z toho vyplyvajica spolah-
livost a nizka cena pri zachovani vybornych
vlastnosti systému. V§hodou je tieZ znatné
odolnost zapojenia vo¢i neodbornej manipu-
lacii.

Na pripojenych vykresoch je znazorneny
priklad vytvorenia zapojenia elektrohydrau-
lickej vykonovej reguldcie hydrostatického
pohonu so spalovacim motorom podla vynéa-
lezu, kde je na obr. 1 blokovd schéma za-
pojenia a na obr. 2 zjednoduSend obvodova
schéma zapojenia.

Zapojenie elektrohydraulickej vykonovej
regulédcie hydrostatického pohonu pozostdva
z prvého obvodu 1 snima&a polohy plyno-
vého pedédla spalovacieho motora prepoje-
ného cez tvarovaci obvod 4 na druhy siéto-
vy obvod 6, na ktory je cez usmeriiujici
zosilovad 5 a prvy stétovy obvod 3 s one-
skorenim napojeny tieZ druhy obvod 2 sni-
maca otd€ok hydrogenerdtora. Druhy sidto-
vy obvod 6 je dalej napojeny na vystupny
zosilova¢ 7, ktory je napojeny jednak na
servoventily hydrostatického pohonu a jed-
nak na zdroj 8 stabilizovaného napétia, na
ktory je napojeny tieZ tvarovaci obvod 4 a
usmeriiujici zosilova¢ 5. Vlastny zdroj 8
stabilizovaného nap#tia pozostdva z prvého
a druhého delita 81, 83 napédjacieho napi-
tia, dalej z prvej a druhej ochrany 82, 83
proti prepélovaniu, ako aj z filtradného
kondenzéitora 84.

V konkrétnom prevedeni je prvy obvod 1
mechanicky spojeny s plynovfm peddlom
spalovacieho motora a cez §tvrty rezistor
41 napojeny na operadny zosilovad 42, ku
ktorému je paralelne pripojeny druhy pre-
menlivy rezistor 43 vytvéarajici s operatnym
zosilovaom 42 a so §tvrtym rezistorom 41
tvarovaci obvod 4.

Dalej je prvy obvod 1 napojeny na prvy
premenlivy rezistor 31, ktory je cez prvy
rezistor 32 napojeny na druhy kondenzé4tor
34, na ktory je napojeny tieZ druhy rezistor
33 prepojeny s tretim rezistorom 35. Prvy
premenlivy rezistor 31, druhy kondenzator
34, prvy, druhy a treti rezistor 32, 33, 35
vytvdraji prvy sidtovy obvod 3. Treti rezis-
tor 35 je napojeny jednak cez prvy konden-
ztor 22 na vystup prvého usmeriiovaca 21
vytvdrajiceho spolu s prvym kondenz4to-
rom 22 druhy obvod 2 a jednak spolu s dru-
hym rezistorom 33 na vstupy operatného
zosilovaa 51, druhého usmeriiovata 52 a
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tretiecho premenlivého rezistora 33, napoje-
ného na prvy dynamicky ¢len 54 a na dru-
hy dynamicky &len 53.

Opera&ny zosilovat 51 je prepojeny s dru-
hym usmeriiovatom 52, s ktorym vytvara
usmeritujaci zosilovat 5 stiastou, ktorého
je tie# treti premenlivy rezistor 53, ako aj
prvy a druhy dynamicky &len 54, 55. Vy-
stupy druhého usmeriiovata 52, prvého a
druhého dynamického &lena 54, 55 s na-
pojené na Siesty rezistor 62, druhého sudto-
vého obvodu 6, na ktorého piaty rezistor 61
st napojené vystupy opera&ného zosilovata
42 a druhého premenlivého rezistora 43. Vy-
stup piateho rezistora 61 je napojeny jed-
nak na prvy vstup budiaceho zosilovaca 71
a jednak cez siedmy rezistor 72 na zdroj 8,
ako aj cez Osmy rezistor 75 ma vystup vy-
konového zosilovada 74, ktory je napojeny
na servoventily ‘hydrostatického pohonu.

Dalej je vykonovy zosilova& 74 napojeny
cez deviaty, ako aj cez desiaty rezistor 786,
77 na zdroj 8 a cez ochranny protiskratovy
obvod 73 na vystup budiaceho zosilovata
71. Druhy vstup budiaceho zosilovala 71 je
napojeny ma Siesty rezistor 62 a cez kom-
penzacny obvod 78 na zdroj 8. Budiaci zo-
silovad 71, vfkonovy zosilovat 74, ochranny
protiskratovy obvod 73, kompenza&ny obvod

78, siedmy, 6smy, deviaty a desiaty rezistor
72, 75, 76, 77 vytvaraji vystupny zosilovac
7.
- Podas prevadzky vznikd za prvym usmer-
tiovatom 21 na prvom kondenzdtofe 22 ma-
pétia dmerné otdCkam spalovacieho motora,
ktoré si zdvislé od polohy plynového pe-
déla mechanicky spojeného s potenciomet-
rom prvéhe obvodu 1. Signédl z prvého ob-
vodu 1 a z prvého usmeriiovata 21 sa spra-
covdava v usmeriiujicom zosilova&i 5, ktory
vo funkcii reguldtora upravuje polaritu a
rychlost priechodu signédlu pre budiaci zo-
silova¢ 71. Budiaci zosilovat 71 sCitava tva-
rovany signal z funkéného menita 42 a
spracovany signdl z usmeriiujiceho zosilo-
vata 5 na vysledny priebeh prudu, ktorym
stt cez vykonovy zosilova& 74 riadené ser-
voventily hydrostatického pohonu.
Elektronicky systém je napdjany priamo
z 24 V akumulatorového palubného zdroja,
pritom vplyvom kompenzatného obvodu 78
a prvého, ako aj druhého deli€a 81, 83 na-
pajacieho napétia je ¢innost tohoto systému
nezavisld na kolisani napédtia akumuldtora.
Diédy prvej a druhej ochrany 82, 85 chrénia
elektronicky obvod proti prepélovaniu a o-
chranny protiskratovy obvod 73 dava zapo-
jeniu vlastnost skratuvzdornosti na vystupe.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojenie elektrohydraulickej vykono-
vej reguldcie hydrostatického pohonu so
spalovacim motorom pozostdvajice z prvého
obvodu snimada polohy plynového pedéla,
z druhého obvodu snimada otdfok hydroge-
nerdtora, z tvarovacieho obvodu a z dvoch
sttovych obvodov, ako aj z operafného a
vystupngho zosilovafa, napojeného na elek-
trohydraulické servoventily hydrostatického
pohonu a na zdroj stabilizovaného napitia,
na ktory je napojeny tieZ usmernujici zo-
silovad, ako aj tvarovaci a sa&tovy obvod
vyznatujice sa tym, Ze prvy obvod (1] je
jednak mechanicky spojeny s plynovym pe-
ddlom spalovacieho motora a jednak cez
tvarovaci obvod (4), napojeny na druhy sa-
ttovy obvod (6), na ktory je cez usmeriuja-
ci zosilovat (5) a cez prvy suftovy obvod
'(3) s oneskorenim napojeny tieZ druhy ob-
vod (2) snimafa otd€ok hydrogeneratora,
pritom druhy suétovy obvod (6) je napoje-
ny na vystupny zosilovaé (7).

2. Zapojenie podla bodu 1 vyznadujice sa
tym, ¥e vystup prvého obvodu (1] je napo-
jeny jednak cez §tvrty rezistor (41) na ope-
raény zosilovaé (42), ku ktorému je para-
lelne pripojeny druhy premenlivy rezistor
(43) vytvarajaci s operanym zosilovatom
(42) a so §tvrtym rezistorom (41) tvarovaci
obvod (4]} a jednak cez prvy premenlivy
rezistor (31} a prvy rezistor (32) na druhy
kondenzéator (34), na ktory je mapojeny tieZ
druhy rezistor (33) prepojeny s tretim re-

zistorom (35) vytvdrajicim s prvym a dru-
hym rezistorom (32, 33), s prvym premenli-
vym. rezistorom (31} a s druhym kondenzé-
torom (34) prvy sictovy obvod (3) s one-
skorenim, pri¢om treti rezistor (35) je na-
pojeny jednak cez prvy kondenzator (22)
na prvy usmeriiova¢ (21) vytvarajdaci s pr-
vym kondenzdtorom (22) druhy obvod (2] a
jednak spolotne s druhym rezistorom (33)
na vstupy tretiecho premenlivého rezistora
(53), druhého usmeriiovata (52) a operac-
ného zosilovacda (51), ktory je napojeny na
druhy usmerfiovad (52), s ktorym wvytvéra

usmerfiujuci zosilovat (5), sttastou ktoré-

ho je tieZ treti premenlivy rezistor (53] na-
pojeny na prvy a druhy dynamicky &len (54,
55), vystupy ktorych st spolofne s vystupom
druhého usmeriiovada (52) mapojené na
Siesty rezistor (62) druhého suttového ob-
vodu (6), ktorého piaty rezistor (61) ije
napojeny jednak na vystupy operatného zo-
silovata (42) a druhého premenlivého re-
zistora (43) a jednak na prvy vstup budia-
ceho zosilovata (71), ako aj cez siedmy
rezistor (72) na zdroj (8) a cez dsmy rezis-
tor (75), na vystup vykonového zosilovata
{74), ktory je napojeny jednak na servoven-
tily hydrostatického pohonu a jednak na
zdroj (8), ako aj na vystup budiaceho zosi-
lova&a {71), ktorého druhy vstup je napoje-
ny na zdroj (8) a na vystup vykonového
zosilovaa (74), ktory spolu s budiacim zo-
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silovaom (71), siedmym a 6smym rezisto-
rom (72, 75) vytvéra vystupny zosilova® (7).

3. Zapojenie podla bodu 2 vyznadujice sa
tym, Ze druhy vstup budiaceho zosilovada
(71) je na zdroj (8), napojeny cez kompen-
zatny obvod (78] a vystup vykonového zo-

8
silovata (74) je na zdroj (8), napojeny cez

deviaty rezistor (76), pritom vykenovy zo-

silova& (74) je na zdroj (8) napojeny aj cez
desiaty rezistor (77) a na vystup budiaceho
zosilovada (71) cez ochranny protiskratovy
obvod (73).
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