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(54) Jednostranny manipulator

Predmetom vynalezu je jednostranny manipu-
lator na otaCanie. predmetov z horizontalne]
do vertikéinej polohy. :

V sucasnosti sa nosniky otacaji rulne alebo
pomocou autoZeriavov z horizontdlnej do verti-
kaélnej polohy. Manipulécia je zdihava, namahava,
nehospoddrna, pre obsluhu vel'mi nebezpeéna.

Pri manipulacii dochadza k deformécii, resp.-

. k znehodnoteniu nosnikov vzhl'adom na in(t os

namdahania nosnika ako je jeho konS$truklnd os

zat'azenia.

Nevyhody .zndmeho stavu odstrariuje jedno-
stranny manipuldtor podla vynélezu, ktorého
podstata spociva v tom, Ze pozostava z vallekové-

ho dopravnika a ramu, na ktorom je uloZeny cap,

pri¢om na cape je otolné rameno a brzdiaca
klapka, opatrend tlmi¢om a 3krtiacim ventilom.

Pouzitim jednostranného manipuldrora podla
vynélezu sa urychli a zlacni manipulécia, odstra-
ni sa namédhavost prace, nebezpelenstvo {razu
a vyladi sa znehodnocovanie nosnikov.

Priklad prevedenia jednostranného manipula-
tora je znazorneny na pripojenom vykrese ako
<elny pohl'ad. Zariadenie pozostava z Casti mani-
puldtora rozmiestnenych po celej dizke nosnika
2. Vlastny manipulator je. zariadenie pozostdva-
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jace z profilového ramena I, oto¢ne uloZeného
na Cape 5. Na Cape 5 je taktieZ uloZena brzdiaca
klapka 6, opatrena timi¢om 8 a Skrtiacim venti-
lom 7. Na profilovom otoénom ramene 1 je pri-
chytena ovladacia jednotka 4 (hydraulickd, pneu-
matickd alebo mechanickd). Manipulator je
umiestneny v telese val¢ekového dopravnika 3.

Pri vyrobe dlhych kazetovych nosnikov sa
manipulatory rozmiestnené v poZadovanych roz-
stupoch. Kazetovy nosnik 2 dopravi valCekovy
dopravnik 3 do priéstoru manipulédcie. Koncovym
vypinaom sa zastavi vallekovy dopravnik 3
a uvedie sa do Cinnosti ovladacia jednotka 4 ra-
mena manipuldtora 1, ktoré je oto¢né na &ape 5.
Pri otoCeni nosnika 2 do vertikdlnej polohy ra-

~menom 1, ktoré je pridrziavané brzdiacou klap-

kou 6. Plynuly chod brzdiacej klapky 6 zabezpe-
Cuje tlmi¢ 8 so Skrtiacim ventilom 7. Po vybrati
nosnika mostovym Zeriavom z manipuldtora na
urlené miesto sa rameno 1 vrati do zékladnej
polohy a cyklus sa mdzZe opakovat. '

Jednostranny manipulator je moiné vyuZit
pri otacani dlhych kazetovych, lamelovych dreve-
nych nosnikov a rdznych tazkych a nadmernych
predmetov. ' :



~
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PREDMET VYNALEZU

1. Jednostranny manipuldtor, vyznalujiici sa - 2. Jednostranny manipulator podl'a bodu 1 vy-
tym, Ze pozostdva z valCekového dopravnika znalujlci sa tym, Ze na otoénom ramene (1)
(3) ardmu (9), na ktorom je uloZeny &ap (5) - je prichytena ovladacia jednotka (4).

priCom na ¢ape (5) je oto¢né rameno (1)
. a brzdiaca klapka (6), opatrena timi¢om (8)
.a Skrtiacim ventilom (7).

1 vykres‘

Tlat JCT 1 — K&s 2,40
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