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Przedmiotem patentu gléwnego nr 54772  jest
urzadzenie do wykonywania $&rub i $limakéw o
dowolnie zmieniajagcym sie skoku, opierajace sig
na znanym sposobie kopiowania hydraulicznego
przy wykorzystaniu kopiatu hydraulicznego, stano-
wigcego normalne wyposazenie tokarki, ale poz-
walajacego tylko na kopiowanie poprzeczne. Urzg-
dzenie to charakteryzuje sie¢ tym, ze kopiat hy-
drauliczny wyposazony jest w uklad diwigowy,
skladajacy sie z czterech diwigni, z ktérych dwie
gérne zwigzane sg z ruchomymi sankami kopiatu,
a dwie dolne z nieruchomg wzgledem suportu to-
karki podstawa kopialu, umozliwiajacego powig-
zanie palca czujnika hydraulicznego 2z ptaskg
krzywkg, przy czym of silownika kopiatu hydrau-
licznego jest ro6wnolegla do osi obrabianego przed-
miotu, co umozliwia wylacznie kopiowanie wzdtuz-
ne.

Przedmiotem niniejszego wynalazku jest ulep-
szenie tego urzgdzenia, polegajace na zastgpieniu
uktadu dzwigniowego skladajgcego sie z czterech
dzwigni — ukladem skladajgcym sie z dwéch ze-
batych watkéw sprzezonych miedzy sobg za pomo-
ca zebatego kota.

Urzadzenie wedtug patentu nr 54772 ma wade po-
legajaca na niedogodnej obstudze, gdyz uklad
dzwigniowy powoduje niekorzystne usytuowanie

sitownika kopiatu hydraulicznego, ktéry musi znaj-

dowaé sie po przeciwnej stronie obrabianego
przedmiotu w stosunku do obstugujgcego, a ponie-
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waz w zwigzku z tym i imak noZowy musi takze
znajdowaé sie po tej stronie gdzie umieszczony
jest silownik, stwarza to niedogodna obstuge urzg-
dzenia.

Zaistniala potrzeba opracowania ulepszonego
urzgdzenia celem eliminowania wyzej wymienio-
nej wady i niedogodno$ci. Zagadnienie to zostalo
rozwigzane przez zastapienie ukladu dzwigniowego
ukladem dwoé6ch uzebionych waltkéw sprzezonych
miedzy soba zebatym kolem, przy czym jeden z
nich usytuowany jest w polozeniu prostopadiym
do osi obrabianego przedmiotu i zwigzany jest z
nieruchoma wzgledem suportu tokarki podstawg
kopiatu i z plaskim wzornikiem, a drugi uzebiony
watlek jest usytuowany w potozeniu réwnolegltym
do osi obrabionego przedmiotu i dzigki sprzezeniu
za pomoca zebatego kota, umozliwia przeniesienie
ruchu z watka prostopadiego na palec czujnika hy-
draulicznego poprzez dwuramienng dZwignie zamo-
cowang na czujniku hydraulicznym.

Dzieki rozwigzaniu wedlug wynalazku uzyskuje
sie korzystniejsze usytuowanie silownika kopialu
hydraulicznego i z kolei imaka nozowego, ktéry w
rozwigzaniu wedtug wynalazku znajduje sie przed
obrabianym przedmiotem, a wigc po stronie robo-
czego stanowiska obslugujgcego, co stwarza 1lat-
wiejsza obstuge urzadzenia.

W S$Swietle wymienionej wyzej zalety wynalazek
stanowi wyrazny postep w stosunku do wynalazku
wedlug patentu nr 54772. Wynalazek zostanie blizej
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objasniony na przykladzie wykonania przedstawio-
nym na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
urzgdzenie w widoku z géry, fig. 2 — w powiek-
szeniu w przekroju wzdluz linii A—A na fig. 1, a
fig 3 — w przekroju wzdluz linii B—B na fig. 2.

Na tokarce 1 zamocowany jest obrabiany $§limak
lub $ruba 2. Suport 3 tokarki napedzany w kie-
runku jej osi nie uwidoczniong S§rubg pociagowa,
ma zamocowany na sobie kopial hydrauliczny zlo-
zony z silownika 4 oraz czujnika 5.

Palec czujnika znajduje sie z jednej strony pod
dzialaniem sprezyny 6 czujnika a z drugiej pod
dzialaniem ukladu uzebionych walkéw 7 i 8 sprze-
zonych miedzy sobag zebatym kolem 9, z ktérych
‘prostopadty walek 7 jako ostatni element ukla-
du s§lizga sie za pofrednictwem rolki 10 po wzor-
niku 11 zamocowanym na stojakach 12 ustawio-
nych z tytu tokarki.

Uklad zebatych walkéw dziala na palec czujni-

ka poprzez dwuramienng diwignie 13, ktéra ma.

na ramieniu stykajagcym sie z poziomym wal-
kiem 8 wyskalowang srube 14 pozwalajaca na do-
ktadne wustalenie gruboSci warstwy skrawanej.
Tokarski n6z 15 zamocowany jest w imaku nozo-
wym znajdujgcym sie na ruchomych sankach 16
kopialu hydraulicznego. Uzebiony walek 7 dociska-
ny jest do wzornika 11 silg osiowg wywolang spre-
zyng 117.
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Dzialanie urzgdzenia wedlug wynalazku jest
identyczne z dzialaniem wedlug patentu nr 54772
z tg roznicg, ze ruch palca czujnika hydrauliczne-
go jest wywolany ukladem dwoéch uzebionych wal-
kéw zamiast ukladem dzwigni, co umozliwilo ko-
rzystniejsze usytuowanie silownika i imaka nozo-
wego. '

Zastrzezenia patentowe

1. Hydrauliczne urzgdzenie do wykonywania $rub
i §limakéw o dowolnie zmieniajagcym sie skoku
wedlug patentu nr 54772, znamienne tym, ze kopial
hydrauliczny wyposazony jest w uk®ad dwéch ze-
batych watkéw (7) i (8) sprzezonych miedzy sobg
zebatym kolem (9), przy czym watek (7) jest usy-
tuowany w polozeniu prostopadtym do osi obra-
bianego przedmiotu i zwigzany jest z nieruchomg
wzgledem suportu tokarki podstawg kopialu i z
ptaskim wzornikiem (11), a drugi uzebiony watek
(8) jest usytuowany w polozeniu réwnolegltym do
osi obrabianego przedmiotu i poprzez ze¢bate koto
(9) umozliwia przeniesienie ruchu z watka (7) usy-
tuowanego w polozeniu prostopadlym na palec
czujnika hydraulicznego.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze silownik (4) kopialu hydraulicznego jest usytuo-
wany wzgledem przedmiotu obrabianego po stro-
nie roboczego stanowiska obstugujacego.
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