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s49 VIBROMOTOR

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un vibromotor destinat cenversiei
migedrii de vibralie liniare intr-0 migcare de rotatie
continud. Vibromotorul conform inventiei este constituit
dintr-o pies& (1) suport, pe care este fixat un stator
alcatuit din doud pachete (2 si 2")detole magnetice, pe
care sunt plasate doud nfasurdri (4 si 4').concentrate,
statorul actioneazg, prin intermediul unui camp
magnetic alternativ, asupra unei arm&turi {6) feromag-
netice, fixatd pe o tijd (7) mobild, ce alunecd pe doud
ghidaje (8 si 8'), tija (7) mobild fiind prevazuta, la cele
doud extremitdti, cu cate o structurd (T, §i T,) prin care
migcarea de vibratie liniara este transmisa unor rotoare
(13 i 13') solidare, in forma de disc, fiecare in parte cu
cate un ax (14 si 14'), montate pe niste lagdre cu
rulmenti; prin intermediul rotoarelor (13:113"), miscarea
de vibratie alternativa siliniara initiald este convertita in
cate o migcare de: rotafie: continud, cu un sens care
depinde de orientarea unor legaturi (20" si 21%)
elastice, aflate in componenta structurilor (T, si T,)
mentionate.

Revendicdri: 2
Figuri: 2

Cu incepere de la data publicdriicereriide brevet, cererea asigurd, n mod provizonu, soficitantului, protecfia conferita potrivit dispozifillor
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Vibromotor

Inventia se refera la un vibromotor realizat pe principiul ,motorului electric cu
miscare alternativd — Marinescu”, destinat conversiei miscarii de vibratie liniare, intr-o
miscare de rotatie, concretizata in doua rotoare.

In scopul conversiei miscarii de vibratie liniara, intr-o miscare continua de rotatie
este cunoscutd o solutie (Jeder, M.; Prisacariu, I.; Olariu, E.-D.; et. al. Vibromotor oscilant.
Brevet RO, nr.122985.) realizatd pe principiul ,,motorului electric cu miscare alternativa —
Marinescu”, la care miscare liniard oscilantd este convertitd intr-o miscare continud, de
rotatie, prin utilizarea unei structuri intermediare de tip tensegrity.

Solutia descrisa prezinta dezavantajul ca valorifica doar partial miscarea de vibratie.
pe care o converteste in miscare continud, de rotatie, doar pentru un singur rotor.

Vibromotorul conform inventiei, inlatura dezavantajul mentionat, prin aceea ca.
armatura mobild supusd miscarii oscilante generate sub actiunea cdmpului magnetic
statoric, este plasata, pe o tija mobila, care aluneca pe niste ghidaje, si care este prevazuta
la cele doud extremitati, cu cate o structurd tensegrity, prin care miscarea alternativa
liniara este transmisd asupra a doud rotoare disc, intr-o manierd care sa permitd conversia
miscarii de vibratie liniara, in cite o miscare continud de rotatie, pentru fiecare rotor in
parte.

Inventia prezinta avantajul cd ofera posibilitatea realizarii unui vibromotor cu rotor
dublu, cu sensuri de rotatie de acelasi sens sau de sens contrar.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legatura cu fig.1 si fig. 2.
care reprezintd dupa cum urmeaza:

- fig. 1 - o sectiune longitudinala prin vibromotor;
- fig. 2 — schema electrica de principiu a vibromotorului.
Vibromotorul conform inventiei, este constituit dintr-o piesa suport 1, pe care sunt

fixate principalele elemente componente. Pe suportul 1 este fixat, mai intdi un stator
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constituit din doud pachete 2 si 2', de tole magnetice, avand configuratia aseméanatoare cu
cea intélnita la un motor asincron monofazat cu poli ecranati. Pe polii celor doua pachete
de tole statorice si distantate printr-o piesd distantoare 3. sunt plasati, decalat cu n/2
radiani, doua infasurari concentrate 4 si 4' izolate intre ele. Alimentarea celor doua
infasurari, se face de la aceeasi sursa de tensiune, incat infasurarile fiecarui pachet statoric
sa fie alimentate cate o semiperioada a curentului. In acest scop. alimentarea se face prin
intermediul unor diode semiconductoare 5, respectiv 5'. Fortele electromagnetice create din
interiorul statorului, in conditiile descrise, actioneaza asupra unei armaturi feromagnetice
6. de forma cilindrica realizate din tole, si fixata pe o tija mobila 7. ce aluneca in doua
ghidaje 8 si 8', plasate in niste suporti ciculari 9 si 9'. fixati. la randul lor. de piesa suport 1.
prin intermediul a doua tije de fixare 10 si 11, a patru distantoare 12. 12", 12", 12", La cele
doua extremititi ale tijei mobile 7, sunt plasate niste structuri tensegrity T1. respectiv T2.
Prin cele doua structuri T1 si T2, miscarea alternativa primita prin tija mobild 7. de la
armdtura feromagneticd 6, este transmisa la niste rotoare 13. respectiv 13", ce fac corp
comun cu cite un ax 14, respectiv 14' si care rotoare. impreund cu axele aferente, sunt
montate prin intermediul unor rulmenti 15 si 15", respectiv 16 si 16, in niste suporti 17,
respectiv 17', montati pe aceleasi tije de fixare 10 si 11, si prin intermediul unor distantoare
18. 18", 18". 18" si a unor piulite 19, 19", 19", 19"

Structurile tensegrity T1, respectiv T2, sunt constituite fiecare din cate doua discuri
paralele, aflate la o distanta una fatad de alta, 20 si 20', respectiv 21 si 21'. Cele doua discuri
sunt distantate prin intermediul unor legaturi elastice si inclinate 20", respectiv 21".

Discurile 20 si 21, sunt fixate la extremitatea tijei mobile 7. iar discurile 20"
respectiv 21", sunt presate prin intermediul legaturilor elastice 20", respectiv 21", pe
suprafata rotoarelor 13, respectiv 13'. Sensul de inclinare a legaturilor elastice determina
sensul de rotatie a fiecarui rotor in parte.

In modul descris, miscarea alternativa sesizata la intrarea celor doud structuri
tensegrity. este convertita intr-o miscare de rotatie continua la extremitatea celor doua axe
14 si 14",

Vibromotorul conform inventiei, poate fi reprodus cu aceleasi caracteristici i
performante, fapt care constituie un argument in favoarea respectarii criteriului de

aplicabilitate industriala.
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REVENDICARI

Vibromotor realizat pe principiul ,motorului electric cu miscare alternativa —
Marinescu™, caracterizat prin aceea cd, in scopul conversiei miscarii de vibratie liniara
in doud miscari de rotatie continud, este constituit dintr-un stator in componenta
cdruia intrd doud miezuri magnetice (2) si (2'), pe care sunt plasate doua infasurari
concentrate (4) si (4'), cu axele decalate cu 7/2 radiani; statorul descris actioneaza prin
intermediul cAmpului magnetic alternativ, asupra unei armaturi feromagnetice (6).
fixata pe o tija mobila (7), ce aluneca pe doua ghidaje (8) si (8'), si care tija este
prevazuta la cele doud extremitdti, cu cate o structura tensegrity (T1). respectiv
(T2), prin care miscarea de vibratie liniard este transmisa asupra unor rotoare in forma
de disc (13) si (13") solidare, fiecare in parte cu cate un ax (14), respectiv (14").
montate pe niste lagare cu rulmenti; prin intermediul rotoarelor amintite, miscarea de
vibratie alternativd si liniara initiald, este convertita in cite o miscare de rotatie
continud, al carui sens depinde de orientarea inclinatiei unor legaturi (20"). respectiv

(21"), aflate in componenta structurilor tensegrity mentionate anterior.

Vibromotor conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca structurile tensegrity
sunt constituite, fiecare in parte, din cate doud discuri paralele (20) si (20'). respectiv
(21) si (21"); fiecare pereche de discuri sunt legate intre ele prin intermediul unor
legaturi tlexibile (20"), respectiv (21") inclinate, sensul inclinatiei legaturilor flexibile
fiind factorul de care depinde sensul de rotatie imprimat unuia din cele doua rotoare

(13), respectiv (13").
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Fig. 2
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