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(54) Transmisie planetara precesionala

(57) Rezumat:

1 2
Inventia se referd 1la  domeniul satelit (2), cu un numir de role mai mic, este
constructiei de masini, in special 1a transmisiile fixatd o masa suplimentard (14).
planetare precesionale. Revendicari: 1

Transmisia, conform inventiei, contine
o carcasd (1), In care sunt amplasate un bloc
satelit (2) cu doudi coroane dintate cu role
conice (3 si 4), un arbore maniveld (11) si doud
roti dintate centrale fixd (5) si mobild (7).
Centrul de precesie O al blocului satelit (2)
este suprapus cu punctul de intersectie (10) a
axelor generatoarelor rolelor conice (3 si 4), a
axei arborelui maniveld (11) si a axei
sectorului inclinat (12) al arborelui maniveld
(11). Pe capetele sectorului inclinat (12) sunt
fixate mase de corectie (16 si 18), momentele
dinamice de dezechilibru ale cirora sunt egale
dupd mirime §i orientate in directic opusd
momentelor dinamice de dezechilibru ale
segmentelor (15 si 17) sectorului inclinat (12),
iar pe partea (13) coroanei dintate a blocului




(54) Planetary precessional gear

(57) Abstract:
1

The invention relates to the field of
mechanical engineering, in particular to
planetary precessional gears.

The gear, according to the invention,
comprises a body (1), in which are placed a
satellite block (2) with two gear rings with
taper rollers (3 and 4), a crank shaft (11) and
two central gear wheels, fixed (5) and movable
(7). The center of precession O of the satellite
block (2) is aligned with the point of
intersection (10) of the axes of the generators
of the taper rollers (3 and 4), the axis of the
crank shaft (11) and the axis of the inclined
sector (12) of the crank shaft (11). At the ends

2

of the inclined sector (12) are fixed corrective
masses (16 and 18), the dynamic moments of
imbalance of which are equal in magnitude and
directed opposite to the dynamic moments of
imbalance of the segments (15 and 17) of the
inclined sector (12), and on the part (13) of the
gear ring of the satellite block (2), with the
least number of rollers, is fixed an additional
mass (14).

Claims: 1

Fig.: 2

(54) IlnanerapHas npenecCHOHHAsI Mepeaava

(57) Pedepar:
1
H300peTcHAC OTHOCHTCA K 00IACTH
MAIIHHOCTPOCHHS, B YACTHOCTH, K

TIAHCTAPHBIM MPCIICCCHOHHBIM TICPEIATaM.

Ilepemaua, cormacHo W300PETCHUIO,
comepkur  kopmyc (1), B KOTOPOM
PACIIOJIOKCHBI CATCILIUTHBIN OJI0K (2) C AByMA
3yO4ATBIMH  BCHIAMH C  KOHHYCCKHMH
pomukamu (3 u 4), kpuommnHeld Baad (11) u
aBa LIEHTPAJIBHBIX 3y04aTHIX Kojeca
HenoaewkHOe (5) um moaewkHoe (7). LleHTp
mpemeccnr O CateTUTHOTO  Omoka  (2)
COBMEIICH C TO4KOM mepeceueHusa (10) ocei
00pa3yIOmmMX KOHHYCCKUX POTUKOB (3 Hu 4),
ocu KpuBommmHOro Bada (11) wu ocu
HAKJIOHHOTO cekTopa (12) KpHBOIMIHOTO Basa

2

(11). Ha xoHumax HakJIOHHOTO cexropa (12)
3aKPEIUIEHBl KOpPpeKTHpYromue Macchl (16 u
18), JAHAMHYCCKUC MOMECHTBI
HCYPABHOBCHICHHOCTH KOTOPBIX PABHBI IO
BCIIMYMHC W HANPABICHBI MPOTHBOMOJIOKHO
JTHHAMIICCKHM MOMCHTAM
HEYPABHOBEIICHHOCTH CErMEHTOB (15 m 17)
HaKJIOHHOTO cekropa (12), a Ha yactu (13)
3y04aToro BCHIA CATC/UTATHOrO Omoka (2), ¢
HAUMCHBIIMM YHCIIOM POJIHKOB, 3aKPCIUICHA
JomoHHTEIbHAs Macca (14).

I1. popmymsr: 1

Omur.: 2
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Descriere:

Inventia se referd la domeniul constructiei de masini, in special la transmisiile planctare
precesionale.

Este cunoscuta transmisia planetard precesionala de tip 2K-H, care contine un bloc satelit
cu doud coroane dintate cu role conice, angrenate cu doud roti dintate centrale fixa si mobila, care
este echilibrat prin executarea unor giuri radiale, umplute in proportie de 3/4 cu lichid si instalate
pe sectorul inclinat al unui arbore maniveld, echilibrat dinamic prin executarea unei giuri axiale,
umplutd, de asemenea, in proportic de 3/4 cu lichid [1].

Dezavantajele solutiei date constau in faptul ci aceasta este bazatd pe echilibrarea dinamica
relativd a ambelor elemente dezechilibrate - blocul satelit si arborele maniveld, este tehnologic
complicatd si nu asigurd echilibrare totald, ceca ce conduce la aparitia sarcinilor dinamice si la
majorarea sarcinilor dinamice cauzate de majorarea momentului dinamic.

De asemenea, este cunoscutd o transmisie planctard precesionald de tipul 2K-H, care
contine un bloc satelit cu doud coroane dintate cu role conice, angrenate cu doud roti dintate
centrale fixd si mobild, si care este instalat pe sectorul inclinat al unui arbore maniveld echilibrat
dinamic [2].

Dezavantajele acestei solutii constau in aceea ci aceasta, avand arborele maniveld relativ
echilibrat, ca rezultat posedd sarcini dinamice, care sunt generate de blocul satelit relativ
dezechilibrat, ceea ce conduce la majorarea sarcinilor dinamice cauzate de majorarea momentului
dinamic.

Problema pe care o rezolvd inventia constd in simplificarea constructiei si majorarca
fiabilititii transmisiei planctare precesionale cu sarcini dinamice reduse.

Transmisia planetard precesionald, conform inventiei, inliturd dezavantajele mentionate
mai sus prin aceea ci contine o carcasd, in care sunt amplasate un bloc satelit cu doud coroane
dintate cu role conice, un arbore maniveld si doud roti dintate centrale fixa si mobild. Centrul de
precesie O al blocului satelit este suprapus cu punctul de intersectie a axelor generatoarelor rolelor
conice, a axei arborelui maniveld si a axei sectorului Inclinat al arborelui maniveld. Pe capetele
sectorului inclinat sunt fixate mase de corectie, momentele dinamice de dezechilibru ale cirora
sunt egale dupd mirime si orientate in directic opusd momentelor dinamice de dezechilibru ale
segmentelor sectorului inclinat, iar pe partea coroanei dintate a blocului satelit, cu un numir de
role mai mic, este fixatd o masi suplimentara.

Rezultatul tehnic al inventiei constd in obtinerea fiabilititii sporite si a constructiei simple a
transmisiei planetare precesionale cu sarcini dinamice reduse.

Inventia se explica prin desenele din fig. 1 §i 2, care reprezinta:

- fig. 1, vederea generald a transmisiei planetare precesionale;

- fig. 2, subansamblul arbore maniveld cu elementele de echilibrare.

Transmisia planetard precesionald (fig. 1) contine carcasa 1, in care sunt amplasate blocul
satelit 2 cu doud coroane dintate cu rolele conice 3 si 4, arborele maniveld 11 si doud roti dintate
centrale fixa 5, unita rigid cu capacul reductorului 6, si mobila 7, unita rigid cu arborele condus 8.
Blocul satelit 2 este instalat pe rulmentii 9 pe sectorul inclinat 12 al arborelui manivela 11. Centrul
de precesie O al blocului satelit 2 este suprapus cu punctul de intersectie 10 a axelor generatoarelor
rolelor conice 3 si 4, a axei arborelui maniveld 11 si a axei sectorului inclinat 12 al arborelui
maniveld 11. Pe partea 13 a coroanei dintate a blocului satelit 2, cu un numadr de role mai mic, este
fixatd masa suplimintard 14.

Pe capatul segmentului 15 (fig. 2) al sectorului inclinat 12 al arborelui maniveld 11, intre
flansa rulmentului 9 si flansa sectorului drept al arborelui maniveld 11, este fixata rigid masa de
corectie 16, executatd in forma de bucsd excentricd, iar pe capatul filetat al segmentului 17 al
sectorului inclinat 12 este instalatd cu posibilitatea regldrii masa de corectie 18, executata in forma
de piulitd excentrici.

Transmisia planetard precesionald functioneazi in modul urmadtor.

La rotirea arborelui maniveld 11, turatia de intrare ®; este transmisd citre blocul satelit 2,
instalat pe sectorul inclinat 12 al arborelui maniveld 11, care efectueazd miscarea de precesie
regulatd in jurul centrului de precesie O, care este suprapus cu punctul de intersectie 10 a axelor
generatoarelor rolelor conice 3 si 4, a axei arborelui maniveld 11 si a axei sectorului inclinat 12 al
arborelui maniveld 11. Cu toate ci, blocul satelit 2 poate fi proiectat geometric simetric, din cauza
¢ numirul si dimensiunile rolelor 3 si 4 sunt diferite, de exemplu Z;=30; Z,=21 de role, apare o
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abatere a a centrelor maselor blocului satelit 2, care la frecventa de precesie egald cu turatia de

intrare @; conduce la aparitia momentului dinamic de dezechilibru D1 = my da (fig. 1).

Pentru eliminarea acestui dezechilibru, la stadiul de proiectare pe partea 13 a coroanei
dintate a blocului satelit 2, cu un numdar de role mai mic, care este mai usoard, se fixeazi masa

suplimentard 14, momentul dinamic de dezechilibru al cireia este D = —D1. Sectorul inclinat
12 al arborelui maniveld 11 este dezechilibrat static. Acest dezechilibru static 1a turatia de intrare
o; va crea un dezechilibru dinamic insumat, in special pentru reductoarele de puteri mari. Astfel,
centrul maselor segmentului 15 al sectorului inclinat 12 cu masa #, se va afla in punctul S; cu
abaterea de la axa arborelui maniveld 11 ¢; (fig. 2). In mod similar centrul maselor segmentului 17
cu masa m se va afla in punctul S> cu abaterea e.. Astfel, momentele dinamice de dezechilibru ale

—_—

celor doud segmente 15 si 17 ale sectorului inclinat 12 vor fi £y = ’?ﬁgg_i siflge = mge_é .
Pentru echilibrarea acestor dezechilibrari, pe capetele sectorului inclinat 12, in punctele me, si

mc, . se fixeazd masele de corectie 16 si 18, care creeazd momentele dinamice de dezechilibru

Bzc =mc, ;Cz si 333355 = '?Y‘E.ng‘;:, care sunt egale dupd mirime si orientate in directie
opusid momentelor dinamice de dezechilibru ale segmentelor 15 si 17 D, si Dy, , adica

ch :D81 sl E}:“E:: EIS .

Solutia tehnicd propusd permite majorarea fiabilitatii reductorului prin reducerea sarcinii
dinamice, in special asupra rulmentilor si elementelor angrenajului.

(56) Referinte bibliografice citate in descriere:

1. MD 2821 A 2005.06.30
2. SU 1594329 Al 1990.09.23

(57) Revendicari;

Transmisic planctard precesionald, care contine o carcasd (1), in care sunt amplasate un
bloc satelit (2) cu doud coroane dintate cu role conice (3 si 4), un arbore manivela (11) si doud roti
dintate centrale fixd (5) si mobild (7), caracterizatd prin aceea ca centrul de precesic O al
blocului satelit (2) este suprapus cu punctul de intersectic (10) a axelor generatoarelor rolelor
conice (3 si 4), a axei arborelui maniveld (11) si a axei sectorului inclinat (12) al arborelui
maniveld (11), totodatd pe capetele sectorului Inclinat (12) sunt fixate mase de corectie (16 si 18),
momentele dinamice de dezechilibru ale cdrora sunt egale dupd mirime si orientate in directie
opusid momentelor dinamice de dezechilibru ale segmentelor (15 si 17) sectorului inclinat (12), iar
pe partea (13) coroanei dintate a blocului satelit (2), cu un numir de role mai mic, este fixata o
masa suplimentard (14).

Agentia de Stat pentru Proprietatea Intelectuala
str. Andrei Doga, nr. 24, bloc 1, MD-2024, Chisinau, Republica Moldova
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