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(54) Zafizeni pro ovladani jednotlivych nitének tkalcovského stavu

(57) zarfzen{ je v prostoru pro nitdnky
bé&Znych tkalcovskg§ch stavli. Jeho uspofadé-
ni spolivd v tom, Ze kaZdd niténka prochdzi
‘svym vodicim o&kem &4sti jehly, pro které
jsou rozmistény otvory ve vzorovém pdsu.

Ty niténky, pro které jsou otvory ve vzoro-
vém pdsu, jsou pfitaZeny ke dvéma elektro-
magnetim a zaklenou se svym vybrénim na ozub
zpeviujici &4sti hofej3iho elektromagnetu a
s nim jsou zvednuty vzhiru. Zbylé nitdnky se
pohybujf dold pomocf{ stahovaciho elektro-
magnetu, umisténého pod jejich roz3f{fenou
&4stf. Pro zpétny pohyb &dsti jehel ze
vzorkového pésu je na jejich protilehlé
strané rovnac{ elektromagnet, jimZ jsou
pomoci ozubu na jeho zesflené &&sti zveddny
niténky, jimiZ byla utvo¥ena spodni &4ist
osnovy. Nit&nky pro ho¥ej%f{ &4st osnovy
jsou zrychlovdny smérem dold stahovacim
vedenim. Zm&na osnovy a prohoz Gtku je za
trvalého b&hu néhonld za nulovych rychlosti
jejich svislych ovladall, spojenych s kruho-~
vou drahou ndhonll ojnicemi.
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Vyndlez fe3f programové ovladddni kaZdé jednotlivé nité&nky tkalcovského stavu samostatné

pro tkanf rdznych vzord s dokonalou kresbou.

U b&%ingch tkalcovskych stavi je vzorovdn{ tkanin omezeno podtem Fad nitdnek. SloZit&jsf
vzory je moZno tkat pomoci Zakdrovych stroji. Jimi vZak jsou ovldddny sloZitym zplsobem
jen skupiny nf{té&nek. Vlastnf mechanismy tvoff{ aZ tisfce platin, zvedacich noZd, 3ndr a
z8vaii¥ek. Zakdrové stroje majf{ hmotnost nékolik tun a jsou napojeny na tkalcovské stavy
a v dilndch &nf nad nimi do vy3ky aZ &tyf metrli. Tyto velmi ndkladné Zak&rové stroje se
dosud pouZfvaji{ hlavn& proto, Ze dosud neni zafizenf, které mife byt souldst{ pfimo tkalcovs-
kého stavu ani% by zv&t3ilo jeho rozméry. Nejhor3{ na dosavadnich Zakérovych strojich
je to, Ze svou sloZitou funkci omezuji moiny vykon dosavadnich tkalcovsk§ch stavi. T¥eba
jen rozkmit 3fldr, avSak i zdvaZiZka jednotlivych platin s malou gravita®nf silou zabrafujf
zrychlovdn{ zmén osnovy. Tim vlastn& a% n&kolikrét sniZuj{ vykon, kterého mohou dosahovat
b&%Zné tkalcovské stavy, to znamend, Ze pro stejny vykon tkant je nutné, aby pracovalo
nap¥fklad trojndsobné mnoZstvi{ tkalcovskych stavi s dosavadnimi Zakdrovymi stroji. Pon&vad}
Zakdrovymi stroji neni moZno prov4dd&t presnou kresbu tkanf, jsou zkouSena riizn4 hlavnd .
elektromagnetickd ovl4dani jednotlivych nit&nek. Napffklad pomoci slaboudkych kabflkd
jsou zveddny nit&nky nepatrnou motorickou silou. Jde v3ak opé&t o %ak&rovy stroj ke tkalcovské-
mu stavu s op&t malym vykonem, ktery jej navic jedt® vice zdra?{ instalovdnim tisfcd drahych
zaff{zenf, na které je potfeba jeZt& velké prostranstvi kolem vlastniho stroje. Pro velkou
slofitost dosavadnich druhd strojd jde o velké néroky na GdrZbu jejich chodu za velké
poruchovosti, &imZ jde op&t o velké snfZenf produktivity tkalcovskych stavd.

Podle vyndlezu jsou odstranény dosavadni nedostatky tim, %e ovl&dacf za¥fzen{ jednotii-
vych nitdnek je jen soud4stf Yad nit&nek tkalcovskjch stavid. Uspof&d&ni spodivd v tom,
Ze kaZd4 svisle uloZend nit&nka prochézf svym vodicim olkem &&sti jehly, uloZené vpdorovné.
Pro tyto &4sti jehel jsou ruzné€ rozmistdny otvory ve vzorovém pisu. Ka?dd fada nitének
je opat¥ena na strané &4sti jehel pevnym elektrcmagnetem a zvedacim elektromagnetem, spojengm
se zdvihaci &&stf, opatfenou podélnym ozubem pro vybrénf{ nitdnek. KdeZto na protilehlé
stran& nité&nek je umistdn rovnaci elektromagnet, jehoZ nemagnetickd zpevhujfci &ist je
opat¥ena nahofe zvedacim ozubem pro vybrdn{ nft&nek této strany. Na dolej3f &&sti jsou
nftdnky opat¥eny roz¥ffenou &4stf, kterd je pro stahovaci vedenf, jimZ nfténky prochézejf
a déle je pro stahovact elektromagnet, umisté&ny pod touto roziifenou Sasti.

Podle vyndlezu je kaZd4 nité&nka ovl4ddna samostatné, avSak Z4dnd z nich nem4& vlastni
ovlddaci mechanismus nebo vlastn{ elektromagneticky systém. Naopak i n&kolik tisfc nit&nek,
kaZdou samostatnd, ovl4d4 jen sedmovlddacich E4st{ patrn& s men3{ poruchovost{ neZ je
tomu dosud p¥i ovladani jednotlivé platiny s ndkolika nitdnkami. Navic nft&nky neklesajfi
dold jen svou vahou, ale jejich volny pdd je zrychlovdn elektromagnetem nebo stahovacim |
vedenim, takZe mohou pracovat v nejrychlejdich tkalcovskych stavech, anif by byl sebeméné&

sniZovén vykon.

Za¥izeni podle vyndlezu je zndzorn&no na vykresu, kde obr. 1 zna&f hofejif &4st dvou
fad nité&nek, obr. 2 jejich dolej3i 4st a ob& Edsti spolu tvofi celek.

V3echny elektromagnety 7, 12, 13 a 23 maji tvar rizné Sirokého U a jsou p¥es celou
8{¥ku osnovy. Jejich jédra 11 a lla tvorL nap¥iklad dva transformdtorové plechy o sfle
0,3 mm, magneticky orientované p¥{&n&. Proto¥e zdvity vinut{ elektromagnetd jsou v tZsné
blfzkosti jejich jader 11 a 1lla, proto jimi miZe protékat aZ n¥kolikrit v&t3{ proud a
tfm mohou byt na urdity vykon skutelné& ze slabého drétu. .

Pro svislé soub&iné pohyby elektromagnetu 7 a stahovaciho vedeni 16 proti pohybu
rovnacfho elektromagnetu 12 a stahovaciho elektromagnetu 23 jsou klikové nebo vystfednikové
nédhony 20 a 21. Pro ndzornost je zobrazena kruhovd dréha pohybu kloubového uloZeni 18
ojnice na ramenu 19 kliky. To znamend, Ze p¥i uzavfeném proflupu jsou ob& kloubovd uloZeni
ojnic 18 na opa¥né strand ve st¥edové poloze, kde je také vyznalena svisld rychlost ndhoni
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V_. Pfed vi3emi zndzorn&énymi polohami s nulovou rychlosti svislého pohybu jsou elektromagnetic-
ké spinaci obvody elektromagnetd 7, 12, 13 a 23 a jinych pomocnych za¥izeni. VSechny niténky
14, 14a jsou nahofe opatfeny vodici &4stf 4 a ze strany &dstfi jehel 10a vybranim pro ozub

5 na podélném zpevn&ni 2 zvedacfho elektromagnetu 7 a na druhé strand jsou niténky 14,

l4a opatfeny vybrdnim 6. Toto vybrénf 6 je pro ozub podéln& zes{lené &&sti 8 rovnactho
elektromagnetu 12. V p¥fpad& zapindni tohoto rovnacfho elektromagnetu 12 v dolej3{ poloze
nitinek 14, ld4a je vZak nutné, aby délka tohoto vybranf § byla v&t¥f ne? ¥{fka proilupu
osnovnich nit{ 15, avSak nikdy nesm{ zasahovat do mist vodicich oZek 10 &&st{ jehel 10a.
vzorovy pds 1 je veden pevnym vedenim 3 a obepfnd pevnou prohlubfovou &&st 9, do jejiZ

prohlubn{ pronikajf &4sti jehel l0a.

Zn&na osnovy jednotlivymi osnovnimi nitémi 15 je v mistech, kdy kloubové uloZeni
ojnic 18 jsou ve stfedové poloze mezi ob&ma jejich nédhony 20, 21. V této poloze jde opdt
o nulovou rychlost ve svislém sméru a celd osnova je v zdkrytu. Pfed timto bodem jsou nabuze-
ny oba podélné elektromagnety 7, 13, &imZ vZechny nfit&nky 14, l4a celé Fady jsou jimi
pEitahovény, avZak mohou byt pfitaZeny aZ k nim jen ty niténky 14, pro jejich &4sti jehel
10a jsou ve vzorovém pdsu 1 otvory. PfitaZené nité&nky 14 dosednou na pfevySujic{ nemagnetic-
kou vyplii obou elektromagnetd 7, 13 a zdrovefi se zaklenou na ozub, ktery je S4dstf zpevndni
2 elektromagnetu 7. D&le je vypnut proud pevného elektromagnetu 13 a pomoci ozubu 5 na
zpevnéni 2 zvedacfho elektromagnetu 7 jsou vSechny vyt¥i{d&né nit&nky 14 zveddny se svymi
osnovnimi nité&mi 15 osnovy vzhiru a soub&Zné s nimi se stejnou m&rou pohybuje vzhiru i staho-
vaci vedenf 16. VSechny ostatni{ ni{ténky 14a jsou svou rozdf¥enou &dstf 17, 17b p¥itaZeny
elektromagnetickou silou na nemagnetickou vypli 24 stahovaciho elektromagnetu 23. Jsou
jim taZeny sm&rem dold za pomoci{ jejich tihového zrychleni. Pfitom stejnou mérou se stahova-
cim elektromagnetem 23 a nit&nkami l4a se pohybuje doll i vypnuty rovnaci elektromagnet
12. za¥fzeni se tak dostdvd do polohy, ve které je nakresleno. Opét p¥i svislé nulové
rychlosti probih& prohoz Gtku, p¥ifemZ je zapnut budici proud rovnacfho elektromagnetu 12,
k ndmuz jsou pfitaZeny vSechny niténky 14, l4a. P¥itaZenim hmoty nitének 14, l4a jsou
pomocf{ vodicich oZek 10 vytaZeny &&sti jehel 1l0a z otvorl ve vzorovém pdsu 1, ktery je
pak pooto&en stranovym n&honem na dal${ fadu vzoru. Aby nebyla vodici ofka 10 &&st{ jehel
10a vedle sebe, jsou zndzorn&ny ve tfech Fadédch, &im%Z je vzorov§y pds 1 posunut vidy o vzdé-
-lenost t&chto t¥{ Fad. Na poldtku vratného pohybu nitének 14, l4a do st¥edové polohy,
jsou vSechny elektromagnety 7, 12, 13, 23 vypnuty. Ni{ténky l4a pomoc{ jejich vybréni §
pro ozub zesilené Edsti 8 rovnaciho elektromagnetu 12 jsou s nim zveddny vzhiru, zatimco
nitdnky 14 jsou kromé svého gravitaniho zrychleni taZeny smérem doll stahovacim vedenim
16. PEi dal8{ svislé nulové rychlosti probihd nové rozd&len{ nitének na nft&€nky 14 a l4a
podle rozmist&ngch otvorl ve vzorovém pésu 1, ktergymi je opét urlen pohyb jednotlivych
nf{t&nek 14 vzhiru a nit&nek l4a dold.

P¥ed dob&hem kloubového uloZen{ 18 ojnice ndhonu 21 do dolej$i polohy, je vypnut
proud stahovacfho elektromagnetu 23 a se zpoZdénim zapnut proud okruhu 22 pro kontrolu
osnovnich nitf 15. Je-1li osnovni nit 15 pfetrZena, nfiténka 14, l4a uzavie svou roz¥i¥enou
g&sti 17b proudovy okruh 22.

Celé zndzorndné za¥izeni je ze stroje vyjimatelné a nové je zasunuto do postrannich

svislych ndhonll, napojenych na ndhony 20, 21.
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PREDMET VYNALEZU

Za¥izen{ pro ovldddni jednotlivych nité&nek tkalcovského stavu, opatZené klikovymi
ndhony, elektromagnety, stahovacim vedenim nit&nek a vzorovym pdsem, vyznatujici se tim,
%e nité&nky (14, 1l4a) jsou vsuvné uloZeny ka%dd ve svém vodicfm olku (10) C&sti jehly (10a)
a pro tyto &&sti jehel (10a) jsou otvory ve vzorovém pésu (1), p¥ifemZ podél kaZdé jednotli-
vé Fady nitdnek (14, l4a) je na stran& &&stf jehel (10a) pevny elektromagnet {(13) a zvedaci
elektromagnet *(7), ktery je spojen s jeho zpeviiujici &4sti (2), opatfenou podélnym ozubem
(5) pro vybrdnf nitének (14), kdeZto na protilehlé stran& nit&nek (14, 14a) jJe umistén
rovnac{ elektromagnet (12), jehoZ zesilend E4st (8) je opatfena nahofe zvedacim ozubem
pro vybrdni (6) nit&nek (l4a), a na dolej3{ &&sti jsou niténky (14, l4a) opat¥eny roziife-
nou G4sti (17), kterd je pro stahovac{ vedenf (16) a stahovac{i elektromagnet (23).

2 vykresy
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