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Przedmiotem wymnalazku jest urzadzenie do
automatycznie - sterowanego transportu podwieszo-
nego, zwlaszcza do wewnatrzzaktadowego transpor-
tu przedmioté6w i materialéw. Urzadzemie ma za-
stosowanie w halach fabrycznych, magazymowych
i pomiedzy tymi halami. )

Znane urzadzenia do transportu podwieszonego
majg wozki poruszajace sie¢ po torach podwieszo-
nych, napedzane za pomocg lancuchow, tradycyj-
nym napedem . obejmujacym przekladnie zebata
i silnik wirnikowy.

Podejmowane sg réwniez préby zastosowania w
przenosnikach (transporterach) podwieszonych sil-
nikéw liniowych do napedu wozkéw.

Znane urzadzenia z silnikami liniowymi dotycza
tylko prototypowych rozwigzan eksperymentalnie
wykorzystywanych w {ransporterach dla niewiel-
kich odcinkéw tramsportu oraz woéwezas gdy to-
ry nie maja zadnych rozgalezien (rozwidlen).

W urzgdzeniach z silnikami liniowymi woézkowi
jednemu lub grupie woézkéw podporzadkowany

jest silnik liniowy. Wézek umieszczony jest prze- .

suwnie na 2zewmnatnz lub wewnatrz szyny tonu,
ktéra w przekroju poprzecznym ma ksztait pro-
stokgta, kwadratu, dwuteownika lub podobny.
Zasilanie silnika liniowego transportera odby-
wa sie za pomocg trolei umieszczomych na przy-
klad wewnagtrz szymy profilowej toru i szczotek
zbierajgcych usytuowanych na woézku jezdnym.
Celem wynalazku jest zaprojektowanie trans-
portera (;przenosnika) podwieszonego do transpor-
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tu  adresowanego sterowanego komputerem, Cel
zostat osiggniety w wyniku wykorzystania w opra-
cowanym urzgdzeniu sinik6w liniowych mocowa-
nych do szyny toru poprzez amortyzatory, ktére
pozwalaja na samoregulacje szczeliny powietrz-
nejj.- Suwniki silnika liniowego zamocowane s na
réwnolegloboku przegubowym, kitory -pozwala na
samoustawianie sie suwnikéw w czasie ruchu woéz-
kéw po pochylosciach toru. Rama wozka jest
réwniez wykonama jako réwnoleglobok - usytuowa-
ny - przegubowo. Zamocowidne przesuwmnie rozja-
zdy toru.zapewniaja szybka zmiane kierunku ja-
zdy i toru; a programowarie Sterowanie przesy-
lania i jazdy woézkéw wzglednie zestawdw woéz-

kéw wzbogaca i rozszerza sam tozkiad jazdy.

Rozwigzanie postawionego zagadnienia technicz-
nego zostato osiggniete dzieki temiu, ze tramsport
przedmiotéw i’ materialtébw odbywa sie za pomocs
wbozkéw badz zestawdbw wozkéw po skonstruowa-
nym w tym celu ukladzie toréw, na ktérych wy-
znaczone s - punkiy zatrzymamia dla ~wézk6éw,
a naped wozkéw odbywa sie za pomocg silnikéw
liniowych wkomponowanych w konstrukicje szy-
nowg toru. Tor ma ksztalt szyny profilowej za-
mocowanej do komstrukicji wsporezej. Szyma po-
siada jezdnie, na kit6érych sg ustawione wozki lub
zestawy woézk6w.

Jezdnie moga mie¢ powierzchnie plaska lub
krzywoliniows, szyny posiadaja osadzenia dla sto-
janébw lub suwmikéw silnikéw liniowych. Stojany
silnikéw liniowych zamocowane sg do pityt za po-
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moca amortyzator6w i mechanizméw do regulacji
szczeliny miedzy stojanem a suwnikiem. Woazki
zaopatrzone sa w kota jezdne z tworzywa tiumig-
cego halas, aby mogty poruszaé sie cicho po jezd-
niach, a ponadto posiadaja rolki prowadzace za-
bezpieczajgce -osiowa jazde wozkéw. Rolki jezdne
woézka maja, wieszaki, do ktérych mocowana jest
belka wieszakowa w sposéb dwuprzegubowy. Na
- - belece- wieszalsbwej zamocowany jest na czopie ku-
listym uchwyt do przenoszenia ladunkéw. Do kaz-
dego wieszaka mocowany jest osobny segment
suwnikh w sposéb obrotowy wzglegdem osi po-
ziomej i polaczony lacznikiem przegubowym z bel-
ka wieszakows.

Suwnik wykonany jest z materialu niemagne-
tycznego. W elektryczny ukitad sterowania pracg
silnik6éw liniowych wiaczony jest komputer z za-
rejestrowanym programem nuchéw woézkéw, a tak-
Zze zainstalowane w kazdym punkcie zatrzymania
wozkéw szafki sterownicze adresowe, do kt6rych
przynalezg zespoly czujnikéw. Kazda szafka adre-
sowa ma wykaz punktéw zatrzymania woézkoéw
i ponumerowane przyciski - odpowiadajace nume-
rom punktéw zatrzymamia oraz przyciski zwalnia-
jace i przywolujgce wolny woézek lub zestaw wboz-
‘k6w. Tory w miejscach rozwidlen posiadaja wy-
jecia na przesuwne segmenty toru z zamocowa-
nymi do nich stojanami silnikéw liniowyich. Seg-
menty te przesuwane sa za pomoca mechanizmu
napedowego wyposazonego w liniowe silniki tu-
bowe sterowane przez komputer wediug programu.
Segmenty przesuwne i mechanizm napedowy za-
mocowane sg do konstrukcji mstparcze\j‘ toru
jezdnego.

Zaleta tego rozwigzamia wnza,;dmmm jest to, ze
-wbzki poruszaja sie bezkolizyjnie ze stosunkomio
duzg predkoscia, co wplywa na duza wydajnosé
transportu. Naped wozkéw jest rozwigzany prosto
i nie wymaga dodatkowego personelu obistugi.

W efekcie ogblnym uzyskuje sie nizsze koszty
transportu, wazrost wydajnosci produkcji dzieki
rytmicznosci i elastyicznosci dostaw, a pomadto
ulegaja poprawie warunki bezpieczenstwa pracy
‘w pomieszczeniach wyposazonych w urzgdzenia do
transportu wediug wynalazku. Tory w miejscach
skrzyzowan posiadajg wyjecia na obrotowe seg-
menty toru z zameocowanymi do nich stojanami
silnikéw. liniowyich. Segmenty te obracane sa za
pomocg - mechanizmu - obrotu wyposazonego w li-
niowy - silnik tarczowy i mechanizmu ustalajgce-
go. osiowe ustawienie segmentu obrotowego toru
z szynami toru. Ponadto segment obrotowy toru
wyposazony jest w zaczep zabezpieczajgcy prized
spadnigciem wbézka w czasie obrotu segmentu to-
ru. Segment obrotowy i mechanizm napedowy za-
mocowane sg do konstrukecji wisporczej toru jezd-
nego. Mechanizm napedu obrotu wigczony jest
w  wukllad stemowania za pomocy kompultera,
a obrot i ustawienie obrotowego segmentu w osi
danej mitki toru sygnalizuje zesp6t czujnilkéw.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, ma ktérym fig. 1
przedstawia schematycznie urzadzenie w przekroju
poprzecznym, fig. 2 urzadzenie w widoku z boku
na wozek, fig. 3 urzadzenie w widoku z géry na
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rozwidlenie, a fig. 4 urzadzenie w widoku z géry
na obrotnice.

Urzadzenie wedlug wynalazku sklada sie z ukla-
du tor6w 1 zamocowanych do konstrukcji wispor-
czej 2, wozkébw 3 ustawionych na jezdniach 101
osadzonych na szynach 100 ukladu toréw 1,
obrotnic 5 usybtuowanych w miejscach skrzyzowan
toréw, przesuwnych segment6w 40 toru zamoco-
wanych do komstrukcji wsponczej 2 w wyjeciach
toru w miejscach rozwidlen 4, stojanéw 60 sil-
nikéw liniowych 6 zamocowanych do szyn 100
toru, segmentéw suwmikéw 61 zamocowanych do
wieszak6w 32 widzka 3 w sposéb obrotowy, mecha-
nizméw regulacji szczeliny 9 amportyzatoréw 10
i ptyt 11 do mocowania stojanéw. 60 silnikéw li-
niowych 6, punktéw zatrzymania woézkéw wypo-
sazonych w szafki sterownicze adresowe 8, ze-
spoly czujnikéw i zesp6t unzgdzen sterowniczych
z komputerem 7. Szymy 100 toru mogg posiadaé
rézne ksztalty i sg one wyposazone w jezdnie 101
do jazdy woézkdw 3 i prowadnice 105 do prowa-
dzenia wodzka 3, a ponadto posiadaja osadzenia dla
stojanéw 60 silnik6w liniowych 6. Jezdnie 101
i prowadnice 103 moga mieé roézne ksztalty. Sto-
jany 60 silnik6w liniowych 6 zamiocowane sa do
plyt 11, na ktérych znajdujg sie mechanizmy do
regulacji szczeliny 9 i sa za ich poSrednictwem
zamocowane w osadzeniach 102 szyn 100 toru ma
amortyzatorach 10. Wozki 3 posiadajg kola jelzdme
30 wykonane z tworzywa thumigcego halas. Do
kél jezdnych 30 zamocowane sg wieszaki 32, na
ktérych zawieszona jest belka wieszakowa 33 w
spos6b dwuprzegubowy. Do belki wieszakowej 33
zamocowany jest w spos6b amdwwwdvchylny
uchwyt do tadunk6w 34. Do kazdego wieszaka 32
mocowany jest osobny segment suwnika 61 w spo-
s6b obrotowy wizgledem osi poziomej i poigczony
lgcznikiem prizegubowym 35 z belka wieszakiows
33 wozka 3. Segmenty suwnikéw 61 wykonane
sa z materialu niemagnetycznego.

[Uktad tor6w 1 posiada w miejscach rozsmdlen
4 wyjecia na przesuwne segmenty 40 toru z za-
mocowanymi do nich stojanami 60 silnikéw linio-
wych 6. Segmenty 40 przesuwame sg za pomocg
mechanizmu napedowego 41 wyposazonego w li-
niowe silniki tubowe 42 i ograniczniki zabezpie-
czajace 43, ustawienia przesuwnych segmentéw
40 w osi nitki uktadu toréw 1. Segmenty prze-
suwne 40 i mechanizm napedowy 41 zamocowa-
ne sg do konstrukcji wsporczej 2. Mechanizm na-
pedowy 41 sterowany jest przez ukiad sterowmi-
czy z komputerem. Uklad torbw 1 w miejscach
skrzyzowan 12 tor6w wyposazony jest w obrotni-
ce 5 do obracania segmentow toru 50 z zamoco-
wanymi do nich stojamami 60 liniowych silnikéw
6. Segmenty 50 obracane sg za pomocg mechaniz-
mu napedowego 51 wyposazonego w tarczowy sil-
nik liniowy 52 i mechanizm 54 ustalajgcy osiowe
ustawienie segmentu obrotowego 50 z szyng to-
ru. Ponadto segment obrotowy 50 wyposazony jest
w zaczep 53 zabezpieczajacy wozek 3 przed spad-
nigciem w czasie obrotu segmentu toru 50. Seg-
ment obrotowy 50 i mechanizm napedowy 51 .za-
mocowane s3 do konstrukeji wisporczej 2. Me-
chanizm napedu 51 wlaczony jest w niepokazany na
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rysunku uklad sterowania sprzezony z kompu-
terem 7.

Ruchy woézk6w 3 lub zespoléw wozkoéw po jezd-
niach 101 ukladu tor6w 1 sterowane sg za po-
moca komputera 7, w ktérego pamieci zapisany
jest zalozony dla okreSlonych warunk6w program
ruchéw wozkéw. W kazdym punkcie zatrzymania
woézkéw: 3 umieszczony jest zesp6t czujnikéw
i szafka adresowa 8 dla identyfikowamia numeru
punktu zatrzymania i wysylania sygnaléw zmia-
ny predkosci i zatrzymania woézkéw 3. Szafka
adresowa 8 ma wykaz punktéw zatrzymania wo6z-
kéw 3 i przyciski z cyframi do wybierania nu-
merédw tych punktéw. Checgc przesiaé woézek 3
lub zestaw woézkéw 3 pod zadany numer punktu za-
trzymania nalezy uruchomié naped naciskajac przy-
cisk z analogicznym numerem na szafce adresowej
8. Transport wézka 3 odbywa sie automatycznie w
wyniku sterowania praca urzadzeni przez kompu-

ter 7. Przywolanie wézka 3 lub zestawéw wbozkéw

odbywa sie analogicznie. Dla zwolnienia i przy-
wolania wolnego woézka 3 stuzg przyciski usytuo-
wane na szafice sterowniczej 8.

Zastrzezentia patentowe

1. Urzadzenie do automatycznie sterowanego
transportu podwieszonego przedmiotéw, - narzedzi
i materialébw za pomocg wézkéw napedzanych sil-
nikami liniowymi, znamienne tym, Ze ma stojany
(60) silnikéw liniowych (6) zamocowane do piyt
(11) z amortyzatorami (10) i mechanizmami
regulacji szczeliny (9) miedzy stojanem (60), a suw-
nikiem (61) zamocowanym do wobzka (3), ply-
ty (11) z amortyzatorami (10) mocowane sg do

szyn (100) toru jezdnego, ktéry w miejscach roz-
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widlen (4) wyposazony jest w przesuwne segmenty
(40) toru z zamocowanymi do nich stojanami (60)
silnikéw linfowyich (6) i mechanizmami napedo-
wymi (41), a w miejscach skrzyzowan (12) toru
wyposazone jest w obrotnice (5), ktére posiadajq
obrotowy segment (50) toru z zamocowanymi do
niego stojanami (60) silnikéw liniowych (6), me-
chanizmem napedu obrotu (51) i zaczepem zabez-
pieczajacym (53) oraz tym, ze w elektryczny ukiad
sterowania praca silnik6w liniowych (6) napedu
obrotnicy (51) i napedu (41) przesuwu segmentu
(40) wiaczony jest komputer (7) z zarejestrowa-
nym programem ruchu wézkow (3).

2. Urzadzenie wedbug zastrz. 1, znamienne tym,

2ze jego wobzek (3) posiada belke wieszakowg (33)

zamocowang do wieszakéw (32) wbézka (3) dwu-
przegubowo w kierunku poziomym i pionowym
oraz segmenty suwmika (61) silnika liniowego (6)
zamocowane oddzielnie do kazdego wieszaka (32)
w sposGb obrotowy wzgledem osi poziomej i po-
lgczone 1lgcznikami przegubowymi (35) z belkg
wieiszakiowa (33).

3. Urzgdzenie wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienne

~tym, ze mechanizm napedowy (41) przesuwania

segmenitéw (40) zaopatirzony jest w liniowe silni-
ki tubowe (42) i ogranicznik zabezpieczajacy (43)
osiowe ustawienie segmentéw (40) z osig nitki
ukiadu toréw (1); sterowane przez komputer (7)
wedlug programu.

4. Urzadzenie wédlug zastrz. 3, znamienne t{ym,
ze mechanizm- napedowy (51) obrotnicy (5) do

. Obracania segmentu (50) zaopatrzony jest w tar-
czowy silnik liniowy (52) i mechanizm ustalajacy
(54) obrotowy segment toru (50) w osi szyn ukla-
du toru (1), sterowane przez komputer (7) wedlug
programu.
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