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DINTATE

(57) Rezumat: Inventia se referad la un dispo-

zitiv destinat rectificérii alezajelor rotilor dinta- 6 pe
te cilindrice, care asigura centrarea si fixarea, ‘ AN yd
pe dantura exterioara, dreaptd sau inclinata, \ -

a acestora. Dispozitivul este alcatuit din niste
grupuri de sateliti (3, 4 si 5) lagaruiti pe niste
bolturi (2) echidistante, fixate intr-un corp (1).
Satelitii laterali (4 si 5) angreneazé simultan
cu céte o coroana laterald (7 si 8), iar sate-
litii centrali {3) angreneaza, simultan cu o
coroana centrald (6). Coroanele laterale (7 si
8) se rotesc simultan, intr-un sens, iar
coroana centrald (6) se roteste in sens U
contrar, fiind antrenate de un mecanism de 12— e -1
actionare (A), cu surub stanga-dreapta, rotit G BT
prin intermediul unui cap de antrenare (e).
Satelitii (3, 4 si 5) sunt danturati pe un arc de - &

cerc si sunt prevazuti cu o suprafatd concava I

(e}, prin care apasa radial asupra unor role

(16)] care patrund in golurile danturii unei roti Fig. 2
dintate (15) al cérei alezaj urmeazé a fi

rectificat cu ajutorul dispozitivului.

Revendicari: 3
Figuri: 7
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Inventia se referd la un dispozitiv
destinat rectificarii alezajelor rotilor dintate,
cilindrice, asigurand centrarea si fixarea
pe dantura exterioara, dreaptd sau
inclinata, a acestora.

De asemenea, dispozitivul se poate
utiliza si pentru prinderea rotilor dintate
tip arbore, in vederea rectificarii gaurii de
centruire.

Este cunoscut un dispozitiv de
prindere pe exterior a unor roti dintate
cilindrice, in vederea prelucrarii alezajelor
lor, alcatuit dintr-un corp cilindric, gol la
interior, prelungit cu o parte tronconica
de fixare n masina unealtd. Corpul cilindric
este prevazut in alezajul interior cu niste
canale longitudinale, echidistante, n care
sunt introduse niste bile, care patrunzand
in golurile danturii rotilor dintate introduse
in alezaj, asigura blocarea impotriva rotirii
acestora, blocarea axiala fiind asigurata
cu o flansa montata frontal pe corpul
cilindric.

Inventia rezolva problema centrarii
si fixarit rotilor dintate cilindrice pe dantura
lor exterioara, dreaptd sau inclinata, in
vederea rectificarii alezajului central, prin
aceea ca, dispozitivul pentru rectificarea
alezajelor rotilor dintate, conform inventiei,
este constituit din niste bolturi dispuse
la 120° unul fata de altul, pe care sunt
lagaruiti niste sateliti centrali, ce
angreneaza simultan cu o coroana centrald
cu dantura interioara, satelitii centrali fiind
incadrati de niste sateliti laterali care, la
randul lor, angreneaza cu niste coroane
laterale cu dantura interioara, dispuse de
o0 parte si de alta a coroanei centrale,
sateliti centrali si satelitii laterali fiind
prevazuti cu o zond danturatd si cu o
suprafatd concava, prin care rolele de
strangere sunt impinse radial spre o roat3
dintata semifabricat, atunci cAnd coroana
centrald si coroanele laterale sunt rotite
cu ajutorul unui mecanism de actionare;
mecanismul de actionare este constituit
dintr-un surub cu filet stanga-dreapta,
lagdruit intr-un jug fixat pe corpul
dispozitivului si prevézut cu o fereastra in
care patrunde un cap de antrenare al
surubului care apropie sau departeaza
niste piulite, care, prin niste bride, sunt
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solidarizate cu coroana centrald si
respectiv cu cele doua coroane laterale
ce sunt rotite In sensuri opuse; ntr-o
variantd constructiva destinatd centrarii
si fixarii rotilor dintate cu dantura inclinat
sau cu modul mic, dispozitivul este
prevazut cu niste role danturate, interpuse
intre suprafetele concave ale satelitilor si
roata dintatd, pe exteriorul rolelor
danturate, fiind practicate niste sectoare
dintate, inclinate sau drepte, avand acelasi
modul cu roata dintatd supusa rectificarii.

Prin aplicarea inventiei, se obtin
urmatoarele avantaje:

-.cresterea preciziei de centrare
st implicit a operatiilor de rectificare
interioara;

- largirea domeniului dimensional
de prindere.

Se da, In continuare, un exemplu
de realizare a inventiei, in legatura si cu
fig.1...7, care reprezinta:

-fig.1, sectiune axiald prin dispozitiv;

-fig.2, sectiune transversala dupa
planul H din fig.1;

- fig.3, vedere partiala, din directia
sagetii I, a dispozitivului din fig1;

- fig.4, vedere frontala, partiala, a
dispozitivului din fig.1, ilustrénd pozitia
satelitilor 3, 4 si 5 in timpul corectarii
suprafetelor concave c;

- fig.5, vedere frontald, partiala, a
dispozitivului din fig.1, prevazut cu role
cilindrice lise 16;

- fig.B, vedere frontald, partiala, a
dispozitivului din fig.1, prevazut cu role
danturate 17;

- fig.7, schema de actionare a
rolelor 16 si 17.

Dispozitivul, conform inventiei, se
compune dintr-un corp 1, de forma
cilindrica, prevazut la partea dorsala cu
0 suprafatd de centrare a prin care
dispozitivul se poate centra si fixa in
universalul unei masini de rectificat interior.
Pe fata corpului 1, sunt fixate trei bolturi
2, dispuse la 120°unul fata de altul. Pe
fiecare bolt 2, este lagaruit cate un satelit
central 3, incadrat de doi sateliti laterali
4 si 5, identici. Sateliti 3, 4 si 5 sunt
prevazuti cu o zona danturata b si cu o
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suprafata concava e, definitd de o
suprafatd cilindricd cu raza R. Prin
intermediul zonelor danturate b, satelitii
centrali 3 angreneaza, simultan, cu o
coroand centrald 6, cu dantura interioara,
iar satelitii laterali 4 si 5 se afla in
angrenare cu cate o coroana laterala 7
si 8, de asemenea cu dantura interioara.
Coroana centrald 6 este rotita intr-un sens
si, simultan coroanele laterale 7 si 8 sunt
rotite in sens opus, cu ajutorul unui
mecanism de actionare A, ilustrat in fig.2
si 3. Mecanismul de actionare A este
constituit dintr-un jug 9, fixat pe corpul 1,
in care este lagaruit un surub 10, cu filet
stanga-dreapta, prin care sunt antrenate
niste piulite 11 si 12. Jugul 9 este
prevazut cu o fereastra d in care patrunde
un cap de antrenare e al surubului 10, prin
care se impiedica deplasarea axiala a
surubului 10 si se asigura rotirea intr-un
sens sau in altul a acestuia.

Piulita 11 este solidara cu o brida
13 fixata pe coroana centrald 6, iar piulita
12 este solidaré cu o brida 14 fixata cu
capetele pe cele doua coroane laterale 7
si 8.

Inaintea utilizarii sale, dispozitivul
se fixeaza in universalul unei masini de
rectificat interior si se rotesc coroanele
dintate 6, 7 si 8, cu ajutorul mecanismului
de actionare A descris mai Tnainte pana
in momentul in care se aliniaza suprafetele
concave ¢ ale satelitilor 3, 4 si 5, dupa
o suprafata cilindrica de raza R, asa cum
se arata in fig.4. Imaobilizate Tn aceasta
pozitie, suprafetele concave a ale tuturor
satelitilor 3, 4 si B se corecteaza prin
rectificare simultana.

In vederea centrarii si fixarii unei
roti dintate 15, pentru a i se rectifica
alezajul interior, aceasta se introduce intre
grupurile de sateliti 3, 4 si 5 de pe cele
trei bolturi 2. Intre suprafetele concave
c ale satelitior 3, 4 si 5 si dantura
exterioara a ratii dintate 15, se interpun
niste role de strangere 16, cilindrice. In
cazul rotilor dintate cu dantura dreapta
si module mari, se utilizeazd role de
strangere 16, cilindrice, cu suprafata
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exterioara lisa, asa cum se arata in fig.5,

In cazul ratilor dintate cu dantura
inclinata sau de madule mici, se utilizeaza
role de strdngere danturate 17 care, pe
0 anumita portiune, prezinta o dantura f
cu acelasi modul ca si roata dintata 15,
cu care intra in angrenare.

Dupa dispunerea rolelor de -
strangere 16, se roteste, prin intermediul
capului de antrenare e, surubul 10 al
mecanismului de actionare A, astfel ca prin
apropierea sau indepartarea piulitelor 11
si 12 se produce rotirea coroanei centrale
6 intr-un sens si a coroanelor laterale 7
si 8 in sens contrar. Ca urmare, satelitul
central 3 se roteste ntr-un sens, iar
satelitii laterali 4 si 5 se rotesc, de
asemenea, in sens contrar. In acest mod,
suprafetele concave c¢ ale satelitilor
actioneaza simetric, echilibrat ca in fig./
si imping pe directie radiala rolele de
strangere 16 sau 17, asigurand centrarea
si apoi fixarea rotii dintate 19, n vederea
rectificarii alezajului ei.

Revendicari

1. Dispozitiv pentru rectificarea
alezajelor rotilor dintate cilindrice, cu
centrare si fixare pe dantura exterioara,
cu ajutorul unor role de strangere
deplasate radial, caracterizat prin aceea
ca este constituit din niste bolturi (2)
dispuse la 120° unul fata de altul, pe care
sunt lagaruiti niste sateliti centrali (3), ce
angreneaza simultan cu o coroana centrald
(6) cu dantura interioara, satelitii centrali
(3] fiind incadrati de niste sateliti laterali
(4 si 5) care, la randul lor, angreneaza
cu niste coroane laterale (7 si 8] cu
danturad interioard, dispuse de o parte si
de alta a coroanei centrale (6), satelitii
centrali (3) si satelitii laterali (4 si 5] fiind
prevazuti cu o zond danturata (b) si cu o
suprafatd concava (e) prin care rolele de
strangere (16) sunt impinse radial spre
o roatd dintatd semifabricat (15), atunci
cand coroana centrald (6) si coroanele
laterale (7 si 8) sunt rotite cu ajutorul unui
mecanism de actionare (A].
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2. Dispozitiv, conform revendicarii
1, caracterizat prin aceea ca, meca-
nismul de actionare (A) este constituit
dintr-un surub (10]) cu filet stanga-dreapta,
lagaruit Tntr-un jug (9) fixat pe corpul (1)
dispozitivului si prevazut cu o fereastra (d)
in care patrunde un cap de antrenare (e)
al surubului (10) care apropie sau
departeaza niste piulite (11 si 12), care,
prin niste bride (13 si 14) sunt solidarizate
cu coroana centrala (6) si respectiv cu cele
doud coroane laterale (7 si 8) ce sunt
rotite In sensuri opuse.
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3. Dispozitiv, conform revendicarii
1, caracterizat prin aceea ca, intr-o
variantd constructiva destinata centrarii
si fixarii rotilor dintate cu dantura inclinata
sau cu madul mic, este prevazut cu niste
role danturate (17), interpuse intre
suprafetele concave {c) ale satelitilor (3,
4 si 5) si roata dintata (195), pe exteriorul -
rolelor danturate (17), find practicate niste
sectoare dintate (f], inclinate sau drepte,
avand acelasi modul ca si roata dintata
(15) supusa rectificarii.

Presedintele comisiei de examinare: ing. Vasilescu lon

Examinator: ing. Gurzau loan
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