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1.

10.

Eolski sistem za konverziju energije koji sadrzi:

- najmanje jedan acroprofil krila koji se moze pogoniti sa zemlje koji se nalazi u najmanje jednoj eolskoj struji;

- baznu platformu (1) povezanu pomocu dva uZeta (2) sa spomenutim aeroprofilom krila, pri ¢emu je spomenuta
bazna platforma (1) prilagodena da pogoni spomenuti acroprofil krila 1 da pretvara eolsku energiju spomenute
eolske struje u elektricnu ili mehanicku energiju, dok su dva uZzeta (2) prilagodena da prenose sile sa
spomenutog aeroprofila krila 1 na njega, kao 1 za koriStenje 1 kontrolu putanje kretanja spomenutog aeroprofila
krila i za prijenos energije;

- sistem za vodenje, prilagoden za pomicanje svakog spomenutog uZeta (2) prema spomenutom aeroprofilu krila,
koji sadrzi prvi par blokova (7a) montiran na kliza¢ima (6a) pogonskih modula (6) spomenute uzadi (2), drugi
par blokova (7b) postavljen nizvodno od spomenutih pogonskih modula (6) spomenute uzadi (2) i prilagoden
za odrzavanje horizontalnog poloZaja segmenata spomenute uzadi (2) koji se nalaze izmedu spomenutih drugih
blokova (7b) 1 spomenutih prvih blokova (7a) montiranih na spomenutim kliza¢ima (6a) spomenutih pogonskih
modula (6), trei par blokova (7¢) prilagodenih za vodenje spomenute uZzadi (2) prema spomenutom aeroprofilu
krila, Cetvrti par blokova (7d) prilagoden za vodenje spomenutih uzadi (2) koja dolaze iz spomenutog drugog
para blokova (7b) prema spomenutom tre¢em paru blokova (7¢), naznaen time §to spomenuti sistem za
vodenje sadrZi resetkastu nosecu strukturu (9) koja se sastoji od mjeraca (17) istezanja virtualno rasporedenih
duZ ivica piramide koja ima trokutnu osnovu koja ima svoj vrh na spojnoj tocki spomenutog treceg para
blokova (7¢).

Eolski sistem prema zahtjevu 1, naznafen time §to se spomenuta reSectkasta noseca struktura (9) sastoji od

vanjskog kriznog elementa (11) sa kojim je povezan spomenuti tre¢i par blokova (7¢), donjeg unutrasnjeg kriznog

elementa (13) 1 unutrasnjeg podizaca (15), pri ¢emu su svaki kraj spomenutog donjeg unutrasnjeg kriznog elementa

(13) 1 gornji kraj spomenutog unutrasnjeg podizaca (15) povezani sa spomenutom spojnom tockom spomenutog

tre¢eg para blokova (7c) u suStini u centralnoj tocki spomenutog vanjskog kriznog elementa (11) pomocu

odgovarajuceg mjeraca (17) istezanja.

Eolski sistem prema zahtjevu 1, mazna€en time §to spomenuti sistem za vodenje sadrzi najmanje jedan par

mehanizama za priguSivanje iznenadnih promjena opterecenja koji se nalazi izmedu spomenutog prvog (7a) i

spomenutog drugog (7b) para blokova.

Eolski sistem prema zahtjevu 3, naznafen time $to svaki od spomenutih mehanizama za priguSivanje sadrzi

najmanje jedan amortizer (19) postavljen koaksijalno sa uzduznim smjerom klizanja spomenutog uzeta (2) izmedu

odgovaraju¢ih spomenutih prvog (7a) i drugog (7b) bloka, pri ¢emu je spomenuti drugi blok (7b) povezan sa

vanjskim krajem jednog odgovaraju¢eg spomenutog amortizera (19).

Eolski sistem prema zahtjevu 4, naznacen time $to je spomenuti amortizer (19) amortizer (21) sa oprugom.

Eolski sistem prema zahtjevu 1, nazna€en time §to spomenuta bazna platforma (1) sadrzi najmanje dva vitla (3),

pri ¢emu se na svako od njih namotava jedno od spomenute uZadi (2) ili se odmotava sa njega, dok je svako od

spomenutih vitala (3) povezano sa elektricnim generatorom/motorom (5).

Eolski sistem prema zahtjevu 6, naznafen time §to je spomenuto vitlo (3) povezano sa spomenutim elektri¢nim

generatorom/motorom (5) pomoc¢u najmanje jednog epicikloidnog (planetarnog) reduktora (4) umetnutog izmedu

njih.

Eolski sistem prema zahtjevu 1, naznacen time §to su spomenuti tre¢i blokovi (7¢) izvedeni sa obrtnom vezom sa

spomenutom baznom platformom (1) koja je realizirana pomo¢u najmanje jedne opruge (23).

Eolski sistem prema zahtjevu 1, nazna€en time §to spomenuti kliza¢ (6a) klizi duz §ine (6b) paralelne osi obrtanja

spomenutog vitla (3).

Eolski sistem prema zahtjevu 9, naznacen time $to se klizanje spomenutog klizaca (6a) duz spomenute Sine (6b)

v1$i pod djelovanjem kliznog mehanizma zajedno sa obrtanjem spomenutog vitla (3).



	Page 1 - BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - CLAIMS/DESCRIPTION

