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Previjeci zafizeni, urcené zejména pro previjeni rovingi
ze zdrojovych civek naptiklad na pracovni civky
ovijecich roboti pro vyrobu vidkennych kompozit,
sestava z nosného ramu (1) s odvijecim ustrojim (2) pro
ulozeni odvijeci civky (3) a s navijecim ustrojim (13) pro
ulozeni navijeci civky (5), pficemz jeho navijeci ustroji
(13) je umisténo na pohyblivém ramu (4), posuvné
uloZeném na stranovém vedeni (6) pro stranovy vratny
posuv navijeci civky (5) mezi dvéma stranovymi
Gvratémi viiéi odvijeci civee (3). Na pohyblivém ramu (4)
je uspofadana snimaci kamera (7) pfevijeného rovingu
(8) v prostoru mezi obéma civkami (3, 5), jejiz datovy
vystup je propojen s fidici jednotkou (9) jednak
navijeciho pohonu (10) a stranového vratného pohonu
(11) navijeci civky (5) a jednak i odvijeciho pohonu (12)
odvijeciho tstroji (2) odvijené civky (3).
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Previjeci zaFizeni
Oblast techniky
Vynélez se tyka previjeciho zafizeni, uréeného zejména pro previjeni rovingl ze zdrojovych

civek napfiklad na pracovni civky ovijecich robotd pro vyrobu vidkennych kompozitii.

Dosavadni stav techniky

V praxi je Casto nutné previjet nejriizngjsi materialy ze zdrojovych civek, navinutych pfi jejich
vyrobg€, na civky mensich primérd a hmotnosti, které by usnadiiovaly jejich dal$i manipulaci
s nimi, nebo na specialni civky, které by bylo mozno osadit do jinych vyrobnich stroji a zatizeni,
ur¢enych pro nasledné zpracovani téchto materiali, a podobné. Dilezitym pozadavkem na kva-
litni pfevijeni je pfitom obvykle spravny a rovnomérny rozklad navijeného materialu z odvijeci
na navijeci civku, moznost nastaveni hustoty kladeni a nastaveni tvrati. K tomu slouzi fada typa
Jiz znamych ptevijecich zafizeni, které vesmés sestavaji z nosného ramu, ktery je opatten odvije-
cim vietenem nebo odvijecim loZzem pro oto¢né ulozeni odvijeci civky a navijecim vietenem pro
oto¢né ulozeni navijeci civky, které je obvykle pohanéno elektromotorem, a obvykle mechanic-
kym rozkladacem navijeného materialu, ktery pak muze byt ovladan krokovym motorkem
a podobné. Takovéto pievijeci zafizeni je znamé napfiklad ze spisu CZ 240721, jehoz predmétem
Je zarizeni pro pievijeni dratu, které je uréené pro vyuziti zejména v elektrotechnickém primyslu.

Jiné typy previjecich zafizeni v podstaté na stejném principu jsou Siroce pouzivany i v textilnim
primyslu pro pfevijeni niti, pficemz pro tyto u¢ely mohou byt tato zafizeni opatfena daldimi po-
mocnymi ustrojimi, jako napiiklad snimaci dosaZeni ur¢itého pfedem daného priméru navinu na
navijeci civee dle spisu CZ 258116 nebo ¢idly napéti niti dle spisu EP 1 656 317.

Ze spisu EP 1 625 091 je dale zndmy zptisob navijeni kontinualné ptivadéné pasky na civku, pti
kterém se civka otaCi a pomoci vratného zafizeni se paska v uréitém pokladacim {ihlu pohybuje
tam a zpét po celé délce civky. Vzdy, kdyz se primér civky zvétsi o ur¢itou hodnotu, se krokové
zméni pokladaci pomér, tj. pomér mezi poétem otacek civky a pohybem vratného zatizeni. Vrat-

né zafizeni je pfitom opatfeno voditkem ve tvaru ocka, kterym navijena paska prochazi.

74dné z téchto zafizeni nemtZe viak byt pouZito pro pfevijeni jemnych vlaknitych materialQ,
zejména pak plochych provazcili z nekoneénych vlaken, tzv. rovingd, vyrobenych z vidken s vy-
sokou pevnosti, naptiklad ze skla, aramidu nebo uhliku, bez nebezpeéi poruseni celistvosti, defor-
maci nebo jiného poSkozeni téchto rovingt, ke kterému mize dochazet zejména pii prichodu
previjeného rovingu mechanickymi rozkladaci ¢i jakymikoli jinymi rovnéz mechanickymi vrat-
nymi zafizenimi jeho navinu na navijené civky, napiiklad na pracovni civky jiz vyse zminénych
ovijecich robotl pro vyrobu vlakennych kompoziti. Zvlasté zadouci je pfitom previjet civky pro
roboty, ur€ené pro vyrobu kompozitnich vyztuzi slozitéjsich tvard a struktur, které jsou tvoreny
vice vrstvami navzdjem kfiZzem navinutych rovingl, nebot’ tyto roboty jsou opatfeny ovijecimi
Jednotkami, osazenymi celymi soustavami takovychto civek, a je proto nutno dbat na co mozna
nejmensi hmotnost téchto civek.

Podstata vynalezu

Tyto nevyhody dosavadniho stavu techniky jsou do znaéné miry odstranény pievijecim zafizeni,
uréenym zejména pro previjeni rovingl ze zdrojovych civek napfiklad na pracovni civky ovije-
cich roboti pro vyrobu vldkennych kompoziti, sestavajicim z nosného ramu s odvijecim ustrojim
pro uloZeni odvijeci civky a s navijecim ustrojim pro uloZeni navijeci civky, dle predkladaného
vyndlezu. Podstata tohoto vynalezu spo¢iva v tom, Ze navijeci Gistroji je umisténo na pohyblivém
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ramu, posuvné uloZeném na stranovém vedeni pro vratny posuv navijené civky mezi dvéma stra-
novymi Gvratémi vici odvijeci civee. Na pohyblivém ramu je spole¢né s navijeci civkou zaroven
uspofadana snimaci kamera pievijeného rovingu v prostoru mezi obéma civkami. Datovy vystup
této snimaci kamery je pak propojen s ridici jednotkou jednak navijeciho pohonu a stranového
vratného pohonu navijeci civky a jednak i odvijeciho pohonu odvijeciho ustroji odvijeci civky.

Podstata vynalezu dale spociva v tom, Ze snimaci kamera pievijeného rovingu je dvouradkova
a navijeci pohon je opatien IRC ¢idlem.

Vyhodou previjeciho zafizeni podle vynalezu je dosazeni kvalitniho pfevijeni s rovnomérnym
rozkladem navijeného materialu z odvijeci na navijeci civku, moznost nastaveni hustoty kladeni,
nastaveni Gvrati, pokladaciho uhlu a tuhosti navinu, aniz previjeny materidl prochazi jakymikoli
mechanickymi rozkladaci ¢i jinymi obdobnymi zatizenimi. V ptipadé navijeni rovingl tak nehro-
zi zadné nebezpeci jejich poskozeni, coz pak vede k jejich kvalitnimu navijeni pti vyrobé viaken-
nych kompoziti.

Objasnéni vykresu

Vynalez je dale blize objasnén pomoci schematickych vykresti konkrétniho pfikladu provedeni
previjeciho zafizeni podle vynalezu, kde na obr. 1 je toto pfevijeni zafizeni znazornéno v padory-
su a na obr. 2 je zobrazen princip snimani pievijeného rovingu.

Priklad uskute¢néni vynalezu

Previjeci zafizeni, urené pro pievijeni rovingl ze zdrojovych civek na pracovni civky ovijecich
robotll pro vyrobu vldkennych kompozitii, sestava dle jeho na obr. | zobrazeného ptikladného
provedeni z nosného ramu 1 s odvijecim astrojim 2 pro uloZeni zdrojové odvijeci civky 3 a s na-
vijecim Ustrojim 13 pro ulozeni pracovni navijeci civky 5. Odvijeci ustroji 2 je tvofeno dvéma jiz
blize neoznacenymi rovnob&éznymi horizontalné uloZzenymi odvalovacimi valci.

Navijeci tistroji 13 je umisténo na pohyblivém ramu 4, ktery je posuvné uloZen na stranovém
vedeni 6 pro vratny posuv navijeci civky 5 mezi dvéma stranovymi Gvratémi vi¢i odvijeci civce
3. Na pohyblivém ramu 4 je spole¢né s navijeci civkou 5 uspofadana dvouradkova snimaci kame-
ra 7 previjeného rovingu 8 v prostoru mezi obéma civkami 3, 5, zobrazena na pfiloZeném vykre-
su jejim zornym polem. Datovy vystup této snimaci kamery 7 je propojen s fidici jednotkou 9 na-
vijeciho pohonu 10 a stranového vratného pohonu 11 navijeci civky 3, jakoZ i odvijeciho pohonu
12 odvijeciho ustroji 2 odvijeci civky 3.

Jednotlivé vstupy a vystupy fidici jednotky 9 jsou naznadeny Sipkami, pfiemz jednim ze vstupi
do fidici jednotky 9 je i vstup z navijeciho ustroji 4 s parametry navijeciho procesu. Sipkami je
rovnéZ naznacen stranovy vratny posuv navijeci civky 5 po posuvném vedeni 6.

V priibéhu previjeni rovingu 8 dvoufadkova snimaci kamera 7 vysila data do fidici jednotky 9,
ktera na zdklad€ danych rozmér, vzajemné poloze obou civek 3, 5 a poloze dvou snimacich fad-
kd ur€uje jak navijeci uihel, tak i aktualni pozici rovingu 8 na navijeci civce 3. Regulator v fidici
Jednotce 9 je nastaven tak, ze vhodnym stranovym vratnym pohonem 11 udrzuje co nejpfesnéji
zvoleny navijeci thel bez ohledu na polohu rovingu 8, odvijeného ze zdrojové odvijeci civky 3.
Pti dosazeni avrati dochazi automaticky ke zméné pozadovaného thlu navijeni. Tim, Ze je snima-
ci kamera 7 pohyblivym ramem 4 pevné spfazena s navijeci civkou 5 a pohybuje se spole¢né s ni,
Je cely tento systém relativni a tudiz nezavisly na absolutni poloze vié¢i nosnému ramu 1.

Odvijeci pohon 12 je tizen v rychlostni zpétné vazbé€, ¢imz je jednoznaéné definovana rychlost
navijeni. Navijeci pohon 10 je pak fizen v momentové (proudové) zpétné vazbé a souvisi s taho-
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vou silou rovingu 8. Jelikoz je pozadovana konstantni tahova (navijeci) sila, je tfeba tento mo-
ment ménit v zavislosti na mnoZstvi navinutého materialu (priméru navinu) na navijeci civce 5.
Primér navinu je vypocitan ze znamé rychlosti navijeni a z rychlosti otaceni navijeci civky 5, tj.
zpracovanim signalu zde jiz blize neznazornéného IRC Cidla, kterym je opatfen navijeci pohon
10.

Vychozi zakladni nastaveni thlu resp. hustoty navijeni, rychlosti navijeni, tuhosti navinu, typu
pribéhu prechodu v avratich a koneénou velikost navinu se v pfipadé potfeby provadi pomoci
zde jiz neznazornéné napf. komunikaéni jednotky nebo PC a jejim pfipojenim k fidici jednotce 9.

Na obr. 2 jsou pak te¢kované naznaceny radky snimaci kamery 7, ¢arkované je oznaCena nulova
poloha této snimaci kamery 7 a Cerchované je naznacena osa navijeci civky 5. Z rozméri a, b, ¢,
d je pak odvozena poloha ptevijeného rovingu 8 a tihel jeho navijeni a.

Pievijeci zafizeni v tomto konkrétnim piikladu provedeni umoziiuje previjet zdrojové civky ro-
vingli napi. ze skelnych vlaken o velikosti 20 kg nebo z uhlikovych vlaken o velikosti 12 kg, pfi-
¢emz jejich délkova hmotnost by méla byt vétsi nez 1500 tex, a to rychlosti az 0,5 m/s. Maxi-
malni rychlost navijeni zavisi na pouzitém materialu a jeho chovéni, stejné tak i tahova sila.
V3echny parametry pievijeni jsou pfitom pln& pod kontrolou a lze je ménit pomoci nadfazeného
systému, tj. jiZz vy3e zminénou komunikaéni jednotkou nebo PC bez jakéhokoli mechanického i
softwarového zasahu.

Primyslova vyuzitelnost

Pfevijeci zafizeni podle vynalezu lze $iroce pouzit pro pfevijeni v podstaté vSech obdobnych dru-
hit materialii.

PATENTOVE NAROKY

1. Pievijeci zafizeni, uréené zejména pro pievijeni rovingii ze zdrojovych civek naptiklad na
pracovni civky ovijecich robotli pro vyrobu vlakennych kompozitd, sestavajici z nosného ramu
(1) s odvijecim Gstrojim (2) pro uloZeni odvijeci civky (3) a s navijecim Gstrojim (13) pro ulozeni
navijeci civky (5), vyznaéujici se tim, Ze navijeci ustroji (13) je umisténo na pohybli-
vém ramu (4), posuvné ulozeném na stranovém vedeni (6) pro vratny posuv navijeci civky (5)
mezi dvéma stranovymi Gvratémi viéi odvijeci civce (3), pfi¢emz na pohyblivém rdmu (4) je
spole¢né s navijeci civkou (5) uspofadana snimaci kamera (7) pfevijeného rovingu (8) v prostoru
mezi obéma civkami (3, 5), jejiz datovy vystup je propojen s fidici jednotkou (9) jednak navijeci-
ho pohonu (10) a stranového vratného pohonu (11) navijeci civky (5) a jednak i odvijeciho poho-
nu (12) odvijeciho ustroji (2) odvijeci civky (3).

2. Previjeci zafizeni podle naroku 1, vyznacujici se tim, Zesnimaci kamera (7) pie-
vijeného rovingu (8) je dvoutradkova.

3. Previjeci zafizeni podle pfedchazejicich naroki 1 a 2, vyznacdujici se tim, Zze
navijeci pohon (10) je opatfen IRC ¢idlem.

2 vykresy
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Obr. 1
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Obr. 2
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