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(57)摘要

本发明公开了一种基于下水管道清淤集切

割冲刷一体化的多功能机器人，它包括装置本

体、全方位针孔摄像头、清淤机构、水箱、多功能

接口、切割机构、刀片、切割机构伸缩杆、毛刷、毛

刷伸缩杆、高压气管、移动机构、挡泥板、锯齿、滚

轮、伸缩腿；全方位针孔摄像头安装于装置本体

后方，装置本体前方与清淤机构连接，水箱位于

清淤机构中心，四个多功能接口等距环绕在水箱

周围，毛刷、高压气管和切割机构通过多功能接

口与清淤机构连接，移动机构滚轮前后方均装有

挡泥板，八个移动机构旋转对称分布在装置本体

的四个侧面；本发明能够实现适应不同口径大小

的下水管道清洁工作，并且功能齐全，可以根据

实际情况所需选择不同的功能单位，从而提高清

洁效率和适应能力。
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1.一种基于下水管道清淤集切割冲刷一体化的多功能机器人，它包括：装置本体(1)、

全方位针孔摄像头(11)、清淤机构(2)、水箱(21)、多功能接口(22)、切割机构(3)、刀片

(31)、切割机构伸缩杆(32)、毛刷(4)、毛刷伸缩杆(41)、高压气管(5)、移动机构(6)、挡泥板

(61)、锯齿(62)、滚轮(63)、伸缩腿(64)；全方位针孔摄像头(11)安装于装置本体(1)后方，

装置本体(1)前方与清淤机构(2)连接，水箱(21)位于清淤机构(2)中心，四个多功能接口

(22)等距环绕在水箱(21)周围，毛刷(4)、高压气管(5)和切割机构(3)通过多功能接口(22)

与清淤机构(2)连接，移动机构(6)滚轮(63)前后方均装有挡泥板(61)，八个移动机构(6)旋

转对称分布在装置本体(1)的四个侧面。

2.根据权利要求1所述的一种基于下水管道清淤集切割冲刷一体化的多功能机器人，

其特征是，装置本体(1)下方安有全方位针孔摄像头(11)。

3.根据权利要求1所述的一种基于下水管道清淤集切割冲刷一体化的多功能机器人，

其特征是，清淤机构(2)有水箱(21)四个多功能接口(22)。

4.根据权利要求所述的一种基安于下水管道清淤集切割冲刷一体化的多功能机器人，

其特征是，切割机构(3)顶部有刀片(31)，底部连接机构伸缩杆(32)。

5.根据权利要求所述的一种基于下水管道清淤集切割冲刷一体化的多功能机器人，其

特征是，毛刷(4)底侧装有毛刷伸缩杆(41)。

6.根据权利要求所述的一种基于下水管道清淤集切割冲刷一体化的多功能机器人，其

特征是，移动机构(6)通过伸缩腿(64)与装置本体(1)相连。

7.根据权利要求所述的一种基于下水管道清淤集切割冲刷一体化的多功能机器人，其

特征是，移动机构(6)的滚轮(63)内侧和挡泥板(61)装有锯齿(62)。
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一种基于下水管道清淤集切割冲刷一体化的多功能机器人

技术领域

[0001] 本发明涉及一种基于下水管道清淤集切割冲刷一体化的多功能机器人，属于排水

管道清淤技术领域。

背景技术

[0002] 下水管道清淤工作一直存在些许问题。管道堵塞不仅会影响管道质量腐蚀管道

壁，减少使用寿命，也会容易造成水资源浪费。普通的人工清洁难以顾及到下水管道中间部

分的清理，面对不同种类的淤堵物还需配置不同的解决方案，效率不高且浪费人力物力。普

通的管道清洁机器人一般只能清洁对应口径大小的下水管道，若管道中存在口径缩小的支

路则难以完成清洁工作。因此，设计一种可以自动在下水管道中自由移动并且可以适应不

同口径大小的多功能机器人，可以依据实际情况所需配置不同的功能单位，大大提高清洁

效率，解放人力物力，减少水资源的浪费。

发明内容

[0003] 针对上述下水管道清淤工作存在的问题，本发明的目的是提供一种基于下水管道

清淤集切割冲刷一体化的多功能机器人，该多功能机器人能够面对不同种类的淤堵物进行

相应有效的处理，还能够适应不同口径的下水道管，提高清淤效率，减少水资源的浪费，减

少人力物力的消耗。

[0004] 本发明解决其技术问题所采取的技术方案是：一种基于下水管道清淤集切割冲刷

一体化的多功能机器人，它包含装置本体、全方位针孔摄像头、清淤机构、喷水口、水箱、多

功能接口、可接机构、切割机构、刀片、切割机构伸缩杆、洗刷机构、毛刷、毛刷伸缩杆、高压

气管、移动机构、挡泥板、锯齿、滚轮、伸缩腿、小型电机；

[0005] 由伸缩腿、滚轮、挡泥板和锯齿组成的移动机构连接着小型电机，小型电机被放置

在拥有能够容纳伸缩腿的四边形支撑台内，支撑台下面固定一个全方位微型摄像头，支撑

台上面固定可360°平面旋转的圆柱圆台组合体，圆柱组合体分为内圈和外圈，内外两圈分

别设置2个多功能接口，接口连接相应设备如刀片和切割机构伸缩杆组成的切割机构，毛刷

和毛刷伸缩杆组成的洗刷机构和高压气枪，圆台内接水箱和喷水口组成的喷水装置。

[0006] 上述轮轴通过套筒与滚轮相连并可以360°转动；

上述连接轴通过轴承和连接架与连接杆相连；

上述圆柱圆台组合体可在固定平面进行360°转动；

上述切割机构通过多功能接口连接圆柱圆台组合体；

上述洗刷机构通过多功能结构连接圆柱圆台组合体；

上述高压气枪通过多功能结构连接圆柱圆台组合体；

上述喷水装置水箱下面连接水箱，上面连接喷头；

[0007] 与现有技术相比，本发明的技术效果和优点：该基于下水管道清淤集切割冲刷一

体化的多功能机器人配有可以伸缩的8腿移动机构，具有较强的适应能力、支撑能力和变向
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能力，可以在不同的下水管道中行进；该基于下水管道清淤集切割冲刷一体化的多功能机

器人具有全方位摄像头，可以监控并记录其运动信息和清淤效率；该基于下水管道清淤集

切割冲刷一体化的多功能机器人具有多功能接口和3种可接机构，在不同的清淤条件下用

安装不同的机构，有利于提高清淤效率，下水管道清淤功能的选择可随时根据实际的情况

进行调解，灵活性高；该基于下水管道清淤集切割冲刷一体化的多功能机器人安装有喷水

装置，在工作过程中，喷头进行适当的喷水，将淤积物软化，使可接机构更好实现清淤的功

能；该基于下水管道清淤集切割冲刷一体化的多功能机器人相比于现有的下水管道清淤机

器而言功能更加齐全，可用性更高，适用范围更广，设备轻便，操作安全；该基于下水管道清

淤集切割冲刷一体化的多功能机器人操作简单，仅需通过摄像头观察其运动信息和清淤状

况进行相应调整，减少人力物力，提高效率。

附图说明

[0008] 下面结合附图进一步说明本发明的细节和使用方法。

图1为本发明的整体结构示意图。

图2为本发明的主体结构示意图。

图3为本发明的正面结构示意图。

图4为本发明的侧面结构示意图。

图5为本发明的后侧结构示意图。

图6为本发明的移动机构示意图。

图7为本发明的切割机构示意图。

图8为本发明的毛刷放大图。

图9为本发明的高压气管放大图。

[0009] 图中：装置本体(1)；全方位针孔摄像头(11)；清淤机构(2)；水箱(21)；多功能接口

(22)；切割机构(3)；刀片(31)；切割机构伸缩杆(32)；毛刷(4)；毛刷伸缩杆(41)；高压气管

(5)；移动机构(6)；挡泥板(61)；锯齿(62)；滚轮(63)；伸缩腿(64)；

具体实施方式

[0010] 下面结合附图和具体实施例对本发明进行详细说明。本实施例以本发明技术方案

为前提进行实施，给出了详细的实施方式和具体的操作过程，但本发明的保护范围不限于

下述的实施例。

[0011] 如图1所示，一种基于下水管道清淤集切割冲刷一体化的多功能管道清洁装置主

要包括装置本体(1)、全方位针孔摄像头(11)、清淤机构(2)、水箱(21)、多功能接口(22)、切

割机构(3)、刀片(31)、切割机构伸缩杆(32)、毛刷(4)、毛刷伸缩杆(41)、高压气管(5)、移动

机构(6)、挡泥板(61)、锯齿(62)、滚轮(63)、伸缩腿(64)。

装置本体(1)与清淤机构(2)相接，清淤机构(2)表面设有多功能接口(22)与水箱

(21)出水口。多功能接口(22)安装切割机构(3)、毛刷(4)、高压气管(5)，根据不同情况安装

所需机构，以提高不同复杂情况下良好的清淤效果；装置本体(1)上安装均匀等距八个相同

移动机构(6)，移动机构(6)由挡泥板(61)、锯齿(62)、滚轮(63)、伸缩腿(64)共同构成。装置

移动过程中，挡泥板(61)与锯齿(62)能有效阻挡管道内淤泥、毛发等杂物堵塞滚轮，达到匀
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速移动的效果。伸缩腿(64)可根据不同管径进行自适应调整长度，保证与管道内壁紧密接

触。

[0019] 在具体使用时，先将切割机构(3)、毛刷(4)、高压气管(5)根据情况所需安装在清

淤机构(2)表面的多功能接口(22)上，根据工作管径调整伸缩腿(64)，使八个相同的移动机

构(6)与管壁紧密接触。在装置本体(1)内部电机驱动下，装置前行过程中，切割机构(3)中

的刀片(31)与毛刷(4)同时开始转动，高压气管(5)利用高压气体对管道内壁剩余污垢进行

清理，进一步提高清淤工作质量。装置本体(1)后方的全方位针孔摄像头(11)实时记录管道

内情况传输至终端。
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图4

图5

图6
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图7

图8

图9
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