‘\»Y.

Opublikowano dnia 30 pafdziernika 1954 r.

9 PATEN, Bz L A3]oo

POLSKIE] RZECZYPOSPOLITE] LUDOWE]

OPIS PATENTOWY

Nr 37022

Kl. 42 a, 20

¥.6dzkie Okregowe Przedsiebiorstwo Miernicze
Przedsigbiorstwo Panstwowe*)

L6d%, Polska

Mechaniczna matryca do nakluwania siatek sekcyjnych
Udzielono patentu z mocg od dnia 12 flipca 1952 r.

Przedmiotem wynalazku jest mechaniczna
matryca do nakluiwania na arkuszach papieru
kredlarskiego punktéw przecieé siatki kwadra-
téw ukladu wspéirzednych.

Wynalazek wusuwa - dotychczasowy powolny
i Zzmudny spos6b sporzadzania siatek koordyna-
tografem, za pomeocg ktérego na papier nanosi
sie kazdy punkt oddzielnie.

Koordynatograf przeznaczony jest do nakhlu-
wania, opr6cz przecieé siatki ukladu wspélrzed-
nych, wszystkich dowolnych punktéw na prosto-
kacie sekcji.

Przeznaczenie mechanicznej matrycy ograni-
cza. sie do naklucia tylko punktéw siatki pro-
stokgtnej w odstepie co 10 cm.

Znana jest plansza z otworami i naktuwaczén,
przeznaczona do nakluwania punktéw siatki co
10 cm, jednakowoz za pomoca tej planszy na-
ktuwa sig recznie kazdy punkt oddzielnie.

Mechaniczna matryca wedlug wynalazku usu-

*) 'Wilasciclel patentu ofwiadczyl,
nalazku jest Zygmu.nt ‘Zapaénik.

2e twolrca wy-

wa te niedogodnoéé, pozwalajgc -za:jeédnym po-
ruszeniem d4wigni naktué médﬁﬁhmznie wszyet-
kie mrﬂ:ty slatki jednoczeénie

' Matryca wedtug wyna.la.zku Jest ’przedstawio-
na na rysunku, przy czym fig. 1 przedstawia
schematycznie ogélny widok matrycy w rzucie
poziomym, fig. 2 — przekr6j poprzeczny ma-
trycy wzdluz linii AB na fig. 1, fig. 3 — prze-
kréj matrycy wzdluz linii CD, w stanie otwar-
tym, fig. 4 — przekr6j matrycy wzdtuz linii CD,
w stanie zamknietym, fig. 5 — przekréj po-

. dhuzny matrycy wzdtuz linii GH na fig. 1, figu-

ry 6, 7 i 8 przedstawiajg szczegbly osadzenia
igiet w matrycy, fig. 9 przedstawia przekréj
przez mimoérody wzdtuz linii IJ na tig 1,
fig. 10 — powiekszony fragment przekroju
wzdluz linii AB na fig. 1, fig. 11 — przekr6j
matrycy wzdtuz linii EF na fig. 1 z mimoéro-
dami, fig. 12 — rzut poziomy cze$ci matrycy
z mimosrodami. Plytka 1 z igtami 4 jest przy-
mocowana do podstawowej ramy 2 z zebrami 3.
W piytce 1 sq osadzone co 10 cm wymienne



i przesuwane igly 4. Spos6éb osadzenia igiet ¢
moze by¢, rézny.

ﬁoWo ukazand na ﬁg 7 Qsadzeme igiet
w Bloctkach 4o przesuwanych W plytce 1 za
pomoca §fubek rektyfikacyjnych lub Jak uka-
zano na fig. 6 i 8 osadzenie igiet w bloczkach 4b
przesuwanych za pomocg odpowiedniego klucza.
Podstawowa fama 2 razem z plytka 1 jest osa-
dzona w ramie wodzacej 5, w ktérej jest prze-
suwana z géry na dét ruchem prostolinijnym.
- Sprezynujgce prowadnice teleskopowe 8 zespa-
laja rame 2 ze stopa 6 ramy 5, zapewniajac jed-
nostajny plynny posuw oraz stale uniesienie do
géry ptytki 1z ramg 2 w ramie 5. Stopa 6 sta-
nowi wystep stluzacy do przycitkania margine-
- sébw papieru oraz do umocowania na nim pro-
wadnic teleskopowych 8. Prowadnice 8 stano-
- wig rury wpuszczone jedna do drugiej, posia-
dajace wewnatrz sprezyny 9 rozprezajace. Zig-
czone -s3 one z ramg 2 gwintem pozwalajacym
regulowaé ‘wysoko§é polozenia jednej rury te-
leskopu wewnatrz drugiej i tym samym regu-
" lJowaé wysoko§é skoku plytki 1 w ramie 5,
a przez to gleboko§é naktucia punktéw na pa-
pierze. Rama 2 posiada cztery otwory 18 zabez-
pieczajace papier kre§larski przed zassaniem
przy jej podnoszeniu. Ramy 2 i 5 laczy réwniez
narzad mimosrodowy 14, 15, 16 (fig. 11 i 12)
stuzacy do opuszczania plytki 1 z iglami 4 ra-
zem z rama 2 i dociniecia jej do papieru. Kon-
strukcja czterech mimoérodéw dociskajgcych
polega na centryanym ukladzie ich czesci obro-
towych, natomiast powierzchnia dociskana jest
ekscentryczna.

kiem dociskajacym 15, ktéry biegnie w centrycz-
nym wycieciu 16 w ramie 5 i jednocze$nie
w ekscentrycznym wycieciu w ramie 2, przyci-
skajgc ja wraz z piytka 1 do rysownicy 17.

Narzad mimosrodowy I4, 15 posiada dwa bolce

blokujace (nie ukazane na rysunku), chronigce
walek- mimo$rodu 15 od silnego zderzenia z ra-
m3a. Rama wodzaca 5 z plytkg 1 w podstawowej
ramie 2 jest zlgczona zawiasami 7 z rysowni-
cq 17 (fig. '3). Rama 5 posiada z boku sprezy-
nujace podpérki (nie ukazane na rysunku), 1a-
czace jg réwniez z rysownica 17, ktérych spre-
zyny ulatwiaja reczne podniesienie ram nad
rysownicg. Na ramie 5 osadzona jest obrotowo
dzwignia 10 w lozyskach 11 z raczka 13. Za
raczke 13 podnosi sie nad rysownica 17 ramy 2
i 5 z plytkg 1 (fig. 3) i zaklada sie na rysow-
nice 17 papier do zacisk6w sprezynujgcych (nie

Posiadajg one ksztalt podwoéj-
nych obracajacych sie plytek zlgczonych wal- -

pokazanych na rysunku). Nastepnie opuszcza sie
ramy z plytka (fig. 4). W tym stanie matryca
nie nakluwa, bo jest uniesiona sprezynami 9
prowadnic 8 (fig. 10) do géry. Przez naciniecie
raczki 13, polaczonej za pomocy przegubowych

- dzwigni 12 z osig dzwigni 10, zlaczonej z wal-

kiem dociskajacym 15 — do oporu (fig. 11), po-
woduje sie obré6t mimosrodéw 14, 15, 16 i opu-
szczenie plytki 1 lacznie z jej ramg 2. Wéwcezas
plytka swymi iglami 4 nakluwa punkty siatki
sekcyjnej. Przy podniesieniu raczki 13 (fig. 11)
zwalnia sie mimosrody, a sprezyny 9 prowadnic
unosza plytke 1 z igtami 4 do géry. Po podnie-
sieniu wreszcie ramy, jak na poczatku do géry,
wybiera sie papier z naktuta swtka i zaklada
si¢ drugi arkusz

Zastrzezenia patentowe

1. Mechaniczna matryca do nakluwania siatek
sekcyjnych, znamienna tym, Ze posiada plyt-
ke (1) z osadzonymi w niej co 10 cm igtami
do nakluwania punktéw siatki, przy czym
plytka jest osadzona w ramie (2), umieszczo-
nej w ramie wodzacej (5), unoszonej stale -do
géry sprezynujacymi prowadnicami telesko-
powymi (8) wzgledem ramy wodzacej (5),
z ktéra oprécz tego zlaczony jest narzad mi-
mofrodowy (14, 15, 16), powodujacy przy na-
ciSnieciu raczki (13) obnizenie sie phytkiina-
klucie punktéw siatki na papierze rysowni-
czym, umieszczonym na rysownicy (17).

2. Mechaniczna matryca wedtug zastrz, 1, zna-
mienna tym, ze igly (4) w plytce (1) sg osa-
dzZone wymiennie i przesuwnie przez osadze-

" nie ich w bloczkach (4a, 4b).

3. Mechaniczna matryca wedtug zastrz. 1 i 2,
znamienna tym, ze sprezynujgce prowadni-
ce teleskopowe (8) sa zlaczone z rama (2)
gwintem regulujacym skok prowadnic i tym .
samym glebokosé naklucia punktéw na pa-
pierze.

4. Mechaniczna matryca - wedtug zastrz. 13,
znamienna tym, ze 4 mimosrody dociskajace
(fig. 11) sa w ksztalcie podwéjnych  obraca-
jacych sie plytek zlaczonych watkiem docis-
kajacym (15), ktéry biegnie w centrycznym
wycieciu w ramie (2) i tym samym dociska
rame. (2) z ptytka (1) do rysownicy (17).

Lédzkie Okregowe
Przedsiebiorstwo Miernicze
Przedsiebiorstwo Panstwowe

Zastepca: Kolegium Rzecznikéw Patentowych
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