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Przedmiotem wynalazku jest mechaniczna
matryca do nakłuwania na arkuszach papieru
kreślarskiego punktów przecięć siatki kwadra¬
tów układu współrzędnych.

Wynalazek usuwa dotychczasowy powolny
i żmudny sposób sporządzania siatek koordyna-
tografem, za pomocą którego na papier nanosi
się każdy punkt oddzielnie.

Koordynatograf przeznaczony jest do nakłu¬
wania, oprócz przecięć siatki układu współrzęd¬
nych, wszystkich dowolnych punktów na prosto¬
kącie sekcji.

Przeznaczenie mechanicznej matrycy ograni¬
cza się do nakłucia tylko punktów siatki pro¬
stokątnej w odstępie co 10 cm.

Znana jest plansza z otworami i nakłirwaczem,
przeznaczona do nakłuwania punktów siatki co
10 cm, jednakowoż za pomocą tej planszy na¬
kłuwa się ręcznie każdy punkt oddzielnie.

Mechaniczna matryca według wynalazku usu-

*) Właściciel patentu oświadczył, ze twórcą wy¬
nalazku jest Zygmunt' Zapaśnik.

wa tę niedogodność, pozwalając za jednym po¬
ruszeniem dźwigni nakłuć medi&hicznie wszyst¬
kie punkty siatki jednocześnie.

Matryca według wynalazku jest przedstawio¬
na na rysunku, przy czym fig. 1 przedstawia
schematycznie ogólny widok matrycy w rzucie
poziomym, fig. 2 — przekrój poprzeczny ma¬
trycy wzdłuż linii AB na fig. 1, fig. 3 — prze¬
krój matrycy wzdłuż linii CD, w stanie otwar¬
tym, fig. 4 — przekrój matrycy wzdłuż linii CD,
w stanie zamkniętym, fig. 5 — przekrój po-

. dłużny matrycy wzdłuż linii GH na fig. 1, figu¬
ry 6, 7 i 8 przedstawiają szczegóły osadzenia
igieł w matrycy, fig. 9 przedstawia przekrój
przez mimośrody wzdłuż linii IJ na fig. 1,
fig. 10 — powiększony fragment przekroju
wzdłuż linii AB na fig. 1, fig. 11 — przekrój
matrycy wzdłuż linii EF na fig. 1 z mimośro-
dami, fig. 12 — rzut poziomy części matrycy
z mimośrodami. Płytka 1 z igłami 4 jest przy¬
mocowana do podstawowej ramy 2 z żebrami 3,
W płytce 1 są osadzone co 10 cm wymienne



i przesuwane igły 4. Sposób osadzenia igieł 4

może być^ różny.
Brz^kte|kFGro iikazano ną fic.' 7 ^sadzenie igieł

w bloczkach4a przesuwanych w płytce 1 za
pomocą śrubek rektyfikacyjnych lub jak uka¬
zano na fig. 6 i 8 osadzenie igieł w bloczkach 4b
przesuwanych za pomocą odpowiedniego klucza.
Podstawową rama 2 razem z płytką 1 jest osa¬
dzona w ramie wodzącej 5, w której jest prze¬
suwana z góry na dół ruchem prostolinijnym.
Sprężynujące prowadnice teleskopowe 8 zespa¬
lają ramę 2 ze stopą 6 ramy 5, zapewniając jed¬
nostajny płynny posuw oraz stałe uniesienie do
góry płytki 1 z ramą 2 w ramie 5. Stopa 6 sta¬
nowi występ służący do przyciskania margine¬
sów papieru oraz do umocowania na nim pro¬
wadnic teleskopowych 8. Prowadnice 8 stano¬
wią rury wpuszczone jedna do drugiej, posia¬
dające wewnątrz sprężyny 9 rozprężające. Złą¬
czone są one z ramą 2 gwintem pozwalającym
regulować wysokość położenia jednej rury te¬
leskopu wewnątrz drugiej i tym samym regu¬
lować wysokość skoku płytki 1 w ramie 5,
a przez to głębokość nakłucia punktów na pa¬
pierze. Rama 2 posiada cztery otwory 18 zabez¬
pieczające papier kreślarski przed zassaniem
przy jej podnoszeniu. Ramy 2 i 5 łączy również
narząd mimośrodowy 14, 15, 16 (fig. 11 i 12)
służący do opuszczania płytki 1 z igłami 4 ra¬
zem z ramą 2 i dociśnięcia jej do papieru. Kon¬
strukcja czterech mimośrodów dociskających
polega na centrycznym układzie ich części obro¬
towych, natomiast powierzchnia dociskana jest
ekscentryczna. Posiadają one kształt podwój¬
nych obracających się płytek złączonych wał¬
kiem dociskającym 15, który biegnie w centrycz-
nym wycięciu 16 w ramie 5 i jednocześnie
w ekscentrycznym wycięciu w ramie 2, przyci¬
skając ją wraz z płytką 1 do rysownicy 17.
Narząd mimośrodowy 14, 15 posiada dwa bolce
blokujące (nie ukazane na rysunku), chroniące
wałek-mimośrodu 15 od silnego zderzenia z ra¬
mą. Rama wodząca 5 z płytką 1 w podstawowej
ramie 2 jest złączona zawiasami 7 z rysowni¬
cą 17 (fig. 3). Rama 5 posiada z boku spręży¬
nujące podpórki (nie ukazane na rysunku), łą¬
czące ją również z rysownicą 17, których sprę¬
żyny ułatwiają ręczne podniesienie ram nad
rysownicą. Na ramie 5 osadzona jest obrotowo
dźwignia 10 w łożyskach 11 z rączką 13. Za
rączkę 13 podnosi się nad rysownicą 17 ramy 2
i 5 z płytką 1 (fig. 3) i zakłada się na rysow¬
nicę 17 papier do zacisków sprężynujących (nie

pokazanych na rysunku). Następnie opuszcza się
ramy z płytką {fig. 4). W tym stanie matryca
nie nakłuwa, bo jest uniesiona sprężynami 9
prowadnic 8 (fig. 10) do góry. Przez naciśnięcie
rączki 13, połączonej za pomocą przegubowych
dźwigni 12 z osią dźwigni 10, złączonej z wał¬
kiem dociskającym 15 — do oporu (fig. 11), po¬
woduje się obrót mimośrodów 14, 15, 16 i opu¬
szczenie płytki 1 łącznie z jej ramą 2. Wówczas
płytka swymi igłami 4 nakłuwa punkty siatki
sekcyjnej. Przy podniesieniu rączki 23 (fig. 11)
zwalnia się mimośrody, a sprężyny 9 prowadnic
unoszą płytkę 1 z igłami 4 do góry. Po podnie¬
sieniu wreszcie ramy, jak na początku do góry,
wybiera się papier z nakłutą siatką i zakłada
się drugi arkusz.

Zastrzeżenia patentowe

1. Mechaniczna matryca do nakłuwania siatek
sekcyjnych, znamienna tym, że posiada płyt¬
kę (1) z osadzonymi w niej co 10 cm igłami
do nakłuwania punktów siatki, przy czym
płytka jest osadzona w ramie (2), umieszczo¬
nej w ramie wodzącej (5), unoszonej stale do
góry sprężynującymi prowadnicami telesko¬
powymi (8) względem ramy wodzącej (5),
z którą oprócz tego złączony jest narząd mi¬
mośrodowy (14, 15, 16), powodujący przy na¬
ciśnięciu rączki (13) obniżenie się płytki i na¬
kłucie punktów siatki na papierze rysowni-
czym, umieszczonym na rysownicy (17).

2. Mechaniczna matryca według zastrz. 1, zna¬
mienna tym, że igły (4) w płytce (1) są osa¬
dzone wymiennie i przesuwnie przez osadze¬
nie ich w bloczkach (4a, 4b).

3. Mechaniczna matryca według zastrz. 1 i 2,
znamienna tym, że sprężynujące prowadni¬
ce teleskopowe (8) są złączone z ramą (2)
gwintem regulującym skok prowadnic i tym
samym głębokość nakłucia punktów na pa¬
pierze.

4. Mechaniczna matryca według zastrz. 1—3,
znamienna tym, że 4 mimośrody dociskające
(fig. 11) są w kształcie podwójnych obraca¬
jących się 'płytek złączonych wałkiem docis¬
kającym (15), który biegnie w centrycznym
wycięciu w ramie (2) i tym samym dociska
ramę (2) z płytką (1) do rysownicy (11).

Łódzkie Okręgowe
Przedsiębiorstwo Miernicze

Przedsiębiorstwo Państwowe

Zastępca: Kolegium Rzeczników Patentowych
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