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(54) Title: SLUDGE EXTRACTOR

(54) Bezeichnung: SCHLAMMSAUGER

(57) Abstract: The invention relates to a sludge extractor comprising an extractor element which is connected to a receiving con-
tainer and a motor in order to produce a suction flow, also comprising a discharge element which is connected to the receiving
& container and an electric circuit for automatically disconnecting the motor and for automatically emptying the receiving container.

(57) Zusammenfassung: Ein Schlammsauger mit einem Saugelement, das mit einem Aufnahmebehilter, verbunden ist mit einem
Motor zur Erzeugung einer Saugstrémung umfasst ein an dem Aufnahmebehélter angeschlossenes Ablaufelement eine elektrische
Schaltung zur automatischen Abschaltung des Motors und automatischen Entleerung des Aufnahmebehilters.
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Schlammsauger

Die vorliegende Erfindung betrifft einen Schlammsauger gem#B Oberbegriff von Anspruch
1.

Ein solcher Schlammsauger hat den Nachteil, dal ein Motor mit einem Kugelventil ver-
bunden ist. Das Kugelventil befindet sich in der Ndhe der vorgesehen Fiillstandsgrenze des
Aufnahmbehélters. Bei zunehmender Fiillung des Aufnahmebehélters und Erreichen der
Fiillstandsgrenze wird das Kugelventil in eine VerschluBlstellung gebracht, die bewirkt, da3
der Motor hérbar schneller 14uft. In Abhéingigkeit von dieser akustischen Wahrnehmung
mub der Benutzer den Motor manuell ausstellen, damit eine automatische Entleerung tiber

das Ablaufelement erfolgen kann.

Eine solche Vorgehensweise kann dazu fiihren, daf} die akustischen Verénderungen des
Motors nicht oder nicht rechtzeitig wahrgenommen werden, so daB3 der Aufnahmebehélter

tiberlduft oder aber der Motor Schaden nimmt.

Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist daher, einen Schlammsauger zu schaffen, mit
dem withrend eines Schlammabsaugvorgang eine vollautomatische Entleerung durchge-

fiihrt werden kann..
Die Aufgabe wird erfindungsgemiB durch die Merkmale des Anspruchs 1 gelst.

Der erfindungsgemifBe Schlammsauger hat den Vorteil, das der Motor nicht mehr manuell
in Abhiingigkeit einer akustischen Verédnderung abgeschaltet werden muB. Vielmehr
schaltet sich der Motor nun automatisch ab, so daB eine Entleerung automatisch beginnen

kann.

Ferner kann das Gerit in einfacher Weise auch als herkdmmlicher NafBsauger umgertstet

wetden.

Eine Ausfithrungsform der vorliegenden Erfindung wird im folgenden anhand der Zeich-

nungen niher beschrieben. Es zeigen:

0as1015b
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Fig. 1 eine schematische Ansicht eines Schlammsaugers der vorliegenden Erfin-
dung;
Fig.2 eine schematische Ansicht einer elektrischen Schaltung des erfindungsge-

méBen Schlammsaugers.

Fin erfindungsgeméfBer Schlammsauger 1 umfaft ein Gehduse 1.1, an welchem ein An-
schluB 1.2 fiir ein Saugelement 3 und ein Anschluf} 1.3 fiir ein AbfluBelement 5 ausgebildet
ist. Das Gehéuse 1.1 ist zudem in seinem bodenfernen, oberen Bereich als ein Deckel 1.4
ausgebildet, der an dem unteren Gehéuse 1.1 16sbar befestigt ist. Bodenseitig ist das Ge-
héuse 1.1 mit einem FuBlelement 1.5 versehen. Das Innere des Gehéuses 1.1 ist in seinem
mittleren Bereich als Aufnahmebehdlter 1.6 fiir Schlamm und Wasser oder Materialien
ghnlicher Konsistenz ausgebildet. Der Anschluss 1.2 befindet sich im oberen Teil des Auf-
nahmebehilters 1.6 und der Anschluss 1.3 befindet sich im unteren Teil des Aufnahmebe-

hélters 1.6, vorzugsweise dem Anschluss 1.2 diametral gegeniiberliegend.

Oberhalb des Aufnahmebehilters 1.6, also oberhalb des Bereichs in dem Gehéuse 1.1, der
mit Schlamm und Wasser gefiillt werden kann, ist ein Motor 1.7, vorzugsweise ein Elek-
tromotor, angeordnet, der eine allgemein bekannte Saugeinrichtung 1.8, wie z. B. ein luft-
ziehendes Fliigelelement, antreibt. Wéhrend des Antriebs wird Luft aus dem Aufnahmebe-
halter 1.6 angesaugt und {iber Offnungen im oberen Geh#usebereich nach auBen abgege-

ben. Dadurch entsteht im Aufnahmebehélter 1.6 und im Saugelement 3 ein Unterdruck.

Der Motor 1.7 ist mit einer elektrischen Schaltung 1.9 verbunden. Die elektrische Schal-
tung 1.9 befindet sich in der Ndhe der vorgesehen maximalen Fiillstandsgrenze des Auf-
nahmbehélters 1.6 in einer Saugdffnung 1.10 der Saugeinrichtung 1.8. In dem Aufnahme- A
behilter 1.6 ist ein Fiihrungsgehduse 5 fiir einen Schwimmer 7 ausgebildet. Der Schwim-
mer 7 kann sich in dem Fiihrungsgehiuse entlang einer Langsachse des Gehiuses 1.1 be-
wegen und ist, wie auch die elektrische Schaltung 1.9, die Saugeinrichtung 1.8 und der
Motor 1.7 konzentrisch zu dieser angeordnet. In anderen Ausfﬁhrungsformenlmuﬁ eine

konzentrische Anordnung nicht zwingend vorgesehen sein.
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Der Schwimmer 7 weist an einer bodenfernen, oberen Seite einen Permanentmagneten 7.1
auf, Bei zunehmender Fiillung des Aufnahmebehiilters 1.6 wird der Schwimm.er 7 in dem
Fﬁhrungsgehéiuse 5 e;ltlang der 'Léingsachs‘c‘ nach oben bewegt. Kurz vor Eiteichen dér ma-
ximalen Fiillstandsgrenze wirkt der Permanentmagnet 7.1 auf die ihm in der Saﬁgéffﬁung o
1.10 gegeniiber liegende elektrische Schaltung 1.9 und schliéBt diese. Dadurch wird der
Motor 1.7 abgeschaltet. Bei Erreichen der maximalen Fiillstandsgrenze verschlie3t der
Schwimmer 7 auch die Saugtffnung 1.10. Die elektrische Schaltung 1.9 ist in der vorlie-
genden Ausfithrungsforim vorzugsweise eine Reedschaltung. In anderen Ausfithrungsfor-
men kénnen aber auch andere Schalter und Schaltsysteme verwendet werden. Die elektri-
sche Schaltung 1.9 ist mit einem Zeitschalter (nicht dargestellt) verbunden, der so einge-
stellt werden kann, da3 der Motor 1.7 automatisch wieder eingeschaltet wird, nachdem der
Aufnahmebehélter 1.6 iiber das Ablaufelement 5 vollstindig entleert worden ist. Die fiir
eine vollstindige Entleerung bendtigte Zeit ist abhéngig von dem zu entleerenden Volumen

und ist vorbestimmbar.

Das Ablaufelement 5 ist an dem AnschluB} 1.3 in allgemein bekannter Weise 16sbar befe-
stigt und umfaBt an seinem freien Ende 5.1 ein Unterdruckventil 5.2. Das Ablaufelement 5
ist ebenfalls ein Schlauch oder ein Rohr.

Die Funktionsweise ist nun wie folgt: Das Saugelement 3 héingt mit einem Saugriissel 3.1
im Wasser oder einem sonstigen fliissigen Fluid. Durch Einschaltung des Motors 1.7 be-
ginnt ein Saugvorgang. Uber den Saugriissel wird beispielsweise Schlamm vom Teichbo-
den eines Teiches durch das Saugelement 3 und die Saug6ffnung 1.10 in den Aufnahmebe-
hélter 1.6 gesaugt. Der Aufnahmebehéilter 1.6 und das Ablaufelement 5 bis zum Unter-
druckventil 5.2 fiillen sich langsam mit Schlamm. Das Unterdruckventil 5.2 ist wegen des
herrschenden Unterdruckes geschlossen. Unmittelbar vor Erreichen der maximalen Fiill-
standsgrenze im Aufnahmebehélter 1.6 wirkt der Permanentmagnet 7.1 auf die elektrische
Schaltung 1.9, wodurch der Motor 1.7 abgeschaltet wird. Bei Erreichen der maximalen

Fiillstandsgrenze verschlieit der Schwimmer 7 auch die Saugéffnung 1.10.

Dabei kann der Saugriissel 3.1 unveréndert im Wasser héingen bleiben. Am Saugriissel 3.1
ist ein Riickschlagventil 3.2 in dem Saugelement 3 angeordnet. Das Riickschlagventil 3.2

kann z.B. als Schniiffelventil aus Elastomer/Gummi einteilig ausgebildet sein. Bei Ab-

0as1015b
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schaltung des Motors 1.7 wird dadurch verhindert, dal das im Saugelement, z. B. einem
Schlauch von 5 m Lénge, nicht in den Teich zuriick strémt und dort Schmutz aufwirbelt.
Das Riickschlagventil 3.2 wird vorzugswéise aus vier Gummilappen gebildet. ljurch das
Ausschalten des Motors 1.7 entfillt der Unterdruck im Aufnahmebehdlter 1.6, so daB das
Unterdruckventil 5.2 aufgrund des nun durch den Schlamm erzeugten Innendrucks 6ffnet
und der Schlamm tiber das Ablaufelement 5 ausliuft, bis der Aufnahmebehilter 1.6 wieder
leer ist. Dann kann der Motor 1.7 wieder eingeschaltet Werden, so daB sich der Vorgang

wiederholt.
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Patentanspriiche

1. Schlammsauger mit einem Saugelement, das mit einem Aufnahmebehilter verbunden
ist, in welchem eine fliissiges Fluid bis zu einem maximalen Fiillstand gesammelt werden
kann, wobei an dem Aufnahmebehilter ein Ablaufelement angeschlossen ist, in dem ein
Unterdruckventil angeordnet ist, das bei Erreichen des maximalen Fiillstand 6ffnet, und mit
einem Motor zur Erzeugung einer Saugstromung, die einen Gegendruck erzeugt, der stér-
ker ist als der im Aufnahmebehilter herrschende Unterdruck, wobei der Motor bei Errei-
chen des maximalen Fiillstandes ausgeschaltet wird und das Unterdruckventil 6ffnet,
dadurch gekennzeichnet,

daf} der Motor (1.7) eine elektrische Schaltung (1.9) aufweist, die den Motor (1.7) in Ab-

hingigkeit vom Erreichen des maximalen Fiillstandes ausschaltet.

2. Schlammsauger nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

daB die elektrische Schaltung (1.9) einen in einem Gehéuse (1) gefiihrten Schwimmer (5)
aufweist, in dem ein Permanentmagnet (7) angeordnet ist, der bei Erreichen des maximalen

Fiillstandes die elektrische Schaltung (1.9) und eine Saugtffnung (1.10) schlief3t.

3. Schlammsauger nach Anspruch 2,

dadurch gekennzeichnet,

daB der Permanentmagnet (7.1) derart ausgelegt ist, daB zuerst die elektrische Schaltung
(1.9) schliefit und dann die Saug6ffnung (1.10).

4, Schlammsauger nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet,

daB das die elektrische Schaltung (1.9) ein Reedschalter ist.
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