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57 Anotace:

Cejchovaci nebo méfici hlava pro kontrolu linedrnich rozmérd
mechanickych téles obsahuje podpirny prvek (1), pohyblivou
sestavu ramene s ramenem (49), pohyblivym vzhledem k
podptirnému prvku (1) a snimaé (67) pfipojeny k rameni (49);
Cep (74) pfipojeny k rameni (49) a podpiirnému prvku (1) pro
umoznéni omezenych otoénych posunti ramene (49) vzhledem
k podptrnému prvku (1); smr$tovaci zafizeni (121) pfipojené
k podpirnému prvku (1) a pfizptisobené ke spolupréci s
pohyblivym ramenem (49) k pfivedeni ramene (49) do
koncové mimopracovni polohy a pfevodnik (105, 107)
pfipojeny k rameni (49) a podptrnému prvku (1) pro zajisténi
signald v zavislosti na poloze ramene (49) vzhledem k
podptirnému prvku (1). Smr§tovaci zafizeni obsahuje méch
(121), ktery ma konec pfipevnény k podplrnému prvku (1) a
prot&jsi volny konec pfizpiisobeny ke spolupraci s pohyblivym
ramenem (49), pro jeho pfinuceni do koncové mimopracovni
polohy.
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Hlava pro kontrolu linearnich rozméri mechanickych téles

Oblast techniky

Vynalez se tyka hlavy pro kontrolu linearnich rozméri mechanickych téles.

Dosavadni stav techniky

Je znamo mnoho typl cejchovacich na méficich hlav pro kontrolu mechanickych téles v upina-
cich mechanismech, prenosovych linkach nebo v tzv. pribéznych aplikacich béhem obrabéni
v obrabécich nastrojich.

Ve znamych hlavach je Cepu, ktery spojuje pohyblivé rameno v pevné podpéfe a musi zajistovat
zvI14sté presna posunuti ramene, dosazeno bud’to odstranénim materialu, tj. obrab&cim procesem,
ktery predstavuje jemné a nakladné mechanické obrabéni, nebo uspofadanim, mezi ramenem a
podpérou, obecné odstranitelnym spojem nebo vhodnymi zafizenimi pro umoZnéni posunuti
ramene, tj. usporadani také vyzaduje co nejvyssi pfesnost a tudiz znanou dobu a naklady.

V jinych hlavach, jako v hlavach ukazanych v patentu US-A-3946492, je nepfipevnény ramcovy
¢len nesouci rameno se snimacem pohyblivé pfipojen k pevné zakladné prostiedky dvojice oddg-
lenych rovnobé&znych listovych pruzin. Listové pruziny umoZiiuji podstatné linearni a rovnobéZna
pfemisténi ramene se snimaCem vzhledem k zdkladné a provést hlavy nevhodné pro kontroly
tam, kde je nedostatek prostoru, jako v mnoha pribéznych aplikacich. Mezi jinymi konstrukéni-
mi vlastnostmi obsahuji hlavy ukdzané v U.S. patentu smrtovaci/uvoliiovaci zafizeni, napf.
s méchem (obrazek 2) a kontaktovou pruzinou, pfi¢emz zafizeni jsou mechanicky pfipevnéna na
Jjedné stran€ k pevné zakladné a na druhé strané k takové kontaktové pruzing. Kontaktovéa pruzina
Jje na svém rozhrani oto¢né pfipojena k pevnému krytu hlavy a spolupracuje jak s pii¢nou nebo
sjednocenou s pohyblivym ramenem, tak s vychylujici dratkovou pruZinou, ktera se také vychy-
luje oproti takové pfi¢né noze. Rozméry a tvary kontaktové a dratové pruziny musi byt presné
dimenzovany tak, aby v neinném stavu byl neupevnény ¢len vracen, zatimco pouziti podtlaku na
vnitiek méchi, akce vychyleni dratové pruziny pievazi a neupevnény ¢len se uvolni.

Podstata vynalezu

Cilem tohoto vynalezu je zajistit cejchovani nebo méfici hlavu pro kontrolu linearnich rozmérd
mechanickych téles, ktera zajiStuje vysoké standardy opakovatelnosti a piesnosti a je kompakt-
néjsi, viestrannéjsi a méné nakladna oproti znamym hlavam.

Pfedmétem tohoto vyndlezu je hlava pro kontrolu linearnich rozmérd mechanickych téles obsa-
hujici podpirny prvek 1, ktery vymezuje podélnou geometrickou osu, pohyblivou sestavu ramene
s ramenem 49, pohyblivym vzhledem k podpirnému prvku 1 a snima¢ 67 pfipojeny k rameni 49,
Cep 74 pfipojeny k rameni 49 a podptrnému prvku 1 pro umoznéni omezenych otoénych posunit
ramene 49 vzhledem k podpiirnému prvku 1, smrit'ovaci zafizeni 121 pfipojené k podptirnému
prvku 1 a pfizpiisobené ke spolupraci s pohyblivym ramenem 49 k pfivedeni ramene 49 do
koncové mimopracovni polohy a pfevodnik 105, 107 pfipojeny rameni 49 a podpéirnému prvku 1
pro zajisténi signald v zavislosti na poloze ramene 49 vzhledem k podpérnému prvku 1, jehoz
podstatou je, Ze smritovaci zafizeni obsahuje méch 121, ktery m4 konec pfipevnény k podplr-
nému prvku 1 a prot&jsi volny konec piizptisobeny ke spolupréci s pohyblivym ramenem 49, pro
Jeho pfinuceni do koncové mimopracovni polohy.

Ve vyhodném provedeni smrifovaci zafizeni obsahuje pneumaticky obvod se zdrojem 93
stlaten¢ho vzduchu. V daldim vyhodném provedeni je méch 121 pfipojen k pneumatickému
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okruhu a je ptizplsoben k prodlouZeni, aby ptivedl volny konec ke spolupraci s pohyblivym
ramenem 49. V dal$im vhodném provedeni smritovaci zafizeni dale obsahuje vratnou pruzinu
135 pripojenou k méchu 121 a pfizplisobenou k vinuti tlakové sily na né&j. V dal§im vyhodném
provedeni je vratnd pruzina 135 vloZena do zahybii vnéjsiho povrchu méchu 121. V dal$im
vyhodném provedeni je méch 121 vyroben z plastu. V dal$im vyhodném provedeni je méch 121
vyroben z polyuretanu. V dal$im vyhodném provedeni je méch 121 vyroben z kovu. V dal§im
vyhodném provedeni je méch 121 vyroben z pryze.

Ptehled obrazka na vykresech

Vynalez bude blize vysvétlen prostfednictvim konkrétnich pfikladii provedeni znazornénych na
vykresech, na kterych ptedstavuje

obr. 1 axonometricky pohled na pouzdro hlavy podle tohoto vynalezu;
obr. 2 podélny fez hlavy zobrazené na obr. 1;

obr.3 prifez hlavy z obrazku 2, podél linie III-III ve sméru Sipek;
obr. 4 pidorys hlavy z obrazku 2, zobrazeny ve sméru Sipky 1V;

obr. 5 putdorys hlavy z obrazku 2, zobrazeny ve sméru Sipky V;

obr. 6 pohled zepfedu na hlavu z obrazku 2, zobrazené ve sméru Sipky VI, kde byly odstranény
kryty 109 a 143, tésnéni 137 a 139, rozpérka 141 a snima¢ 67 se svou pfipojenou
podpérou 66,

obr. 7 pohled zezadu na hlavu z obrazku 2, pti pohledu ve sméru Sipky VII;
obr. 8 zvétSené axonometrické zobrazeni prvku hlavy podle vynalezu; a

obr. 9 podélny prifez hlavy podle druhého provedeni vynalezu.

Ptiklady provedeni vynalezu

Hlava zobrazen4 na obr. 1-8, podrobné&ji cejchovaci hlava, obsahuje ocelové pouzdro 1 ve tvaru
rovnobéznosténu, ktery tvofi podplirny prvek a vymezuje podélnou geometrickou osu. Pouzdro 1

Bo¢ni povrchy 5 a 9 jsou spolu rovnobézné a podstatné rovné, zadni povrch 7 je rovnobézny
s prednim povrchem 3 a spodni povrch 13 je rovnobézny s hornim povrchem 11.

Horni povrch 11 mé Sest otvorti 23 se zavity a otvor 35 pro priichod do vyklenku 15.
Dolni povrch 13 ma tfi podstatné valcové otvory, které vymezuji tti ltizka 17, 19 a 21.

Pfedni povrch 3 ma Ctyfi otvory 46 se zavitem a vy&nélek 43 ve vélcovitém tvaru se stfednim
otvorem 45 — podstatné ve tvaru ovalu — pro priichod do vyklenku 15.

Zadni povrch 7 ma &tyfi otvory 47 se zavitem.

Pohyblivé skupina ramen obsahuje rameno 49, které je &astedné vlozeno v pouzdru 1 a uspofa-
déno ve sméru podstatné rovnobézném s podélnou geometrickou osou v pouzdru 1. Rameno 49
obsahuje prvni koncovou ¢ast 51 ve zkoseném tvaru, umisténou uvnit¥ pouzdra 1, druhou ¢ast 53
se zmenSenym piienym prifezem, tieti ¢ast 55 podstatné ve tvaru rovnobéznosténu, &tvrtou East
37 se zmen3enym pfi¢nym priifezem, patou &ast 59 s podstatné valcovym tvarem a dvé drazky 61
a 63, umisténé vedle predniho povrchu 3 pouzdra 1 a Sestou koncovou €ast 65, vné pouzdra 1,
nesouci podp€ru 66 pro snimad 67.
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Prvni ¢ast 51 ramene 49 ma tfi otvory 68, 70 a 71 se zavitem.
Druha ¢ast 53 ramene 49 ma otvor 72 se zavitem a $té€rbinu 76.
Deska 73 je pfipojena k pouzdru 1 Sroubem nasroubovanym do otvoru 72.

Cep 74 (také podrobné zobrazen zvétsend na obr. 8) pro umoZznéni omezeného rota¢niho posunu
ramene 49, obsahuje deformovatelny prvek skladajici se ze tii ocelovych lamel 75, 77 a 79 trvale
pfipevnénych ke dvéma blokim 81 a 83 vyrobenym napfiklad ze slitiny zinku. Liti vstfikem je
proces piijaty pro ziskani tohoto trvalého spojeni mezi prvky vyrobenymi z riznych materiald,
piestoze lze predvidat jiné typy procest (naptiklad svafovani).

Proces odlévani vstfikem pro trvalé pfipevnéni lamel 75, 77 a 79 k blokim 81 a 83 spoéiva ve
vloZeni lamel 75, 77 a 79 do razidla, do kterého je pak vstfiknuty roztaveny material vyZzadovany
pro vyrobu bloki 81 a 83. Lamely 75, 77 a 79 zistavaji tudiz po vychladnuti pfipevnény
k tomuto materialu.

Je-li Cep v klidovém stavu, dva bloky 81 a 38 jsou spolu podstatné rovnob&zné a lamely 75, 77 a
79 sviraji naptiklad uhel 45 stupnii s bloky 81 a 83. Lamely 75 a 79 jsou podstatné koplanarni,
zatimco lamela 77 svira tihel pfiblizng 90 stupiiti s dlouhymi dvéma lamelami 75 a 79. V podstaté
lamely 75, 79 na jedné strané a 77 na druhé, lezi ve dvou rovinach (napt. dvou vzajemné kol-
mych rovinach) ze svazku rovin vymezeného pt¥imkou, ktera piedstavuje osu rotace ramene 49.

Blok 81 je pfipojen ke tieti asti 55 ramene 49 dvéma Srouby 84 (obrazek 3), zatimco blok 83 je
pfipojen ke vnitfnimu povrchu pouzdra 1 ve shod® s povrchem 13 dvéma jinymi $rouby 86
(obrazek 5).

Cep 74 umoziiuje ramenu 49 provadét omezené, ale piesné rotaéni posuny kolem osy kolmé
k podéIné geometrické ose pouzdra 1 a rovnob&zné s hornim a dolnim povrchem 11 a 13 v uve-
deném potadi. Tyto posuny jsou omezeny mechanickymi vymezovacimi zatizenim, ziskanymi
napfiklad zde niZe popsanym zplisobem. Sroub 85 (obrazky 2 a 3), prochazejici otvorem ~ neni
zobrazen na obrazcich — ramene 49 je nasroubovan do pouzdra 1 v sestupné &asti pouzdra 1.
VyztuZeni €asti 51 ramene 49 oproti hlavé Sroubu 85 omezuje otageni smérem vzhiiru ramene 49
(na obrazku 2 proti sméru hodinovych rugicek). Vyztuzeni spojovaciho koliku 91 (obrazek 3) —
nasroubovaného do otvoru 70 se zavitem v rameni 49 v prvni &asti 51 oproti pouzdru 1 a na
povrchu 87, omezuje otaCeni smérem doli ramene 49 (na obrazku 2 ve sméru hodinovych
ruCiCek). Vychylujici zafizeni i pobizeni snimage 67 oproti povrchu kontrolovaného mechanické-
ho t€lesa obsahuje vratnou pruzinu 95, ktera je vlozena do lizka 19 a ma konec pripojeny ke
krytu 94 a druhy konec pfipojeny k uzpiisobitelnému spojovacimu koliku 97 nasroubovanému do
otvoru 71. Kryt 94 je taZzen vratnou pruZinou 95 proti vyénélku lizka 19 pro utésnéni lizka 19.
Spojeni mezi pruZinou 95 a spojovacim kolikem 97 obsahuje vlozeny kolik 96, ptipojeny ke
spojovacimu koliku 97 pro nastaveni tazné sily pruziny 95 (jak bude pozdéji popsano podrobngji)
a zabranéni v jejim zkrouceni. Tato vratna pruzina 95 vyviji na rameno 49 rotaéni moment ve
sméru hodinovych ru€icek pro udrzeni tlaku snimace 67 na kontrolované mechanické t&leso.

Pneumaticky pohdnéné smrstovaci zafizeni pro pfivedeni ramene 49 do presné mimopracovni
polohy je vyrobeno nasledujicim zplisobem.

V lizku 17 je umistén valec 98. Pist 100 se miZe posouvat ve valci 98 a obsahuje dvé valcova
lizka 99 pro tésnéni pouzdra a koncovou &ast pro pojizdéjici rameno 49, $térbinu 76 a stySnou
desku 73. Tlatna pruZina 101 mé4 své konce pfipojené k pistu 100 a pouzdru 1. Kryt 102 je
pfipevnén ke krytu 1 pruznym kruhem 103, &aste&né usazenym ve vyénélku lazka 17 a utésnuje
lizko 17. Kryt 102 ma otvor pro spojeni s rourou 93 pro piivod vzduchu pfichazejictho ze
znamého pneumatického obvodu obsahujiciho zdroj 92 stlaeného vzduchu.
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Podobné smrstovaci zafizeni mize byt pfipojeno ke znamému hydraulickému obvodu, ktery se
pohani hydraulicky.

Diferenéni pfevodnik indukéniho typu obsahuje vinuti 105 a jadro 107 vyrobené z feromagne-
tického materialu. Vinuti 105 jsou pfipojeny k pouzdru 1 uvniti Itizka 21. Noha 104 je naSrou-
bovana k rameni 49 do otvoru 68 se zavitem a vloZena do lizka 21 pouzdra 1. Jadro 107 je
pfipojeno ke konci nohy 104, aby bylo usporadano ve vinuti 105 a dosahovalo (spolu s nohou
104) omezené posuny, podstatné posuvné, jakmile se posune rameno 49.

Kryt 116 je pfipojen k povrchu 13 pouzdra 1 Srouby a ma otvory (na obrazcich nezobrazeny) pro
prichod kabelu 119 (obrazek 5) nesouciho elektrické vedeni pfipojené k vinuti 105 prevodniku.

Kryt 109 se tfemi otvory 111, 113 a 115 je pfipojen k povrchu 11 pouzdra 1 $rouby umisténymi
v otvorech 23. se zavity.

Otvor 11 nabizi pfistup Sroubu 85 pro nastaveni mezni zarazky horniho zdvihu ramene 49.
Vlastn€ zasroubovanim Sroubu 85 je mozné snizit nebo zvysit hlavu Sroubu 85, ktera, jako bylo
piedtim popsano, predstavuje horni mezni zarazku rotaéniho posuvu ramene 49.

Otvor 113 zajistuje pfistup pro spojovaci kolik 91 pro nastaveni mezni zarazky spodniho zdvihu
ramene 49. Vlastné otoenim spojovaciho koliku v jednom nebo ve druhém sméru je mozné
ptimét druhy konec koliku 91 k pohybu ven od, popt. smérem k povrchu 87 pouzdra 1 a tudiz
ménit zdvih, ktery rameno 49 provadi predtim nez se kolik 91 dotkne povrchu 87 pouzdra 1.

Otvor 115 zajistuje ptistup ke koliku 97 pro nastaveni tazné sily pruziny 95. Vlastné pisobenim
na kolik 97, spolu s pritomnosti vlozeného koliku 96, ktery provadi posun bez otaceni, je mozné
prodluzovat nebo zkracovat pruzinu 95 bez jejiho krouceni a tudiz nastavit taznou silu, kterou
pruzina 95 piisobi na rameno 49.

Prstencovité tésnéni 117 (nebo ,,0-krouzek*) je umisténo mezi krytem 109 a pouzdrem 1 &asted-
né€ usazené ve draZce krytu 109. Prvni pruzné t€snéni 137 s tvarem trubky ma konec pfipevnén
k rameni 49 ve draZce 61 a druhy konec ptipojeny ke krytu 1 v drazce 140 vymezené v kruhovém
otvoru 43. Druhé pruzné t€snéni 139 ma konec pfipevnény k rameni 49, ve drazce 63, a druhy
konec pripevnén k pouzdru 1 v drazce 140. Rozpérka 141 se usazena v drazce 140 a oddéluje
konec dvou té€snéni 137 a 139. Prvni t&€snéni 137, vyrobené z pryze, ma ucel ochrany vnitini
pouzdra 1 od jakychkoli jinych latek, které by mohly ovlivnit vykonnost pfevodniku, zatimco
druhé té€snéni 139, vyrobené z pryze s vyhlazenou strukturou, ma G&el ochrany prvniho tésnéni
137 od moznych pilin, které by jej mohly poskodit.

Kryt 143 je pfipojen k povrchu 3 ¢tyfmi Srouby umisténymi v otvorech 46 se zavity.

Ctyti otvory 47 na povrchu 7 jsou zajistény pro piipevnéni hlavy k podpéfe (kterd neni na
obrazcich zobrazena), kam muze byt pfipevnéna druhd hlava v pfipadg, ze je kvili typu
provadéné kontroly potieba pouzit dvou cejchovacich hlav.

Cejchovaci hlava pracuje nasledujicim zpGsobem.

Pfed vzajemnym pohybem hlavy a kontrolovaného pracovniho télesa znamych zplisobem, aby se
zabranilo dopadu snimace 67 na téleso nebo jiné piekazky b&hem takového pohybu, je rameno 49
pfipevnéno do koncové mimopracovni polohy, ve které je snima¢ 67 daleko do kontrolni polohy.
Smritovaci zafizeni je aktivovano vzduchem, pfichazejicim ze zdroje 92, prochazejicim do trub-
ky 93. Tlak, ktery vzduch vyviji na pist 100 jej tlaci k posunu nahoru, oproti vychyleni pruziny
101, dokud se térbinou 76 nedosedne na desku 73 a nestladi do ramene 49 k pohybu proti sméru
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hodinovych ruicek (s odkazem na obrazek 2) dokud se prvni ¢ast 51 nedostane do dotyku
s hlavou Sroubu 85 a tak nevymezi mimopracovni polohu ramene 49.

Jakmile se t€leso umisti do kontrolni polohy, smr$tovaci zatfizeni se vypne odpojenim toku
vzduchu a pruzina 101 vytdhne pist 100 zpét doli. V tomto okamziku tazna sila, kterou pruzina
95 vyviji na rameno 49, nuti snima¢ 67 do kontaktu s kontrolovanym télesem.

V zavislosti na poloze, kterou tento snima¢ 67 a nasledkem toho i rameno 49 zaujmou, zaujme
noha 104 konkrétni odpovidajici polohu v lizku 21 a tudiz jadro 107 zaujme odpovidajici kon-
krétni polohu vzhledem k vinuti 105 pievodniku. Elektrické signaly zajistované ptevodnikem,
reagujici na vzdjemnou polohu jadra 107 a vinuti 105 a nasledkem toho na polohu zaujatou
snimacem 67 vzhledem k pfedtim nastavené nulové poloze, se poslou kabelem 119 do alozné a
procesorové jednotky, kterd neni na obrazcich znazornéna, ktera porovnava hodnoty méfeni
s pfedtim uloZenymi nominalnimi hodnotami. Tato uloznd a procesorova jednotka muze byt
pfipojena k Cislicovym ovladacim prvkim obrabéciho nastroje pro zpétnou vazbu pfi obrabéni.

Obrazek 9 ukazuje hlavu podstatné podobnou hlavé z obrazki 1-17, avsak obsahuji jiné smrito-
vaci zafizeni obsahujici méch 121, vlozeny v lizku 17. Méch 121 je vyroben z plastového
materialu, naptiklad polyuretanu, mize byt vSak také vyroben z pryZe nebo z kovu.

Konec méchu 121 je sevieny ve vyénélku lizka 17 ptirubou 125. Pfiruba 125 je pfipevnéna,
napfiklad nasroubovana, k lizku 17 zndmym zplisobem, ktery neni zobrazen na obrazku 9.
Sevieni méchu 121 ptirubou tésni lizko 17.

Opacny konec méchi 212 ma zavérnou ¢ast 127 nesouci podplrny kruhovy prvek 129, ktery je
pfipevnén (napf. ptilepen) ve stiedni oblasti jeho volného povrchu. Kruhovy prvek 129 ma
kruhové lizko 133 pro odpovidajici vy¢énivajici valcovy prvek 134 sjednoceny s ramenem 49.

Piiruba 125 maé priichodny otvor pfipojeny k vedeni zndmého vzduchového obvodu obsahujiciho
zdroj 92 stlaceného vzduchu.

Vratna pruZina 135 je vloZena do zahybu vnéjsiho povrchu méchi 121.

Smrstovaci zafizeni se aktivuje tak, Ze se pfivede stladeny vzduch do méchii 121 otvorem
v ptirubé 125. Tlak vyvinuty vzduchem zpisobi, ze méchy 121 se protdhnou, proti odporu tazné
sily vratné pruZiny 135, dokud nedosedne kruhovy prvek 129 na kruhovy prvek 134 v kruhovém
lazku 133. Uder, ktery méchy 121 vyvinou na rameno 49 nuti rameno 49 pfilehnout na hlavu
Sroubu 85. Timto zplsobem se snima¢ 67 pohybuje pry¢ z kontrolni polohy a vymezi se mimo-
pracovni poloha ramene 49.

Jakmile se t€leso umisti do kontrolni polohy, smritovaci zafizeni se vypne odpojenim ptivodu
vzduchu a méch 121 se stla¢i vratnou pruzinou 135. Vzduch pfitomny v méchu 121 se prelije
zpét do obvodu vzduchu otvorem v pfirub& 125.

Pokud je mé&ch 121 vyroben z kovu, miiZze byt pfipevnén napiiklad piilepen, k piirubé 125 a
,»0o—krouzek® se pouzije k utésnéni lizka 17.

Vratna pruzina 135 miize mit jiny tvar a/nebo uspofadani vzhledem k tomu, co je zobrazeno na
obrazku 9, naptiklad miZe byt uspofddana v zdhybech uvnitf m&chu, nebo miZe mit civky
s menSim primérem a mize byt uspofadana uvniti ve sttedu méchu 121 oddélené od vnitiniho
povrchu méchu. V nékterych pripadech, v zavislosti na mnoZstvi vyzadovaného smriténi a
materidlu ze kterého je vyroben méch 121, Ize pruzinu 135 vynechat.

SmrSt'ovaci zafizeni zobrazené na obrazku 9 méa obzvlast jednoduché a ekonomické provedeni a
zajistuje Cinnost podstatné bez tfeni coz zvySuje presnost a celkovou spolehlivost hlavy.
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Hlava podle vynalezu mize byt pouzita k priibéznému ové&fovani rozméri mechanickych téles,
jinymi slovy, kontrole béhem obrabéni téles v obrabécim stroji (napiiklad bruska), ale také
v jinych aplikacich, napiiklad k dodate&né kontrole téles pro obrobeni.

Zde uvedeny popis a ilustrace cejchovaci hlavy se také tyka bez jakychkoli podstatnych tiprav
hlavy provadéjici absolutni méfeni. Vyénélek 15 v pouzdru 1 miZe byt naplnén olejem pro
zajidténi nezbytného tlumiciho G¢inku pohybi ramene 49 naptiklad v ptipadg, Ze se vyzaduje
vyuZiti hlavy ke kontrole t&les s drazkami. Spravny tlumici ¢inek se zejména doséhne spolupraci
kuzelovité koncové ¢asti 51 ramene 49 s plnicim olejem.

Cep pouzity v hlavé podle tohoto vynalezu, ktery se sklada z deformovatelného prvku 74, ma
obzvlast’ jednoduchou, kompaktni a nendkladnou strukturu. Nehled€ na jisténi posunt s nejvyssi
presnosti ramene 49, umoziuji Cep 74 zvlasté jednoduché a rychlé ptipojeni ke vzdjemné
pohyblivym ¢astem (rameno 49 a pouzdro 1).

Aspekty vyroby deformovatelného ¢lenu 74 se mohou lisit vzhledem k tomu, co zde bylo znazor-
néno a popsano. Napiiklad pocet lamel mize byt snizen na dvé (napfiklad, lamela 75 a 77,
zobrazené na obrazku 8). Déle jedna ze dvou lamel miZe mit jiny tvar: podrobnéji lze predvidat
provedeni, kde se dvé lamely 75 a 79 v jedné roviné nahradi jednou lamelou s otvorem ve stiedu
pro priichod lamely 77. Dokonce i uspofadani lamel se mize lisit, protoZe vzajemna Ghlova
poloha a uspofadani s ohledem na bloky 81 a 83 se miZe ménit. V konkrétnich aplikacich lze
pfedvidat Cep obsahujici dvé vzajemné rovnobézné lamely trvale pfipojené k bloktim 81 a 83.

Vyhoda nabizena zde zndzornénou na popsanou hlavou také spo&iva v jeji specifické kompakt-
nosti, diky absenci mezilehlych podpér a pfipojeni sou¢asti (Sepu, vratné pruziny, prvki pievod-
niku a zarazecich zafizenf) ptimo k pouzdru 1. MozZnost sniZeni na minimum rozméri hlavy je
zejména vyhodné v piipadé priibéznych aplikaci, kde je Easto omezeny dostupny prostor.

Mohou existovat aspekty (cejchovaci nebo méfici) hlavy podle tohoto vyndlezu, které se lisi
vzhledem k tomu, co bylo zde popsano a znazornéno. Napiiklad smriténi lze implementovat
Jinym zplsobem: hydraulickymi nebo elektromagnetickymi zafizenimi nebo jinymi pneumatic-
kymi zatizenimi. Lze pouzit dokonce jiny typ pfevodniku vzhledem k jednomu zde znazornéné-
mu a popsanému a vychylovaci a mechanicka zafizeni lze implementovat a/nebo uspofadat jinym
zptisobem.

PATENTOVE NAROKY

1. Hlava pro kontrolu line4rnich rozméri mechanickych téles obsahujici

podplrny prvek (1), ktery vymezuje podélnou geometrickou osu,

pohyblivou sestavu ramene s ramenem (49), pohyblivym vzhledem k podpiirnému prvku (1) a
snimac (67) pfipojeny k rameni (49),

¢ep (74) pfipojeny k rameni (49) a podpirnému prvku (1) pro umoznéni omezenych oto&nych
posunii ramene (49) vzhledem k podpirnému prvku (1),

smrstovaci zafizeni (121) pfipojené k podpirnému prvku (1) a pizpiisobené ke spolupraci
s pohyblivym ramenem (49) k pfivedeni ramene (49) do koncové mimopracovni polohy a
pievodnik (105, 107) pfipojeny k rameni (49) a podpirnému prvku (1) pro zajisténi signala
v zavislosti na poloze ramene (49) vzhledem k podpéirnému prvku (1),
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vyznacdujici se tim, Ze smritovaci zafizeni obsahuje mé&ch (121), ktery ma konec
pfipevnény k podptirnému prvku (1) a prot&j$i volny konec pfizplsobeny ke spolupraci
s pohyblivym ramenem (49), pro jeho pfinuceni do koncové mimopracovni polohy.

2. Hlava podle naroku 1, kde smrit'ovaci zafizeni obsahuje pneumaticky obvod se zdrojem (93)
stlateného vzduchu.

3. Hlava podle naroku 2, kde méch (121) je pfipojen k pneumatickému okruhu a je
ptizpisoben k prodlouZeni, aby pfivedl volny konec ke spolupraci s pohyblivym ramenem (49).

4. Hlava podle naroku 3, kde smritovaci zatizeni dale obsahuje vratnou pruzinu (135) p¥ipoje-
nou k méchu (121) a pfizpiisobenou k vyvinuti tlakové sily na ngj.

5. Hlava podle naroku 4, kde vratna pruzina (135) je vloZzena do zahybu vnéjsiho povrchu
méchu (121).

6. Hlava podle jednoho z naroku 1 az 5, kde méch (121) je vyroben z plastu.
7. Hlava podle naroku 6, kde mé&ch (121) je vyroben z polyuretanu.
8. Hlava podle jednoho z naroku 1 az 5, kde méch (121) je vyroben z kovu.

9. Hlava podle jednoho z naroki 1 az 5, kde méch (121) je vyroben z pryze.

7 vykrestu
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